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(1) Einleitung = DEUTSCH

Die Central Box wurde fiir ein umfassendes Management mehrerer
Servos in einem Modell mit hohen Sicherheitsanspriichen
entworfen.

Die Central Box 100 and 220 bieten einen elektronischen
Kurzschlussschutz eines jeden einzelnen Servoausganges.

Die Central Box 210 und 220 unterstltzen bis zu zwei Akkus zur
Stromversorgung der Empfangsanlage.

Jede Central Box bietet eine Uberwachung zahlreicher Parameter
Uber das JETI EX Telemetrie System. Als Empfanger konnen z.B.
RSAT2 oder auch REX Assist mit seriellen (PPM, EX Bus, S.BUS)
Ausgdngen mit der Central Box verlinkt werden. Zusammen mit
den JETI DC/DS Sendern schopfen Sie das volle Potential der
Central Box aus, wie die einfache Programmierung, volle EX
Telemetrie und super schnelle Servoreaktionen.
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1.1 Features

1.1.1 Central Box 100

Uberstromabsicherung eines jeden einzelnden Servo-
Steckplatzes

AnschluBmdglichkeit fur bis zu zwei Empfanger per PPM, EX
Bus

eingebaute Expanderfunktion fiir die AnschluBmadglichkeit
von mehreren Sensoren

1x MPX Akkuanschlufl

100Hz Servo Modus (10ms Impulszeit)

volle EX Telemetrie (Uberstromiiberwachung / Spannung /
Strom /Kapazitat beider Akkus, Temperaturder CB...)
Komfortable Einstellmdglichkeit tiber die JETI DC/DS Sender
mit der Geréatetibersicht

einfache durchzufiihrende Firmware Updates lber den
DUPLEX USBa Adapter

Perfekt geeignet fir den Einsatz zusammen mit HV (high
voltage) Servos

Kompakte Abmessungen fir eine einfache Installation im
Modell

individuelle Programmierung eines jeden Servo-Steckplatzes
(Kanalzuordnung, Servomitte, Reverse, Servowege

1.1.2CentralBox210/220

Central Box 210 ohne Uberstromabsicherung der Servo-
Steckplatze.

Central Box 220 mit Uberstromabsicherung eines jeden Servo-
Steckplatzes. Die Steckplatze 1, 2, 9 und 10 bieten eine
Uberstromabsicherung fiir Standard-Servos mit bis zu ~60
Kg/cm Stellkraft. Die Steckpldtze 3 - 8 und 11 - 15 bieten eine
Uberstromabsicherung fiir Standard-Servos mit bis zu ~30
Kg/cm Stellkraft.

Unterstutzung der DITEX Servo Telemetrie
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« AnschluBmaoglichkeit fiir bis zu drei Empfanger per PPM, EX Bus,
S.BUS

- eingebaute Expanderfunktion fir die AnschluBmaoglichkeit
von biszudrei Sensoren

«  Anschlussméglichkeit fir den magnetischen Schaltgeber oder
den RC Switch

« 2xMPXAkkuanschlisse

« T100HzServoModus (10msImpulszeit)

« volle EXTelemetrie (Spannung/ Strom / Kapazitat beider Akkus,
Temperatur der CB, Uberstromiiberwachung bei CB220...)

+  Komfortable Einstellmdglichkeit tiber die JETI DC/DS Sender
mitder Geratelibersicht

- einfache durchzufihrende Firmware Updates Uber den
DUPLEXUSBa Adapter

- Perfekt geeignet fur den Einsatz zusammen mit HV (high
voltage) Servos

+  Kompakte Abmessungen fiir eine einfache Installation im
Modell

+ individuelle Programmierung eines jeden Servo-Steckplatzes
(Kanalzuordnung, Servomitte, Reverse, Servowege))

(2) Beschreibung/Uberblick
2.1 CentralBox210und 220

2.1.1CentralBox210

Central Box 210 bietet Steckpldtze fir bis zu 15 Servos (inkl.
Unterstutzung der DITEX Servotelemetrie).

Alle Steckplatze konnenin den folgenden Modi betrieben werden:
e Servoausgang

« digital Eingang

« digitalAusgang

« Ditex
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Die Steckpldtze E3/14 and E2/15 konnen auch fir alternative

Funktionen genutzt werden:

« EingangfiirTelemetriesensoren

« EX Bus Expander fur den Anschlu3 weiterer EX Bus fahiger
Gerate (wie weitere Central Boxen, EX Bus Sensoren...)

o S.BUSAusgang (nurSteckplatzE2/15)

Der Steckplatz E1/R3 kann fiir folgende Funktionen konfiguriert

werden:

« alsEingangfiireinen dritten Empfanger (900Mhz)

« alsStekplatzfirTelemetriesensoren

« EX Bus Expander fiir den Anschlull weiterer EX Bus fahiger
Gerate (wie weitere Central Boxen, EX Bus Sensoren...)

« alsEingangfireinendritten Empfanger (900Mhz, EX Bus)

Der Steckplatz E1/R3 wird auch fiir die FW Updates genutzt.

R1 - Eingang flir den ersten Empfanger mit seriellem Ausgang
(S.BUS,EXBus oder PPM)

R2 - zweiter (backup) Eingang fir Empfanger mit seriellem
Ausgang (S.BUS, EX Bus oder PPM)

Der SW Steckplatz ist reserviert fiir den Anschluss des
Magnetgebers oder des RC Switch (optionales Zubehor).

BATT1 und BATT2 (Central Box 210 und 220) - MPX Steckplatze fiir
den Anschluss von max. zwei Akkus oder BEC Systemen zur
Versorgung der Empfangsanlage/Servos...

2.1.2Central Box 220

Central Box 220 bietet Steckplatze fir bis zu 15 Servos mit
Uberstromabsicherung (inkl. Unterstiitzung der DITEX
Servotelemetrie).

Alle Steckplatze konnen in den folgenden Modi betrieben werden:
» Servoausgang

« digitalEingang
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« digitalAusgang
» Ditex

Die Steckplatze 1, 2, 9 und 10 bieten eine Uberstromabsicherung
fur Standard-Servos mitbiszu ~60 Kg.cm Stellkraft.

Die Steckpldtze 3 - 8 und 11 - 15 bieten eine
Uberstromabsicherung fiir Standard-Servos mit bis zu ~30 Kg.cm
Stellkraft.

Die Steckplatze E3/14 and E2/15 kénnen auch flr alternative

Funktionen genutzt werden:

« EingangflrTelemetriesensoren

o EX Bus Expander fir den Anschlul weiterer EX Bus fahiger
Geréte (wie weitere Central Boxen, EXBus Sensoren...)

« S.BUSAusgang (nurSteckplatzE2/15)

Der Steckplatz E1/R3 kann fiir folgende Funktionen konfiguriert
werden:

« alsEingangfiireinen dritten Empfanger (900Mhz)

« alsStekplatzfiirTelemetriesensoren

e EX Bus Expander fiir den Anschlu3 weiterer EX Bus fahiger
Gerate (wie weitere Central Boxen, EX Bus Sensoren...)

« alsEingangfiireinen dritten Empfanger (900Mhz, EX Bus)

Der Steckplatz E1/R3 wird auch fiir die FW Updates genutzt.

R1 - Eingang fir den ersten Empfanger mit seriellem Ausgang
(S.BUS, EXBus oder PPM)

R2 - zweiter (backup) Eingang fir Empfanger mit seriellem
Ausgang (S.BUS, EX Bus oder PPM)

Der SW Steckplatz ist reserviert fur den Anschluss des

Magnetgebers oder des RC Switch (optionales Zubehor).
BATT1 und BATT2 (Central Box 210 und 220) - MPX Steckplatze fir
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den Anschluss von max. zwei Akkus oder BEC Systemen zur
Versorgung der Empfangsanlage/Servos...

[yl RC Switch

duplex
| p SW

M =
BATT 1 BATT2  gyrm) .
[E2115 00

INPUT VOLTAGE 4-8.4V

-+an n+ -

15 channel protected servo interface

magnetischer Schaltgeber

Fig. 1: Central Box210/220 Beschreibung
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2.2CentralBox 100

Die Central Box 100 bietet 8 Servosteckplatze mit individueller
Uberlast-/KurzschluBiiberwachung. Jeder der Steckplatze kann in
folgenden Modiarbeiten:

« Servosteckplatz

« logischerEingang

« logischer Ausgang

Die logischen Aus-/Eingdnge kénnen fir die Ubertragung
bestimmter Betriebszustande genutzt werden.
Der Ext1 Steckplatz kann wie folgt genutzt werden:

o flur den AnschluB der JETI Box oder eines Duplex
Empfangers zur Konfiguration der Central Box und auch als
Ausgang fiirTelemetriedaten

« alsAnschlussfiirTelemetriesensoren

o Extlslotisalsoused forthe firmware update connection

o als EX Bus Expander flur den AnschluB weiterer EX Bus
fahiger Gerdte (wie weitere Central Boxen, EX fdhige
Sensoren...)

RX1 - Steckplatzfiirden ersten Empfanger tiber EXBus oder PPM
RX2 - Steckplatz flir den zweiten (Backup-) Empfanger tiber EX Bus
oderPPM

BATT1 - Anschluf3 fur die Stromversorgung der Central Box und der
gesamten Empfangsanlage

Eingangsspannung

Fig. 2: Central Box 100 Beschreibung

9 DE



cencailEo 4 DE

2.3 Magnetischer EIN/AUS-Geber

(nurCentral Box210/220)

Mit dem magnetischen Schaltgeber wird die Central Box 210/220
ein-/ausgeschaltet. Das beiliegende Patchkabel verbindet den
"Master" Port des magnetischen Schaltgebers mit Steckplatz,SW"
der Central Box 210/220. Da der Magnetschlissel kodiert ist, ist es
notwendig den Schlissel in der korrekten Position auf den
magnetischen Schaltgeber aufzusetzen. Dazu finden Sie auf dem
Alutrager des Magneten und der Grundplatte des magnetischen
Schaltgebers eine punktférmige Markierung. Beide Markierungen

missen zu einander zeigen.
( )

Zielmarkierung

[JETI fiodel]
o

ON'\ ON/OFE

Led Eingeschaltet Schliisselmarke
. 7

Fig. 3: Beschreibung magnetischer EIN/AUS-Geber und Schliissel

GriineLED

- eine blinkende LED signalisiert eine saubere Erkennung des
magnetischen Schlissels

- eine dauerleuchtende LED signalisiert den eingeschalteten
Zustand

Wird der Magnetschlissel mit richtiger Ausrichtung aus den
magnetischen Schaltgeber gehalten, schaltet der magnetische
Schaltgeber nach einer Sekunde ein. Die griine LED leuchtet
dauerhaft.

Das Abschalten wird auf die gleiche Weise vorgenommen, der
Manetschlissel wird aufgesetzt und die die griine LED erlischt nach
ca.einer Sekunde. Der Schaltgeberistnunaus.
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Wird kein magnetischer Schaltgeber (oder auch RC Switch) an der
Central Box 210/220 angesteckt, bleibt die Central Box 210/220
immer eingeschaltet.

Zusatzlich ist eine Sicherheitsprogrammierung implementiert,
sollte die Stromversorgung der Central Box 210/220 einmal kurz
ausfallen (Wackelkontakt), kehrt sie immer wieder in den
vorherigen Zustand zuriick sobald die Stromversorgung wieder
aktivist.
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@ Verkabelung

Die Central Box wird mit der Stromversorgung, Empfingern,
Servos, Reglern/Stellern und evtl. mit den Sensoren verkabelt. Bitte
beachten Sie die folgenden Hinweise zur korrektem Verkabelung
dereinzelnen Komponenten.

Die Central Box 100, 210 und 220 enthalten keine
Spannungsregelung! Die angeschlossene Spannungsquelle gibt
die Ausgabespannungvor.

Es wird also die gleiche Spannung an den Servosteckpldtzen
ausgegeben, wie am Eingang BATT1/2 angelegt wird. Stellen Sie
sicher, dass die eingesetzten Servos fiir diese Spannung ausgelegt sind
(im Zweifelsfalle beim Servohersteller erfragen). Beim Einsatz von
zweizelligen Li-xx Akkus ohne zusdtzliche Spannungsregelung/BEC st
derEinsatzsogenannter HV-Servos (High Voltage) notwendig.

3.1 Stromversorgung der Central Box210/220

Die Central Box 210/220 kann liber die MPX Steckungen mit bis
zu zwei direkt angeschlossenen Akkus mit Strom versorgt werden,
oder aber auch Uber entsprechende BEC Stromversorgungen. Die
Stromversorgungen sollten minimal fir 15A Dauerstrom und 90A
Spitzenstrdme ausgelegt sein. Das sichert die optimale Funktion
der Uberstromabsicherungen bei der Central Box 220. Wahrend
des Betriebes wird immer der MPX Steckplatz mit der hoheren
Eingangsspannung genutzt. Bieten beide Eingange die gleiche
Spannung, dann werden sie auch gleichmaBig belastet. Dabeisind
beide Stromquellen voneinander getrennt und beeinflussen sich
nicht gegenseitig. Es ist auch moglich, z.B. zwei Akkus
verschiedener Kapazitdt, Spannung (Akkutyp) einzusetzen.
Nattrlich kann man auch nur einen der MPX Eingange nutzen,
dann spielt es keine Rolle ob MPX Steckung 1 oder 2 genutzt wird.
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Fig. 4: Beispiel fiir den Einsatz der Central Box mit Standardservos
(max. Spannung fiir die Servos 6V)

Achtung: Die Central Box sollte nicht iiber die Servosteckplitze
Y1-15, den Sensorsteckpldtzen E1/R3 oder den
Empfingersteckpldtzen R1-2 mit Strom versorgt
werden.
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Fig. 5: Beispiel fiir den Einsatz der Central Box mit HV-Servos
(HIGH Voltage Servos)

3.2 Stromversorgungder Central Box 100

Die Central Box 100 wird durch direkt, oder Uber einen
BEC/Spannungsregler, angeschlossene Akkus versorgt. Bei der
Auswahl der Stromversorgung beachten Sie bitte auf eine
entsprechende Belastungsfahigkeit. Die Central Box 100 kann die
RC-Anlage mit einem Dauerstrom von 15A und 90A in Spitzen
versorgen. Ist die Stromversorgung nicht entsprechend
dimensioniert, kann die Uberlast-/Kurzschlussiiberwachung evtl.
nicht korrekt arbeiten. Die Central Box 100 nur Uber den BATT
Anschluss (mit dem MPX Stecker) mit der Stromversorgung
verbinden!
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SERVO standard

,
\

Fig. 6: Beispiel fiir den Einsatz der Central Box 100 mit Standardservos
(max. Spannung fiir die Servos 6V)

<

\
Eingangsspannung 8.4V Rsat2 (Rx1)
—— =

input EeliEe recever

CEE v M S
" Caal Bl "

k USBa
8 channel servo interface

SERVO High Voltage

,
\.

Fig. 7: Beispiel fiir den Einsatz der Central Box 100 mit HV-Servos
(HIGH Voltage Servos)

Achtung: Die Central Box sollte nicht iiber die Servosteckpltze
Y1-8, den Sensorsteckpldtzen Ext1 oder den
Empfingersteckpldtzen RX1/2 mit Strom versorgt
werden.
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3.3 Uberstromabsicherung der Servo-

Steckplatze

Die Central Box 100 und 220 bieten Servo-Steckpldtze mit
Uberstromabsicherung. Im Falle einer Uberlastung (KurzschluB...)
des Servo-Steckplatzes wird nur dieser abgeschaltet. Die restliche
Empfangsanlage und deren Servos werden nicht weiter belastet
und werden weiter mit Strom versorgt.

Die Central Box 220 bietet 4 Servo-Steckpldtze fir high-torque
Servos und 11 Servo-Steckpldtze fiir Standardservos. Die Servo-
Steckpldtze fur high-torque Servos bieten automatisch
ricksetzende Sicherungen mit einen Halte-(Dauer-)strom von 6A
und 12A Auslosestrom (bei 20°C). Die anderen Servo-Steckplatze
bieten auch automatisch riicksetzende Sicherungen fiir einen
Halte-(Dauer-)strom von 2.6A und einem Auslésestrom von 5A (bei
20°C).

Der Haltestrom ist der maximale Strom, der bei 20 ° C ohne
Auslosung der Sicherungen fliessen kann. Der Auslsestrom ist der
Mindeststrom, bei dem die Sicherung bei 20 ° C ausldst. Beachten
Sie, dass die Leistung der Sicherung stark temperaturabhangigist.

Bei hohen Umgebungstemperaturen (tiber 50 ° C) empfehlen wir
die Verwendung der Central Box 210. Die gleiche Empfehlung gilt
flir die mechanische Koppelung mehrerer Servos.

Die Central Box 220 erzeugt einen Alarm, wenn die Temperatur
nach dem Start hoher als 50 ° Cist. Ein Betrieb der Central Box 220
bei einer Initialisierungstemperatur tber 50 ° C wird nicht
empfohlen. Die Leistung der Sicherungen kdénnte dabei
beeintréchtigtsein.

16 DE



cenrailso 4 DE

o]

EEEEERSE &8

_BEEEoERSE &8

H

SEEEQEEE 8

15 chi

Fig. 8: Korrekter Anschluss der Servos an die Central Box

ACHTUNG: Die Steckpldtze R1,R2, E1/R3 sind nicht gegen
Uberstrom abgesichert. Der Strom ist maximal
200mA.

ACHTUNG: - nie mehr als einen Ausgang mit einen Servo
verbinden
- keine Y-Kabel (zwei Servos an einen Ausgang)
verwenden

Im Normalfall wird ein Servo mit einem Servoausgang
verbunden.
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3.4 Verbindung der Central Box zum Empféanger
inder EXBus

3.4.1 Central Box210/220

Bis zu drei Empfanger kénnen an den Steckpldtzen R1, R2 and
E1/R3 der CB210/220 betrieben werden.

Fiir den dritten Empfanger (900Mhz) muss der Steckplatz
E1/R3 auf,Empfanger" programmiertsein.

Der serielle Ausgang eines jeden Empfangers wird auf EX Bus
programmiert.

Alle Einstellungen der Central Box 210/220 werden direkt Gber die
Gerételibersichtdes JETI Duplex DC/DS Senders vorgenommen.

,
p— Rsat2 (R2,
] (R2)
€Oz (ETIFE)

()
’7 ON  ON/OFE 357 | duplex
(=41 sat
Rsat2 (R1)

€@z (FETIFS) E

®
INPUT VOLTAGE 4 BB:;U : . < Jetibow/Sensor
e LR ] SERVO/Sensor

ED ===
1753l o

i) ===
RV scvo

SERVO

220 —

n+ -

- +an

15 channel protected servo interface

Fig. 9: Blockschaltbild der Central Box 210/220 Verbindungen - EX Bus
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Fiir den Betrieb der Central Box210/220 mit zwei/drei Empfangern
an einem JETI Duplex DC/DS Sender empfehlen wir den 2-Wege HF
Modus. Zusétzlich kann in diesem Menii des Senders das 900Mhz
Backup aktiviert werden.

Die Central Box 210/220 kann tiber zwei Arten konfiguriert werden:
- Uber die Gerateuibersicht des DC/DS Senders. Die Voraussetzung
dafir ist die EX Bus Verbindung Empfanger > CB 210/220. Diese
Vorgehensweise wird empfohlen bei Nutzung der JETI Duplex
DC/DS Sender.

- Uber eine JETIBOX, direkt an die Central Box angesteckt oder
drahtlos vom Sender aus. Das wird fiur mit Duplex Modulen
nachgerusteter Sender empfohlen.

Die Central Box kann also tiberzwei Arten programmiert werden:

- Uberden JETIDC/DS Sender mit der Geratelibersicht (empfohlen
bei EXBus Beschaltung)

- oder die JetiBox (separate JetiBox oder drahtlos tiber die JetiBox
Emulationim Sendermenti)

3.4.2CentralBox 100

Bis zu zwei Empfangerkonnen an den SteckplatzenRx1 und Rx2 der
CB 100 betrieben werden.

Der serielle Ausgang eines jeden Empfangers wird auf EX Bus
programmiert.

Ext.ist ein Eingang fuir einen Telemetriesensor. Die Telemetriedaten
werden dann Uber den EX Bus zum Empfanger > Sender
Ubertragen. AuBerdem kann dieser Steckplatz als EX Bus Ausgang
programmiert werden, z.B. fir den Anschluss weiterer Central
Boxen oder EXBus Sensoren usw.

Alle Einstellungen der Central Box 210/220 werden direkt Gber die
Gerétetibersichtdes JETI Duplex DC/DS Senders vorgenommen.

Fiir den Betrieb der Central Box 100 mit zwei Empfangern an einem

JETIDuplex DC/DS Sender empfehlen wir den 2-Wege HF Modus.
Die Central Box 100 kann tiber zwei Arten konfiguriert werden:
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- Uiber die Gerdtetibersicht des DC/DS Senders. Die Voraussetzung
daflir ist die EX Bus Verbindung Empfanger > CB 100. Diese
Vorgehensweise wird empfohlen bei Nutzung der JETI Duplex
DC/DS Sender.

- Uber eine JETIBOX, direkt an die Central Box angesteckt oder
drahtlos vom Sender aus. Das wird fir mit Duplex Modulen
nachgeristeter Sender empfohlen.

7

Eingangsspannunﬂ

input

BATT
CEE v

WEETraes (ool nre

UsBa
8 channel servo interface &Y
D

Rsat2 (Rx2)

SERVO

Jetibox/Sensor
\ J
Fig. 10: Blockschaltbild der Central Box 100 Verbindungen - EX Bus Variante

3.5 Alternative Funktionen-logischer Eingang
Der logische Eingang ist sehr hilfreich um bestimmte
Betriebszustande des Modells am Sender der DS/DC Reihe zu
signalisieren. Dazu werden keine weiteren Sensoren benétigt.

Beispiel: an einem Arm eines Klapptriebwerkes wird ein
Endanschlagstaster montiert. Wird der Triebwerksarm nun
ausgefahren und liegt an diesem Schalter an, meldet der Sender
das korrekte Ausfahren akustisch durch eine Sprachausgabe.

Diese kann unter "erweiterte Einstellungen >
Sprachausgabe/Ereignis" dem logischen Eingang zugeordnet
werden. Hierbei entspricht log.1 dem offenen Schalter und log. 0
dem geschlossenen Schalter. Hier niemals eine Spannung anlegen!
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Der Taster verbindet nur den Minuspol der Steckplatzes mit dem
Signal-Pin =log.0. Ist der Taster offen wird der logische Zustand 1
signalisiert (PullUp Widerstande sind eingebaut).

Central Box
+
Typ.
Contact, end switch 40kwW

_L—o\c I

Fig. 11

3.6 Alternative Funktionen -logischer Ausgang
Im Modus "digitaler Ausgang" werden auf diesem Steckplatz nur
log.1 oder log.0 ausgegeben. Es werden keine Servosignale
generiert! Abhdngig von der (z.B. Schalterstellungen am Sender)
Signalimpulslange fir diesen Kanal wird der logische Pegel
ausgegeben. Liegt der "Servoweg" auf diesem Kanal unter 0% (in
der Regel unter 1,5ms Impulsldnge) gibt der logische Ausgang fiir
diesen Kanal "0" aus. Bei Uber 0% (also tber 1,5ms) wird log. 1
(3,3Volt) ausgegeben. Dieser Schaltpunkt kann unter "Trigger"
eingestellt werden. Uber diesen logischen Ausgang lassen sich z.B.
Lichter oder Sirenen (-elektroniken) ansteuern.

4.7KW - 1 Central Box
Imax=5mA L
Log.0 - OV
Log.1 — 3.3V

Fig. 12 configuration of servo output pin as digital output
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3.7 OUT/IN pin (Central Box 100)
Die Central Box 100 kann Lasten mit einer Stromaufnahme von bis
zu 100mA direkt schalten. Der Steckplatz kann so beschaltet

werden, dass die Stromversorgung direkt aus der Central Box 100
erfolgt (sieheBild 13).

7

Imax=100mA
<« OUTPUT

Internal wiring
OUT/IN

NN RN

+ -

\.

Fig. 13 Configuration of pin OUT/IN as OUTPUT

In Bild 14 ist die Schaltung zusammen mit einer externen
Stromversorgung zu sehen. Hier wird der Minuspol (Masse)
miteinanderverbunden.

.

Umax. 45V OUTPUT

< Internal wiring
g OUT/IN
=) Rx1

U Rx2

g Ext. s

= OUT/IN P——o0 \01

S + -

\
Fig. 14 Configuration of pin OUT/IN as OUTPUT
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Bild 15 zeigt die Beschaltung des Steckplatzen im "log. Input
Modus"

{ 3
INPUT
Internal wiring
+ OUT/IN
Rx1 T
yp.
2 20kW
Ext.
OUT/IN s
rec 8
S + -
\ J

Fig. 15 Configuration of pin OUT/IN as INPUT

23 DE



cencailEo 4 DE

@ Konfiguration iiber die JETIBOX

Die JETIBOX kann fir die Einstellungen und das Auslesen der
Central Box genutzt werden. Nach dem Anschluss der JETIBOX an
die Central Box (CB100 -Ext1 Ausgang oder CB210/220 -E1/R3
Ausgang) wird der Gerétetyp , Central Box” im JETIBOX Display
angezeigt. Die zweite Reihe zeigt Sie bereits die verbrauchte
Kapazitat der Akkus.
Wird der RTaster (nach rechts) auf der JETIBOX gedriickt, gelangen
Sieindas Expandermend.
Fiir die Central Box210/220:
Im Expandermenii zeigt die zweite Reihe im Display die
angeschlossenen Sensoren der Steckpldtze E1/R3, E2/15 und
E3/14.
Mit den Tasten U und D (aufwidrts/Up - abwdirts/Down) navigieren
Sie dann zwischen den Sensoreingdngen. Der ausgewahlte
Eingang wird mit einer Klammer hinter der Eingangsnummer
markiert, z.B. 1}. Mit dem Betatigen der Taste R (rechts) gelangen Sie
in die Einstellmdglichkeiten des gewdhlten Sensors, hier kdnnen
Sie Einstellungen vornehmen und kontrollieren.
Central Box 100:
Im Expandermeni zeigen beide Reihen das Meni der
angeschlossenen Sensoren.
Ruickkehraus dem Sensormend:

* haltenSiedieTasteL (links) langer gedriickt

* halten Sie die Taste L (links) nur kurz gedriickt, sind Sie im
Basicmenti eines Sensors (in der ersten Reihe wird der Sensortyp
gezeigt und in der zweiten Reihe die aktuellen Daten, wie z.B.,MUI
30;14,2V 7,8A").
EinfolgendermaBen markierter Sensoreingang “1}...” deutet:

*kein Sensorangeschlossen

* Sensor nicht kompatibel

«derSensoreingang st nichtrichtig konfiguriert
Wird die Taste D (abwarts/down) gedriickt, gelangen Sie in den
Startbildschirm des Central Box Men(s.
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4.1 AktuelleWerte

*CENTRAL BOX*:

Actual Value - mit Druck auf die Taste D (abwarts/down) gelangen
Siezur Anzeige der aktuell gemessenen Werte:

o Accu voltage - Anzeige der Spannung (Volt) der beiden
angeschlossenen Akkus

o Accu current - Anzeige des aktuell flieBenden Stromes aus
dem jeweiligen Akku

e Accu capacity - verbrauchte Kapazitdt aus beiden Akkus
(separatangezeigtje Akku)

- Over-l Monitor (Central Box 100/220) - Anzeige des
Servoausganges; (-) Ausgang OK, (x) Ausgang Uberlastet. Hier die
Darstellung der Servoausgénge (alle OK):

Ower-| Monitor

SEQUENCE! Tavmenemrvessersmsesnnssne 15

Fig. 16:Darstellung der Serv gdnge

« Temperature - aktuelle Temperaturder Central Box
« Information on the status of receivers - Anzahl der erkannten
Kandle und Impluszeiten

4.2 Minimale/Maximale Werte

*CENTRAL BOX*: MIN / MAX - mit Druck auf die Taste D
(abwarts/down) gelangen Sie in die Anzeige der
minmalen/maximalen Werte von Spannung, Strom, Temperatur
und Status der Empfanger die wahrend des Betriebes aufgetreten
sind.

- Erase data - (CB210 / 220) mit gleichzeitigem, etwas langerem
Druck auf die Rechts- und Linkstaste werden die gespeicherten
Minimal-/Maximalwerte gel6scht.
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« Minimal voltage - die niedrigste im Betrieb aufgetretene
Spannung

« Maximal voltage - die hochste im Betrieb aufgetretene
Spannung

« Maximal current-der hochste im Betrieb aufgetretene Strom

» Min/Max Temper. - die hochste im Betrieb aufgetretene
Temperatur (seit der letzten manuellen Léschung der Werte)

« Statistik derempfangenen Signalein Zeitdauer

R1: Zeitdauer in der die Signale des Empfanger 1 von der Central
Box verarbeitet wurden

R2: Zeitdauer in der die Signale des Empfanger 2 von der Central
Box verarbeitetwurden

R3: Zeitdauer in der die Signale des Empfangers 3 von der Central
Box verarbeitetwurden

« Statistik derempfangenen Signale in Prozent (%)

R1:Prozentsatzder Betriebzeit mit Verfligbarkeit der Empfangers 1
R2:Prozentsatz der Betriebzeit mit Verfligbarkeit der Empfangers 2
R3:Prozentsatz der Betriebzeit mit Verfligbarkeit des Empfangers 3

« Over-I Monitor (Central Box 100/220) - Anzeige vom Status der
Servoausgange der Central Box; (-) Servoausgang OK, (x) dieser
Servoausgang wurde Uiberlastet

4.3 Grundeinstellungen

*CENTRAL BOX*: SETTING - mit Druck auf die Taste D
(abwarts/down) gelangen Sie in die Grundeinstellungen der
Central Box.

« Fail Safe - Hier kann die Failsafefunktion EIN/AUS geschaltet
werden. Wird die Failsafefunktion deaktiviert, wird kein Servosignal
an den Servosgangen ausgegeben im Falle des Signalverlustes
vom Sender. Bei aktivierter Failsafefunktion wird im Falle des
Signalverlustes das programmierte  Servosignal individuell
ausgegeben (OUT off, Hold, Failsafeposition).
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« Signal Fault Delay - die Zeitspanne vom Signalverlust bis zur
Bereitstellung des programmierten Failsafesignals fiir die Servos. In
dieser Zeit wird die Stellung der Servos vor Eintritt des
Signalverlustes beibehalten (Hold).

« Output Period - Einstellung der Impulsgeschwindigkeit fir die
Servos (Standart: Auto-synchronous mode, Ubernahme vom
Sender ). Dieser Parameter beeinflusst deutlich das Laufverhalten
der Servos. Fir z.B. analoge Servos kann die Reaktion (response)
angepasst werden. So kdnnen Servozittern und &hnliches
vermieden werden.

« Erase data — (CB100) werden beide Tasten R and L (rechts und
links) gleichzeitig und lang gedriickt werden die minimum and
maximum Werte geldscht > siehe auch "MIN / MAX - Minimum /
Maximum".

"« Empfdnger-Umschaltung (Central Box 210/220)

- Timeout (150 ms) - Wenn die Verbindung zum Empfanger
langer als 150 ms unterbrochen wird, wechselt die Central Box
zu einem anderen aktiven Empfanger. Diese Strategie wurde in
denvorherigen Versionen der Firmware verwendet.

- Timeout (80 ms) - Wenn die Verbindung zum Empfanger langer
als 80 ms unterbrochen wird, wechselt die Central Box zu einem
anderen aktiven Empfanger.

- Mischen - Die Central Box kombiniert Daten von allen aktiven
Empfangereingdngen und verwendet sie paketweise fir
Servos. Diese Strategieist nur verfiigbar, wenn Empfanger tiber
EX-Bus an die Central Box angeschlossen sind. Eine andere Art
der seriellen Kommunikation wird nicht unterstiitzt. Die
Mischstrategie ist nicht fiir eine Kombination von Assist-
Empfanger mit Standardempféanger (n) geeignet. Es kann
zu inkonsistenten Servodaten kommen, wenn das Signal
vom Assist-Empfanger mit dem Signal vom
Standardempfanger gemischt wird.
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Bitte beachten Sie, dass die Umschaltstrategie fiir als EX-Bus-
Ausgang konfigurierte Ports dieselbe ist wie im Timeout-Modus
(150 ms).

4.4 OutPinEinstellungen (der Steckplatze)
*CENTRAL BOX*: Out Pin Set - Druck auf die Taste D
(abwarts/down) navigiert zu den Einstellungen der Steckplatze der
Central Box.
« Set Output pin - Auswahl des entsprechenden Steckplatzes an
der Central Box fir die folgenden Einstellungen. In diesem Meni
werden die Ausschldge der Servos in % angezeigt. Y1 ist dabei der
Steckplatz 1 der Central Box, Y2 ist der mit 2 bezeichnete Steckplatz
usw.
« Function - Einstellmoglichkeiten von alternativen Funktionen
der Steckplatze:
CentralBox210/220:
» Y1 bis Y13: Functionen: Servo-Steckplatz, digitaler Eingang,
digitaler Ausgang und Ditex-Servo
« Y14 und Y15: Servo-Steckplatz, digitaler Eingang, digitaler
Ausgang, Ditex Servotelemetrie, S.Bus Ausgang (nur Y15),
Telemetriesensorensteckplatzund EX Bus
e E1/R3: Telemetriesensorensteckplatz, JETIBOX, EX Bus und
Empfanger
Central Box 100:
« 1bis8:Servosteckplatz, logischer Ein-/Ausgang
« OUT/IN:digitaler Eingang, digitaler Ausgang
o Ext:Telemetriesensorensteckplatz, JETIBOX oder EX Bus
« SetInChannel - Kanalauswahl (Ch 1-16) fiir den betreffenden
Steckplatz(Y 1-15)
« Reverse - Laufrichtungsumkehr des Servoausganges
« Signal Fault - Failsafeverhalten beiSignalverlust
- Hold- Wiederholung des letzten korrekt empfangenen
Signales bei Signalverlust
- outoff-kein Signal auf dem Servoausgang bei Signalverlust
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- FailSafe - Servo nimmt die programmierte Stellung ein im
Falle des Signalverlustes

« FSposition-Einstellung des Servoposition fiir den Failsafefall
« FS speed - Eintellung der Zeit fur die Ausgabe der
Failsafeposition nach dem Signalverlust
« ATV High Limit Yx - Limit Einstellung fir den maximalen
Servoweg Richtung Impulszeithoch
« ATV Low Limit Yx - Limit Einstellung fir den maximalen
Servoweg Richtung Impulszeit niedrig
e Output Trim - Einstellung des Neutralpunktes des
Servoausganges
e Output Group - Zuordnung des Servoausganges zu einer
bestimmten und gleichzeitigen Ubertragungsgruppe

Fir die Funktion "logischer Ausgang" konnen folgende
Einstellungen vorgenommen werden:
-Zuordnung des Betatigungskanals (Y input Chx)
-Trigger Level Y > der Schaltpunkt auf dem Betatigungskanal fur
die Endscheidunglog.0/log.1
- opposite direction Y > Umkehrung der Wege fiir log.0 / log.1
(wie Servoreverse)
- repeat Y > Wiederholung des zuletzt giltig empfangenen
Signalsfiirlog.0/log.1
-log.1>im Failsafefalle wird log. 1 ausgegeben
-log.0>im Failsafefalle wird log. 0 ausgegeben

4.5 Alarms

*CENTRAL BOX*: Alarms - Druck auf die Taste D (abwarts/down)

navigiert zu den Einstellungen der Alarme. Ist der Alarm

ausgeschaltet (OFF), ertont naturlich kein Signal bei Erreichen des

Schwellenwertes.

o Capacity Alarm - Schwellenwert fur die Ausgabe des
Kapazitatsalarmes

e Current Alarm - Schwellenwert flir die Ausgabe des
Stromalarmes
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« Voltage Alarm - Schwellenwert fir die Ausgabe des
Spannungsalarmes
e Short Circuit Alarm - Aktivierung/Deaktivierung des
Uberlastalarmes fiir die Servoausginge
» Temperature Alarm - Aktivierung/Deaktivierung des
Temperaturalarmes der Central Box
« AlarmRx - dieser Alarm wird von der Central Box erzeugt, wenn
langer als 1Sekunde kein glltiges Signal vom
Empfanger 1 erkanntwird.
- Alarm Temperatur: Die Temperatur der Central Box
220/210liegt tiber70/90°C.

4.6 Serviceinformation

*CENTRAL BOX*: SERVICE - Druck auf die Taste D (abwérts/down)
navigiert zu den Anzeigen der Firmwareversion und dem Meni fir
die Resettfunktion der Central Box.

« Language Setup - (Central Box 210/220) Spracheinstellung fiir
die Jetibox

« PresetToSetup - Druck auf die Tasten R and L (rechts und links)
gleichzeitig und langer setzt die Central Box in den Lieferzustand
zuriick

o CBOXxxx v. xx.xx ID xxxxx:xxxxx — Anzeige der Firmwareversion
undder Seriennummer (ID)
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@ Konfiguration liber die JETI Duplex DC/DS Sender

Die Central Box kann ganz bequem (ber die Geratelbersicht der
JETI Duplex DC/DS Sender konfiguriert werden. Dazu sind folgende
Voraussetzungen zu beachten:

- Empféanger - Firmware Version (Rx FW 3.24, REX FW 1.14)
oder héher (mitEinstellméglichkeit Output mode->EX Bus)

- Die Empfanger missen tiber den EX Bus mit der Central Box
verbunden sein

- Sender-Firmware Version 5.01 oder hoéher und Datei
"CBOX100.bin, CBOX210.bin bzw. CB0OX220.bin" im Ordner
“devices” aufder SD-Speicherkarte des Senders

Ist alles korrekt verdrahtet und konfiguriert erscheint die
CBOX210/220 oder CBOX100 in der Geratetibersicht des Senders
unter Meni — Modellwahl/-modifikation - Geratetibersicht. Ein
Klick auf das Auswahlrad des Senders und Sie gelangen in das
Konfigurationsmenti der Central Box.

% g0l standard ] Thaw X[l standard W 122236
Gerateiibersicht Geratelbersicht
RY EX v RY EX v
L cBox100 L coxz220
RC Schalter == RC Schalter ==

TE | standard | 12:22:42

Central Box 100 Central Box 220
Alternative Funktionen > Alternative Funktionen >
Servo Fail-5afe > Servo Fail-safe >
Servozuordnung td Servozuordnung td
Telematrie > Telematrie >
Telemetrie Min/Max = Telemetrie Min/Max >

Reset in den Lieferzustand...

<< 4§

Fig. 17: Gerditeiibersicht
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5.1 Grundeinstellungen

« Impulsgeschwindigkeit - Einstellung der
Impulsgeschwindigkeit fir die Servos (Standart: Auto-
synchronous mode, Ubernahme vom Sender ). Dieser Parameter
beeinflusst deutlich das Laufverhalten der Servos. Fiir z.B. analoge
Servos kann die Reaktion (response) angepasst werden. So kdnnen
Servozittern und dhnliches vermieden werden.

« E1/R3(Ext1)-Einstellung deralternativen Funktionen
o JETIBOX - Setckplatzfir JETIBOX
o Telemetryinput-Steckplatzfiir EXTelemetriesensoren
o EXBus-EXBus Steckplatz (EX Bus Sensoren, weitere CB usw.)
o Empfanger - AnschluBmoglichkeit fir den dritten
Empfanger

« Empfangereinstellungen - automatische Erkennung der
Eingangssignale von den Empfangern

» Umschaltekriteriium - Einstellung der Umschaltevorgabe
zwischen den Empfangern
o Signalfehler (150ms) Wenn die Verbindung zum Empfanger
langerals 150 ms unterbrochen wird, wechselt die Central Box zu
einem anderen aktiven Empfanger. Diese Strategie wurde in den
vorherigen Versionen der Firmware verwendet.
o Signalfehler (80ms) - Wenn die Verbindung zum Empfanger
langer als 80 ms unterbrochen wird, wechselt die Central Box zu
einem anderen aktiven Empféanger.
o gemischt- Die Central Boxkombiniert Daten von allen aktiven
Empfangereingdngen und verwendet sie paketweise fiir Servos.
Diese Strategie ist nur verfiigbar, wenn Empfanger tiber EX-Bus
an die Central Box angeschlossen sind. Eine andere Art der
seriellen Kommunikation wird nicht unterstitzt. Die
Mischstrategie ist nicht fiir eine Kombination von Assist-
Empfanger mit Standardempfanger (n) geeignet. Es kann zu
inkonsistenten Servodaten kommen, wenn das Signal vom
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Assist-Empfanger mit dem Signal vom Standardempfanger
gemischtwird.

Bitte beachten Sie, dass die Umschaltstrategie fur als EX-Bus-
Ausgang konfigurierte Ports dieselbe ist wie im Timeout-Modus
(150 ms).

Xl standard [ ]
CBOX100 Einstellung

Einstellungen

Auta 7]

Impulsgeschwindigheit
Expander Einstellungen
E1RE: [ETIBOX ]

Expander Einstellungen _ Empfingereinstellungen
Ext: JETIBOX 7] RY: —

Impulsgeschwindigheit Auto 7]

R2: —
umschaltekriterium Signalfehler 150ms 5]
Rx alarm Aktiv 7

Fig. 18: Gerdteiibersicht-Haupteinstellungen

5.2 Alternative Funktionen der Steckplitze

Méogliche Optionen:

-Servosteckplatz

-logischer Ausgang > log.0 oder 1 wird durch einenzugeordneten
Eingangskanal umgeschaltet. Das ist im allgemeinen ein
Schaltanal. Liegt dessen Position im negativen Servowegbereich,
dann wird ,logisch 0" ausgegeben. Liegt der Kanal im positiven
Bereich,dann wir,logisch 1" ausgegeben.

- logischer Eingang > log. 0 oder 1 kann Uber die Telemetrie zum
Sender Ubertragen werden. Das kann man z.B. fir die
Uberwachung von Klapptriebwerken oder Fahrwerksklappen
nutzen.

- Telemetrieeingang mit automatischer Erkennung des
Sensortyps (EXTelemetriesensor, EXBus Sensor ...).
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- EX Bus Ausgabe mit der Steuersignalposition, Telemetrie und
Geréteeinstellungen
-Ditex Servotelemetrie (CB210und CB220)

CBOX100 Funktionen CBOX220 Funktionen

<< Zuriick | << Zuriick |
steckplatz  Funktion steckplatz  Funktion Trigger D.FS
Steckpl 1 Servoausg. [7] Steck. 1

steckpl 2 Servoausg. 71 steck. 2
steckpl 3 Servoausg. &1 steck. 3
Steckpl 4 Servoausg. 71 Steck. 4
Stecknl & Sermanse 71 Steck &

5.3 Servo Fail-Safe

In allen angeschlossenen Empfanger wird das Failsafe deaktiviert
(ist bei Einstellung ,EX Bus" automatisch gegeben). Alle Failsafe-
Einstellungen werden nurin der Central Box vorgenommen.
« Fail Safe - Hier kann die Failsafefunktion EIN/AUS geschaltet
werden. Wird die Failsafefunktion deaktiviert, wird kein Servosignal
an den Servosgangen ausgegeben im Falle des Signalverlustes
vom Sender. Bei aktivierter Failsafefunktion wird im Falle des
Signalverlustes das programmierte Servosignal individuell
ausgegeben (OUT off, Hold, Failsafeposition).
« Fail-Safe Verzégerung - die Zeitspanne vom Signalverlust bis
zur Bereitstellung des programmierten Failsafesignals fir die
Servos. In dieser Zeit wird die Stellung der Servos vor Eintritt des
Signalverlustes beibehalten (Hold).
- Fail-Safe Position jetzt stellen ... - fir die Ubernahme der
gewdlinschten Failsafe Servostellung vom Sender
» Modus-Fail-Safe Verhalten fiir diesen einen Servostecklatz

o Hold:-letzte Servostellung wird im Failsafe-Fall beibehalten

o OutOFF:-im Failsafe-Fall wird kein Servosignal generiert

o Fail-Safe: - Servo nimmt im Failsafe-Fall die gespeicherte
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Servostellungein.

Dazu kann auch die Geschwindigkeit eingestellt werden.

Die Failsafe-Position kann hier auch direkt eingegeben werden.
Zur Ubertragung der Servoposition zum Empfinger wird dann
dieTaste, F4 (Apply)"betatigt.

CBOX220 Fail-Safe
<< Zuriick

Fail-Safe Aktiv 71
Fail-5afe Verzdgerung 1.55
=»Fail-5afe-Positionen jetzt stellen...
Steckplatz Modus  Wert Geschw

[steckpi1  Fail-Sare [ N 0.5

el 2inta 121

CBOX100 Fail-Safe

<< Zuriick
Fail-Safe Aktiv 7

Fail-5afe Verzigerung 1.55
=»Fail-5afe-Positionen jetrt stellen...

Steckplatz Modus  Werl Geschw

[steckpi1Fail-Safe [ Y 0.05]

e n1mid 1

Fig. 20: Geriiteiibersicht - Fail Safe

5.4 Servozuordnung

« Servo Nr. - Zuweisung der Servokandle des Senders an die
Servoausgdnge der Central Box (Output pin).

« Gruppe - Zuordnung des Servoausganges zu einer bestimmten
und gleichzeitigen Ubertragungsgruppe

steckplatz 3 steckplatz
Steckpl 1 - ] Steckpl 1

Steckpl 2 Steckpl 2
Steckpl 3 i} Steckpl 3
Steckpl 4 = Steckpl 4
Stecknl & ; = Stecknl &

Fig. 21: Gerdteiibersicht-Servo Output Mapping
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5.5 Telemetrie

« Temp. -aktuelleTemperatur der Central Box

o KurzschluBB Steckpldtze (CB100 und CB220) - Anzahl der
Steckpladtze mit Kurzschlu3

« Spannung - aktuell ausgegebene Spannung

« Strom-aktuell fliessender Strom je Akkueingang

« Kapazitdt - aktuell entnommene Kapazitat je Akkueingang

Standard [ ] B4t

CBOX100 Telemetrie

CBOX220 Telemetrie

Temp. 0°C Kurzschluss Ausg. Nr. o Temp.  0°C Kurzschluss Ausg. Nr. o
By 1 Eing. 1 Bng.2
Spannung 0oV Spannung oov nov
Strom 0.00A Strom 0.00 & 0.00 A
Kapazitat 0 mah Kapazitat 0 mAh o mAh

Zustand der Sicherungen

Steckpl 1 2 3 a
x x x x
Steckpl 5 6 7 8
x x x x
CBOX210 Telemetrie Steckpis 10 11 12
x x x x
Temperatur o Steckpl 13 14 15
Eing. 1 Eng. 2 x = x
Spannung 0.0V 0.0V « | X | o |aodl ok

Strom 0.00 4 0.00 A
Kaparitat 0 mah 0 mah

Fig. 22: Gerditeiibersicht-Telemetrie

5.6 Telemetrie Min/Max

« Resetschalter Min/Max - hier kann ein Geber
(Schalter/Stick/Drehgeber...) des DC/DS Senders fiir die Loschung
der aufgezeichneten Werte Kapazitdt und Minimum/Maximum
Werte der Central Box ausgewahlt werden.

« Jetzt loschen - hier konnen die aufgezeichneten Werte
Kapazitdt und Minimum/Maximum Werte der Central Box direkt
geldschtwerden.
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Fir die Beschreibung der einzelnen Werte schauen Sie bitte in das
Kapitel, Minimum/Maximum Werte".

CBOX100 Min/Max
| <<zuriick << Zuriick
Resetschalter Min/Max B | Resetschalter Min/Max i |
w Jetzt lischen... w Jetzt lischen...
Bng. 1 Eing. 1 g 7
Min. Spannung ooV Min. Spannung 0oV oow
Max, Spannung oov Max, Spannung 0oV nov
Max, Strom 0.00 A Max, Strom 0.00 A 0.00 A
Min. Temperatur 0°C Min, Temperatur 0
Max. Temperatur oeC Max. Temperatur 0*C
Statistik Statistik
Rx1 Zeit: 0% Rl Zeit: 00: 00: 00 0%
Rx2 Zeit: 0% Rx2 Zeit: 00: 00: 00 0%
<< x ok Rx3 Zeit: 00: 00: 00 0%
Zustand der Sicherungen (langfristig)
= 2: = Steckpl 1 2 3 4
Xalll|standard W |12:22:01 F “ * %
CBOX210 Min/Max Steckpl5. 6 4 L
. - x x x x
Max. Spannung 0.0V nov Steckpl9 10 1 12
Max. Strom 0.00 A 0.00 A x x x x
Min. Temperatur o°C steckpl 13 14 15
Max. Temperatur osc x x o
Statistik -~ =
1 can| Ok
Rt Zeit: o% X [
Rx2 Zeit: %
Rx3 Zeit: %

Fig. 23: Geridteiibersicht -Telemetrie Min/Max

5.7 Riicksetzenin denLieferzustand

« Resetinden Lieferzustand - Ruicksetzen der Central Box in den
Lieferzustand
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@ Firmware update

Die Firmeware der Central Boxen kann mittels dem JETI USBa
Adapter Uber den PC erneuert werden. Dazu geht man
folgendermafen vor:

Auf der JETI Website http://www.jetimodel.de und dann unter

»~Downloads" finden Sie das kostenlose Programm "JETI Studio"

fur verschiedenste Betriebssysteme. Installieren Sie das JETI Studio

aufihren Computer.

1. Verbinden Sie den JETI USBa Adapter mit einen USB Port Ihres
Computers.

2. Starten Sie das Jeti Studio Program auf lhrem Computer und
wahlen Sie den verwendeten COM Port.

3. Verbinden Sie die Central Box am Ext1 or E1/R3 Steckplatz mit
dem USBa Adapter.

4. Verbinden Sie die Central Box mit der Stromversorgung und
schalten die Central Box ein (per magnetischer Schaltgeber
oder RC-Switch)

5. Das Jeti Studio erkennt den Typ des Gerdtes automatisch und
bietet lhnen das passende Update fiir die angeschlossene
Central Boxan.

6. Markieren Sie die gewtiinschte FW und klicken Sie den
»Aktualisieren” Button. Das Update lauft dann selbststandig

input

durch.
L~
c € ¢ vollage BATT

8 channel servo interface

STROM VERSORGUNfJ

USBa
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JETI i3

CEQ L

dupleEx
BT R SwW
RC Switch
) tischer ’_|

Sch:lltgeber |
STROMVERSORGUNG (==

OO
== @0

-+an

@ BATT1 BATT 2 ooo

- INPUTVOLTAGE4-8.4V G = = » USBa
- ED == =

- BEEE

.+ aicentrallBo Ml -
_F 220 =i

- +n

15 channel protected servo interface ™ * ~

@ Sicherheitshinweise fiir Arbeiten mit Magneten

Da die Central Box Uber einen starken Magneten EIN/AUS
geschaltet werden kann, sind folgende Sicherheitshinweise
notwendig. Der Magnet ist in einem praktischen Aluhalter mit
Handschlaufe untergebracht.

1. Halten Sie ausreichend Abstand zwischen dem Magneten und
empfindlichen technischen Gerdte wie Fernseh- und
Computermonitoren, Kreditkarten, Karten mit magnetischen
Speicherstreifen usw. Der Magnet konnte diese Speicher und
Gerate schadigen!

2.Halten Sie den magnetischen Geber fern von Kindern wegen der
GefahrdesVerschluckens oder sonstiger Verletzungen!
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Technische Daten der Central Box

DE

Technische Daten der Central Box 100

Empfohlene Eingangsspannung 4-8.4V
Anzahl der Akkuzellen 2 LiXX
Dauerstrom 10A
Impulsstrom 90A
Servosteckplatze biszu 8
Temperaturbereich -20°Chis zu +75°C
Gewicht 209
Abmessungen 52x25x11 mm
Technische Daten der Central Box 210/220

Empfohlene Eingangsspannung 4-8.4V
Anzahl der Akkuzellen 2 LiXX
Dauerstrom 20A
Impulsstrom 90A
Servosteckplatze biszu15
Stromverbrauch im AUS Zustand mit magnetischen Geber | 240 uA
Stromverbrauch im AUS Zustand mit RC-Switch 260 uA
Temperaturbereich -20°Chis zu +75°C
Gewicht 659
Abmessungen 66x42x18 mm
Abmessungen magnetischer Geber 45x26x11 mm
Fuse for standard servo I hold (20°C) (CB220) 2,6A

Fuse for high-torque servo I hold (20°C) (CB220) 6,0A
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@ Garantie, Service und technischer Support

Garantie und Service

Fur dieses Produkt gewahren wir eine 24 monatige Gewahrleistung
ab dem Kaufdatum, sofern es in Ubereinstimmung mit der in dieser
Anleitung angegebenen Spannungen betrieben wird und nicht
mechanisch beschadigt wurde. Diese Garantie deckt keine
Schéden an Teilen, die durch den Gebrauch oder die Modifizierung
auftreten, und keinesfalls wird die Verbindlichkeit von JETI model
die urspriinglichen Kosten des gekauften Bausatzes Giberschreiten.
Weiter behalt sich JETI model das Recht vor, diese Garantie ohne
Benachrichtigung zu dndern oder zu modifizieren. Da JETI model
keine Kontrolle Gber den Endzusammenbau oder das fiir den
Zusammenbau verwendete Material hat, kann keine Haftung fiir
irgendeinen Schaden des durch den Kunden komplettierten
Modells tbernommen werden. Mit dem Gebrauch des Produktes
akzeptiert der Benutzer alle daraus resultierenden
Verbindlichkeiten. Wenn der Kaufer nicht bereit ist, die
Verbindlichkeit zu akzeptieren, die mit dem Gebrauch des
Produktes zusammenhdngen, wird dem Kaufer empfohlen, diese
Gerate sofort in neuem und unbenutztem Zustand beim Verkaufer
zurlickzugeben.

Fur evtl. Garantie-Reparaturen legen Sie bitte den Kaufbeleg der
Einsendung bei. Garantie und Service nach der Garantie wird durch
Ihrem Handler oder den Hersteller zur Verfiigung gestellt.

Technischer Support

Haben Sie Fragen, Anregungen oder sind unsicher im Umgang mit
unseren Produkten, kontaktieren Sie uns direkt JETI model s.r.o.
www.jetimodel.de oder stellen lhre Fragen |hrem Handler oder
Importeur.

JETI model s.r.o. Pfibor, www.jetimodel.de
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Declaration of Conformity

Issues name & addres:
JETImodel s.r.0.
Lomena 1530, 742 58 Pribor

Object of the declaration:

Products: Servo interface
Trade name: Central Box

Model: Central Box 100, 210, 220
Country of origin: Czech republic

The object of declaration described above is in conformity with the
requirements of the folowing EU legislations and harmonized standards:
(SN EN 61000-6-1:2007, CSN EN 61000-6-3:2007-+A1:20011

Electromagnetic compatibility: 6440-454/2008 6440-538/2008

Signed for and on behalf of:

£

Tomas Klesnil ~
production Manager
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Benutzerinformationen zur Entsorgung von elektrischen
und elektronischen Geréten (private Haushalte)

Entsprechend der grundlegenden Firmengrundsatzen
der -Gruppe wurde ihr Produkt aus

hochwertigen Materialien und Kompanenten
entwickelt und hergestellt, die recycalbar und wieder
verwendbar sind.

Dieses Symbol auf Produkten und/oder begleitenden
Dokumenten bedeutet, dass elektrisehe und
elekironische Produkte am Ende ihrer Lebensdauer
vom Hausmill getrennt entsorgt werden milssen.
Bringen Sie bitte diese Produkte fir die Behandiung,
Rohstaflfriickgewinnung und Recycling zu den
gingerchteten kermmunalen Sammelstellen hzw.
Wertstoffsammelhtifen, die diese Gerate kostsnlos
entgegennehmen.

Die ardnungsgemaie Entsargung dieses Produkts
dient dem Urmnweltschutz und verhindert migliche
schadliche Auswirkungen auf Mensch und Umwelt,
die sich aus einer unsachpgemifen Handhabung der
Gerate am Ende lhrer Lebensdauer ergeben kénnten.
Genausre Informationen zur ndchstyelegenen
Sammelstelle bzw. Recyclinghof erhalten Sie bei threr
Gemeindaverwaltung.

Fiir Geschaftskunden in der Europiischen Union

Bitte traten Sie mit Ihrem Handler oder Lieferanten in Kontakt, wenn Sis
elekirische und elektronische Gerste entsorgen médchten, Er halt weitere
Infarmationen fir sie bersit,

Informationen zur Entsorgung in Landern auBerhalb der
Europdischen Union
Dieses Symbeol ist nur in der Europdischen Union glltig.
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JETI model s.r.o.
Lomena 1530, 742 58 Piibor
Czech Republic

www.jetimodel.com
www.jetimodel.de
info@jetimodel.cz



