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@ Introduccion
1.1 DC/DS

Las emisoras DC/DS han sido desarrolladas y fabricadas en
cooperaciéon con profesionales y campeones mundiales. Estas
emisoras han sido creadas con el objetivo de la maxima utilidad,
manejo simple, méxima durabilidad y fiabilidad de sus partes
mecanicas. El chasis metélico, con su tratamiento exterior resistente
a los productos quimicos ofrece la méxima proteccién para los
componentes interiores. Su disefo simple permite asimismo un facil
mantenimiento. Los sticks con cuatro rodamientos y sensores Hall
son un disefo revolucionario que hace que las emisoras DC/DS se
encuentren entre las mas avanzadas del mundoR/C.

Colocada a propésito en la parte superior de la emisora, la pantalla
retro-iluminada LCD de 3.8" ofrece un gran dngulo de visién en
cualquier condicion de iluminacion. Gracias a su pantalla de gran
resoluciény ala utilizacion de graficos avanzados es posible crear de
forma simple eintuitiva visualizaciones de los datos de telemetria.

Lafamilia de productos DUPLEX EX cuenta con un sistema mejorado
de transmision de telemetria que puede visualizarse en la pantalla
LCD o salvarse para un andlisis posterior en un PC. La emisora
permite programar notificaciones sonoras (creadas opcionalmente
por el usuario) referidas a valores actuales de telemetria o a alarmas
sonoras o sefales asignadas a condiciones de varios elementos de
control.
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1.2 Caracteristicas

Duplex 2,4GHz - las emisoras DC/DS cuentan con el sistema de salto
de frecuencia, digital y con canal de datos Duplex 2.4GHz,
desarrollado originalmente por Jeti Model en la Republica Checa.
Este sistema se ha utilizado con fiabilidad durante muchos afios.

Duplex 900MHz - las emisoras DC/DS-24 cuentan con un sistema de
respaldo para una seguridad y fiabilidad sin precedentes. Es el
primer sistema RC de doble banda.

Telemetria Integrada - desde el comienzo, las emisoras DC/DS
fueron disefladas con muchas caracteristicas atractivas e incluyen la
completaintegracion de todoslos sensores de telemetria Duplex.

Emisoras - sus diseflos ponen énfasis en el confort, una apariencia
sin precedentesy la utilizacién de materiales de muy alta calidad.

Sticks Precisos - los sticks de las emisoras estan equipados con
sensores Hall y rodamientos para un movimiento preciso con una
duracion casiilimitada.

Aviso por vibracion - |os sticks estan equipados con vibracion para
ser utilizada para notificacién de alarmas, cronémetros etc.

Pantalla LCD - pantalla TFT LCD de 3.5" con una resolucion de
320x240la cual es altamente visible bajo cualquier condicién de luz.

Bateria Li-lon — proporciona unafuente de energia probada y fiable
con alta capacidad (5200mAh)y larga vida.



Carga Fdcil - conecte su emisora al cargador de pared, al cargador
opcional para le coche o a cualquier fuente de alimentacion 12V a
través del puerto de carga. La DC/DS puede cargarse también
mediante su interfaz USB a PC. El progreso de carga se muestraenla
pantalladelaDC/DS.

Antena Integrada - |as antenas estan localizadas internamente en
las cajas de las DC-24 y DS-24 protegiéndolas contra cualquier dafio
mecanico.

Gran Memoria - tarjeta de almacenamiento SD interna para
almacenarmodlos, sonidosy datos de telemetria.

Conector USB - la conexién adecuada para su PC. Actualizaciones
de firmware y sonidos rapidas asi como descarga de datos de
telemetria.

Navegacion Rdpida - la interfaz estilo rueda 3D combinada con
teclas de funcién permiten una rapida navegacion por los menus de
las DC/DS.

Trims Digitales — trims completamente programables y con la
revolucionaria funcién de trimado automatico.

Interruptores Intercambiables y Asignables - todos los
interruptores de las emisoras DC/DS (2- o 3-posiciones) pueden ser
intercambiados facilmente y asignados para crear una
configuracion personalizada paraadaptarse a cualquieraplicacion.

Programacion - el firmware légico e intuitivo de la emisora esta
disefiado para resultar simple al uso. Siga simplemente las pantallas
paso a paso. La creaciéon de un nuevo modelo puede llevarse a cabo
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€N unos POoCos pasos.

Sonidos/Alarmas - las emisoras DC/DS estan equipadas con
alarmas sonoras o alarmas grabadas por el usuario que le
mantendraninformado sin distraerle.

Microfono integrado con reconocimiento de voz - gracias al
micréfono integrado puede grabar sus propios archivos de sonido z
ademas ensefiar a su emisora para que responda a varios comandos
devoz.

Sintonizador FM — permite escuchar sus cadenas de radio favoritas
mientras que estaen le campo de vuelo.




1.3 Tabla de Contenidos

Para hacer la navegacién mas rapida, el Manual de Instrucciones de
lasemisoras DC/DS se ha dividido en 5 grupos basicos:

I. Introduccién ysoporte del producto.

2. Descripcion Basicay ajustes mecanicos.

=. Primerapuestaenmarcha.Ajuste Basicode helicépteroyavion
H. Programacién Avanzada.Descripciones detalladas.

5. Actualizaciones, informacién de seguridad, mezclas especiales.

Las partes masimportantes del manual se encuentran separadas del
textoy sombreadasde acuerdoasuimportancia..

Los modelistas mdas avanzados pueden comenzar en el grupo 3
donde se muestra la informacion basica de programacion. Es la
manera mas rapida de comprender las ideas basicas de la
programacion de las DC/DS, con esta informacién basica podra
comenzar a crear su propio modelo. Las funciones mas avanzadas se
encuentran en el grupo 4. Alli encontrara descripciones detalladas
de todas las funciones de las emisoras DC/DS. La ultima seccion
ofrece una descripcion detallada de las actualizaciones de firmware,
transferencia de datosy mezclas especiales.

Consejo Nota
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1.4 Soporte Técnico

Si no se encuentra seguro a la hora de ajustar una funcién en
particular de su emisora, no dude en hacer uso de nuestro servicio
técnico:

1. SitioWeb

En la web de Jeti Model (fabricante) o en la de su distribuidor local
encontrara una amplia gama de soporte para las emisoras DC/DS.
Encontrard consejo, trucos o las preguntas mas frecuentes (FAQ) que
normalmente contendran larespuesta a sus preguntas.

2.Distribuidor, Fabricante

Podra recibir soporte de su tienda habitual, distribuidor o
directamente desde el fabricante Jeti Model s.r.0.

3.Servicioy Coberturadela Garantia

Jeti Model CZ garantiza que sus productos no tienen defectos en
materiales o en fabricacién por un periodo de 24 meses desde la fecha de
compra por parte del cliente. Esta garantia cubre solo los productos
comprados a un distribuidor autorizado Jeti Model CZ. Las transacciones
por terceras personas no estan cubiertas por esta garantia. Serd necesaria
la prueba de compra para cualquier reclamaciéon en garantia. Las
decisiones sobre reparaciones o reemplazos dependen Unicamente de
Jeti Model CZ o de un servicio autorizado. Esta garantia no cubre danos
fisicos o dafnos debidos a un accidente, mala utilizacion, abuso,
negligencia, utilizacion comercial o para investigacion, o modificacién de
cualquier componente del producto. Esta garantia no cubre daios por
mala instalacion, operaciéon, mantenimiento, o intento de reparacién por
otrapersonaque no seaJetiModel CZ o un servicio autorizado.

Jeti Model CZ se reserva el derecho a modificar esta garantia sin
noticiayrenunciaraotras garantias expresas oimplicadas.
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1.5 DC-24 Contenido del Pack

1. Emisora Jeti DC-24, 2. Cargador de Pared, 3. Caja de Aluminio
emisora Jeti DC, 4. Cable USB PC, 5. Set Llaves Allen 1,5mm y Torx
10, 6. PafodeLimpieza, Manual de Instrucciones.

1.6 DS-24 Contenido del Pack

1. Emisora Jeti DS-24, 2. Cargador de Pared, 3. Caja de Aluminio
emisora Jeti DS, 4.Cable USBPC, 5.SetLlavesAllen 1,5mmyTorx8y
10, 6. PanodeLimpieza, Manual de Instrucciones.

PrPuEer ~ag),




@ Especificaciones del sistema

Parametros DS-24  DC-24
Nuevas funciones gratuito gratuito
Canales 24 24
Posible anadir interruptores extra ° [J
Acelerémetro o -
Madulo RF secundario en funciones:
teacher, double path ° ¢

863 -870 MHz| 863 - 870 MHz
el EITOh 902 _tggg Mhz | 902 -tggls Mhz

(US) (Us)

Modos de vuelo 10 10
Mezclas programables 30 30
Graficos o [J
Audio player o [
Compatibilidad con archivos MP3 o [J
Sintonizador FIM ° °
Micréfono ° °
Alarmas por vibracion ° °
Perfiles de color, imagenes de
modelo ° °
Interruptores légicos 24 24
Ndmero de comandos remotos 24 24
Controles por telemetria 16 16
Secuenciador 10 10
Cronémetro 10 10
Valores en pantalla 40 40
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Parametros DS-24 | DC-24
Sonidos de evento 40 40
Alarmas 40 40
Sensores de telemetria 64 64
Salida por voz ° °
Ajuste de Girdéscopo 3 3
Balanceador de servos o o
Curvas de funcion ° °
Limitador de motor o o
Vario ° °
Trim en modos de vuelo o [
Ndmero de direcciones de control 16 (hasta 24) 16 (hasta 24)
Material de los sticks Mﬁllij'lrrh;]é]ODE MSII?TTI\:IWCI)CI)DE
Resolution of sticks 4096 4096
Sensores Hall en los sticks o [
Memoria interna, tarjeta SD 8 GB 8GB
Maédulos RF 3 3
Numero de antenas 5 5

8,5" 8,5"

LCD con retroiluminacién SR Sewe o
color alto color alto
contraste contraste

Peso [g] 1,25 1,5

Dimensiones [mm] 194x233x40 230x270x40

Pack de bateria del emisor [mAh] Powegleogo’l sep Poweg|20801 sap

Cargador de baterias o o

Maleta de aluminio [ [
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@ Descripcion de la Emisora DC-24

phones

3.1. Identificacion de los Mandos

Stick Derecho 1, 2 - la Emisora DC-24 Soporta Modos 1-4, vea Control
Sticks->mode change

Stick Izquierdo 3, 4-la Emisora DC-24 Soporta Modos 1-4, vea Control
Sticks->mode change

Interruptores Intercambiables: Sa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf, Sg, Sh, Si, Sj
Trims Digitales para el Sticklzquierdo T3, T4

Trims Digitales parael Stick Derecho T1,T2

Deslizador del Lado Derecho 5

Deslizador del Lado Izquierdo 6

Dial 7

Dial 8

. PantallaLCD

. TeclasdeFuncién F1-F5

. Interruptor ON/OFF de laemisora
. ControldeSeleccion3D

. TeclaMenu

. TeclaESC

. Antena/AsaEmisora

. JackdeCarga

. InterfazUSBPC

Jack Auriculares

. LEDON/OFF& Carga

. Altavoz

. AgujerosdeInstalacion de Soportes parala Correa (opcionales)
. Micréfono
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3.2. Identificacion de los Componentes DC-24

24. PackdeBateriadelaEmisora
25. Memory Card Micro SD 8GB
26. ConectorsalidaPPM

27. Stickde controlizquierdo
28. Stickde controlderecho
29. Mddulode emisién 2.4 GHz
30. Méodulode emisién 900MHz
31. AntennaFM

32. ConectordeBateria
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3.3 Montaje del Stick de Control

A
Arad

3.3.1 Ajuste de la Longitud del Stick de Control
La longitud del stick es ajustable para adecuarse a su estilo de vuelo.

Elstick se divide en dos partes.

1. Lalongitud del stick es
ajustable para adecuarse a
su estilo de vuelo. El stick se
divide endos partes).

2. Gire la parte superior
del stick a favor de las
agujas del reloj para
hacerlo mas corto o en
contradelasaguas del reloj
paraalargarlo.

3. Ajuste la parte inferior
parafijarla parte superior.
4. Para terminar apriete
ambas piezas una contra
otra.

3.3.2 Ajuste del Angulo de los Sticks de Control

Para adecuar el tacto de su emisora puede ajustar el angulo del
mecanismo del stick.

1. Apague laemisoray retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera. Después, retire la tapa trasera con cuidado .
Asegurese de desconectarla bateriadelaemisora.
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2. Sueltelos dos tornillos del mecanismo de control del Stick.

3. Ajuste(rote) hastala posicion deseada.

4. Apriete los dos tornillos asegurando el mecanismo de control
delstick.

5. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.

3.3.3 Ajuste de la Tension del Stick de Control

La tension del stick es ajustable para cada eje. Esto permite adecuar
su emisora a sus preferencias. Ajuste simplemente cada muelle a la
tension deseada.

1. Apague laemisoray retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera. Después, retire la tapa trasera con cuidado .
Aseguirese de desconectar labateria de laemisora.

2. Utilice los tornillos indicados para cambiar la tensiéon del
muelle.

Girando el tornillo en contra de las agujas del reloj, ablandara
el muelle. Como resultado, la resistencia al movimiento del stick
de control serd menor. Girando el tornillo a favor de las agujas

del reloj, endurecera el muelle. Como resultado, la resistencia al
movimiento del stick de control serd mayor.

3. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.

3.3.4 Ajuste de la Tension de la Carraca

Prefiere un tacto suave del acelerador o el tacto de una carraca?

Puede ajustar la emisora DC- 24 de las dos maneras permitiéndole

ajustar el funcionamiento de su radio. Cada tensidn se ajusta

mediante un tornillo diferente.

1. Apague la emisoray retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera. Después, retire la tapa trasera. Asegurese de
desconectarlabateriadelaemisora.

2. Para la tension de la carraca, utilice el tornillo "A". Girelo
lentamente (en contra de las agujas del reloj) hasta que
consiga la tension deseada. Para un ajuste suave de tension,
utilice el tornillo "B". Girelo lentamente (a favor de las agujas




delreloj) hasta queconsigalatensién adecuada.
3. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.

3.3.5 Ajuste del Recorrido del Stick del Motor

El recorrido del stick de motor se puede ajustar para adecuarse a su
estilode vuelo.

1. Apague la emisora y retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera. Después, retire la tapa trasera. Asegurese de
desconectarla bateria delaemisora.

2. Utilice los tornillos indicados
paralimitarelrecorridodel stick.
Gire el tornillo afavor de las agujas
del reloj para recortar el recorrido
delstick.

3. Reconecte la bateriay monte
tapatraseraysustornillos.

Tras ajustar el limite del
recorrido del stickde motor, debe
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re-calibrar el stick de motor en el menu correspondiente, lea la
seccion 9.6.3-Calibracion delos Controles Proporcionales

3.3.6 Cambio del Modo de la Emisora

La emisora cuenta con sticks universales. Ambos sticks son idénticos
y ajustandolos podra configurarlos en los modos 1 - 5. Tras el ajuste
mecanico es necesario ajustar el modo seleccionado en la emisora
en el menu System - Configuration - Stickmode 1-4.

Para cambiar los ajustes de los sticks, desatornille la tapa trasera z
desconecte la bateria.
A. Ajuste del stick de manera que no vuelva siempre a su
posicion central - gas

1. Suelteeltornillo A.

2. Levantelaleva B parapoderdesplazarlapalanca C.

3. Gire la palanca € 90° en la direccion de la flecha para bloquear la
leva B en su posicion superior.
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4. Aprieteel tornillo A. 3.3.7 Instalacionde Sticks coninterruptorobotén
5. Apretando los tornillos D y E se logra le ajuste necesario tanto si Sidesea utilizar laemisora DC-24 usando los botones o interruptores
quiere untacto de carracaofluido. parastick opcionales, debe comprarlos por separado:

B. Ajuste del stick para que siempre vuelva a su posicion ‘ St!ck!nterruptorz pos!c!ones
 Stickinterruptor 3 posiciones

tral - elevad - .
central-elevador  Stickconbotén Q j Q
- * Stickconpotenciémetro U _\

Aviso: Para la instalacion de los botones o interruptores para
stick opcionales, recomendamos que mande su emisora
aun centrodeservicio autorizado o asu distribuidor.

1. Apague la emisoray retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera. Después, retire la tapa trasera. Aseglirese de
desconectarlabateriadela emisora.

1. Suelte el tornillo A.

2. LevanteunpocolalevaB.

3. Gire la palanca Cen la direccion de la flecha para bloquear la leva
B.en su posicidn superior.

4. Mueva la palanca C en la direccion de la flecha para desbloquear
lalevaB

5. Aprieteeltornillo A.

6. Suelte los tornillos E'y D hasta que la posicion en la que no note el
freno.

17
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2. Desconecte los cables de los mecanismos de control del stick 8. Ajustelalongitud delstick paraadecuarseasu estilo de vuelo.

delaplacadel emisor (3 cablesX,Y, S). ; : ; : 7
Nota: Tras instalar los sticks opcionales con interruptor o boton,

adegtirese de no danar los cables que pasan por el interior
del stick de que cuando ajuste la longitud del mismo. La

3. Retireloscablesde conexién delos mecanismos del stick.
Retire los tornillos de fijacién de los mecanismos de control de

ambos stick. mejor manera de hacerlo es retirar el prisionero la teral del
5. Con cuidado, retire ambos mecanismos de control del stick. Tire alojamiento del stick para permitir que los cables no giren
de ellos hacia usted (hacia la parte trasera). El proceso cuando gireelstick para ajustarlasualtura.

continuara con el mecanismo fuera de laemisora.

9. Pase los cables por el mismo agujero que los cables del sensor
hall (através del agujero central del mecanismo).

10. A continuacién, inserte los terminales de los cables por la
abertura del circuito impreso y suéldelos de manera que
correspondan los cables del mismo color uno encima del otro.

11. Con cuidado, alargue los sticks hasta sus limites para verificar

que existe suficiente cable, si es necesario ajustelo
6. Desenrosque laparte superior delstick (antihorario). adecuadamente. Los cables de conexion de todas la unidades
7. Inserteloscablesde conexién porelinterior del stick. deben contar con lalongitud adecuada para no producir dafios
fisicos o estreses pordoblado.
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12. Monte los mecanismos del stick en su posicién correcta. 3.4 Interruptores Intercambiables y Asignables
13. Monte y apriete los tornillos de fijacién de los mecanismos de
control del stick. Una de las caracteristicas mas importantes de las emisoras Jeti es la
14. Conectelos cables de control del stickala placa (3 cables X, Y, S). flexibilidad de asignacion de las funciones a los interruptores. La
Preste atencion a la longitud de los cables. Conecte primero el emisora DC-24 detecta automaticamente el tipo de interruptor y le
cable més largo en la parte exterior de la emisora (3 conectores asigna una funcidn. Los siguientes tipos de interruptor se
X,Y,S). encuentrandisponibles.

15. Fijeloscablesensusalojamientos.

16. Reconecte labateriay monte latapatraseray sus tornillos. Usted puede intercambiar los interruptores disponibles o utilizar
accesorios originales para personalizar suemisora.

Tras el montaje del interruptor, debe re-configurar y activar el

software de la emisora antes de utilizarlos. Esto puede realizarse en Configuracién deinterruptoresdefdbricaparalaemisoraDC-24
el menu "Main menu->Advanced setup->Sticks/ switches setup", Sa-interruptor de 2 posiciones con retorno por muelle
vealaseccion 9.3.2. Sb-interruptorde 3 posiciones corto

Sc-interruptorde 2 posiciones corto
Sd-interruptor de 2 posiciones largo
Se-interruptor de 3 posiciones corto

Sf-interruptor de 3 posiciones corto
Sg-interruptor de 3 posicioneslargo
Sh-interruptor de 2 posiciones corto
Si-interruptor de 2 posiciones corto

Sj-interruptor de 3 posicioneslargo




Intercambio de Interruptores:

1. Apague la emisoray retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera.Después, retire la tapa trasera.
Asegurese de desconectarlabateriadelaemisora.

2. Mediante la llave especial (no incluida) desenrosque y extraiga
con cuidado latuerca defijacion.

3. Coja el interruptor por su circuito impreso y tire de él con
cuidado. Utilice este método para retirar y cambiar otros
interruptores. Tras montar de nuevo la emisora y encenderla, el
software mostrara una advertencia recordandole que ha
realizado un cambio. Verifique siempre las funciones asignadas
alosinterruptoresantesdevolar.

20
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3.5 Trims Digitales

Los sticks de la emisora se utilizan para controlar las funciones
basicas como motor, alerén, elevador y cola. Al lado de los sticks
podraencontrar4 botones que son los trims programables.

Los trims digitales se utilizan para realizar un ajuste fino del modelo.
Cuando la emisora se apaga, los valores del trim se guardan en
memoriay se cargan cuando el sistema se enciende de nuevo.

Cada modelo tiene su ajuste de trim. También cada modo de vuelo
puede ser configurado para tener diferentes configuraciones de
trim. Pulsando uno de los botones, la pantalla mostrara
gréficamente el cambio de la posicién del trim. Los trims de la
emisora cuentan con un aviso sonoro de pasoy centro.

En el menu "Digital trim" es posible activar una funcién especial
llamada automatic trimming. Los ajustes de paso y rango de los
trimes digitales se explican en "Main menu->Fine tuning/flight
modes->Digital trim".
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3.6.2 Cambio delaBateria

3.6 Pack de Bateria de la Emisora . ] ; , . o
Sidesea cambiar la bateria de laemisora, siga los siguientes pasos:

La emisora DC-24 estd alimentada por un pac!(’de bateria Li-lon que 1. Apaguelaemisorayretire los 10 tornillos que aseguran la tapa
viene equipado con su propio circuito de gestiony carga. Cuando se trasera. Después, retire la tapa trasera. Aseglrese de
encuentra encendida, el LCD de la emisora muestra el estado y la desconectar la bateria de la emisora.
condicion del pack de bateria. La bateria Li-lon viene instalada de ,
fabrica. 2. Desconecteel cabledelabateria.

3.  Suelte elvelcrodefijacionyretirela bateria.
3.6.1Carga

La emisora DC-24 puede ser cargada con el cargador de pared
incluidooatravésdel puerto USB.

Para una carga rapida utilice el cargador de pared incluido. El tiempo
de carga es de alrededor de 3 horas. Durante el proceso de carga la
emisora puede encenderse o apagarse. El estado de la carga se
muestra con los diodos LED rojo y verde. Si enciende la emisora
mientras que esta cargando podra visualizar el proceso de carga
directamente enla pantalla LCD..

CargadelaEmisora:
1.  Conecte elcargadorde paredaunenchufe.

2.  Conecteelcabledecargaalaemisora.Siel LED verde seapaga,
la emisora no estd completamente cargada. EI LED rojo indica
elestadode carga.

« Bateria descargada - LED rojo parpadea lentamente, LED
verdeapagado

» Bateria casi cargada - LED rojo encendido, LED verde
apagado

* Bateriacargada-LEDrojoyverde encendidos

21
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3.7 Conector de Entrada/Salida PPM

La salida PPM es accesible gracias al conector etiquetado "B". Este
conector cuenta con alimentacion de bateria no estabilizada en el
rango de 3.2 - 4.2V (max. 1A) que puede utilizarse como fuente de
alimentacion para moédulos HF o para la salida de sefal PPM. Las
funciones de salida de la emisora tienen el formato de sefal estandar

PPM..

P wbh =

Entrada PPM (l6gica 3V)

Pin positivo (+)

Pin negativo (-)

Salida PPM (légica 3V, configurable en "System-
>Configuration")

3.8 Manejo

La emisora DC-24 puede ser transportada sujeta por el asa/cubierta
de antena como se muestraen lafigura.
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3.9 Cambio de la tarjeta SD

Desconecte el conectordelabateria.

Para abrir le alojamieno de la tarjeta SD, utilice su uiia para empujar
la carcasa metdlica hacia la derecha y levantela con cuidado. La
tarjeta micro SD puede ser ahora extraida. Para su instalacion
proceda por favoren ordeninverso.

23
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@ Descripcion de la Emisora DS 4.1 Identificacion de los Mandos DS-24

1.  Stick Derecho 1, 2 - la emisora DS-24 Soporta Modos 1-4, vea Control
Sticks->mode change

2. Stick Izquierdo 3, 4 - la emisora DS-24 Soporta Modos 1-4, vea Control
Sticks->mode change

3 Interruptores Intercambiables: Sa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf, Sg, Sh

4. TrimsDigitales paraelSticklzquierdoT3,T4

5. TrimsDigitales para el Stick DerechoT1,T2

6. Deslizadordel Lado Derecho5

7. Deslizadordel Lado Izquierdo 6

8. Dial7

9. Dial8

10. PantallaLCD

11. TeclasdeFunciénF1-F5

12. Interruptor On/Off delaemisora

13. Controlde Seleccién3D

14. TeclaMenu

15. TeclaESC

16. Antena.

17. JackdeCarga

18. InterfazUSBPC

19. AntenaFM, entrada/salidaPPM

20. LEDON/OFF& Carga

21. Altavoz

22. Agujerosdelnstalacion de Soportes paralaCorrea

23. GanchoCorrea

24. Jackauriculares

25. Antena900 Mhz

26. Microfono

24
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4.2 Identificacion de Componentes Rear panel
27. ConectordeBateria 34. RightControllever9
28. Pack deBateriadelaEmisora 35. LeftControllever10
29. ConectorSalidaPPM 36. Assignable SwitchesSm,Sn,So,Sp

30. Stickde Controllzquierdo
31. Stickde Control Derecho
32. TarjetaSD

JETimodel
0524-PH-2
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4.3 Montaje del Stick de Control

A
Azad

4.3.2 Ajuste del Angulo de los Stick de Control

4.3.1 Ajuste de la Longitud del Stick de Control Para adecuar el tacto de su emisora puede ajustar el angulo del

La longitud del stick es ajustable para adecuarse a su estilo de vuelo. mecanismo delstick.

Elsticksedivide endos partes. 1. Sujete la parte superior 1. Apague la emisora y retire los 8 tornillos que aseguran la tapa
del stick con firmeza y trasera. Después, retire la tapa trasera. Asegurese de desconectar
desenrésquela (girela al labateria dela emisora.

contrario que las agujas del
reloj).

2. Gire la parte superior
del stick a favor de las
agujas del reloj para
hacerlo mas corto o en
contrade lasaguas delreloj
paraalargarlo.

3. Ajuste la parte inferior
parafijarla parte superior.

4. Para terminar apriete
ambas piezas una contra
otra. 26
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2. Sueltelosdostornillos del mecanismo de control del stick.

3. Ajuste(rote) hastala posicion deseada.

4. Apriete los dos tornillos asegurando el mecanismo de control
del stick.

5. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.

4.3.3 Ajuste de la Tension del Stick de Control

La tension del stick es ajustable para cada eje. Esto permite adecuar
su emisora a sus preferencias. Ajuste simplemente cada muelle a la
tension deseada.

1. Apague la emisora y retire los 8 tornillos que aseguran la tapa
trasera.Después, retire latapa trasera.
Asegurese de desconectarlabateriade laemisora

2. Utilice los tornillos indicados para cambiar la tension del
muelle.
Girando el tornillo en contra de las agujas del reloj, ablandara
el muelle. Como resultado, la resistencia al movimiento del stick
de control serd menor. Girando el tornillo afavor de las agujas

27

3.

del reloj, endurecera el muelle. Como resultado, la resistencia
al movimiento del stick de control serd mayor.

Reconecte labateriay montelatapatraseray sustornillos.




4.3.4 Ajuste de la tensiéon de la carraca

Prefiere un tacto suave del acelerador o el tacto de una carraca?
Puede ajustar la emisora DS-24 de las dos maneras permitiéndole
ajustar el funcionamiento de su radio. Cada tension se ajusta
mediante un tornillo diferente.

1. Apague la emisora y retire los 8 tornillos que aseguran la tapa
trasera.Después, retire latapa trasera.
Asegurese de desconectarlabateriade laemisora.

2. Para la tension de la carraca, utilice el tornillo "A". Girelo
lentamente (en contra de las agujas del reloj) hasta que
consiga la tension deseada. Para un ajuste suave de tension,
utilice el tornillo "B". Girelo lentamente (a favor de las agujas
delreloj) hasta que consigalatensién adecuada.

3. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.
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4.3.5 Ajuste del recorrido del stick de motor

El recorrido del stick de motor se puede ajustar para adecuarse a su
estilodevuelo.

1. Apague la emisora y retire los 8 tornillos que aseguran la tapa
trasera. Después, retire la tapa trasera. Asegurese de desconectar la
bateriadelaemisora.

2, Utilicelos tornillos indicados para limitar el recorrido del stick. Gire
el tornillo a favor de las agujas del reloj para recortar el recorrido del
stick.

3.Reconectelabateriay monte latapatraseray sustornillos.

Tras ajustar el limite del recorrido del stick de motor, debe re-calibrar
el stick de motor en el menu correspondiente, lea la seccion 9.6.3-
Calibracion de los Controles Proporcionales.
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4.3.6 Cambio del Modo de la Emisora B. Ajuste del stick para que siempre vuelva a su posicién

La emisora cuenta con sticks universales. Ambos sticks son idénticos central - elevador
y ajustandolos podra configurarlos en los modos 1 - 5. Tras el ajuste
mecanico es necesario ajustar el modo seleccionado en la emisora
en el menu System - Configuration - Stick mode 1-4.

Para cambiar los ajustes de los sticks, desatornille la tapa trasera z
desconecte la bateria.

A. Ajuste del stick de manera que no vuelva siempre a su
posicion central -gas

1. Suelteeltornillo A.

2. LevanteunpocolalevaB.

3. Gire la palanca C en la direccién de la flecha para bloquear la leva
B.ensu posicién superior.

4. Mueva la palanca C en la direccién de la flecha para desbloquear
lalevaB

5. Aprieteel tornillo A.

1. Suelte el tornillo A. 6. Suelte los tornillos Ey D hasta que la posicién en la que no note el

freno.

2. LevantelalevaB para poderdesplazarlapalanca C.

3. Gire la palanca € 90° en la direccion de la flecha para bloquear la
leva B en su posicion superior.

4. AprieteeltornilloA.

5. Apretando los tornillos D y E se logra le ajuste necesario tanto si
quiere untacto de carraca ofluido.
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4.3.7 InstalacidondeSticks coninterruptorobotén
Sidesea utilizar laemisora DS-24 usando los botones o interruptores
parastickopcionales, debe comprarlos por separado:

 Stickinterruptor 2 posiciones
+ Stickinterruptor 3 posiciones
+ Stickconbotén

A
—
¢ Stickcon potenciometro i ‘\ ‘\

Aviso: Para la instalacion de los botones o interruptores para
stick opcionales, recomendamos que mande su emisora ¢ R
aun centrodeservicio autorizado o asu distribuidor.

1. Apague la emisoray retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera. Después, retire la tapa trasera. Asegurese de
desconectarlabateriadela emisora.

2. Retire los tornillos del circuito superior (la placa en forma de
"T).

3. Retirelaplacaenformade"T" cogiéndolaporsusbordesallado
de los tornillos inferiores. Levante la placa para desconectar sus
cables de la placa inferior. Una vez desconectada, incline la
placahacialapantalla paradejarlazonalibre.

4. Desconecte los cables del mecanismo del stick de la placa del
emisor (4 cables X, Y, S,M).

5. Retirelos cables de conexion de los mecanismos del stick de sus
alojamientos.

6. Retire los tornillos de fijacién de los mecanismos de control de




ambos stick.

7. Concuidado, retire ambos mecanismos de control del stick. Tire
de ellos con cuidado hacia usted (hacia la parte trasera del
emisor).

8. Desenrosque la parte superior del montaje del stick
(antihorario).

9. Inserteloscablesde conexién porelinterior del stick.

10. Ajustelalongitud delstick paraadecuarse a su estilo de vuelo.
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. Pase los cables por el mismo agujero que los cables del sensor
hall (através del agujero central del mecanismo).

12. A continuacién, inserte los terminales de los cables por la
abertura del circuito impreso y suéldelos de manera que
correspondan los cables del mismo color uno encima del otro.

13. Con cuidado, alargue los sticks hasta sus limites para verificar
que existe suficiente cable, si es necesario ajustelo
adecuadamente. Los cables de conexién de todas las unidades
deben contar con lalongitud adecuada para no producir dafios
fisicos o estreses por doblado.

14. Montelos mecanismos delstick en su posicion correcta.

15. Monte y apriete los tornillos de fijacién de los mecanismos de
control delsstick.




16. Conectelos cables de control del stickalaplaca (4 cables X, Y, S,
M). Preste atencién a la longitud de los cables. Conecte primero el
cable més largo en la parte exterior de la emisora (4 conectores X, Y,
S, M).

17. Fijeloscablesensus alojamientos.

18. Monte la placa en forma de "T" en su sitio. Inserte primero los
conectores de la placa en forma de "T" en la emisora y después
inserte la placa en forma de "T" en sus conectores de la placa
principal. Tenga cuidado cuando sujete los cables inferiores de
la placa en forma de "T" para evitar forzarlos cuando instale la
placa en forma de "T" Si los cables causan alguna resistencia,
por favor revise su posicion y guiado y pruebe a instalar la placa
enformade"T"denuevo.

19. Montedenuevolostornillos delaplacaenformade"T"
20. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.

Instalacién y Configuracion delos Interruptores de Stick

Tras el montaje del interruptor, debe re-configurar y activar el
software de la emisora antes de utilizarlos. Esto puede realizarse en
el menu "Main menu->Advanced setup->Sticks/ switches setup",
vealaseccion9.3.2.
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Atencion: Debe organizar los cables como se muestra en la
figura. Los cables deben ser posicionados lo mds
lejos posible del elemento magnético a). Por favor
evite el contacto entre cable y elemento magnético.
Puededarnarse el aislamiento de los cables.

Correcta stribucién
del cable plano flexible
de la pantalla.
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4.4 Interruptores Intercambiables y Asignables

Una de las caracteristicas mas importantes de las emisoras Jeti es la
flexibilidad de asignacion de las funciones a los interruptores. La
emisora DS-24 detecta automaticamente el tipo de interruptory le
asigna una funcion. Los siguientes tipos de interruptor se
encuentrandisponibles:

Usted puede intercambiar los interruptores disponibles o utilizar
accesorios originales para personalizar su emisora.

Configuracion deinterruptoresde fdbricaparalaemisora DC-24
Sa-interruptorde 3 posiciones corto

Sb-interruptorde 2 posicioneslargo

Sc-interruptorde 2 posiciones corto

Sd-interruptorde 2 posiciones largo

Se-interruptorde 3 posiciones largo

Sf-interruptorde 2 posiciones corto

Sg-interruptor de 2 posiciones con retorno por muelle
Sh-interruptorde 2 posiciones corto

4.4.1 Procedimiento de Retirado de Interruptores
1.

3.

Apague la emisora y retire los 8 tornillos que aseguran la tapa
trasera.Después, retire latapa trasera.
Asegurese de desconectarlabateriadela emisora.

Mediante la llave especial (no incluida) desenrosque y extraiga
con cuidado latuerca defijacion.

Coja el interruptor por su parte trasera y tire de él hacia usted,
hasta que el interruptor salga de la emisora.




4. Desconecte el cable plano flexible de su conector en la placa
principal.
Los cables planos flexibles unen el circuito principal conlos
interruptores tal y como se muestra en la figura (4a). El cable

siempre tiene un extremo coloreado en ambos extremos (4b).
Las marcas deben orientarse taly comoseveenlafigura.

4.4.2 Procedimientode ensamblaje

1. Inserte el cable plano flexible en el conector del interruptor.
Tengaen cuentalaorientacion como se muestraarriba.

2. Introduzca el interruptor en su agujero de la carcasa de la
emisora.

3. Apriete la tuerca de fijacion del interruptor desde la parte
delanteradelaemisora. Utilice lallave especial (noincluida).

4. Conecte el cable plano flexible en el circuito principal de la
emisora. Tenga en cuenta la orientacion como se muestra
arriba.

El cable debe ser insertado en el conector que le corresponde
segun la posicién en el panel frontal.

5. Reconectelabateriay monte latapatraseraysustornillos.
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Al encender la emisora la primera vez después de realizar algun
cambio en los interruptores, podra notar que la configuracion para
elmodeloyano corresponde.




4.5 Trims Digitales

Los sticks de la emisora se utilizan para controlar las funciones
basicas como motor, alerén, elevador y cola. Al lado de los sticks
podraencontrar4 botones que son los trims programables.

Los trims digitales se utilizan para realizar un ajuste fino del modelo.
Cuando la emisora se apaga, los valores del trim se guardan en
memoriay se cargan cuando el sistema se enciende de nuevo.

Cada modelo tiene su ajuste de trim. También cada modo de vuelo
puede ser configurado para tener diferentes configuraciones de
trim. Pulsando uno de los botones, la pantalla mostrara
graficamente el cambio de la posicién del trim. Los trims de la
emisora cuentan con un aviso sonoro de pasoy centro.

En el menu "Digital trim" es posible activar una funcién especial
llamada automatic trimming. Los ajustes de paso y rango de los
trimes digitales se explican en "Main menu->Fine tuning/flight
modes->Digital trim".
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4.6 Pack de Baterias de la Emisora

La emisora DS-24 estd alimentada por un pack de bateria Li-lon que
viene equipado con su propio circuito de gestién y carga. Cuando se
encuentra encendida, el LCD de la emisora muestra el estado y la
condicién del pack de bateria. La bateria Li-lon viene instalada de
fabrica.

4.6.1Carga

La emisora DS-24 puede ser cargada con el cargador de pared

incluido oatravés del puerto USB.

Para una carga rapida utilice el cargador de pared incluido. El tiempo

de carga es de alrededor de 3 horas. Durante el proceso de carga la

emisora puede encenderse o apagarse. El estado de la carga se

muestra con los diodos LED rojo y verde. Si enciende la emisora

mientras que estd cargando podra visualizar el proceso de carga

directamente enla pantalla LCD.

CargadelaEmisora:

1.  Conecte elcargadorde paredaunenchufe.

2.  Conecteelcabledecargaalaemisora.Siel LED verde seapaga,
la emisora no estd completamente cargada. EI LED rojo indica
el estado de carga.

* Bateria descargada — LED rojo parpadea lentamente, LED
verdeapagado

 Bateria casi cargada - LED rojo encendido, LED verde
apagado

* Bateriacargada—-LEDrojoyverde encendidos
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4.6.2 RemplazarlaBateria
Sidesea cambiar la bateria de laemisora, siga los siguientes pasos:

1.

Apague la emisora y retire los 8 tornillos que aseguran la tapa
trasera.Después, retire latapa trasera.

Desconecte el cable delabateria.
Suelte el velcro defijacion yretire la bateria.

Nota: Sisedesconectalabateriapor mdsde 1 minuto;lahoray
lafechase borrardn.

4,7 Conector de Entrada/Salida PPM

La salida PPM es accesible gracias al conector etiquetado "B". Este
conector cuenta con alimentacion de bateria no estabilizada en el
rango de 3.2 - 4.2V (max. 1A) que puede utilizarse como fuente de
alimentacién para modulos HF o para la salida de sefal PPM. Las
funciones de salida de laemisora tienen el formato de seial estandar
PPM.

Entrada PPM (I6gica3V)

Pin positivo (+)

Pin negativo (-)

Salida PPM (légica 3V, configurable en
"System->Configuration")

Wby
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4.8 Manejo 4.9 Cambio de la Tarjeta SD
La emisora DS-24 viene equipada con un asa metdlica para Desconecte el conectordelabateria.
transportarlataly comoseindicaenlafigura. Para abrir le alojamieno de la tarjeta SD, utilice su ufia para empujar

la carcasa metdlica hacia la derecha y levantela con cuidado. La
tarjeta micro SD puede ser ahora extraida. Para su instalacion
proceda porfavoren ordeninverso.

Enlafigurainferior se muestrala posicion de las antenas.

JETImodel : seppd | bateny
DS24-PW-2 ° ~er DUDS
e 2

rinal capacity: 528
sl valtage: max. 3.6V

4.10 Rear panel connector

The rear panel with the buttons is connect to the connector marked
onthephoto(1).
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@ Médulos RF de transmision

Para conseguir la mayor calidad de emision vy fiabilidad de las
emisoras DC/DS, hemos decidido equiparlas con dos médulos de
transmisiéon independientes DUPLEX 2,4GHz. Los médulos tienen
antenas separadas. Desde el lado de la transmision son
completamente independientes uno del otro. Los médulos RF de la
emisora pueden funcionar enlos siguientes modos:

. Modo ,,Default” - los transmisores RF primario y secundario
estan activos. Ambos médulos se comunican de forma alterna
con el receptor. Esto aumenta la seguridad y ayuda a cubrir
angulos muertos.

. Modo ,,Double Path” - los transmisores RF se comunican de
forma separada con dos receptores diferentes. Los receptores
pueden ser conectados entre si mediante un sintetizador
inteligente, por ejemplo el JETI Enlink, o las funciones basicas
del modelo pueden ser divididas entre los dos receptores. En
este modo una parte del modelo puede ser controlada con un
receptor utilizando el primer transmisor RF y la otra parte con
un segundo receptor y el segundo transmisor RF. En un
momento ha creado un sistema de vuelo dual redundante con
dosreceptoresydostransmisores RF.

Este modo mejora en gran medida la seguridad y fiabilidad ya
que ambos modulos RF alternan la comunicacion con los dos
receptores.

. Modo ,Trainer” - uno de los transmisores RF se asigna a la

comunicacion con la emisora del instructor/alumno. La
comunicacion con el modelo se realiza Unicamente con la
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emisora del instructor. Si la emisora DC/DS se encuentra en
modo "Instructor", el transmisor RF primario se comunicara con
el modelo y el secundario se comunicara con la emisora del
alumno. En modo "Student" la emisora DC/DS se comunicard
mediante el transmisor RF primario con la emisora del
"Instructor". Si utiliza dos emisoras DC/DS; una de ellas en
modo "Instructor" y la otra en modo "Student’, las emisoras se
comunicaran entre ellas mediante transmisores RF dedicados.
Con este avanzado sistema NO es necesario un equipamiento
adicional.

Médulo Backup

Las emisorasDC/DS-24 vienen equipadas con un sistema de
respaldo.que funciona en la banda 868MHz (EU) o 915MHz
(USA). Este sistema de respaldo puede utilizarse en modo
,Standard” o ,2-way RF” (bidireccional). No esta concebido
como un transmisor Unico y proporciona redundancia
adicional en afadido al sistema en 2,4GHz.




@ Encendido/Apagado de la Emisora

6.1 Encendido de la Emisora

El encendido se realiza pulsando y manteniendo el botén "Power
(1). El LED verde se encenderd y se mostrara la pantalla de
bienvenida.En este punto, la emisora esperala confirmacién - pulse
elboténF5 (Yes) (2).Tras la confirmacidn, se mostrara que laemisora
se encuentra lista. El estado de encendido de las emisoras DC/DS se
muestra mediante el parpadeo del LED verde.

*Si no confirma el encendido en un cierto limite de tiempo, la
emisora se apagard automaticamente. Mediante ajustes puede
desactivar la confirmacién cambiando el menu "Main menu-
>System->Configuration->Fast switch-on'".

Consejo: Recomendamos que mantenga activada la confirmacion de

encendido ya que funciona para evitar un encendido
accidentaly asievitarla descargadela bateria de laemisora.
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6.2 Apagado de la Emisora

La emisora se apaga pulsando el boton "Power". Antes de apagarse
por completo se pedirad la confirmacién. En caso de emergencia,
puede realizarse un apagado répido si pulsa a la vez los botones
"Power" y "esc". NUNCA utilice esta alternativa en condiciones de
funcionamiento normal.

Consejo: Si desea verificar el estado de carga de la bateria con el equipo
apagado pulse el boton "Power" y aparecerd la pantalla de
bienvenida con el estado de la bateria. Si no confirma el
encendido, la emisora se apagard automdticamente. Durante
lacarga, estafuncion siemprese encuentraactivada.

6.3 Reinicio de la Emisora

En el caso de un funcionamiento erratico recomendamos que
reinicielaemisora DS/DC.

1.  Enciéndalaoapéaguelade formahabitual con el boton "Power".
2. Siesnecesario, utilice el Apagado de Emergencia pulsando ala
vezlos botones"Power"y "esc".

3. Desconecteyconectelabateriadelaemisora.

[ a) Retire los tornillos que fijan la tapa trasera de la emisora. Después
retire latapatrasera,, b) Desconecte el conectorde la bateria, c) Pulse el
botdn "Power" para descargar los condensadores internos, d) Conecte
de nuevo la bateria, e) Fije el pack de bateria y monte de nuevo la tapa
traseray sustornillos, f) Reinicie el sistema.]
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Conexién recomendada para le Rsat900 configurado como Conexién del RSat 900 diréctamente aun receptorprimario:
receptor de respaldo enuna Central Box « El receptor RSat 900 se conecta en le puerto “Sat1” del receptor
« Conecte siempre el Rsat2 o R3/RSW como receptor primario en el primario.

puerto “Rx1”del Central Box. « El receptor Rsat 900 debe ajustarse en modo de salida PPMy le
» EIRSat900se conectaal puerto “Rx2"del Central Box. puerto “Sat1” del receptor primario en entrada PPM.

» Ambosreceptores deben ajustarse en modo de salida EXBus.

’

Rsat 900 (Rx2)

RC Switch Magnetic Switch Rsat2 (Rx1)

JET e
X

[ufulclinmfi
fog:
il

ATT 1, BATT 2 USE: .
input voltage M | SERVO/Sensor
4-8.2V "

e

e :
o e
A% . .. ICentral[Bo’«200] -
v . -

)

15 channel servo interface

JETI frodel

-
.
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@ Encendido Inicial

Encienda la emisora pulsando y manteniendo el botén "Power"
durante un par de segundos y pulse el botén "F5 (Yes)" para
confirmar, vea el apartado 6.1. La pantalla mostrara la pantalla
principaly elmodelo actual seleccionado.

ol | Default

| 12:22:54

DC-24

Aero

Start transmitter?

Puede cambiar inmediatamente otro modelo tras iniciar la emisora
pulsando el boton"F3".

Si pulsa el botén "F2" desactivard el guardado de telemetria para la
sesion actual. Si esta realizando ajustes de la configuracién del
modelo, pulse el botén "F2"y confirme. El guardado de la telemetria
sera desactivado hasta que reinicie la emisora. Para que se visualice
la pantalla de arranque, en el Menlu de Configuracién debe
seleccionar"No"en laopcion "Disable startup question".
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7.1 Pantalla Principal

La pantalla principal muestra la informacion basica sobre la
operacién de su emisora, como nivel de bateria, tiempo, modo de
vuelo, etc. Esta pantalla muestra también la informacion a visualizar
definida por el usuario, por ejemplo: cronémetro, valores de
telemetria,etc. La pantalla principal se divide en tres partes: barra
de estado, escritorioy barrainferior.

La barra de estado de la parte superior muestra la siguiente

informacion:

1. Intensidad delaSefal ®_L /—®
2. Estadode bateria “Sffl|oetgor gz OO
3. Tiempo DC'24 NS,
4. lconograbadodetelemetria ®
5. Nombre delmodelo . '6)
6. Nombre del modo de vuelo -

) ' 11
activo : Fass
‘—:

8. Indicacionde corte motor, ralenti

7. Bloqueode motor

El escritorio es la parte mas grande de la pantalla. Aqui es donde
podra ver los datos de telemetria y es donde se mostraran las
alarmas programadas. El escritorio muestra la informacién definida
por el usuario a través de multiples paginas. A medida que afiade o
elimina elementos de telemetria o alarmas, el nimero de paginas
aumentara o disminuird autométicamente.

En este ejemplo, la pagina del escritorio muestra la siguiente
informacion:




La barrainferior se encuentra debajo de la pantalla principal.

[1222:12
24 DC-24

La barrainferior muestra: Ty | efautt

Mj Default | 12:22:19

Telemetry on[®
volume

Backlight type 605 durat. [F]
Automatic backlight v
Intensity

1. Opt.-ajuste rdpido de la emisora: Contraste, Telemetria,
Volumen, Duracion de la retroiluminacion, Brillo de la
Retroiluminacion.

2. Flechalzq.-moversealaizquierdaenlaspaginasdelescritorio.

3. FlechaDcha.-moversealaderechaen laspaginasdel escritorio.

4. Clr-resetea los contadores de tiempo o abre la aplicacién Data
Analyzeren la pantalla principal.

5. Stop/Start-comienzo y fin del cronémetro de vuelo,

cronémetros por activacion o grabacion de telemetria.

Desde la pantalla principal puede acceder al menu principal
pulsando el botén "menu". Para volver desde el menu principal,
pulse unodelos botones "ment"o "esc".

Desde la pantalla principal, cuando pulsa cualquiera de los trim o el
Boton3D se mostrard el mend "Trim menu".

duplex« cmex

7.2 Navegar por le Menu

7.2.1 Navegacion
1. Elbotén,menu” permite cambiar entre la pantalla principal y
elmenu principal.
Consejo: También, si pulsa este boton mientras gira el Boton 3D para
editar valores, los valores variardn mds rdpido. Con el boton
ment apretado se variardn 10valores porvuelta.

2.  El botén ,esc” permite moverse un nivel hacia atras en el
mendu. Si pulsa este botén mientras que edita un valor, volvera
un nivel haciaatrasy el valoreditado NO serd almacenado.

3. Boton3D
3a - girando el control en contra de las agujas del reloj se
movera hacia arriba en el menu. Girando el control en esta
direcciéon disminuira cualquiervalor que este editando.
3b - girando el control a favor de las agujas del reloj.
Girando el control en esta direccion aumentara cualquier
valor que este editando.
3c - pulsando el Control confirmara su eleccion/entrara en el
menu seleccionado.

4. Losbotonesdefuncion,F1-F5”situadosdebajo delapantalla
se utilizan para elegir opciones relacionadas con la pantalla
actual.
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menu

131:

3a
sy
Gaovgp

DS-24

7.2.2 Navegar por el Menu

La eleccion del mend actual (cursor) se muestra mediante un
sombreado de texto invertido. Girando el Botén3D a
izquierda/derecha se moverd entre las lineas del menu..

Para elegir unitem, primero seleccionelalineay pulse el ,Botén3D",
para elegir. Gire el Boton3D para seleccionar el item de la linea,
luego pulse el ,Botéon3D” para elegir. Gire el Botén3D a
izquierda/derecha para cambiar el valor del item seleccionado.
Pulsando el ,Boton3D” de nuevo confirmaré el almacenamiento
del valor elegido y volverd al item seleccionado anteriormente. Si
desea volver a elegir otra linea del menu anterior pulse el botén
nesc”.
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Nota: Por cada pulsacion del botén ,esc”, volverd un nivel atras.

7.2.3 Estructura del menu Basic

* Model
-Select Model
-New Model
-Basic Properties
-Modellmage & Colors
-Functions Assignment
-Servo Assignment
-Servo Setup
-Device Explorer
*Fine Tuning
-Flight Modes
-Digital Trim
-Flight Mode Trim
-Dual Rate/Expo
-Function Curves
-Aileron Differential
-Gyro Settings (Heli)
- Throttle Limiter (Heli)
- V-Tail, Delta Mix, Ailevator Mix
(Aero)
-Butterfly (Aero)
-Snap Roll
-Free Mixes
* Advanced Properties
-Other Model Options
- Sticks/Switches Setup
- Wireless Modes/Trainer
-Logical Switches
-Soundon Event
-Sound of Prop. Controls

- Telemetry Controls

-Voice Commands
-Sequencer

-Accelerometer (DS-24 only)

*Timers/Sensors

-Timers

-Alarms

-Vario

-Voice Output
-Sensors/Logging Setup
-Displayed Telemetry
-Main Screen

*Applications

-DataAnalyzer

-Audio Player

-JETIBOX

-Games (Snake, Tetris, Chess...)
-Image Slideshow
-Microphone

-FM Tuner

-User Applications

*System

- Configuration
-Servo&Range Test
-ViewInputs
-Receiver Output
-System Sound
-SoundVolume
-USB

-Info
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En esta seccion le guiaremos paso a paso a través del proceso de o [oota = 1. Encienda la emisora. En la pantalla
creacién de un nuevo modelo de avién o helicoptero. En cada paso Main Menu : : P

de la guia se han incluido imagenes del menu de la emisora. Si sigue principal, pulse el botén ,menu”. Elija el

esta guia paso a paso se familiarizara con el proceso de creacién de 3:::;‘::;";0” e item ,Model“y pulse ,,Botén3D“.

un nuevo modelo. Puede también utilizar estos conceptos y el g:::::saﬁ:::m

modelo ,General” para crear su propio perfil de modelo pre- P

definido. ‘

7.3.1 Avién feen e 2. Elija el item ,New model“ y pulse
‘B Select Model IIBOto’n3DI{

Vamos a crear un modelo de avion simple. Nuestro ejemplo serad un pr———
velero a motor con alerones controlados mediante dos servos y & Model Image & Colors

il Functions Assignment
elevadory cola controlados por un servo.

# Servo Assignment
Asignacién de Canales en el -
- o efau 4 %
Receptor: ol ot 'tN e L8 3. Introduzca el nombre de su modelo y
ew Model
1. Motor Name: aiaerz | PUlse ,F5(0K)” (Nota: debe introducir un
2. Alerén1 Model type: nombre para continuar.) Después elija el
3. Alerén2 %q ’5';;5' “= | tipo de modelo ,AERO“ Confirme
T ge [ﬂ pulsando el botoén ,,F5(Next)”.
4. Elevador
Antes de comenzar a crear un modelo asegurese que ha elegido el i Toetan 3 " . .
X ] 9 que ha eleg Dgl][oetaue B 4. Elija de forma opcional unaimagen y un
modo de la emisora en ,,Main menu -> System -> Configuration -> Model Image & Colors .
" . ! o . perfil de color de acuerdo a sus gustos
MODE 1-4“ Las asignaciones basicas estandarizadas de las entradas Color profile

ugnream | personales. Las imdgenes deben ser
B s.cproumaimage x| COPiadas préviamente a la tarjeta SD
Para comenzar, es necesario crear un modelo en la emisora y interna. Puede omitir este paso pulsando el
emparejar la emisora DC/DS con el receptor que controlara el botén "F5 (Next)".

modelo. Veale capitulo 8.3: Receptor->Emparejado.

delaemisoraalasalidadeservosse basanen estaeleccion.
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T a0l | pefauit 12:22:57

Basic Properties

5. Elija el tipo de ala. Debido a que el
ejemplo cuenta con dos servos de alerdn,
elija,,Wing type” OFLP/2WING. No cambie
ningun otro item como la configuracion de
la cola, nUmero de motores, nimero de
spoilers, o nimero de servos del tren
retractil. Pulse ,,F5(Next)“paracontinuar.

Tail type: Normal 1THIV [7]
Engine count: 138
Alrbrake servos: [l
Gear servos: o[
Use gyro 1 No ]
Use gyro 2 No 7]
0] | pefault QPP 4% |

Functions Assignment

Function Control Trim Trim-Max

2 Elevator @ paf] |
3 rudder @  p3 [
a4 Throttle@ P20 ..F

6. Esta pagina muestra los controles de vuelo
y las asignaciones de los interruptores. Aqui
puede verificar que los controles estan bien
asignados a los interruptores/sticks de la
emisora. Si no lo estan, compruebe que ha
elegido le modo correcto de emisora.
Confirme las asignaciones pulsando le botén
~F5(Next)”.

00 | pefault

12zzar (LI

Servo Assignment
2 aileron 1[5

3 Alleron2[¥] 4 Elevator [7]
5 Rudder[(] 6 -
7 -E 8 -
9 ~E 10 -3
11 ~F 12 |
o m as =

7.Esta paginamuestralas salidas de los servos
en le receptor. Puede modificarlas editando
las salidas para cada canal del receptor.
Después confirme conle botén ,,F5(Next)“
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0] | pefault 1222:05 {000

Create and activate model?

AlEx« emex

8. Ahorala pantallale preguntara sirealmente
quiere crear y activar le nuevo modelo.
Confirme conelbotén ,F5(Yes)“.

00l | efautt 122222 [

Servo Setup
Aieron 12) o
 subtrim 0%
Max positive 100%
Max negative -100%
Max positive limit 125%
Max negative limit -125%
Reverse No [
Delay positive/negative 005 0.05

Servo balancer

9. El menu Servo Setup es donde puede
ajustar el neutro de los servos, recorridos,
inversiones, retardos etc. Volverdaeste menu
tras emparejar le receptor con la emisora.
Pulse le boton ,F5(0K)” y volverd a la pantalla
principal donde se mostrard su modelo en
una pagina de escritorio.

Empareje la emisora con el receptor, vea el
capitulo 8.3 Receptor->Emparejado.

Una vez que emisora y receptor hayan sido

emparejados y alimente el receptor, lo Ultimo es ajustar las funciones de
salida de los servos. vea el capitulo 7.3.5 Ajuste de las Salidas del

Receptor.

Con esta configuracion de tipo de ala se suele utilizar una mezcla para
elevar ambos alerones a la vez como si fuesen spoilers (spoileron). Siga
los pasos en la explicacion de la mezcla. En este ejemplo utilizaremos la
"levaderecha(5)" par controlar los spoiler de manera proporcional.
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0] | pefault

12:22:30

Main Menu

4 Advanced Properties
® Timers/Sensors
[ Applications

a. Desde la pantalla principal, pulse el boton
»menu”. Elija ,Fine tuning” y pulse el
~Botén3D".

% 00l) | petautt 122223 (100

Butterfly

on + e
P2 1% 055 0ss @G

ARilerons/Flaps Adjustment >
Elevator Adjustment >
Tuning >

[sym. |5 I T

b. Después, elija ,Butterfly” y pulse el
~Boton3D".

Tl | petaute 1 [12221

Ailerons/Flaps Adjustment

c. En la primera linea de menud pulse el
"Boton3D” ,elija 'Switch” y pulse el
"Boton3D button” de nuevo. Next, move the
"right side control lever(5)”. Después,
confirme con el botén "F5(0K)”. El ultimo
paso es elegir la cantidad de movimiento de
los alerones para al hacer de spoiler y elegir la
compensacion de elevador deseada.
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7.3.2 Helicoptero

Vamos a crear un modelo de helicoptero simple. En este ejemplo, el
helicéptero esta controlado por un plato ciclico con 3 servos a 120°
utilizando un motor sin governor.

Asignacion de Canales en el Receptor:

1. Motor

2. Elevador (Plato 1D)

3. Paso Colectivo (Plato 2I)

4. Aleron (Plato3D)

5. Cola

6. Giréscopo (Ganancia)

Antes de comenzar a crear un modelo asegurese que ha elegido el
modo de la emisora en ,,Main menu -> System -> Configuration ->

MODE 1-4“ Las asignaciones bésicas estandarizadas de las entradas
delaemisoraalasalidade servos se basan en esta eleccion.

Para comenzar, es necesario crear un modelo en la emisora y
emparejar la emisora DC/DS con el receptor que controlard el
modelo. Vea le capitulo 8.3: Receptor->Emparejado.




T a0l | pefauit

Main Menu

@ Fine Tuning

£ Advanced Properties
@ Timers/Sensors
Applications

R

1. Encienda la emisora. En la pantalla
principal, pulse el botén ,menu” Elija el
item ,Model” y pulse ,Botén3D"

00 | pefaurt 1222:47 {25

Model
‘W Select Model

+ Basic Properties
Model Image & Colors
i Functions Assignment
# Servo Assignment

2. Elija el item ,New model” y pulse
~Botéon3D*

T a0l | pefauit 122215 (20

New Model
Name: Heli &'
Model type:
Aero X-Copter  General

* X dh

3. Introduzca el nombre de su modelo y
pulse ,F5(0OK)"” (Nota: debe introducir un
nombre para continuar.) Después elija el
tipo de modelo ,Heli”. Confirme pulsando
elboton ,,F5(Next)”.

a0l | pefautt 122202 20

Model Image & Colors

Img/Hel oy

Color profile
Light Red [7]

Background image X

4. Elija de forma opcional unaimagen y un
perfil de color de acuerdo a sus gustos
personales. Las imagenes deben ser
copiadas préviamente a la tarjeta SD
interna. Puede omitir este paso pulsando el
botén "F5 (Next)".
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™% 10l | Defauit 122221 (L

Basic Properties

Single servo position Front [F]
Angle 120°[F]  Rotation o0
Lever lengths (Servo 13}
100% ] 100% 5 100% []
Governar

Use gyro 2

No 5]
No [F]

AlEx« emex

1zzzaz L

5.Elijaeltipodeplato,,3servos (def 120°)“
Cambie el segundo item ,,Position of front
servo”to ,Rear” - laorientacion del plato
girard 180°. Confirme el cambio pulsando
elbotén ,,F5(Next)”.

Cuando cree un nuevo modelo de
helicoptero necesita definir la
configuracién del plato. Refiérase al
manual de instrucciones de su helicéptero

y verifique que esta programando el plato correcto. Si necesita
cambiar la configuracion del plato, puede ir siempre al ment,,Model
->BasicProperties” pararealizar dicho cambio.

00 | petault 1z2zse [

Functions Assignment

Function Control Trim Trim-Max

rONA P L1

6. EI menu,Functions Assignment”
muestra las funciones y las asignaciones de
interruptores/stick. Si desea cambiar las
asignaciones, elija el item ,,Control” ide su
funcién y después elija el interruptor/stick
deseado para ella. Pulse ,F5(Next)” para
confirmar.

2

3 Eeator® Pa] ..

4 pichi@ p2{ .1

5 vaw@ ep3] L[

e e A el =

00 | petault 12z [

Servo Assignment

2 Swash (1A ]
swash(2L)[F] 4 Swash[3R) 5]
yawE 6 Gyrosens.[F]

8 g
10
12

o
1Mmm
1EEE

fs

7.Elmenu,Servo assignment” muestra las
salidas de los servos en le receptor. Puede
modificarlas editando las salidas para cada
canal del receptor. Después confirme con le
botén ,F5(Next)”.




eaol] pefautc It £ 3. El menu, Swash Mix” muestra el rango de

S L movimiento de cada una de las funciones
el del plato. El rango se muestra mediante un
" porcentaje. Puede utilizare estos ajustes

para evitar forzar los brazos de los servos y
para ajustar el helicoptero a su modo de
vuelo. Puede también activar la reduccion
del mando de ciclico (Swash Ring) para que los servos no se dafien al
trabajar en las esquinas de su stick. (Refiérase al manual de
instrucciones de su helicéptero.) Pulse ,F5(Next)” para confirmar.

gl |etauit zze (I 9. Ahora la pantalla le preguntard si
realmente quiere crear y activar le nuevo
modelo. Confirme con el botén ,,F5(Yes)”

para confirmar.

Create and activate model?

TEanl]|etaut =2 (I 10.Elmend, Servo Setup”es donde puede
—semasenn — ajustar el neutro de los servos, recorridos,
sl ... inversiones, retardos etc. Volvera a este
Max posicive w%  menu tras emparejar le receptor con la
Max negative -100% . .

max positie linic % emisora. Vea el capitulo 8.3: Receptor-
Max nesative limit -125%

>Emparejado.

11. Una vez que emisora y receptor hayan sido emparejados y
alimente el receptor, lo Ultimo es ajustar las funciones de salida de
los servos, veael capitulo 7.3.5: Ajustedelas Salidas del Receptor.
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En el menu ,Fine tuning->Flight modes” podra ajustar las
funciones avanzadas de su helicoptero:

Curva de paso Colectivo, vea: Fine tuning->Flight Modes-
>Function Curves

Curvade motor, vea: Fine tuning->Flight Modes->Function Curves
Dualrates, vea: Finetuning-> Flight Modes ->Dual Rate/Expo
Autorotacion, vea: Finetuning->Flight Modes
Gyro/Governorvea: Finetuning->flight modes->Gyro/Governor
Para ayudarle, puede acceder a todas estas funciones desde el ment
HeliTuning.

00l | pefautt

[12:22:50

To0l] | pefaute

[12:22:04

Main Menu Heli Tuning
22 Model :
Flight Modes >>
m ' Function Curves >>
@ Fine Tuning
- Throttle curve >>
£» Advanced Properties - Pitch curve o
® Timers/Sensors Gyro Settings >

~ knll—qblnn—
|

7.3.3 Multicoptero

Las emisorasDC/DS le permiten crear modelos para multicépteros
equipados con tren y gimbal para la cdmara. Por defecto, tras la
creacién de un modelo tipo multicoptero, los trims digitales estardn
desactivados.
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Asignacion de Canales en el Receptor: 7 01l | efauit w2z @ 2, Elija el item ,New model” y pulse
Model Py

1. Motor S »Botén3D”,
2. Alerén

4 Basic Properties
3. Elevador E Model Image & Colors

ili Functions Assignment
4. Cola # Servo Assignment
5. Modo (canalde modode control)

. ) Pooll |oetaut uzie @ 3 |ntroduzca el nombre de su modelo y
Antes de comenzar a crear un modelo asegurese que ha elegido el New Model ulse ,F5(0K)* (Nota: debe introducir un
modo de la emisora en ,,Main menu -> System -> Configuration -> Name: Multi & rF:om br'é para con tinua‘r ) Despus elija el
MODE 1-4“ Las asignaciones basicas estandarizadas de las entradas Modelype: . ) -
delaemisoraalasalidade servos se basan en estaelecciéon S %@ . p. tipo de modelo ,X-Copter” Confirme
' ? < ;”;,,ﬂ pulsandoel botén ,F5(Next)”.

Para comenzar, es necesario crear un modelo en la emisora y

emparejar la emisora DC/DS con el receptor que controlara el - - Elita de fi o] )
P . Xo00l) | pefautt 12zes [ 4.
modelo. Veale capitulo 8.3: Receptor->Emparejado. . 4. Elija de forma opcional una imagen y un
Modsl Image & Colors perfil de color de acuerdo a sus gustos

= Light Red [7] . , ¥ i
%' sackgromiimege . COPIAMAS préviamente a la tarjeta SD

S interna. Puede omitir este paso pulsando el

. . > - A n n
Zealjoce_ “|rzzz1e @ 1, Encienda la emisora. En la pantalla boton "F5 (Next)".
Main Menu P . “ .
principal, pulse el botén ,,menu”. Elija el
= ek Timi item ,Model“ y pulse ,Botén 3D" "ol efeuit 122238 5. Elija las propiedades basicas de su
@ Fine Tuning Basic Properties multicéptero, gimbal de camara (off, two
£x Advanced Properties amera gimba , N
© Timers/Sensors g axes o three axes), nimero de funciones de
Al B | User | - o ajuste de giréscopoy servos detren.
.
u“;y'mw No 7]
Use gyro 2 No [F]
Use gyro 3 No [F]
Gear servos: o@

49



ol | Detout 2258 (@ 6. El menu,Functions Assignment”
Functions Assignment muestra las funciones y las asignaciones de
interruptores/stick. Si desea cambiar las

Function Control Trim Trim-Max

pich@® pal .15

. vaw  p3h L asignaciones, elija el item , Control” ide su
i S e~ funcién y después elija el interruptor/stick

deseado para ella. Pulse ,F5(Next)” para
confirmar.

0] | pefault

12220 (@ 7.Elmenu,Servoassignment” muestralas
Servo Assignment salidas de los servos en le receptor. Puede

2 Rroll [7] epe . .
3 Pch() 4 we | modificarlas editando las salidas para cada
2 e o ~3 | canal del receptor. Después confirme con le
2 o 5 | boton,F5(Next)”.
% e .

o] | petautt 200 (I 8. Ahora la pantalla le preguntard si
realmente quiere crear y activar le nuevo
modelo. Confirme con el botén ,,F5(Yes)”
paraconfirmar.

Create and activate model?

Dol |oetaut 2222 {8 9, E| meny Servo Setup es donde puede

S Set . .
P - ajustar el neutro de los servos, recorridos,
inversiones, retardos etc. Volveraaeste menu

Subtrim 0%

Max positive 1% tras emparejar le receptor con la emisora.
Max negative -100% , “ L,
Max positive fimit w2 Pulse le boton,F5(0K)”y volveréd ala pantalla

Max nezative limit -125%

principal donde se mostrard su modelo en
una paginade escritorio.
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10. mpareje la emisora con el receptor, vea el capitulo 8.3 Receptor-
>Emparejado.

Una vez que emisora y receptor hayan sido emparejados y alimente el
receptor, lo Ultimo es ajustar las funciones de salida de los servos. vea el
capitulo 7.3.5 Ajuste de las Salidas del Receptor. Ajuste subtrimsy
limites para que su controladora delos canales como vélidos.

7.3.4 General

La emisora DC/DS no esta solo equipada con el asistente para
aviones y helicépteros sino que tiene también un asistente
,General” que puede usarse para crear cualquier otro tipo de
modelo. Si su modelo no se ajusta a la categoria de avién o
helicéptero, seleccione el modo general. El siguiente ajuste muestra
como crear un modelo de barco. Este proceso puede ser también
utilizado para otros modelos terrestres/acuaticos/aéreos. En este
ejemplo, el modelo se controla con las funciones basicas motor y
timon asi como funciones avanzadas como un generador de sonido,
sistema de luces, sirena y generador de humo. Las tres primeras
funciones se controlan de manera proporcionaly el resto no.

Asignacion de Canales en el Receptor:
1. Motor

2. Timén

3. Mddulo de sonido de motor

4. Sistemadeluces

5. Moédulodesonidodesirena

6. Modulodehumo
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Antes de comenzar a crear un modelo asegurese que ha elegido el Teaal [ pefaute zzze 0
modo de la emisora en ,Main menu -> System -> Configuration -> Mode! image & Colors
MODE 1-4“.Las asignaciones basicas estandarizadas de las entradas
delaemisoraalasalidade servos se basan en esta eleccion.

4. Elija de forma opcional una imagen y un

perfil de color de acuerdo a sus gustos
ol = | Personales. Las imagenes deben ser
saaqramdimage x| COPiadas préviamente a la tarjeta SD
interna. Puede omitir este paso pulsando el
botdén "F5 (Next)".

Para comenzar, es necesario crear un modelo en la emisora y
emparejar la emisora DC/DS con el receptor que controlard el
modelo, vea el capitulo 8.3: Receptor->Emparejado. T o0l [oetauic [PECTR e |

5. El primer item del menu ,Basic
Basic Properties

. . .
| nze @8 1, Encienda la emisora. En la pantalla P = Properties” es el nimero de motores del

Main Menu . . " o modelo. En este ejemplo, no se ajustara
principal, pulse el botén ,,menu”. Elija el ; ‘
este item y se pasard al segundo, que

% Heli Tuning item,,Model”y pulse ,,Boton3D” . S

@ Fine Tuning ” yp " muestracomo se controlael motor-i.e.siel

gm:;i::::‘:"'“ motor gira en una direccién (Single) o en

(SIS ambas direcciones (double). Modifique el

item , Motor type” eligiendo ,Double

Dl oot |z @ 2. Elija el item ,New model” y pulse direction” Pulse el borén ,F5(Next)” para
Modes 5 “ confirmar

‘W Select Model »boton3D*, Elfe

+ Basic Properties , ) .

& Model Image & Colors o0l [ eteute 1223 (3 6. En el menu ,Function Assignment”

i - ; - .
e . Functions Assignment utilice el boton ,F3(Add)” para crear las

> o - oaat Function Control Trim Trim-Max

funciones deseadas. Después podra

o e asignar interruptores/sticks de la emisora
X 99 d
Toll[oclesk [ |zz25 EE8 3, Introduzca el nombre de su modelo y patir- Sl o X "
New Model . . 5 siren sa ” !
" & i .= modificando el item ,Control”, vea el
pulse ,F5(0K)” (Nota: debe introducir un by ey B . . "
Name: Boat & . I capitulo:,Select controlinput”.
Model type: nombre para continuar.) Después elija el
Mo el XCopter tipo de modelo ,General” Confirme La Unica excepcion es el médulo de sonido de motor, que no puede
@ 0!9 pulsando el botén ,F5(Next)”. ser asignado a un interruptor/stick ya que sera controlado por una

mezcla. La mezcla permitird que el sonido del motor sea
proporcional a la velocidad del motor. Para la funcidn sirena puede
aprovecharse delinterruptor,,Sa” (interruptor con retorno por
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muelle). Tras crear todas las funciones deseadas, pulse el botdn
»F5(Next)” para confirmar.

ool petatc zze @ 7.Elmenu,Servo assignment” muestralas

Seno '2 waom salidas de los servos en le receptor. Los
- S o canales se asignan en le orden en le que se
7 HE .E | crean respecto a la funcién del menu
. o -3 | previo.Puede modificarlas editando las
& = . =

salidas para cada canal del receptor.
Después confirme con lebotén ,F5(Next)”.

00 | petault

215 @ g Ahora la pantalla le preguntard si
realmente quiere crear y activar le nuevo
modelo. Confirme con el botén ,,F5(Yes)”
paraconfirmar.

Create and activate model?

"0 [ efoutt w2z (@ El menu ,Servo Setup” es donde puede

Servo Setup ajustar el neutro de los servos, recorridos,

P =| . .
inversiones, retardos etc. Volvera a este

Subtrim 0% ” .
Max positive x| Menu tras emparejar le receptor con la
Max negative -100% . s,
Max positive fimit % emisora. Vea el capitulo 8.3: Receptor-
Max negative limit -125%

>Emparejado.
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Una vez que la emisora y el receptor hayan sido emparejados y
alimente el receptor, el Ultimo paso es ajustar las funciones de salida
delosservos, capitulo 7.3.4: AjustedelasSalidas del Receptor.
Para terminar este modelo solo necesita configurar una mezcla libre
que una la funcion motor al médulo de sonido de motor. En este
ejemplo usaremos un interruptor para activar/desactivar la mezcla
para que cuando el interruptor este ,,on” el médulo de sonido de
motor sea controlado con el motor (velocidad del motor). Vaya al
menu, Finetuning->Free mixers”.

Teanl] |oefauit it a). Use el boton ,,F2(Add)” para crear una
— Free Mixes —— nueva mezcla. Seleccione ,Engine” en el
i .. item ,From*”. Después elija ,Sound M" (el

nombre de la funcién de sonido) en el item
P » | »T10” Elitem ,Master Value” representa la

cantidad de mezcladelafunciénde
entrada para esta mezcla. Con el botén ,F5(Next)” creara la mezcla
y la pantalla cambiard para mostrar el resumen de las mezclas
programadas.

00l | efautt

=20 O b), Para asignar un interruptor para la

Free Mixes . .7 . . s
> activacion/desactivacion de la mezcla
wastervawe  swteh e | pUlIse el botén ,F4(Edit)”. Seleccione y
100% [ 100 v =2 o . s 1u .
- modifique el item ,,Switch” paraasignar el
s o
belay 005 oos o0 oos jnterruptor/stick para activar/desactivar la
Throttle Asymmetric Mix x
Master Link x mEZCIa-
Slave Link x
Trim x
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7.3.5 Ajustedelas Salidas del Receptor esfuerzos en los links en sus extremos. Debe utilizar la funcion dual
rate paraajustar los recorridos de utilizacion de sumodelo.

Vaya al menu ,Model->Servo Setup” . Utilice los botones ,F2”y
»F3*“paranavegar porlas salidas del receptor (canales).

Puede desplazarse a través de los siguientes ajustes para cada canal:
»Servoreversing”-invierte el sentido de movimiento.

Mueva el stick del canal deseado y observe la direccion del
movimiento del servo.Siel servo se mueve enladireccién contrariaa
la deseada, cambie la direccion mediante el item ,,Reverse” para el
servo en particular. Continte con cada canal hasta que todas las
direcciones delosservos sean las correctas.

»Center (Subtrim)“- ajusta la posicion central de cada salida de
servo.

Con los sticks en su posicion central, desplacese por la pagina de
servosy utilice elitem,,Center (Subtrim)“ para ajustar los centros.

»Max/Min. limit” — ajusta los limites maximos absolutos de cada
servo.

Utilice esta funcion para limitar el desplazamiento maximo del servo

para que no se excedan los limites mecanicos o para evitar sobre-
53



Receptor

8.1 Descripcion

1. Los receptores Jeti Duplex utilizan conectores de servo
universal o,tipo JR"

2. Bat-entradadealimentacion parareceptory servos.

Siempre que sea posible, alimente su receptor utilizando méas de una
de estas entradas. Puede también alimentar el receptor utilizando
un cable Y o a través de cualquier canal del receptor no utilizado.
Para alimentar el receptor puede utilizar un pack NiCd, el BEC de su
variador o elementos Li-xx mediante un regulador de tension como
el JETIMAXBEC osimilar.

3.  SAT - entrada auxiliar/salida de sefial PPM. Esta entrada le
permite conectar un receptor satélite adicional JETI DUPLEX Rsat2 o
un receptor Duplex version US. Esto le permite incrementar el
numero de antenas de receptor en su sistema para una fiabilidad
adicional eninstalaciones con antenas tapadas o mal orientadas.

4.  EXT - entrada para sensores de telemetria. Si quiere conectar
mas de un sensor de telemetria utilice el JETIEXPANDER E4. Puede
encadenarvarios E4 Expander paraafadirmasy massensores.
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5.  A1/A2-antenas del receptor. Las antenas deben instalarse de
talmanera que formen entre siun angulo de 90°.

8.2 Instalacion

En la medida de lo posible, debe envolver su receptor en espumay
colocarlo lejos de fuentes de interferencia (servos, motores
eléctricos). Guie las antenas de tal manera que sus extremos activos
formen un dngulo de 90°y se encuentren lo mas alejadas posible la
una de la otra. Tenga cuidado de no doblarlas con un radio inferior a
1 cm. La parte activa de la antena no debe colocarse cerca de partes
metalicas. Si sumodelo cuenta con un fuselaje de fibra de carbono es
importante colocar la parte activa de laantenafuera del mismo.

8.3 Emparejado

Para conseguir la comunicacién entre la emisora y el receptor es
necesario emparejarlos. Durante este proceso, la emisora aprende
ladireccién delreceptorylaencontrard de nuevo cuando se vuelvaa
encender. La comunicacién comienza con el receptor
automaticamente si la emisora no esta ya comunicando con otro
receptor. El proceso de emparejado hay que realizarlo una sola vez
paracadareceptor.

Procedimiento:

1. Apague laemisorayreceptor.

2. Conecte el ,,BINDPLUG" enlaentrada EXT del receptor.
3.  Alimenteelreceptor.

4. Encienda la emisora. El receptor se emparejara con el médulo
de transmisién primario de la emisora.



8.3.2 Método alternativo de emparejamiento a través del
menudelaemisora

1.Apague el receptor. Mantenga la emisora encendida.

2.Conecte el ,BINDPLUG" enlaentrada EXT del receptor.
3.Enciendalereceptor.

4.Vayaal menu ,,Advanced Properties -> Wireless Modes/Trainer”
5.Seleccione "Pair primary TXmodule"y pulse el ,Botén3D".

6. El receptor se emparejara con la emisora. Confirme le receptor
registrado.

Default | 12:22:54

Wireless Modes/Trainer
Mode Default [7]

o0l

Enable 900MHz Backup x
24-Channels Multimode active x
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8.4 Test de Alcance

El test de alcance verifica el buen funcionamiento de ambos emisora
yreceptor.

Antes del primer vuelo de cada jornada o si tiene dudas del buen
funcionamiento de emisora o receptor debe realizar siempre esta
comprobacion. Durante el test de alcance la potencia de emision se
disminuyeaun 10% del total.

Mientras realiza el test de alcance, ambos emisora y receptor deben
situarse a una altura minima del suelo de 80 cm (31.5"). Una emisora
y receptor funcionando adecuadamente deben hacerlo a una
distancia minima de 50 m (164’). Si no es asi, compruebe que la
antena de su modelo esta bien instalada. Si el test sigue sin
funcionar, no vuele su modelo y contacte con su vendedor o con su
centro autorizado Jeti.

8.5 Fail safe

Todos los sistemas Duplex 2,4GHz estan equipados con ,,fail safe’,
una funcion que entra a funcionar cuando se interrumpe la seiial de
transmision. Cuando su receptor por cualquier razén no recibe
informacién de laemisora, cambia tras un tiempo programado auno
delos modos siguientes.

»Repeat” — Este modo mantiene la Ultima sefal valida ( modo por
defecto paratodoslos receptores)

»Out off” - No haz sefal de salida por parte del receptor, i. e. los
servos nomantienen sus posiciones

Failsafe”-|as salidas del cambian a una posiciéon programada



duplex« cmex

Cada canal del receptor puede ajustarse individualmente a
cualquiera de los modos anteriores. Recomendamos que ajuste el
Lfail safe” para cada canal para que su modelo permanezca en una
posicion estable. Por ejemplo, elevador y cola en posicion neutral,
motor eléctrico parado, motor de gasolina aralenti, spoileractivado.

Método de Configuraciéon para la funcién failsafe del receptor.

1.  Empareje el receptor con la emisora. Vea el capitulo: 8.3
Emparejado.No apague laemisora.

2.  En la emisora, vaya al menu ,,System->Jetibox” y proceda
como se muestra en la figura. Utilice los botones F1-F4 para
moverse porelmenu.

3.  En el menu ,Set Output Pin“ elija la salida del receptor que
desea programar (utilice los botones izquierdo/derecho) y proceda
(utilizando el boton abajo).

4.  Enelmendu,Signal Fault Yn” donde n significa el nimero del
canal a configurar, utilice el boton derecho para editar la funcién de
salida ante un fallo de sefal (ajuste ,fail safe”). Ahora el ,fail safe”
estaactivadopara elcanal n.

5.  El,fail safe” se ajusta pulsando el botén abajoy cambiando al
menu ,fail safe”. Con los botones izquierdo/derecho ajuste el valor
»fail safe” en el rango de 0,8ms a 2,2 ms. Ajuste todas las salidas del
receptor repitiendo los pasos 3-5.

El ultimo pardmetro a programar el tiempo desde que se detecta el
fallo hasta que se actua sobre el ,fail safe”.En el menu ,SignalFault
Delay” puede definir el tiempo que pasa desde la deteccién del fallo
hasta que se pone un remedio. Los valores en el menu se cambian
con los botonesizquierdo/derecho.
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8.6 Datos técnicos de los receptores

8.6.1 Datos técnicos de receptores fuera de E.E.U.U. * External Power Connector

Datos Basicos R5L REX 6 R 7nano REX 7 R9 REX 10 R11EPC* REX 12 * R14* R18* Rsat2
REX 6A REX 7A REX 10A REX 12A*

Dimensiones [mm] 10x22x7 | 47x20x7 [38x25x11| 30x18x5 |42x28x11(51x24x11|51x28x11| 51x24x11 | 51x28x11 |62x38x16|62x38x16| 35x23x6

Peso [g] 7.6 5,4 11 2 13 13 18 1B 24 30 30 12

Longitud antena [mm] 2x100 2x100 2x100 1x30 2x200 2x200 2x200 2x200 2x400 2x400 2x400 2x200

) PPM, UDI
no. canales de salida 3 5 6 7 7 g 10 11 12 14 18 EXBUS

Rango temperatura ['C] [-10a +85(-10a +85|-10a +85|-10a +85|-10a +85|-10a +85|-10a +85| -10a +85 | -10a +85 |-10a +85(-10a +85(-10 a +85

Tension Alimentacion [V]| 3.5-8.4|3.2-8.4(3.5-8.4| 3.284 |3.5-84|3.2-84|3.5-84|32-84|35-84|32-84|3.2-84(3.2-84

Corriente media [mA] 75 30 75 20 75 30 75 30 75 40 40 30

Transmision Telemetria

. Si Si Si Si Si Si Si Si Si Si Si Si
en Tiempo Real
Programacion JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX
SR O e No No si No S si si Si Si Si Si -
satélite Rsat
Potencia de salida [dBm] 15 15 15 6 15 15 15 15 15 15 15 15
Sensibilidad [dBm] -108 -106 -100 -98 -108 -106 -108 -106 -108 -106 -108 -106
no. de entradas EXT hasta 3 1 hasta 3 1 hasta 3 1 3 1 hasta 3 1 1 1
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8.6.2 Datos técnicos de receptores dentro E.E.U.U. * External Power Connector
Datos Basicos REX3 R4L R5L REL REX6 R7plus REX7 RO  REX10 R11EPC* REX12 * R14*  R18*

(R4AL (R5L (REL REXBA REX 7A REX 10A REX 12A*
indoor) indoor) indoor)

Dimensiones [mm] 10x22x7 | 38x20x7 | 47x20x7 | 43x24x1 | 38x25x1 | 51x24x1 | 42x28x1 | 51x24x1 | 51x28x1 [51x24x11|51x28x11| 62x38x1 | 62x38x1

Peso [g] 7.6 4.8(4.5)| 5,4(5) 10 11 13 13 13 18 15 24 30 30

. 2x100 | 2x100 | 2x200
Longitud antena [mm] | 2x100 (2x45) (2x45) (2x50) 2x100 2x200 2x200 2x200 2x200 2x200 2x400 2x400 2x400
no. canales de salida 3 4 5 6 6 7 7 9 10 11 12 14 18

Rango temperatura

['Cl -10 a +85|-10 a +85(-10 a +85[-10 a +85|-10 a +85|-10 a +85|-10 a +85|-10 a +85|-10a +85|-10a +85|-10a +85|-10 a +85|-10 a +85

Tensio alimentcion [V] |3.5-8.4| 3.2-8.4 [3.2-8.4/3.2-8.4/3.5-84|3.2-84|3.5-84(3.2-84(3.5-84(3.2-84|3.5-84(3.2-84|3.2-84

Corriente media [mA] 75 30 30 30 75 30 75 30 75 30 75 40 40

Transmision

Telemetria en Tiempo Si Si Si Si Si Si Si Si Si Si Si Si Si

Real

Programacion JETIBOX Tx JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX

SSERFDCE BRI No No No si Si si si si si si si si

satélite Rsat

Potencia Salida [dBm] 15 15 15 15 15 15 15 15 15 15 15 15 15

Sensibilidad [dBm] -1086 -106 -106 -1086 -100 -1086 -106 -106 -108 -106 -108 -108 -106

no. de entradasEXT hasta 3 0 1 1 hasta 3 1 hasta 3 1 3 1 hasta 3 1 1
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8.7 Uso de Device Explorer para Configurar el Receptor
THaal] | pefautt 2z (I8 E| Device Explorer (explorador de
Main Menu dispositivos) utiliza el potocolo del bus de
datos/comandos EX Bus para configurar
de forma remota dispositivos como
receptores, sensores y otros dispositivos
compatibles EX Bus. Puede verificar en la
etiqueta de su dispositivo si es compatible

T a0l | pefauit 122237 (L5
: conel protocolo EXBus.

Model
T ivew muue

4 Basic Properties

[E Model Image & Colors
il Functions Assignment
# Servo Assignment

& Servo Setup

@ Fine Tuning

£) Advanced Properties
@ Timers/Sensors

[ Applications

N .

Thotlll etaute =20 (I Basicamente, Device Explorer (que se
Device Explorer encuentra en el menu Model) remplaza la
emulacion de la Jetibox y ofrece
adicionalmente una forma mas inteligente
de comunicarse con su dispositivo. La

pantalla principal de Device Explorer

REX3 v o=
RC Switch e

muestra una lista con los dispositivos disponible. Los dispositivos
disponibles cuentan con su nombre, otros no se muestran o
Unicamente con su identificador ID. La marca check muestra los
dispositivos que pueden ser configurados. Si pulsa le botén ,,F3"
Refresh realizard un refresco de los dispositivos mostrados, esto
forzard a explorar los dispositivos de nuevo. La deteccion de
sensores remotosy dispositivos se encuentra siempre activa.

59

duplex« cmex

En la figura anterior, se muestran dos receptores — R8 EX y R9 EX —
que han sido detectados y reconocidos. Si pulsa el botén rotativo
podra configurarlos en detalle. Aqui tiene un ejemplo de cémo
utilizar Device Explorer para configurar el receptor "R9 EX™:

Primero, la emisora descarga todos los ajustes del receptor. Al
finalizar la operacién serd capaz de ver la configuracion basica del
receptor taly como se muestra en lafigura a). Cada modificaciéon que
haga se actualizard automaticamente en el receptor, por lo que
podrd ver los resultados inmediatamente y no es necesario

a) sl pefauit |12:22:53
Duplex R9-EX
JETIBOX/EX Bus pin: Ext.
General Settings >
Fail-safe 5>
Alternative Pin Config >>
Receiver Outputs >>

Reset to factory defaults...

"guardar" los cambios. Para ayudarle existe el botén ,F3"
Actualizar, que hace que se descargue de nuevo los datos del
receptor. Es de ayuda si se encuentra modificando la configuracion
mediante el Jetiboxy el Device Exploreralavez.

El botén de herramientas "F2" se utiliza para entrar en una pantalla
especial que permite importar y exportar ajustes de un dispositivo
en particular. Si desea exportar la configuracién de (por ejemplo) su
receptor, entre en el menu "Export settings" , elija el nombre del
archivo y confirme. De manera similar podra importar esta
configuracion a otro dispositivo. Todos los archivos exportados se
almacenanenlacarpeta "Export" dela tarjetaSD.



Lafiguraa) muestra los pardmetros ajustables:

- Serial Link — Determina el modo de operacion del receptor. Puede
elegirentre estas opciones:

*JETIBOX & Servo - modo estandar de control de servos.

* PPM Positivo, PPM negativo - la sefial de servo se suma en
una senal estdndar o inversa PPM. Esta opciéon es para
dispositivos que pueden utilizar una Unica linea de servo para la
comunicacion. Es posible conectar también servos de forma
directaen este modo.

* EX Bus - le dice al receptor que debe enviar todos los datos
mediante un protocolo digital serie de alta velocidad. Este modo
es recomendado si conecta su receptor a un Central Box o a otro
sistemainteligente compatible con Bus EX.

» UDI - Universal Data Interface - es un protocolo de puerto
serie digital unidireccional que puede transmitir hasta 12
canales por un solo cable. UDI es compatible con
algunos sistemas de estabilizacidn para helicépteros y aviones.
-General Settings - le redirige ala pantalla b)
-Fail-Safe- e redirige ala pantallac)
- Alternative Pin Config - le redirige ala pantalla d)
-ReceiverOutputs-le redirigealapantallae)
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- Reset to factory settings... — Tras la confirmacion, la configuracién
delreceptor se devolverdasus ajustes de fabrica.

La siguiente pdgina (General Settings) muestra las propiedades
bdsicas delreceptor (figurab)).

b) ™ | Default

o |12:22:05

R8-EX Settings

7]
PPM Settings
No. of channels 8 channels [7]
PPM/UDI Mode Direct [7]
Alarm Settings q
Low Voltage Alarm 45V
Back | X | & [Ghcwd| Ok

- Output Period — Determina tras cuanto tiempo se repite la sefal
de salida del receptor. Puede ajustarlo desde 5ms a 30ms (en
pasos de 5ms). Serecomiendalaopcién:,, Auto”.

PPM Settings

- Number of channels (niimero de canales) - si el modo de salida es
PPM positivo o negativo, puede elegir cudntos canales enviar a la
salida.

-SAT1/SAT2 - Algunos tipos de receptor soportan la entrada de una
sefial PPM de respaldo. Esta sefal puede ser capturada mediante los
puertos SAT1 o SAT2. Aqui puede definir el modo de operacién de
dichos puertos. La entrada PPM soélo es valida en modo de servo
estandar o modo EX Bus. De forma adicional el puerto SAT2 puede
ser configurado como salida PPM. En este caso la salida SAT2 enviara
los 16 canales sino se especifica lo contrario.




-Modo PPM/UDI - procesoy l6gica adicional a los protocolos PPM y
UDI.

- Direct - la sefal recibida de la emisora no se procesa en el receptor,
se genera sin cambios en la salida en forma de sefial PPM/digital. Si
se pierde la sefial, no se generara sefial PPM/digital en el receptor.

- Computed - |la sefal recibida de la emisora puede ser procesada en
elreceptor porlosmenus"Channel set"y "OutPin Set".

Ajustesde Alarma

- Alarma por Baja Tension - el valor ajusta el limite para la alerta. Tan
pronto como la tensién en funcionamiento baja por debajo del
limite, el receptor generard una alarma. La emisora anunciard la
situacion por medio de una sefial acustica (depende de los ajustes
de alarma en la emisora, por favor refiérase al capitulo
~Timers/Sensors->Alarms”).

La siguiente pdgina (figura c) )muestra los pardmetros de la
funciénfail-safe.

- Fail-Safe - Este parametro le dice al receptor, cdmo reaccionar ante
un evento de pérdida de sefal. Si ajusta a “Enabled" (activo) sera
capaz de ajustar el comportamiento de cada canal
independientemente. La opcion “Disabled" (desactivado) dice que
si no se recibe sefal de la emisora, no se emitira sefal de servos (o
PPM) alasalidadelreceptor.

- Fail-Safe Delay - Numero de segundos que pasaran desde que se
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pierde la senal hasta que se activa el fail-safe. Esta opcién esta
disponible soélo sise elije el modo Individual.

-Cajasalidadelreceptortiene tres pardmetros ajustables:

% 00| pefault |12:22:22
R9-EX Fail-Safe
9]

Fail-Safe Enabled [7]
Fail-Safe Delay 1.55

» Set fail-safe positions now...

Output pin Mode Value Speed
OutPin 1 Hold [F]

A A 11a1a 31

*Mode (Hold, Out OFF o Fail-Safe) - Dicta,como actuaréla salida
en caso de pérdida de senal. Si utiliza el modo Hold, se
mantendrd la ultima posicion conocida del servo. La opcién Out
Off significa que no habra sefal de salida de un canal en
particular. La ultima opcion, Fail-Safe, moverd el servo a la
posicion definida por el usuario en la columna "Value".

* Value - Posicién a la que se moverd el servo en caso de pérdida
de sefal. Sélo disponible cuando se elije el modo Fail-Safe. Para
ayudarle, puede pulsar el boton Aceptar ,F4 ” mientras que
edita esta columna. El valor elegido se mostrara
inmediatamente en la salida del servo sin tener que apagar los
moédulos RF para activar el fail-safe y poder comprobar la
posicién ajustada. La funcién “Aceptar” hace mas rapido el
ajuste delas posiciones de fail-safe.

* Slope - Esta columna ralentiza la velocidad del servo en la
transicion de modo normal a fail-safe.



La pantalla d), "Alternative Pin Config", permite modificar los
modos de los pines de salida del receptor. Las salidas de servo
pueden ser configuradas como entradas Digitales o salidas Digitales.
d) ™l ‘Default |12:22:4a
R8-EX Pin Config

Output pin Function

OutPin 1 servo [7]
OutPin 2 Digital Output [¥]
OutPin 3 Digital Input [7]
OutPin 4 servo []

OutPin g Serun 71
v =

- Modo Digital input (entrada Digital): el valor |6gico de un pin de
sefial (0 o 1) se transmite a la DC/DS en forma de telemetria EX para
que pueda ser procesada (mostrada en pantalla o almacenadaenla
tarjeta SD). Los pines del receptor vienen equipados con resistencias
pull-up. Para detectar el valor l6gico de un pin es suficiente con
conectarel pin de sefial amasa.

- Modo Digital output (salida Digital): el valor del canal de una
salida se discretiza en dos valores. Si el valor del canal es mayor de
1.5ms,se detectara un 1. Sino, el valor se mantendra en 0. De esta
manera puede controlar por ejemplo luces que consistan en varios
LED. La configuracién del fail-safe se aplica tanto en este modo como
enelmodoservo.
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La pagina Receiver Outputs (figura e)) permite redireccionar los
canales a cualquier salida del receptor. Para ayudarle, se muestran el
numero de canal y el nombre de su funcion. Ademds puede agrupar
diferentes canales. Para mas informacion refiérase al manual de su
receptor.

e) ™l ‘ Default

[1222:22

R8-EX Outputs
Output pin Servo No. Group
OutPin 1 Throttle 1 (1) 5] A[F]
OutPin 2 Aileron 1 (2) 5] B[X
QutPin 3 Fap1 35 c[@
QutPin 4 pileron2(5)F] AT

Ontein § Flevator 1@ 71 RIF
- I

8.7.1 Comandos paradispositivosremotos EXBus

Las emisoras DC/DS cuentan con hasta 16 comandos universales
para la comunicaciéon con dispositivos inaldmbricos compatibles
con el Bus EX. Para ver el listado de comandos activos pulse el botén
CMD ,F4” en el menu ,,Model -> Device Explorer”. De cualquier
manera, el comando debe ser detectado antes de poder activarse.
Como ejemplo de uso de comandos inaldmbricos, el Central Box
puede usarse para resetear los valores minimo, maximo y capacidad
delabateria (Clear MIN/MAXvalues).




00l | petault 122220
Command Overview
CBOX200

1. Listadecomandosactivos.

00l | petault 122245 0

Clear MIN/MAX values

CBOX200[ 18467: 0]
Mode Control [F]

2. El interruptor Sa esta asignado para
resetear el minimo, maximo y capacidad
medida. Para el comando de reset solo esta
disponible el modo Control (la posicién del
control/stick se toma como entrada), otros
dispositivos pueden aceptar un valor
proporcional especifico o el nimero de
canaldelaemisora.

0] | pefault 1zazo e

Central Box 200

3. Desplécese para ver los minimos y los
mMaximos.

‘General Settings >
Alternative Pin Config >
Servo Fail-Safe >
Servo Output Mapping >
Telemetry >
Reset to factory defaults...

0] | pefault 122220 00

CBOX200 Min/Max
<< Back
n
» Clear now...
Input 1 Input2

Min. voltage 0oV 00V

Max. voltage 0.ov 0.0V

4. Al pulsar el botén ,,3D” podra anadir el
comando a la lista de comandos activos si
esposible asignar un control delaemisora.

63

duplex« cmex

En la pantalla principal del Central Box desplacese hacia abajo para
visualizar los valores maximos de la telemetria (Telemetry Min/Max).
Aqui podra elegir un interruptor para ejecutar el comando para
eliminar los minimos y méximos (Clear Min/Max switch). Pulsando el
botén ,,3D” button en este item le llevard a la lista de comandos
activos donde se muestra subrayado de formainversa con el cursor.

Si pulsa el botén ,3D” accederd al menu para elegir el
control/interruptor que se hara cargo del comando de reseteo. Aqui
puedeelegirelinterruptor Sa.

La ejecucion del comando serd asi:

- Sicambia Sa a la posicion ON la emisora detectard que debe enviar
el comando de reseteo de minimos y méximos de telemetria. Antes
de que se ejecute el comando, es necesario la confirmacion por
parte del piloto para evitar un reseteo involuntario de los datos.

- La pantalla de la emisora muestra un didlogo preguntando si desea
ejecutar el comando de reseteo de la telemetria. Si pulsa NO o no
responde en un tiempo determinado, el didlogo se cerrard y el
comando no se ejecutara.

- De otro modo, si pulsa YES, el comando se enviard al modelo
donde serd procesado por el Central Box que reseteara la telemetria.
El resultado del comando se mostrara en la pantalla principal de la
emisora en la ventana de la telemetria . El item Capacity del Central
Boxse pondraacero.



8.8 RC-Switch

El RC switch es un dispositivo inalambrico especial que le permite
conectarse o desconectar de forma remota la alimentacién de su
modelo. Existen dos variantes de este dispositivo: RC Switch y RC
Power Switch. La diferencia puede notarse en la figura inferior. EI RC
Switch es adecuado para utilizarse junto a dispositivos como
Central Box, MaxBec2D plus, SBEC 40 u otros dispositivos
electronicos inteligentes. Ofrece una Unica salida que puede
manejarse de formainaldmbrica segun la situacion.

Si se conecta en lugar del interruptor magnético, el RC Switch
encenderd oapagardlaelectronica de sumodelo.

La segunda variante, el RC Power Switch, puede remplazar un
interruptor fisico estandar. Puede alimentar servos y electronica ya
que incluye un par de MOSFETS de baja resistencia. Conéctelo entre
la bateriay el receptor, configure los ajustes necesarios en la emisora
y emparéjelo con sureceptor.

Variantes del RC Switch

Entrada alim.
\ i \ i / salida alim.
RC Switch RC Power Switch |/~ Bateria receptor
Central Box :|
Max Bec2D Receptor standar | ™ .
SBECA0, etc. N Conector de bateria

™~ Llave magnética

Los ajustes relativos se encuentran en Model-> Device Explorer ->
RC-Switch. Primero, tiene que activar el interruptor pulsando el
botén rotativo de su emisora en la primera fila subrayada de la
pantalla.
Después empareje el RC Switch:

*Conecteel puente enel RCSwitchyenciéndalo.

* Pulse el botdn rotativo en la fila "Pair RC Switch" en la pantalla

de suemisora.

*ElID delinterruptor se guardard automaticamente.
Lafuncion de control del interruptor es unafuente de eventos:
Si desea encender su modelo, actuie sobre el interruptor asignado 'y
confirme la pregunta que aparece. Si desea apagar el modelo, vuelva
ala posicion original delinterruptory confirme también la pregunta.
Puede invertir el funcionamiento del interruptor (si el nivel lI6gico
alto no activa el dispositivo) y también puede programar alarmas
sonoras que seactivaran cuando cambie el estado del RC Switch.
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T 0] | pefauie |12:22:56

RC Switch

Pair RC Switch
Transmitter control switch
Inverted polarity

Audio: Switched ON
Audio: Switched OFF

S EEx<x




@ Menu principal

Puede llegar al menu basicdesde la pantalla principal pulsando el
botén,menu”.

1. Elmenuprincipal se divide en dos secciones, basicy user.Enel
menu basic, lositems se divicen en dos sub-menus.
. Model T 0] | pefauit

. HeliTuning

|12:22:14

Main Menu

(s6lo para helicopteros) e
. FineTuning O \| @ Fine Tuning
. ? {x Advanced Properties
. Advanced Properties ® Timers/Sensors

. Timers/sensors & Applications

@ System

. Applications
. System

2. Puedeentrarenlaseccion User pulsando el botén ,,F3(User)”.
En esta seccion puede crear menus hechos a medida de acuerdo a

sus necesidades.
a0l ‘ Default

[1222:57

Main Menu

3. En la seccion basic el menu
no contieneitems.

4.  Pulsandoelbotén, F5(Edit)”
puede llegar a la seccién de ajuste
delmenu User. R|
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|12:22:14
User Menu Setup
1 Select Model [7]

T 0] | pefauie

5. Los numeros de la parte
izquierda del la pantalla muestran
lasecuenciadel menu.

O—

3 Basic Properties [7]
4 Swash Mix [F]
5 Functions Assignment [¥]
6 Servo Assignment [7]
-

Comin i (51

6.  Con los botones ,F1“y ,F2” puede cambiar la secuencia del
item de menu seleccionado.

7. Mediante ,,F3(Add)” creard un nuevo item en la seccién User
del menu principal. Pulsando el ,,botén 3D“ cuando el item del
menu esta seleccionado, cambiard al menu del item en cuestion.

8. Conelboton,F4(Delete)” borrard el item seleccionado.

9. Conelbotoén ,F5(All)"insertard todos los posibles sub-menus
enelmenuuser.

En ambas secciones existen funciones como el bloqueo de motor o
el monitor de servos a las que se acceden mediante los botones
»~F1(THR)"y ,F2(Receiver output)”.




9.0.1 Proteccion mediante Password contra cambios
accidentales en la configuracion

Si presta la emisora a otra persona y desea asegurarse de que no
realizard cambios en la configuracién de los modelos, puede utilizar
lafuncién Model Lock.

il |oeat 122242 @ 1. Enel menu principal, pulse el boton ,,F4"

Main Menu
@ Fine Tuning
£3. Advanced Properties
@ Timers/Sensors
@ Applications

para abrir el didlogo de introduccién del
password.

Tl oetauk 5] B

2. Aqui,introduzca el cédigo de dos digitos
Model Lock

utilizando "F1" 1/2/3, "F2" 4/5/6 y "F3"
7/8/9. Este cédigo aparecerd en pantalla y
se utilizard para desbloquearlaemisora.

To prevent unwanted changes type
and remember a two-digit passphrase

Si pulsa el botén,,F4” Clear podra eliminar
el nimero seleccionado y comenzar de
nuevo.

Model Lock

Confirme la pregunta de seguridad “Apply
changes?”.

Desde ahora la emisora estard bloqueada
contra:

- cambiosenlaconfiguracion

- selecciéndelmodelo

- creaciéndeunnuevo modelo

To prevent unwanted changes type
and remember a two-digit passphrase

1
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- calibraciéndelos controles

- telemetria

- conexion USB

- apagado

Todo tipo de operacion sobre la tarjeta SD se realizara en modo sélo
lectura.

AT | S CE T - Puede desbloquear el modelo mediante
Model UNLOCK . " L

el boton ,F4" del menu principal. Ahora
debe entrar el mismo cédigo que utilizo
para bloquear el modelo. Confirme con el
botén,,OK”.

Please set the correct passphrase

Ahora se le preguntard si desea o no guardar los cambios en la
configuracion del modelo.

Sipulsa ,,F1" NO se descartaran todos los cambios y todos los datos
delatarjetaSD se volverana cargar.




9.1 Modelo

El menu ,,Model” contiene las funciones bdsicas para tragajar con

sumodelo comoson: 7 ) pefaute [12:2234
. Seleccion de Modelo Model
. Nuevo Modelo ole
. Propiedades Basicas % New Model
4 Basic Properties
. Imageny coloresdemodelo | g podel Image & Colors

i!f Functions Assignment
& Servo Assignment

& Servo Setup

= Device Explorer

. Asignacién de Funciones
. Asignacion de Servo

. Ajustede Servo

. Device Explorer

9.1.1 Seleccionde Modelo

The menu displays a list of your models stored in the memory with
their names, setup dates and model types. The currently selected
model is marked by a check mark. In the menu you may select a
model and manage all of your models. You can copy models, delete
models (except for the currently selected model) and change the
storage sequence of your models.

Tfuuuﬂ‘nefault |12:22:13
Select Model

2 Model 1 1980/00/00 Gl

3 Model 2 1980/00100 gy

4 Model 3 1980/00/00 2%

€ AAnAAl A ADONINNIND
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1. Eleccionde Modelo

En la lista de modelos, elija el modelo deseado y confirme pulsando
el ,botén 3D” o ,F1(0k)". Se le pedird que confirme la carga del
modelo seleccionado.

Las emisoras DC/DS ofrecen una funcién ,Model checking”
(chequeo de modelo), que comparalos numeros de serie del
receptor en el modelo y el del receptor con el que se intenta
comunicar. Si no son los mismos, la pantalla mostrara un aviso
diciendo que el receptor no es el correcto para ese modelo. En este
momento, el usuario puede elegir:

. Confirmar el cambio - asigna el nuevo receptor al modelo.

. Rechazar el cambio - la emisora no se comunicara con el
nuevoreceptor y el modelo no se encendera.
. Elegir otro modelo de la memoria de la emisora.
La informacién acerca de las discrepancias de receptor se mostrara
también tras la creacién de un nuevo modelo y emparejado o al
establecer comunicacion con el receptor.

Graciasa estafuncién, sila utiliza, un nuevo receptor sera asignado al
modelo parafuturas comprobaciones..

2. Copiadeunmodelo
Toda la informacién de un modelo puede copiarse y utilizarse para

crear un nuevo modelo con la misma programacion. Elija el modelo
que quiera copiar desde la lista y cree una copia mediante el botén
+F3(Copy)”. Tendrd que modificar el nombre de la copia antes de
que pueda ser guardada. Una vez cambie el nombre, pulse
»F5(0k)" para continuar. La copia de sumodelo aparecera al final de
sulista.



9.1.2 Nuevo Modelo

Al elegir este item se comienza el asistente de creacion de un nuevo
modelo. El asistente comienza con la creacién de un nuevo modelo
tan pronto como elije, ,New model”. De cualquier modo, el modelo
no se creara hasta la confirmacion en el Ultimo menu del asistente,

»Servo Assignment’. Hasta que no haga la ultima confirmacién el
modelo NO serd guardado en memoria.

Las posibilidades de ajuste de las emisoras DC/DS son muy extensas.
Para mayor simplicidad, algunos de los posibles ajustes son solo
accesibles para algunas combinaciones de ala y cola, frenos
aerodinamicos, tren de aterrizaje y nimero de motores.

3. BorradodeModelo

Un modelo puede ser borrado de memoria. En la lista de modelo elija
el que quiere borrary pulse el botén ,F5(Delete)”. Por razones de
seguridad no se puede borrarel modelo actual.

4. Ordendemodelos Tl [pefeutt 122248 % o0l [perauit 1 [1222:50
El orden de los modelos puede modificarse pulsando el botén ® New Model Edit
»F1()” para mover el modelo seleccionado una posicién hacia abajo Name: ® Aerod

o el ,F2()” para mover el modelo una posicién hacia arriba. La Model type:

emisora permite guardar un gran nimero de modelos en memoria - it

porlo que es bueno tenerlos ordenados. ﬁ_u_; ¢ &XG @

Use el the,,Control3D* para elegir el nombre del modelo.
6

9



endrd que introducir el nombre que desea que aparezca cuando el
modelo se almacene en la emisora. La longitud méaxima es 12
caracteres espaciosincluidos..

Cuando elijael item ,Name” la pantalla cambiara al menu ,Edit”,
donde puede utilizar el ,botén 3D" para introducir el nombre del
modelo. Use los botones ,F1()” y ,F2()“ para mover el cursor
dentrodelnombresilo necesita.

Use el boton ,,F3(ABC)” para cambiar entre letras mayusculas y
minusculas.

Use el botdn ,,F4()” para borrar el caracter de la posicion actual del
cursor.

Cuando termine de editar el nombre de su modelo utilice el botén
»F5(0K)" para confirmar elnombrey volveral menu,,New model”.

El nombre del modelo puede incluso cambiarse si el modelo se
encuentra ya guardado en: »Main menu->Model->Basic
configuration“seleccionando el nombre del modelo.

2. TipodeModelo

La eleccion del tipo de modelo hace el ajuste de su modelo méas
eficiente adaptando los menus con las opciones més habituales
segun el tipo de modelo.Las opciones son: Aero, Heliy General. Una
vez que se guarda su modelo no es posible cambiar el tipo del
modelo.

Una vez que se introduce el nombre del modelo y se elige el tipo,
pulse el botéon ,F5(Next)” para ir al siguiente paso del asistente:
,Basic Properties”. El software le permitird pasar al paso siguiente
solo sielnombre delmodeloy el tipo estanintroducidos.
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9.1.3 Configuracién Basica - AVION

len este menu podra ajustar la configuracién de ala, cola, nimero de
motores, niumero de spoilers y nimero de servos de tren de
aterrizaje. Las funciones de control de su modelo se crearan de
acuerdo a las configuraciones realizadas en este menu y se activaran
las mezclas necesarias.

|12:22:28

Basic Properties

T 0l | Defauie

5 2

———.—————..

@—q-Tail type: Normal 1H1V [

3 YEngine count: 1[7]

JAirbrake servos: 0™

@ Gear Servos: 0~

@—/' Use gyro 1 No[7]

| Use gyro 2 No [7]

@ Use gyro 3 No [7]

1. TipodeAla | < \ »d

Los siguientes tipos de alason posibles:

Tipo Descripcion

OFLAP|1AIL Un Unico servo de alerén
OFLAPJ2AIL Dos servos de alerén

1FLAP|2AIL Un servo de flap, dos servos de alerén
2FLAPJ2AIL Dos servos de flap, dos servos de alerén
2FLAPJ4AIL Dos servos de flap, cuatro servos de alerén
4FLAP|2AIL Cuatro servos de flap, dos servos de alerén
4FLAP|4AIL Cuatro servos de flap, cuatro servos de alerén




2. Tipodecola
Las siguientes opciones de cola estan disponibles:

Tipo Descripcion

Standard TH1V Cola estandard con un conjcrol hc?nzor.\jcal (elevador) y un
control vertical (direccién)

V-tail 2H ..
Cola enV tradicional

Ailevator 2H1V |  Cola con dos servos de elevador y uno de direccion.

Cola con dos servos de elevador y dos servos de
Standard 2H2V

direccién.
None - El modelo se controla mediante la mezcla de ambas
Elevon/Delta superficies moéviles de las alas
None Modelo sin cola

3. Numerode Motores

Puede elegir el nimero de motores en sumodelo. Puede elegir hasta
4 motores. También puede asignar el control de cada motor a
diferentes canales de sureceptor.

4. NumerodeServosdeSpoiler

Puede elegir hasta 2 servos para spoiler. Puede asignar el control de
cadaspoileradiferentes canales de sureceptor.

5. NumerodeServosdeTrende Aterrizaje

Puede elegir hasta 4 servos para tren de aterrizaje. Puede asignar el
control de cada servo de tren de aterrizaje a diferentes canales en su
receptor.
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6. UsodeGirdscopos(1-3)

Se pueden crear hasta tres funciones independientes para controlar
las ganancias de giréscopos. La configuracién de cada ganancia de
giréscopo se puederealizar en, Fine Tuning -> Gyro Setting”.

Si pulsa el botén, F5(Next)” pasard al siguiente paso del asistente:
»Functions Assignment”.

9.1.4 Configuracion Basica - HELICOPTERO

T o0l | pefautt 1| 122230

Basic Properties

Single servo position Front [7]
Angle 120°[F]  Rotation [l

Lever lengths (Servo 1-3):
100% ] 100% [F] 100% [F]

Governor No [7] ]

Use gyro 2 No [7]

Use gyro 3 No[F] |
KN e



TipodePlato

Introduzca el tipo de plato de su helicoptero. Refiérase al manual de
su helicoptero sies necesario.

. »3 servos (por defecto 120°)” - el plato controla el
elevador, alerén y colectivo mediante los movimientos coordinados
detres servos. En la configuracion del plato los puntos de control del
plato pueden desplazarse, juntarse o separarse unos de otros en
pasos de 1° para eliminar defectos en la geometria de su mecanica.
Tendrad que utilizar también este plato para configuraciones de 3
servos (140°) o 3 servos (90°).

Dentro de este menu puede también cambiar la longitud efectiva de

las levas para corregir un comportamiento no lineal del brazo del
servo.

. » 4 servos (90°) - los controles del plato, elevador, alerén y
paso se realizan mediante los movimientos coordinados de cuatro
servos a 90°. Puede realizar los mismos cambios en este tipo de plato
descritos masarriba.

. »Mechanical” - estetipo de plato utiliza un sélo servo para
cada funcion. Este es el tipo de plato que debe elegir si utiliza un
sistema flybarless.

Inversion delaorientacion del plato 180°

El item ,Front servo position” es accesible Unicamente para el tipo
de plato,,3 servos (por defecto 120°)“. Si su helicoptero lo requiere,
es posible girar la configuraciéon del plato 180°mediante un sélo
boton.
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Angulo del Plato

El item ,,Angle” sélo se encuentra accesible en el tipo de plato ,3
servos (por defecto120°)”. El angulo formado entre los puntos 1-2
y 1-3delplato puede ser configurado por el usuario enincrementos
de 1°. Esto le permite ajustar mas en profundidad su plato si es
necesario.

Rotacion

Elitem ,Rotation” s6lo se encuentra accesible en el tipo de plato,,3
servos (por defecto 120°)”y ,4 servos (por defecto 90°)”. Este item
le permite rotar el plato un dngulo definido si desea realizar un ajuste
mas fino de su plato, requerido por algunas maquetas.

Longitud delbrazodelservo (servo1-4)

Este item le permite mover los puntos de control de su plato,
acercandolos o alejandolos del centro de rotacion. Esto le permite
compensar cualquier movimiento no linear del servo.

Governor

En algunos helicépteros se utiliza la funciéon governor para el control
del motor - esto permite al motor funcionar a una velocidad
constante independientemente del paso colectivo. Si su helicoptero
cuenta con governor, puede controlarlo a través del receptor unido a
esta funcién. Una vez que active la funcion, la configuracién del
governor serad accesible en el menu ,Fine Tuning -> Governor
Setting”.

Giréscopo (2-3)

Es posible crear hasta tres funciones independientes para controlar
la ganancia del giréscopo. Por defecto el giréscopo No.1 se
encuentra activado. Los otros deben activarse en el menu ,,Model -
> BasicProperties” junto conlafuncién Governor.



9.1.5 Mezclas de Plato

Aqui es donde deben ajustar los limites de movimiento de su plato
CCPM (Ciclico/Colectivo mezcla de paso) para Alerén, Elevador y
Paso. Puede ajustar con de forma precisa estas funciones
cambiando los porcentajes. Silo necesita, podrainvertirlos sentidos
ajustando valores negativos

a0l ‘ Default ] |12:22:1s
Swash Mix
Roll 50% [7]

Elevator

50% [7] / \

AnillodePlato

Es posible activar la funcion de limite de ciclico para un rotor de
helicéptero. Si activa esta funcidén se producira una restriccion del
movimiento del servo ante una entrada combinada de elevador y
alerén porlo que todo movimiento se encontrard dentro del area del
circulo mostrado. Fuera del circulo existe una zona muerta de los
controles, no utilizable.
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El item "Value" afecta al didmetro del circulo mostrado y es la
maxima deflexion permitida. Este ajuste afecta a todas las
programaciones del modelo.

9.1.6 Basic Configuration - Multicopter

Teoll) [standard 10 |12:22:1a

Grundeinstellungen

ﬁxé

© G
Feineinstellung
Nutze Gyro 1 Nein [7]
Nutze Gyro 2 Nein [7]
Nutze Gyro 3 Nein [7]

Fahrwerk-Servos:

Gimbal delacamara

Aqui puede elgir el tipo de gimbal que desea utilizar. Puede elegir:
"Off" -> sin Gimbal, "base" -> gimbal de 2 ejes (estabilizado en
aleron y elevador) o "full" gimbal de 3 ejes (estabilizado en alerdn,
elevador ycola).

Usode Gyro(1-3)

Le usuario puede elegir hasta tres ajustes independientes del
sistema de controladora de vuelo. Esto le permite ajustar la
sensibilidad de cada uno de los ejes en la controladora durante ell
vuelo.

Numero de servos para chasis/tren retractil

Puede elegir hasta 4 servos de chasis/tren retractil, permitiendo
conectar cadaunodeellosaun puerto diferente del receptor.



9.1.7 Configuracion Basica-GENERAL
|12:Z’Z:36

Basic Properties

O—en
@Motor type

T 0l | Defauie

Single direction [7]

1. Numerode Motoresdel Modelo

Aqui elegira el nUmero de motores de sumodelo. Es posible elegir de
0 a 4 motores. El nimero de salidas utilizadas se incrementara o
disminuird automaticamente segun el nimero elegido.

2. TipodeMotor

Los motores de sumodelo giran en unasola direccién o pueden girar
enambas?

9.1.8 Imageny colores de modelo

|12:22:15

Model Image & Colors

T 0] | pefauie

Color profile
Light Red [7]

Background image X

Img/MX-2.|P6
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Model /Wallpapers

Se pueden mostrar dos tipos de imagenes, una pequefa y una
grande, en todas las pantallas en las que se muestra la telemetria
(Menu-Timers/Sensors-telemetrydisplay).

Imagendefondo

Laimagen de fondo se encuentra siempre visble (tras los valores de
telemetria). Su transparencia puede ser ajustada. Los formatos de
imagen soportados son: PNG (hasta 320x240) y JPG (hasta
1024x768). Por favor, tenga en cuenta que lasimagenes mas grandes
puedenrelentizarla carga de un modelo en memoria.

Perfiles de color

Existe una amplia gama de colores diferentes para los perfiles de
color en pantalla. Estos perfiles son especificos y pueden ajustarse
de manera separada para cada modelo, seguin sus gustos.

9.1.9 Asignacion de funciones

Se crea una lista de todas las funciones de vuelo basada en su
configuracion actual con las asignaciones bésicas de los canales de
laemisora.

Este menu le permite renombrar las funciones, asigna una funcién a
cualquier stick, dial o deslizadera de la emisora y ajustar trims
adicionales.

Puede dejar que el software asigne automaticamente las funciones
pulsando el botén ,,F2(Auto)”y después,,F5(Yes)”.



| 12:22:08

Functions Assignment

T 0] | pefaut

Function Qontrol Jrim Trim-M:

@ 2 .Elevatorﬂ’ rafll .. ) @

3 Rudder || p3 0| .1
4 | Throttle @& .F‘ZE .7

@ 5 Flaps (/i ~P5 H

- =

1. RenombradodeFuncionesdeVuelo

Puede editar cadaitem,Function” pararenombrarlo como desee.
2. Asignaciondeun ControlaunaFunciéndeVuelo

Si edita el item ,Control” podra asignar un stick, dial o deslizadera a
cualquier funcién. Los canales proporcionales 1 - 8 se encuentran
marcados como P1-P8. Los interruptores Sa-Sj tienen la misma
designacién mostrada en el frontal de la emisora.

Cuando seleccione uno de estos items entrara en el menu: ,,Select
control input”, vea el capitulo 9.7. Las asignaciones pueden
verificarse mediante los graficos situados al lado de los elementos de
control en la seccion ,Control “, que muestra la organizacion actual
delos elementos de control asignados.

3. ElecciondeTrimsAdicionales

La emisora le permite crear un trim para cualquier funcién de vuelo.
Editando el item ,Trim” podrd asignar un control (stick, interruptor,
dial o deslizadera) para controlar el trim de la funcion de vuelo
seleccionada. Cuando elija uno de estos items entrard en el menu:
»Select control input’, vea capitulo 9.7. La asignaciones pueden
verificarse mediante los graficos situados al lado de los elementos de
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controlenlaseccién,Trim”,que muestra la organizacién actual de los
elementos de control asignados.

Las funciones de trim para los sticks P1-P4 se asignan
automaticamente a los cuatro botones situados debajo de cada
stick.No es necesario asignarlos manualmente.

4, RangodelTrim

Si ajusta una funcién trim, puede utilizar ,Trim-Max” para elegir la
maxima influencia del trim sobre una funcién de vuelo. El valor por
defecto es 50%. Si ajusta el valor a 0% el trim no tendra efecto sobre
la funcién de vuelo. Si elige un valor de 100%, el trim controlara todo
elrecorrido delafunciénde vuelo.

5. AnadirunaFuncion

Con el boton ,F3(New)” podra crear (anadir) su propia funcién de
vuelo.

6. BorrarunaFuncién

Con el boton ,F4(Delete)” podra borrar la funcion de vuelo
seleccionada.

Asegurese de haber asignado todas sus funciones de vuelo a los
correspondientes controles de la emisora (stick, interruptor, dial o
deslizadera) y que los trims estén asignados y guncionando como
desea. Pulsando el botén ,F5(Next)” pasard al siguiente paso del
asistente, el menu ,,Servo assignment “.
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9.1. 10 Asignacién de Servos

Este menu muestra la asignacion de las salidas de la emisora a los
canales del receptor. Esta asignacion puede cambiarse a su gusto. El
numero del principio de la columna muestra el nUmero de canal y la
salida de la emisora asignada se encuentra a su lado. En este menu
puede ordenar sus funciones de salida como desee, cada funcién de
la emisora se puede asignar a cualquier canal del receptor. La Unica
restriccion es el nimero de canales que la emisora puede gestionar
(24 canales). La emisora puede ajustar automaticamente la
configuracion de los servos basandose en la tltima configuracion de
modelo. Si desea que la emisora asigne de manera automética los
servos en el mismo orden que el Ultimo modelo que ajusté pulse el
botén ,, F3(Auto)”ydespués pulse ,,F5(Yes)”.
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il ‘ Default

] |12:22:25 a0l ‘Default

Servo Assignment

| | |12:22:o3

L 2 Alleron1[F]) | a)

@_0 3 Fap1[F 4 Flap 2 [F]

5  Alleron2[] 6  Elevator [ Create and activate model?

7 Rudder[F] 8 .F

9 -FE 10 o d |

1 12 |

an =1 aa =

| Auto. | ok W No | | | | Yes

1. Asignacionde Salidas delaEmisora Canales del Receptor
Canales

Elija el canal del receptor deseado y pulse el ,Botén 3D“. Ahora
puede elegir qué funcion desea asignar al canal del receptor
seleccionado.

Pulsando el botén , F5(Next)” puede pasar al siguiente paso del
asistente que creard y guardard el modelo en la memoria de la
emisora.

a) El asistente le pedird que confirme la creaciéon del modelo
mediante la pregunta ,Create and select a model?”. Si contesta
pulsando el botén ,F1(No)”, el modelo no se guardard y volvera al
asistente para seguir configurando su modelo.

Si pulsa el botén ,F5(Yes)”, el modelo se guardard en memoria y al
mismo tiempo se activara. Tras esto, irad el menu ,Servo Setup”. Su
modelo guardado puede ser configurado de nuevo en el menu
»~Main menu->Model”>,,Servo Setup” menu.




Atencion: Una vez su modelo es creado y activado tendrd que
emparejar su receptor con la emisora y pasar a
»Servo Setup”.

9.1.11 Ajuste de servos

Este menu permite el ajuste adicional de las funciones de salida
transmitter->receiver channels->servos. La asignacion de cada
salida de la emisora al canal del receptor se muestra en la parte
superior del menu (primer item debajo de la descripcion del menu).

122205

T a0l ‘ Default

Servo Setup
Throttle 1 (1) 1%
Subtrim 0%
Max positive 100%
Max negative -100%
Max positive limit 125%
Max negative limit -125%

1. Desplazamiento del Canal del Receptor

En la parte superior del menu se muestra el desplazamiento del
canal seleccionado mediante un grafico. Si realiza un cambio en este
menu podravercomo actiasobrelasalida.

2. Selecciondel Canal del Receptor

En la primera posicion F1 de la barra inferior verd el canal
seleccionado. Con los botones F2() o F3() o editando el item ,Servo
#" elegird el canal del receptor que desea configurar.
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3. Centro(Subtrim)

Mediante este item podra ajustar la posicion neutral del canal del
receptor seleccionado.

Atenciéon: Cuando monte su modelo intente ajustar
mecdnicamente el neutro tanto como sea posible. Si
utiliza valores altos de,,Center (Subtrim)“para ajustar
el neutro, obtendrd como resultado unarestriccion del
movimiento delservo.

4. Desplazamientos Maximos Positivo/Negativo

Este item ajusta los limites de salida de la funcién de la emisora, por
ejemplo el maximo desplazamiento de una superficie movil. Esta
funcion se utiliza para ajustar los maximos desplazamientos y para
evitar forzar los links o superficies. Este limite se puede superar si se
utilizan mezclas o funciones combinadas.

Nota: La cantidad de movimiento puede influenciar en los
ajustes de trim, dualratey otros ajustes proporcionales.

5. Limite Maximo Positivo/Negativo

Esta restriccion es el valor maximo que puede alcanzar una salida del
receptor. Este limite nunca podra ser superado por ningunafuncién

Atencion: Ajuste el limite para prevenir que una superficie movil
o link llegue hasta su limite mecdnico y evitar un
movimiento del servo por encima de sus limites. Esto
le permitird prevenir dafios mecdnicos en los servos.



6. InversiondeServo
Utilice este item parainvertir la direccion del movimiento del servo.
7. Retardo positivo/negativo

Este item le permite retardar el movimiento del servo entre ambos
limites. Puede ser definido tanto para el movimiento positivo como
para el negativo (en cada direccién). Por ejemplo la apertura de un
tren de aterrizaje puede ser mas lenta que el cierre.

Atencién:Esta funcion es util para sincronizar trenes de

9.1.12 Servo balancer

La funcidn servo balancer esta disefiada para grandes modelos en
los cuales las superficies de control se mueven mediante varios
servos unidos mecanicamente. Debido a que cada servo puede
venir de fabrica diferente y que el montaje de los servos en el modelo
no es perfecto, se pueden ajustar los desplazamientos de forma
separada para asegurar un stress mecanico minimo durante el
movimiento delos controles.

Es posible asignar curvas separadas para que a cada canal de salida,
se le aplique como ultima operacién antes de mandar las
deflexiones al modelo. Ya que se aplica al final, la curva se aplica
después de trims, mezclas, dual rates, etc., para que los servos de la
misma superficie de control se muevan juntos. El Servo balancer
puedealterarlacurva hasta+10% con unaresolucidondel 0,1%.

1. Tras seleccionar servo balancer, pulse el ,Botén 3D”. Esto le
permitird editar la curva del servo. Ahora, siempre queda
seleccionado un punto de control de acuerdo con la deflexion del
servo. Si la posicion del servo es -30%, se seleccionard el punto mas
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cercano, -25%. Se puede mover el punto hacia adelante o atras
girando el ,Botén 3D” a izquierda o derecha. En modo "Auto"
(botén ,,F2” resaltado) se modifican los puntos cercanos por lo que
la curva resultante queda perfectamente suavizada. Puede después
seleccionar otro punto de control moviendo el control del servo y
alterando su posicion hasta que el stress mecanico de los servos
durante los movimientos se minimice.

T’q‘unﬂﬂ‘nefault |12:22:39 |12:22:45

T 0] | Defauie

Servo Setup Servo Setup
Flap 2.(4]. — % Flap 2.(4]. — 52%
Servo balancer Servo balancer (5.0%, 5.0%)
| |
L____.,_ S b= 8 SN
\ —
-100% -50% 0% 50% 100% -100% -50% 0% 50% 100%

| 12:22:55

Servo Setup

2.Tras pulsarel botén ,,F1” cuando | ™l | efauic
se resalta servo balancer, se
muestra el medidor de velocidad.
Aqui podra elegir un pardmetro de
telemetria, el cual aparecerd en la
posicién del reloj digital en la barra
superior de la pantalla. De esta
manera, podrd visualizar la
corriente instantdnea consumida
de las baterias la cual es muy dutil
para ajustar los recorridos de los
servos.

Telemetry displayed at clock panel:
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Nota: El ajuste de la telemetria en la G Si utiliza servos fijados
. % ol 22 % z 8

Xl | Defaut |12:22:18 barra superior de lapantalla se ol | efaurt 122212 (HEEDWIGHLEIG te a una

——— guarda como configuracién de R9-EX Outputs superficie de control como se

Switch to previous page .= modelo por lo que serd utput pin S rea muestra en el ejemplo,

Switch to following page - mostrado de la misma manera outPin 1 roe1 [ AF | recomendamos colocar todos

Telemetry displayed at clock panel: cuando vuelva a encender su OutPin 2 aileron12F  8E | |los servos de la misma
N . OutPin 3 Flap1 (31 ¢ . o

emisora. De forma alternativa, OutPin 4 rap2E  aE | SUPEr. ficie en un grupo de

es posible ajustar los datos a S aieron 271 = | salida (Grupo A-C). En la figura

mostrar en el mentd se realiza mediante la

,Timers/Sensors -> Main aplicacion Device Explorer. De

Screen”. Es posible elegir esta manera los servos

cualquier variable numérica recibirdn los pulsos de control

excepto las coordenadas GPS. al mismo tiempo y su

movimiento serd sincrono.
3. El botén ,,F2 Auto” habilita el cambio entre seleccion automatica

y manual de los puntos de control en el modo edicién de servo Atencion: Para optimizar los recorridos de los servos mediante
balancer. Cuando elija los puntos de control de forma manual, pulse servo balancer, recomendamos utilizar un
el ,Botén 3D"” para moverse al siguiente punto; si pulsa el botén amperimetro (o el sensor de corriente MUI mostrado
»ESC” activara el punto anterior. Cuando edite en modo manual, enlapantalla de telemetria) eintentar que la corriente
movera (al contrario que en modo automatico) sélo un punto de consumidaporlos servos sealamenor posible.

control, los otros permaneceraninalterados.

Sipulsa el botén ,F3 Clear” por un corto periodo de tiempo, borrara
rapidamente un punto de control (que tendréd que ser seleccionado).
Si pulsa el botén ,,F3 Clear” durante un largo periodo de tiempo,
todalacurvasera pasadaal valor por defecto.

4. Pulsando le boton F(4) puede bloquear el movimiento de una
funcion. Asi no tendra que sujetar le stick en la posicion deseada
mientras que ajustalevalordelacurva.
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9.2 Ajuste Fino

-Funciones extendidas para el ajuste fino de modelos
» ModosdeVuelo

« TrimsDigitales

* Trims MododeVuelo

» Dual Rate/Exponencial

» CurvasdeFuncion Programables

« Diferencial Alerdn (Este mend es sélo accesible si la configuracion de ala es
OFLAP | 2AILo superior)

*  MezclasLibres

»  V-Tail (Este menu es sélo accesibleenla configuracion, V-tail”)

* Butterfly (Este menu es sélo accesible si la configuracién de ala es 2FLAP| 2AIL o

superior)

« Ailevator (Este ment es soloaccesible en la configuracion, Ailevator”)

. Delta/Elevon (Este ment es sélo accesible en la configuracién de ala de ala
None-Elevon/Delta”)

e Gyro/Governor (Sélo para helicépteros)
e Limitador Throttle (sélo parahelicopteros)
e SnapRoll

9.2.1 Modos de vuelo

El fin de la programacién de Modos de Vuelo es ofrecer la posibilidad
de activar un grupo de ajustes que optimizaran el control de su
modelo. Los Modos de Vuelo pueden tener ajustes para el
Despegue, Vuelo, Aterrizaje, y muchos mas . Pueden ser usados para
cualquier situacién en particular donde se desean varios ajustes
basicos de vuelo. Las emisoras DC/DS le ofrecen la ventaja de una
granvariedad de opciones de programacion.
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Se pueden usar hasta 10 modos de vuelo para cada modelo. Cada
uno de estos modos se puede ajustar con un nombre diferente para
facilitar su identificacion. S6lo puede estar un modo de vuelo activo
alavez.Conun poco de practica descubrird que si crea sus modos de
vuelo en un orden légico evitard confusiones en situaciones criticas.
El control de los modos de vuelo puede asignarse a cualquier
interruptor, sticko dial de laemisora.

Configuracion delos Modos de Vuelo

*  Algunos de los ajustes de configuracién tienen dos opciones.
G-global (simbolo globe) y S-Separado. Cambiando de Ga S, podra
ajustar cadamodo de vuelo de formaindividual.

Atencion: Cuando cambie de Global a Separado todos los valores
serdn copiados directamente alos modos de vuelo.

. Si la configuracion de modo de vuelo se ajustaa S, cada modo
de vuelo se podré ajustar con un valor independiente de los otros
modos de vuelo. Cuando cambie a otro modo de vuelo, la posicion
de unassalida (el control de una superficie mévil por ejemplo) puede
cambiarse para optimizar el sistema de control de sumodelo.

*  También, sila configuracién de modo de vuelo se ajustaa S, se
pueden asignar a cada modo de vuelo diferentes variables para cada
funcion. El interruptor de control asignado podrad controlar
multiples valores dentro de cada modo.

. Tras crear un modo de vuelo, podra ser utilizado para futuros
modelos.
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Atencion: Si no se requieren modos de vuelo, no cambie la
configuracion por defecto.

|12:22:45

]| peed

Flight Modes
Label Delay Switch J
Thermic, 03s Sh x
eed (A 03s Shv Ik
3 Default

0.3§ Ex ( :)
o—

1. ARadir Modos de Vuelo

Si pulsa el botéon”F3 (Add)” se creard un nuevo modo de vuelo.
Seleccione el modo existente y pulse el boton “F3 (New)”.
Aparecerd un menu de confirmaciéon en la pantalla, utilice los
botones de funcién para continuar.

Pulse el boton “F5 (Yes)” para crear una copia de un modo de vuelo
existente.

Pulse el botén“F3 (No)” para crear un nuevo modo de vuelo.
Pulse el boton”F1 (Esc)” para ir a la pantalla principal de modo de

vuelo.
[12:22:04
Flight Modes

"sagl]|Spee

Copy highlighted flight mode?
Default

81

2. Nombres de Modo de Vuelo

Recomendamos nombrar a cada modo de vuelo de acuerdo a su
funcion, porejemplo: Despegue, Vuelo, Autorotacion....

Losnombres/etiquetas se pueden editar facilmente.

3. Retaro en Modo de Vuelo

La funcién Retardo puede ayudarle a suavizar la transicién desde un
modo de vuelo a otro. Cambios repentinos en la posiciéon de sus
superficies moéviles pueden afectar de manera negativa al
rendimiento o incluso provocar una situacion critica. El Retardo
puedeayudarle a evitar esta situacion.

Consejo: Si el efecto del retardo todavia no se ha probado,
asegtirese siempre de tener un retardo suficiente para
que los cambios se realicen y para tener un correcto
tiempo derespuesta.

Atencion: A Throttle Hold no le afecta el tiempo de retardo. Esta
funcion serealizard siempre de forma instantdnea.

4. Activacion de Modo de Vuelo

Un Modo de Vuelo puede activarse mediante cualquier dispositivo
de control (Interruptor/Dial/Stick). Cuando elija un interruptor ,
editando su asignacion puede elegir la posicion en la cual el
Interruptor/Dial/Stick o Interruptor Logico activard o desactivara el
modo de vuelo (vea el capitulo 9.7). Puede utilizar el indicador



visual de la columna Switch para que le ayude a determinar la
posicion ON o OFF delinterruptor paracada modo de vuelo.

. Check Mark - Posicion ON

. X Mark - Posicion OFF

Cuando se active el modo de vuelo, su nombre puede verse en la
parte superior del escritorio.

Name of the T’gum]ﬂ‘s;.’n |12:22:32
current flight mode. Flight Modes
Label Delay Switch J3

Thermic 03s Sb

speed (4 035 Shv Ix

efault (# 0.3s

Iy

5. Prioriades de Activacion de Modo de Vuelo

Si ha creado multiples modos de vuelo adecuados a cada fase del
vuelo con detalles especificos para cada uno (Aterrizaje con viento
fuerte o ligero). Puede variar el orden en el cual se activaran estos
modos. El orden numérico determinaralas prioridades.

Cuanto menor es el nimero mayor es la prioridad. El modo de
vueloinicial tiene siempre la prioridad mas baja.

6. Modos de Vuelo por defecto y Reset

Cada uno de los modos de vuelo creados puede ajustarse como un
ajuste por defecto para el futuro. Seleccione su opcién y pulse el
botén “F4 (Opt.)” para visualizar el menu de confirmacién. Elija la
opcion, “Set as a Default Flight Mode” y su modo de vuelo serd
ajustado ahora como opcién por defecto.

duplex« cmex

T oall ‘Speed |12:22:59
Flight Modes

Thermic
Announce current flight mode

Set as default flight mode
Delete flight mode
Reset all flight modes

7.Borrar un Modo de Vuelo

Paraborrarun modo devuelo:

a) Elija el modo de vuelo deseado y pulse el botén “F4 (Opt.)”
para accederal menude opciones.

b) Desplacese y elija la opcion “Delete flight mode” y pulse el
botdn “F5 (OK)” pararealizar la confirmacion final.
Lemododevueloinicial se pone por defectoy no puede borrarse.

8. Reset de Modo de Vuelo

Todos los modos de vuelo pueden resetearse a sus ajustes basicos a
la vez. Seleccione uno de los modos de vuelo y pulse el botén “F4
(Opt.)” después use la opcion “Reset all flight modes” para resetear
todoslos modos de vuelo. Todos los cambios previos se eliminarany
losmodos de vuelo sereseteardn con ajustes G (Global).

Esto es util cuando va a programar un nuevo modelo desde una
copia de uno existentey quiere cambiar los modos de vuelo.

Consejo: Tras hacer un cambio de configuraciéon o un reset
compruebe siempre sus modos de vuelo.

9. Notificacion del Modo de Vuelo actual
Es posible asignar un archivo de sonido WAV a cada modo de vuelo,
paraquesereproduzca alactivardicho modo de vuelo.




10. Notificacion de Modo de Vuelo tras actuar un interruptor

Es posible asignar un interruptor para la notificacion vocal del modo
de vuelo. Tras activarlo, el modo de vuelo actual se notificara,(se
reproducira el archivo de sonido WAV).

9.2.2 Trim Digital

Los trims digitales programables se encuentran debajo de los sticky
consisten en cuatro botones direccionales. Todos los ajustes y el
ajuste del paso del trim se realiza en el menu “Digital Trim”. Puede
asignar diferentes rangos de trim y diferentes pasos para cada trim
por separado.

El didlogo del trim se divide en dos pantallas, a) y b). Puede cambiar
entre ambas utilizando los botones "F1 Left" y "F2 Right". El boton
“F3 (Trim)” cambia entre la pantalla de escritorio y la pantalla
principal del trim donde podra observar sus ajustes y cambios.

al y como puede ver en la pantalla a), puede asignar cualquier
funcion para ser influenciada por cualquier trim. Es posible también
desactivar el trim para que no influencie ninguna funcién
(deseleccione la funcion asignada simplemente). Esto es muy
importante para pilotos de multicopteros o helicépteros equipados
con sistemas avanzados de estabilizacion.

Funciones especiales de trim

Los TrimsDigitales se pueden utilizar de maneraindependiente para
controlar cualquier funcién. Se puede asignar la funcion especial
"Trim.Ctrl" o "Trim.RstOn" (Reset automatico de Trim) a cualquier
trim digital.

- Trim.Ctrl (Control de Trim) — permite utilizar un trim de manera
totalmente independiente a otras funciones. La emisorarecuerda le
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valor del trim antes de apagarse. Al ajstar le trim, no se ven afectadas
funciones de nivel superior, inicamente elvalorinterno del trim.

- Trim.RstOn (Control de Trim con reset automdtico) — permite
utilizar un trim de manera independiente a otras funciones. La
emisora no recuerda el valor del trim al apagarse.. Tras cargar le
modelo, el valor vuelve a 0%. En combinacion con los interruptores
|6gicos esta opcidn es valida para cambiar entre modos de vuelo o
reproducir secuencias de sonidos.

[12:22:45

Digital Trim

Tl | speed

Value Stored
0%
0%
0%
0%
0%

Trim Function

o8 &G
@&  TrimRston[~] @G
ae Rudder®] @G

e Elevator™] @G
L - @G

383382

Los modos de operacion de los trims se han extendido (vea la figura
c)). Existen actualmente estas opciones:

Global -eltrim tendrdlos mismos ajustes para todos los modos de
vuelo.

Separate - cada modo de vuelo tiene sus propios ajustes
independientesde trim.

Flight-Mode Group (A/B) - si esta utilizando varios modos de vuelo



Consejo: Para le primer vuelo se recomienda utilizar pasos de
trim grandes. Una vez familiarizado con el
comportamiento del modelo, puede utilizar pasos mds
pequerios paraun mejor ajuste.

y quiere compartirlos ajustes de trim entre algunos de ellos, elija uno
de los grupos FA o FB para cada trim. Cada grupo tiene sus propios
ajustes compartidos. Nota: Sicambia de Globala un grupo de Modo
de Vuelo, el modo de trim en otros modos de vuelo pasard a
Separate.

Leresto delos parametros se describen abajo:

Nota: Si cambia un modo de vuelo de change de Global a uno
delos grupos de Modo de Vuelo, elmodo de trim del resto
de los modos de vuelo (excepto el que esta editando)

cambiard a Separate.
Tl ‘Default |12:22:su Tl ‘Default |12:22:u&
Digital Trim Digital Trim
Trim Function alue |Stored Trim Mode Step | |- Rate +

o Throttle[™] @G 0% @&, | Thro-Low[F]|| 2% |[100% 100%
ae Rudder[~] @G 0% & | Centered[¥]|| 2% |f100% 100%
we Elevator[] @G 0% @& | Centered[]|| 2% |[100% 100%

0% 2% | [100% 100%

[ 0 @G

| ) )
a) o o b) é) @

1.Value - muestrael valoractual del trim.

2.Stored - muestra el valorguardado en memoria.
3.Mode -aqui puede especificar el comportamiento bésico
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* Centered mode - por defecto, el trim afecta solo al centro del
servo, los extremos permaneceninalterados.

* Linear - desplaza todo el desplazamiento del servo, incluidos
los extremos.

* Thro-Low - afecta al extremo inferior y el resto de la curva,
peronoal extremo superior.

* Thr-L50% - afecta al extremo inferior y a la curva por debajo
del 50%. No afectaalacurvaporencimadel 50%.

* Thro-High - afecta el extremo superior y el resto de la curva,
peronoal extremo inferior.

4. Paso - indica, cuanto cambiard el trim ante una pulsacion del
boton.

5.Rate (+,-) - determina los limites de actuacién parael trim.

En la figura de abajo puede ver como los diferentes modos de trim
influencian la salida del servo (trimado al 50% del rango). No
puede utilizar cualquier modo de trim cuando quiera:

Configuracién V-Tail - Puede especificar el modo de trim sélo para
la funcion elevador, no para direcciéon za que ambas funciones se
encuentranunidas.

Configuracién Delta/Elevon - Puede especificar el modo sélo para
alerones, no paraelevador.

Helicopter usando mezcla CCPM - Puede especificar los modos
paraalerény elevador, no para paso colectivo.
Siusadosomastrims paraajustar una funcion, el trim resultante sera

la suma de todos los trims por separado. La emisora utiliza sélo un
modo definido para el primer trim.



Extremo Sup. A A A A
—T -
Centro + Centro+ Centro Centro
Extremolnf. Y Y - \V‘
Centered mode Linear mode Throttle Low  Throttle Lower 50%  Throttle High

Pulse el "botén F4" para mostrar opciones de trim adicionales. Vea
lafigura d). Puede guardar el trim seleccionado (por ejemplo Alerén
en la figura) a la memoria del trim, o puede aplicar el memorizado
paratodos los trims.

Coémo funciona: El valor de trim seleccionado (o todos los trims
respectivamente) se copia en un registro. (Vea la Ultima columna de
lafiguraa). Unavez que la posicion se ha guardado, la columna valor
se limpiara. Esto se aplica siempre para todos los modos de vuelo. La
funcién de memoria es adecuada si desea poner a cero sus trims
aunque se hayan aplicados pequenos desplazamientos. Al procesar,
laemisorasumaelvaloractualy elguardado.

[122224

Select Option
@G Globa o8

o0l ‘ Default

[12:2236

Digital Trim

il ‘ Default

Ailerons

5 Separate |
Store all to trim memory
Clear highlighted trim
Clear all trims

ZFig  Flight-Mode Group A
=Fip  Flight-Mode Group B

a " ’ ‘ ' d

En la figura d), existen dos opciones mds: Limpiar el trim seleccionado o limpiar todos los
trims. Tras la confirmacion, esta opcion limpia el valor del trim actual (o todos los trims
respectivamente) y de manera similar a la puesta a cero anterior, guarda los valores
(memoriadetrim). Esto se aplica siempre para todos los modos de vuelo.
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9.2.3 Trims Modo deVuelo

Este menu permite ajustar la posicion de salida de la funcién
individualmente para cada modo de vuelo. Por ejemplo: si su
elevador necesita ser elevado en un modo de vuelo pero no en otros.
Cadafuncién puede serajustadade formaglobal o separada.

1. Posicionde Servo

Un canal de salida el transmisor puede ser asignado a mas de
una salida del receptor. El ajuste de los valores individuales de las
columnas marcadas “S1-S4” cambiard la posicion del servo
(superficie) para cada funcién de salida. La posiciéon del servo se
muestra como un porcentaje del desplazamiento total.

Si pulsa el botén “F3 (Clr)” se resetearadn los valores de la linea
seleccionadaa 0%.

Pulsando el boton “F1 (Sym.)” ACTIVARA/DESACTIVARA el bloqueo

que le permite ajustar cada salida de forma conjunta
(simétricamente), oindependientemente.
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2. Ajustesde Trim Globales o Separados T 0] | pefaut 122200
La posicién del trim de servo para cada funcién puede ser ajustada Dual Rate/Exponential
de forma global para todos los modos de vuelos usando “G-(globe Function Dual-Rate Exponential
symbol)” o individualmente para cada de vuelo mediante “S- : :
s te” ’Elevatur 100% 100%
eparate’. - @ Prudder | |100% 100%
*ooll) ‘Defa'-"t |12’22‘53 Throttle | [100% 100%

Flight Mode Trim
51 S2 S3 sS4

Elevator 0% ®6 a) Nombredelcanal
::f:;re o ﬁ b) Ajustede cantidad de mando Dual/Triple
Flaps 0% 0% 86 c) Ajustedeexponencial
[Sym. ] d) Ajuste Global orseparadode modosde vuelo

Al seleccionar uno de los canales y pulsar el botén “F4 (Edit)” o el

9.2.4 Dual Rate/Exponential
“Control 3D”accederd alapdginaindividual de ajustes del control.

Este menu le permite ajustar dos o tres cantidades de mando para
cada funcién de salida. Cada uno de los canales puede ser ajustado

. . . . . Tk =99, ™
con dual/triple rates y ajustes propios de exponencial. Los ajustes de Xoull | pefauit 122240
exponencial pueden incrementar su precision de control haciendo Dual Rate/Exponential Edit
que los movimientos de su stick (alrededor del centro) produzcan un @—e
menor desplazamiento en el movimiento. Al mismo tiempo, los @_.""’“i"" 2=
. . s @_.Rate 100% 100%
extremos tendran los desplazamientos maximos. 0 e s ®
@_.Switch Sg v
Symmetric DR =o= v
| {5 Sym.

a) Nombredelcanalyajuste global/separado

b) Posicién delinterruptor
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c) Porcentajede movimiento

d) AjustedeExponencial

e) Opciéndeasignaciéndeinterruptor
f) Gréficodelafuncion

1. AjustesdeExponencial Global o Separados

La configuracién de Exponencial puede ser configurada para todos
los canales de forma colectiva para todos los modos de vuelo
eligiendo “G-Global (globe)” o puede permitir ajustes individuales
de exponencial paracada modo de vuelo eligiendo “S-Separate”.

2. Asignaciondeinterruptor para Expo/Dual Rate

Al elegir “Switch Option” (e) accederd a la pantalla “Select Input
Control” donde podrd elegir el elemento de control al que desea
asignar el rate/expo para la funcién seleccionada. Para dual rate
simple; es suficiente con un interruptor de 2 posiciones. Para triple-
rate puede elegir un interruptor de 3 posiciones o un canal
proporcional. El interruptor seleccionado serd asignado. Mientras
que la pantalla “Select Input Control” es visible puede cambiar el
desplazamiento del interruptor utilizando “F2 (Prop.)” para pasar a
los ajustes proporcionales. Se puede comprobar el funcionamiento
en la pantalla “Dual Rate Edit” activando el interruptor y
observando los cambios de “Position 1-2” para interruptores de dos
posiciones, si usa un interruptor de 3 posiciones, “Position 1-2-3".
Para un interruptor de 3 posiciones necesitara también utilizar el
botén ,F1(Centr)” antes de visualizarlo correctamente.
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3. Ajustedelrecorrido de Expo/Dual Rates

Cada posicién del interruptor (b) puede definir una funcién
diferente y un valor de exponencial. Cualquier cambio de ajuste
puede observarse directamente en la pantalla grafica (f).

Los ajustes Dual/Triple rate se definen mediante un porcentaje de
recorrido (c). Cuanto mas alto sea el valor mayor serd el recorrido y al
revés.

El Exponencial se define mediante un porcentaje de la curva de
funcion (d). Cero representa una funcién lineal. Cuanto mas
incrementa el valor mas cambia a comportamiento del “curva”
exponencial.

Exponencial y Dual rate combinados con los modos de vuelo dan
una capacidad de customizacion virtualmenteilimitada.

4.Ajustes Simétricos/asimétricos

Las emisoras DC/DS ofrecen la posibilidad de ajustes asimétricos
para cola y alerones. Tras seleccionar y desactivar "Symmetric DR’,
pulsando le botén F4 (Sym.) podra ajustar derecha e izquierda de
maneraindependiente.

Consejo: Para un manejo preciso recomendamos la utilizacién de
exponencialesy dualrate.
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9.2.5 CurvasdeFunciénProgramables primer modo de vuelo el retardo esta activado pero no en el
Las Curvas de Funcién definen la relacion entre la posicién actual de segundo). Existen condiciones especificas en las que al activar la
su stick/interruptor/dial y la posicién del servo. Esta pantalla opciénen unafunciéntiene efecto sobre otrafuncién.

muestra el menu de todas las funciones asignadas (a), gréfico (b),y *  SiseusaV-Tail,laopciéninfluenciaadirecciény elevador.
retardos programables (c). Todos los ajustes se pueden visualizar en .

el monitor de servo pulsando el botén “F2 (Servo)” Sise usaDeltawing, laopciéninfluenciaaelevadoryalerén.

. Si se usa helicoptero con mezcla de plato electrénica, la opcidn
influencia sobre todas las funciones del plato (alerén, elevador y

aso colectivo).
Tl ‘Default |12:22:05 P )

Function Curves

Function  Curve - Delay + FM.Dela

1. Programacion de Curvasde Funcion

Se accede a la pantalla de programacién de Curvas de Funcién
seleccionando la ventana “Curve” y pulsado el “Botén 3D” o
© accediendo directamente mediante el botén “F4”. De cualquier
manerallegard ala pantallade las Curvas de Funcién.

0.0s
0.0s

Elevator
: ’Rudder
Throttle

Flaps

NNNNN

a) Nombredelafuncion.

b) Gréfico. T§u|]|]|]|Default |12:22:19
c) Retardo. i
Function Curves

d) AjustesGlobal o Separado. »Ailerons«

Curve type Point-
e) EstadodelRetardode MododeVuelo. ® m | A1®
Estado del Retardo de Modo de Vuelo “out g?
En el menu Fine Tuning->Function Curves, es posible @G

activar/desactivar el retardo para una funcién especifica al cambiar
entre los modos de vuelo. De forma especifica, en la figura, en la
quinta columna (FM. Delay) puede hacerlo. La activacion del retardo a) TipodeCurvadeFuncion.
puede ser también particular del modo de vuelo, por ejemplo en el b) Gréfico.
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Se puede elegir una Curva de Funcién de la lista o una previamente

creaday modificada.
Las opcionesdisponibles son:

Standard | Valores lineales, ajuste del punto In/Out
Constant | Valor constante, ajuste del punto
3-Point, x>0, Curva de 3-Puntos, ajuste de 3 puntos
x<0, |X|
5-Point | Curva de 5-Puntos, ajuste de 5 puntos
7-Point | Curva de 7-Puntos, ajuste de 7 puntos
9-Point Curva de 9-Puntos, ajuste de 9 puntos
+Pos, - N9 | Curva de 4-Puntos, ajuste de 4 puntos
+-Symmetrical

2. AjustesdeCurvadeFuncion

Puede elegir la curva de funcidon que mas se adapte a su aplicacion.
Puede elegir una de las curvas pre-programadas de 3-9 puntos o
elegiruna curva personalizable simétrica.

Puede editar una curva de funcién dentro del gréfico, moviendo los
puntos de control mostrados.

| 12:22:39

Function Curves

T o0l | pefaut

»Ailerons«

Curve type Point 2

9-point[¥] In
g 75% |-

Out

Se pueden desplazar todos los puntos en ambas direcciones
horizontal y vertical. Mueva los puntos mediante el “Control 3D” o
mediante los botones “F3” y “F4" para la direccion vertical y para la
horizontal mediante los botones “F1”y “F2".

Pulsando el “Control 3D” puede cambiar entre los valores de la
curva. Al pulsar el botén “Esc” volvera al punto de control anterior.
En el gréfico de la izquierda vera el porcentaje que representa la
posicion del punto de control. Los porcentajes “In” y “Out”
representan las posiciones de entrada y salida actuales de un punto
de control.

3. RetardodeCurvadeFuncion

Laopcion de Retardo de Curva de Funcién puede ayudar a hacer mas
suave la transicién de un estado al otro. El fin de la opcion “Delay” es
hacer mas lento el movimiento de una superficie de control en
relacion al movimiento del stick. Ejemplo: un nimero negativo “-”
ralentiza el movimiento de la direcciéon de derecha a izquierda, un
numero positivo “+”ralentiza el movimiento deizquierdaa derecha.
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4. AjustesdeCurvadeFuncion Global o Separate

La configuracion de curva de funcién para todos los canales puede
ajustarse de forma colectiva para todos los modos de vuelo
mediante “G-Global (globe)” o individualmente para cada modo
devuelo mediante “S-Separate”.

9.2.6 Diferencial Alerén

La funcion Diferencial de Alerén reduce el desplazamiento hacia
abajo de los alerones para ayudar a eliminar tendencias de cabeceo
en maniobras de tonel. Perfiles de ala Semi-Simétricos con el aleron
en su posicion baja producen mayor rozamiento aerodinamico que
cuando el alerdn se sitda en la posicion alta. Asi, el movimiento hacia
abajo oarriba debe poderajustarse de forma separada. Elnimero de
servos de alerén mostrados depende del tipo de ala; el maximo es

cuatro “S1-54". [1222:26

Aileron Differential

il | Default

Control Adjust Mode
L
s1 s2
up 100% 100%
(110) (110)
Down 100% 100%

(90) (90)

1. AjustesdeDiferencial de Alerén Global o Separate

Le diferencial de alerdn paratodos los canales puede ser ajustado de
forma colectiva para todos los modos de vuelo mediante “G-Global
(globe)” o individualmente para cada modo de vuelo mediante “S-
Separate” .
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2. AjustesdeAleron Diferencial

Todos los alerones pueden tener diferentes desplazamientos. Los
diferentes ajustes se muestran en las columnas ,51-S4”. El nimero
de servos esigual al nimero de columnas. Se puede ajustar el rango
de desplazamiento para cada servo. Desplacesey seleccione “Up”
0 “Down” con el “Control 3D”. Pulseel ,Control 3D" paraacceder
y editar los ajustes de cada servo. Si los servos necesitan ser
ajustados independientemente, use el botén “F1 (Sym.)” para
desbloquear el ajuste de los recorridos de servo de manera
individual.

3. Optimizacionde Alerén Diferencial

Puede ahora asignar un control proporcional para el ajuste. Cuando
mueva el control, se ajustaran los valores: un valor mas alto
incrementara y un valor mas bajo disminuird. En la figura los valores
reales de diferencial se muestran entre paréntesis.

Elboton ,,F(3) Apply” borra el ajuste y guarda el valor diferencial real
en los campos para que el control no tenga nunca masinfluencia.

9.2.7 Funcion Ailevator

Lafuncion Ailevator utiliza dos servos para elevador. Ambos pueden
ser programados para controlarse independientemente. Mediante
la funcién ailevator ambos servos pueden mezclarse con aleronesy
funcionar de forma sincrona para un mejor control en toneles. La
mezcla Ailevator tiene que activarse eligiendo el tipo de cola
“Ailevator2H1V”. A no ser que haya elegido con anterioridad un
porcentaje diferente para una de las mezclas de cola, el ajuste inicial
para “Ailevator” es 100% elevadory 0% paraalerdn.



il | Default

[12:22:18

Ailevator
51 52
Elevator 100% [7] 100% [7]
Ailerons 0% [7] 0% [7]

[sym.]

1. AjustesdeAilevator Global o Separate

La configuracién de Ailevator para ambos canales puede ajustarse
de forma colectiva para todos los modos de vuelo mediante “G
(globe)” o puede ajustarse individualmente para cada modo de
vuelo mediante “S-Separate”.

2. AjustesAilevator

La configuracion de Ailevator contiene cuatro pardmetros
ajustables. Las lineas marcadas como “Elevator” y “Aileron”
contienen dos columnas “S71” y “S2” que representan los
desplazamientos de las superficies de elevadory alerén. Desplacese
y seleccione las lineas marcadas como “Elevator” o “Aileron” con el
“Control 3D"y pulse el botén del “Control 3D” para acceder a los
ajustes individuales de cada servo. Si los servos necesitan ser
ajustados de forma independiente, use el boton “F1 (Sym.)” para
desbloquear el ajuste de los recorridos de los servos de manera
individual.
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9.2.8 MezclaV-Tail

Si sumodelo monta una cola en”V", V-Tail, las dos funciones bésicas
de la cola (direccién y elevador) se mezclan para controlar la cola del
avion. La mezcla V-Tail debe ser activada eligiendo un ajuste de cola
“V-Tail 2H”. A no ser que haya elegido con anterioridad un
porcentaje diferente para una de las mezclas de cola, el ajuste inicial
parar “V-Tail” es 50% para direcciény elevador.

[122213

ool ‘ Default

V-Tail Mix
51 s2
Elevator 50% [7] 50% [7]
Rudder 50% [7] 50% [¥]

1. AjustesV-Tail Global o Separate

La configuracién de V-Tail para ambos canales puede realizarse de
forma colectiva para todos los modos de vuelo mediante “G (globe)” o
ajustarse individualmente para cada modo de vuelo mediante “S”.

2. AjustesV-Tail

La configuracion V-Tail cuenta con cuatro parametros ajustables. Las
lineas marcadas como “Elevator” y “Rudder” contienen dos columnas
“S1”y “S2” que representan los desplazamientos de las superficies de
elevador y direccién. Desplacese y seleccione las lineas marcadas como
“Elevator” o “Rudder” con el “Control 3D"y pulse el botén del “Control
3D” para acceder a los ajustes individuales de cada servo. Si los servos
necesitan ser ajustados de forma independiente, use el boton “F1
(Sym.)” para desbloquear el ajuste de los recorridos de los servos de
maneraindividual.




9.2.9 MezclaDelta/Elevon

The Delta/Elevon Mix uses two servos for the control of both the
elevator and aileron functions. This mix is most commonly used for
Delta type aircraft. The elevon mix has to be activated by choosing
the “None - Elevon/Delta” tail setting. Unless you have previously
chosen a different percentage for one of the tail mixes, the default
settings for the “Delta/Elevon” function are 50% of the aileron and

elevatortravels.
[12:22:58

Delta/Elevon Mix

Tl | Default

s1 s2
Elevator 50% 50%
Ailerons 50% 50%

[Sym.]

1. AjustesDelta/Elevon Global o Separate

La configuracion de Delta/Elevon para ambos canales puede
realizarse de forma colectiva para todos los modos de vuelo
mediante “G (globe)” o puede ajustarse individualmente para cada
modo de vuelo mediante “S-Separate”.

2. Delta/Elevon Setting

La configuracion Delta/Elevon cuenta con cuatro pardmetros. Las
lineas marcadas como “Elevator” y “Aileron” contienen dos
columnas “S1”y “§2” que representan los desplazamientos de las
superficies de elevador y alerén. Desplacese y seleccione las lineas
marcadas como “Elevator” o “Aileron” con el “Control 3D”y pulse
el botén del “Control 3D” para acceder a los ajustes individuales de
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cada servo. Si los servos necesitan ser ajustados de forma
independiente, use el botén “F1 (Sym.)” para desbloquear el ajuste
delosrecorridos delos servos de maneraindividual.

9.2.10 MezclaButterfly (Mezcla Crow)

La configuracion bésica de la Mezcla Butterfly (también
conocida como crown) se crea para utilizar superficies de alerones,
flaps y elevador. La mezcla Butterfly/Crow sirve de ayuda para
mantener la velocidad durante descensos rapidos y controlar el
planeo. [12:22:24

Butterfly

To0l] | pefaute

2] 15% 055 055 @G

Ailerons/Flaps Adjustment >>
Elevator Adjustment >
Tuning >>

1.  ActivacionButterfly/Crow

La mezcla Butterfly puede activarse con cualquier elemento de
control (Interruptor/Dial/Stick). Tras seleccionar un interruptor y
editar la asignacion deseada puede activarlo y seleccionar la
posicion del Interruptor/Dial/Stick en la cual se activard/desactivara
la mezcla Butterfly. Este menu incluye un gréfico para mostrar el
estado ACTIVADO/DESACTIVADO de su interruptor.

2. RetardoButterfly/Crow

La funcion retardo puede ayudar a suavizar la transiciéon de un
estado a otro. Elobjetivo de “Delay” es ralentizar el movimiento de
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las superficies de control durante el cambio. Si incrementa el valor
de la parte positiva “+” ralentizara el despliegue mientras que si
incrementa la parte negativa “-” ralentizard el retorno de las
superficies a sus posiciones originales.

3. AjustesButterfly/Crow Global o Separate

Los ajustes de configuracion de la mezcla Butterfly/Crow pueden ser
ajustados de forma colectiva para todos los modos de vuelo
mediante “G-(globe)” o puede ajustarse individualmente para cada
modo de vuelo mediante “S-Separate”.

4. Butterfly/Offset

Puede ajustar un desfase en el control butterfly para que exista una
zonamuertaen el principio del control del stick.

Valores actuales
airbrake. Los
valores
mostrados
dependen de los
ajustes hechos

i 122243 | I8
Ailerons/Flaps Adjustment
51 52

1%l i Default

| ) [

Dif. adjust 0% 0%
() ()

Flaps 20% 20%
[®@c ) ) en le mendu
[sym. |F= Butterfly Tuning

(veamds abajo).

a. AjustesAilerons/Flaps

En el menu de Ailerons/Flaps Adjustment puede ajustar los
recorridos necesarios para el freno butterfly (para flaps y alerones).
También, puede ajustar el pardmetro Diff. adjust que influencia el
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diferencial de alerén. Valores positivos incrementan el recorrido
hacia arriba de los alerones, valores negativos incrementan el
recorrido hacia abajo de los alerones.

| 12:22:06

Elevator Adjustment
Point - g
In /

Qut

% 0]l | pefaut

52 0% (G}

Curve type
standard[¥]

[sym.]

b. Elevatorcompensation

La mezcla butterfly ocurre siempre desde cero hasta el tope de stick
por lo que la curva se modifica un poco para controlar todo el rango.
Puede elegir entre curva estandard, constante o X-point.

[12:22:28

T oll] | pefautt

Butterfly
Tuning &6
Dif. adjust 0% [7]
Ailerons Flaps Elevator

0% [7) 0% [3] 0% [7]

c.  MentButterfly Tuning

El mend Butterfly le permite ajustar de forma precisa los recorridos
de frenado mediante un control proporcional (stick, dial o
interruptor). Los valores que ajuste aqui se ahadiran/restaran




a los recorridos de butterfly. El modo en el que estos valores
influencian en la deflexion del servo dependen de la posicion del
stick de control de butterfly y de la posicion del control butterfly
Tuning.

Lebotén ,,F3Apply” operade manera similaral menu Aileron
Differential. Si presiona este boton, los valores ajustados en el menu
~ButterflyTuning” se copiaran el los recorridos apropiados del
menu , Butterfly Ailerons/Flaps/Elevator Adjustment”. Tras esto,
los valores en el menu Butterfly Tuning se pondran a cero (porlo que

le control tuning no tendrd efecto ninguno).
9.2.11 Mezclas Libres

Las mezclas libres (programables) se usan para hacer que un
segundo canal o ,slave (esclavo)” reaccione como resultado de la
entrada de un canal original o por el movimiento de un Interruptor,
Dial o Stick. Cualquiera de los canales puede ser mezclado (de forma
libre) con otra funcién, asignacién o interruptor légico. Puede
programar hasta 20 mezclas para un modelo. El canal primario
("Master/From”) especifica el control o la funcién de entrada,
mientras que el canal que reacciona a Master se llama “Slave/To”. El
valor “Master Value” representa el porcentaje del recorrido del
canal ,slave” que serealizard cuando se use el canal ,Master"”.
Tfuuuﬂ‘nefault |12:22:49

Free Mixes

From To Value
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1. CopiadeunaMezclaLibre

Seleccione lamezclay use el boton “F1 (Copy)” para crear una copia
delamezclaexistente.

2. Creacion deunaMezclalLibre

Use el botén “F2 (Add)” para crear una nueva mezcla. El canal
primario llamado “Master/From” especifica la funcion de entrada,
mientras que el canal que reacciona al canal Master se llama canal
“Slave/To”. La ultima variable de la pantalla es “Master Value” que
representa el porcentaje de mezcla/recorrido del canal esclavo. Tras
finalizar la configuracion basica de su modelo, use el botén “F5
(Next)” para salir de la pantalla de la mezcla. Si necesita realizar
cambios, seleccione la mezcla deseada y pulse el botén “F4 (Edit)”
parallegaral menu de ajustes avanzados de lamezcla.

|12:22:17

Free Mixes

T o0l | pefaut

From Ailerons [7]
To Elevator [7]

Master Value 20% [5]

a). Ajustes MezclalLibre

Los ajustes de configuracion de la mezcla libre se pueden ajustar de
forma colectiva para todos los modos de vuelo mediante “G-
(globe)” o puede ajustarlos de manera individual para cada modo
devuelomediante “S-Separate”.



o0l ‘ Default

[12:22:20

Free Mixes

e @
Master Value Switch _~  Curve @
20% [F] (20 |Z——( : )
- Source + - Switch +
@- Delay 0. 0.0s 0.05 @ 0.0 @
51 s —@
X outpu
- 100% 100 @
= —— )
Master Link Xo
Slave Link x —®
Trim x

Slave Dual-Rate x

b) Activacionde MezclalLibre

Puede activarse una mezcla libre mediante cualquier
Interruptor/Dial/Stick. Si elije “Switch” y selecciona la asignacion
deseada podrd activar y elegir la posicién en la cual el
Interruptor/Dial/Stick o Interruptor Légico activard/desactivard la
mezcla o incluso controlar su recorrido proporcionalmente. Este
menu incluye un gréfico que muestra el estado ON o OFF del
interruptor. Sino selecciona uninterruptor la mezcla estard siempre
ON.

c¢) ProgramaciondeCurvade MezclalLibre

Se puede acceder a este menu seleccionando el item “Curve” y
pulsando o “Control 3D” o pulsando el botén “F4 (Curve)”. Al

acceder a la pantalla “Mixer Curve” podra seleccionar la curva de
mezclaque masseadaptaasu aplicacion.

95

duplex« cmex

d) RetrasoenelDespliegue de MezclaLibre

La funcion de retraso puede ayudarle a suavizar la transicion de un
estadoaotro. Los valores ajustados en el item “Source” ralentizaran
el despliegue de la mezcla cuando la mezcla se encuentre ON
(mediante interruptor en ON o siempre ON) y el canal maestro
cambie su valor. En este item, cuando afade un retardo a un solo
lado (- o +), la ejecucion de la mezcla se ralentizara sélo en una
direccion (-100% a 100%) o (100% a -100%). Cuando afiade un
retraso en ambos lados negativo (-) y positivo (+) su mezcla se
ralentizard enambas direcciones.

e) RetrasoenlaActivacion/Desactivacion

Los valores ,,Switch” pueden utilizarse sélo cuando se utiliza un
interruptor para enceder/apagar la mezcla. El retardo opera
independientemente de los valores ,Source”. El lado positivo se
aplica sila mezcla se activa mediante uninterruptor. El lado negativo
se usa si la mezcla se desactiva, ambos ralentizaran cualquier rapida
reaccién mientras que se activa/desactivala mezcla.

f)  Ajustesde MezclalLibre para Multiples Servos

Si la mezcla utiliza mas de una funcién de salida como esclava,
aparecera el menu “Output Mix”. Este menu le permite editar los
ajustesindividualmente paralos servos esclavos (S1-S4).

g) Movimientosde MezclaLibre Positivos/Negativos

Una vez se crea una mezcla libre puede editar sus ajustes avanzados
para anadir o reducir el movimiento de la funcién esclava. Para ello,
puede ajustar los valores de mezcla tanto positivos o negativos.

h) UsodeotraMezclaLibre paracontrolaruna MezclaLibre

Una mezcla libre puede ser controlada por una funcién de entrada
(Master) o por otra funcién de mezclalibre (Slave).



Aqui se muestra como crear una mezcla libre que servirad de entrada
paracontrolar otramezcla libre de salida:

. Para permitir que una mezcla libre controle otra mezcla libre
debe activar la opcién “Slave Link”. Esto permite a la mezcla libre
funcionar como entrada para otra mezcla libre. Use el “Botén 3D”
para seleccionar esta opcion. Vera que se anade un check mark si la
opcidn se activa y una X si se desactiva. Debe utilizar (+) o (-) para
determinarladireccion delamezcla.

. Para permitir que una mezcla libre pueda ser controlada por
otra debe activar la opcién “Master Link”. Esto permite a la mezcla
libre aceptar la entrada de otra mezcla libre. Use el “Botén 3D” para
seleccionar esta opcién. Vera que se anade un check mark si la
opcidnseactivayuna Xsisedesactiva. Debe utilizartambién (+) o (-)
paradeterminarladireccion delamezcla.

i) AjustesdeTrim MezclaLibre

Este item le permite activar o desactivar la influencia del trim en la
mezcla.

j)  Control de MezclaLibre mediante Dual Rates

Con este item podra activar o desactivar la funciéon “Slave Dual-
Rate” para la mezcla libre. Este ajuste le permite a la salida esclava
ser afectada por entradas de dual rate. Todos los ajustes pueden
visualizarse en la pagina de monitor de servos pulsando el botén “F2
(Servo)”. Pulsando el boton “F5 (Ok)” volverd a la pantalla de
mezclalibre.

k) DiferencialdeAlerén

Esta se muestra solo si ha creado una mezcla de cualquier funcion
con alerones. Cuando se activa esta opcion, la salida de la mezcla se
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ve influenciada por el ajuste de Diferencial de Alerén. Si se desactiva,
la salida de la mezcla se transmite directamente al servo sin
modificaciones. Desactive esta opcidn si desea utilizar el ajuste
preciso de diferencial de alerén sin afectar al recorrido de la mezcla
aplicadaalosalerones.

3. BorrarunaMezclaLibre

Pulse el botén “F3 (Del)” paraborrar la mezcla seleccionada.

4. Configuracién &Ajustes

Se puede acceder a una pantalla de programacién seleccionando la
mezclay pulsando el botén “F4 (Edit).




9.2.12 Governor/Gyro

Tipicamente, se utiliza un girédscopo para estabilizar los helicépteros
sobre su eje vertical (cola). Se reserva un canal para poder ajustar la
sensibilidad (ganancia) desde la emisora. También se puede reservar
otro canal para el control del governor. El governor puede ser
activado cuando cree su modelo o después desde el menu ,,Model
>Basic Properties”. Este menu le permite ajustar los ajustes de
ambos canales de salida. Los ajustes Governor/Gyro puede ajustarse
de forma colectiva para todos los modos de vuelo mediante “G-
(globe)” o puede ajustarnos de forma individual para cada modo de
vuelo mediante “S-Separate”.ch separate flight mode by sellecting
the “S-Separate” symbol.

[12:22:09

Gyro Settings

il ‘ Default

position3 [ | Tuning [Gyro sens.]
(500

Position 3 E Tuning [Gyro sens2]

50% (7] (s0) ~F [ @6

Position3 [ Tuning [Gyro sens3]

50% [¥] «s0) | % ] @G

1. AjustesGyro

Por defecto, la sensibilidad del giréscopo se asigna al interruptor de
tres posiciones ,Si”. Esto le permite tener tres ajustes diferentes
(Posicién 1, Posicion 2, Posicion 3) para la sensibilidad del giréscopo.
Puede también asignar esta funcion a diferentes elementos de
control de la emisora (dial, deslizadera, interruptor) en el ment
»Model, >Function Assignment”. E| ajuste del gir6scopo puede ser
realizado de manera colectiva para todos los modos de vuelo
mediante “G-(globe)” o puede permitir ajustes individuales de
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Gyro paracadamodo de vuelo mediante “S-Separate”.

En el menu de ajustes Gyro puede editar hasta tres valores para la
funcion gyro en cada modo de vuelo separadamente de acuerdoala
posicion del interruptor de control.

El movimiento del interruptor a una de sus posiciones causa la
actualizacion automatica de los valores. Ajuste el valor principal de
la ganancia al valor necesario (sombreado en la figura),
eventualmente asigne un control para ajustar de manera precisa -
aqui es necesario ajustar también el porcentaje de influencia. Para
cada posicion del control principal se puede ajustar de manera
individual el control preciso para la ganancia del giréscopo. La
gananciaresultante se muestra entre paréntesis (-50% en este caso).

Nota: Valores negativos de la ganancia indican modo
"Normal'; valores positivos indican ganancia en modo

"Heading-lock".

2. Ajustes deGovernor

[122217

Governor Settings

o0l | pefaute

position2 [
(100)

Tuning [Governor]

Sitiene activada la funcion governor, por defecto, el ajuste se asigna
al interruptor de tres posiciones ,,Sg”. Esto le permite tener tres



ajustes diferentes (Posicion 1, Posicién 2, Posicién 3) para el
governor. Puede también asignar esta funciéon a un elemento de
control de la emisora (dial, deslizadera, interruptor) en el menu
»~Model, >Function Assignment”. El valor de governor puede
ajustarse de forma colectiva para todos los modos de vuelo
mediante “G-(globe)” o puede permitir un ajuste individual para
cadamodo de vuelo mediante “S-Separate”.

Como en los ajustes de la ganancia de Gyro, se puede también elegir
tres valores para el control de RPM del governor en el menu de
ajustes Governor (0% significa 0 RPM, 100% significa maximas RPM).
Es posible también asignar un con control para cada posicién de
governor (interruptor, stick or dial), que puede ajustar de forma
precisa las RPM requeridas — en este caso es necesario también
especificar el rango de control de influencia de RPM. El valor
resultante de la funcién Governor se muestra entre paréntesis. El
ajuste puede ser global paratodoslos modos de vuelo o separado.

9.2.13 LimitadordeThrottle

Si tiene varios modos de vuelo y todos de ellos tienen curva de paso
especifica, el Limitador de Throttle puede ayudarle a limitar las RPM
de forma segura desde abajo hasta méximas RPM por medio de su
curvade paso.

Puede elegir cualquier elemento de control (proporcional o un
interruptor) para hacer de limitador de velocidad. No permite al
motor superar el valor del ajuste que muestra. El limitador opera en
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T onl | Default

[12:22:04

Throttle Limit

- Rate + - Delay +

100%  120% 0.0s

Exponential

un rango especifico (negativo y positivo, “- Rate +”). Usando el
ajuste “-”elegir las RPM minimas que quiere utilizar. Este es el punto
enelqueellimitador comienza su operacién. Elvalor “+”representa
la maxima salida posible para su canal de motor. Si su aplicacion
necesita maximo de motor, su valor “+” debe ser ajustado a 100%
paraque no se limite la salida.

Es posible ajustar retardos para este control (si se asigna a un
interruptor) para que el motor vaya suavemente desde bajas a altas
RPM (y viceversa). Finalmente, el pardmetro Exponential le permite
ajustar precisamente la salida a bajas RPM y para toda la curva de
aceleracién.

El limitador de motor influencia también a las mezclas en las que el
motor actia como fuente (master). La funcidn trim no se ve
influenciada por el limitador de motor. Si no se asigna un dispositivo
de control, el limitador de throttle se desactiva.

9.2.14 SnapRoll

La funcion snap roll es para los pilotos acrobéticos que desean una
maniobra acrobatica instantdnea controlada por un interruptor.
Existen dos modalidades de snaproll:
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T 00l | pefautt 1| 12:22:58

Snap Roll

IE tch v ®G|

YT
Ailerons 100% 100% -100% -100%
Elevator -100% 100% -100% 100%
Rudder 100% -100% -100% 100% l t t d d
e sv sox sox ..[| [Interruptores separados para cada
pelay + 00s 00s o00s 00s direccion. La prioridad va desde la
Delay - 00s 00s 00s 00s.  djreccion up/right (mds alta) a
SRR down/left (mds baja).

1. Modo Master - la maniobra se realiza al activar el interruptor
master (Sa en este caso). Mediante los otros interruptores se elije la
direcciéndelamaniobra.

2. Modo Single - la maniobra se realiza cuando algun de los
interruptores de direccién seactiva.

Puede programar las posiciones deseadas para alerén, elevador y
direccion de manera separada para cada direccion. Existen cuatro
direcciones posibles (up/right, down/right, up/left y down/left),
cada una controlada por un interruptor de direccion diferente. Cada
elemento guardara sus propias rampas de actuacién definidas por
lasfilas “Delay +”y “Delay -".

Todas las opciones pueden ajustarse especificas para cadamodo de
vuelo o globales. Puede ver el estado actual de lafuncion snaprollen
laesquinainferiorizquierda de la pantalla. of the snap roll functionin
the bottom left corner of the display.

9.3 Propiedades Avanzadas

Menu de programacion avanzada para DC/DS.
T 0] | pefauie 1 122228

Advanced Properties

A sticks/Switches Setup
% Wireless Modes/Trainer
3 Logical Switches

71 Sounds on Event

77 Sound of Prop. Controls
ili Telemetry Controls

& Voice Commands

/~ Sequencer

9.3.1 OtrasOpcionesde Modelo
Este menu contiene funciones especiales adicionales para las
emisoras DC/DS.

T ol ‘Default [ |12:22:1u
Other Model Options

| other o

Ol ]|

[Trainer switch = )—{ : ’
®—q Toggi i |
Throttle Cut
Throttle-Cut switch Scv
Throttle-Cut output value -100% [¥]
Throttle idle

Throttle-Idle switch




1.  FunciénAuto-Trim

La funcion Auto-Trim puede activarse utilizando cualquier
interruptor, dial o stick. Una vez se ha activado puede trimar su
modelo mediante los stick. La direccion y velocidad del ajuste del
trim se determina mediante el movimiento del stick. Grandes
movimientos de stick producen una rapida respuesta del trim.
Cuando Auto-Trim se encuentra activado, los stick de la emisora no
cambian surespuesta normal.La emisora funcionard normalmente.

Consejo: Se recomienda utilizar automatic trim sélo en el primer
vuelo, después trimado, es recomendado desactivar la
funcién.

2. FuncionTrainer

La funcién Trainer puede ajustarse para activarse mediante un
interruptor, dial o stick.

3. GuardadodeTelemetria

Lafuncion de guardado de telemetria puede ajustarse para activarse
mediante un interruptor, dial o stick. Los datos recibidos se
almacenan en la tarjeta SD interna. Todos sus datos pueden
encontrarse en la carpeta “Log” del software de la emisora tras
conectar el transmisor al PC via el puerto USB. El estado de
activacion del guardado de telemetria se indica en la parte superior
de la pantalla principal mediante un circulo intermitente. Un
cuadradoindica que elguardado se encuentra parado.

3a. Modo

Por defecto (modo "Auto"), la telemetria comienza a guardarse
cuando se activa el cronémetro, el interruptor Start-logging
(comenzar grabacién) o se pulsa el botén Start de la pantalla
principal. Si elije el modo "Start/Stop", el estado de la grabacion se
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controla porla posicién delinterruptor designado Start-logging.
4. AjustedeThrottle Cut(Corte de Motor)

Esta funcion de seguridad es en general para modelos glow o
gasolina. Los modelos eléctricos pueden beneficiarse también de
esta funcion. La funcién Throttle Cut puede activarse utilizando
cuaquier interruptor, dial o stick. Mediante el ajuste de “Output
Value’, la salida de motor se variara al valor definido por el usuario
(motor parado)al activar elinterruptor designado a tal efecto.

5. AjustesdeRalenti

Esta funcion se usa para ajustar el valor de ralenti para su motor y
evitar que su motor se pare cuando mueve el stick a su posiciéon
inferior. El ajuste minimo de motor se define con el valor “Idle
Offset”. Cuando esta funcién se encuentra activa, el minimo ajuste
de motor (ralenti) se define por un valor porcentual. El
funcionamiento normal del motor no se ve afectado por le ajuste de
idle Offset.

9.3.2 AjusteSticks/Interruptores

Este menu contiene los ajustes y configuracion de los
Stick/Interruptores. Varias funciones pueden activarse mediante un
interruptor, stick o dial. El ajuste de interruptores le permite
programar como se activaran funciones/cronémetros/telemetria.

| 122221

%0l | pefauie

Sticks/Switches Setup
( )———@Type of control 2-Axis Stick
Switch On 75% [6———2)
Switch Off -75% [*
@—1 Required pre-fl. pos. None [*
Status me—@®




1. Tipodelnterruptores & StickType

El primer item del menud muestra el numero del control y el segundo
item el tipo de control. Mediante los botones de funcion “F2" y “F3"
puede desplazarse a través de los canales, con el botén “F5 (Ok)”
podrésalirdela pantalladel menu.

Por defecto, los tipos de interruptor se detectan automaticamente
aunque es posible modificarlos por los definidos por el usuario. Las
opciones son: "Auto" que activa la auto-deteccion, "None" que
desactiva el control en cuestion, estandard "Std. Switch", "3-Pos.
Switch", "Button"y "Proportional". Cualquier otro valor que no sea
Auto desactivara la auto-deteccion para el control. Recuerde que
este ajuste es global para todos los modelos. La uUnica propiedad
"Type of control" especifica para cada modelo son los interruptores
de stick Sky SI. Esta caracteristica es de ayuda, por ejemplo, si desea
tener un interruptor estandard que se comporte como un
interruptor de retorno por muelle equipado con memoria.

2. Activaciones/Desactivaciones deInterruptores

Cualquier funciéon proporcional puede ajustarse como un
interruptor. Este item de menu le permite asignar el porcentaje de
recorrido en el cual desea que unafuncién se Active/Desactive.

“Switch-ON”(activaciéon) — Punto en el cual el elemento de control
cambiarélafuncionaON.

“Switch-OFF”(desactivacion — Punto en el cual el elemento de
control cambiara su funciéona OFF.

Por defecto, el ajuste de sistema para todos los canales
proporcionalesy paraentradas es como interruptor de 3 posiciones.

a) Porencimadeestevalorse considera “Switch ON”
b) Enelrango(medio)se considera “Switch ON” o “Switch OFF”
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c¢) Porencimadeeste punto se considera “Switch OFF”

Si el interruptor se ajusta de la misma manera para “Switch ON”y
“Switch OFF” la funcién de salida del canal proporcional sera lo
mismo que uninterruptor de 2 posiciones.

3. Required Preflight Position (Posicion Requerida Pre-Vuelo)
Para cualquier funcion asignada a un interruptor, dial o stick; se
puede programar una posicién inicial Pre-Vuelo. Silos interruptores,
diales o sticks no se encuentran en la posiciéon requerida a la
activacion del modelo, laemisorarechazaré laactivacién. La pantalla
de la emisora mostrard un aviso diciendo que las funciones no se
encuentranen las posicionesadecuadas.

4. Function Status Display (Pantalla de Estado de Funciones)
La posiciony el estado del control se muestran en la barra de estado.
En la parte derecha de este menu puede ver el estado de los
interruptores de funcién mediante una“x”o un check mark.

1) Ejemplode Ajuste

Si tiene instalados los stick opcionales con botdon en su stick
izquierdo o derecho, deplacese hasta el nimero de control y
elija el interruptor de funcién “Sk” o “SI” si el botdn se encuentra
instalado en el stick derecho.

Elijaunadelasopcionesdeinterruptor “Type of Control™:

. “2-Position Switch”

. “3-Position Switch”

. “Button”

Para cada funcién asignada al interruptor, dial o stick puede
programarse una posicién inicial pre-vuelo.
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9.3.3 Wireless Modes/Trainer

Los médulos de transmisién RF pueden operar en tres modos. Para
una explicacién detallada. (vea: seccién 5) Los ajustes wireless RF se
programan en la memoria de cada modelo (receptor). Al programar
un modelo debe configurar los ajustes del médulo RF. La unica
excepcion para el sistema es el modo “Trainer”. Si el modelo se ha
programado en modo Trainer, este ajuste no cambiard si la emisora
se ApagaoEnciende.

Por razones de seguridad, el modo RF “Trainer” se cambiara
automaticamente a modo RF “Initial” cuando se elija otro modelo
enlaemisora.

Las emisoras DS/DC son unas herramientas excelentes para pilotos
instructores. El entrenamiento basico para un estudiante no es
diferente de la utilizacion normal de su propio modelo. Ambos
instructor y alumno tienen su propia emisora Jeti, la comunicacién
delasemisoras se realiza de manerainaldmbrica. El instructor decide
cuando dar el control del modelo al alumno y cuando intervenir. El
modulo RF primario del instructor se comunica con el modelo y el
secundario con la emisora del alumno. La emisora del alumno se
debe ajustar en modo “Student”, desactivando su moédulo RF
secundarioy utilizando Unicamen

Modo Wireless “Default”
a. Selecciondemodo.
b. Lineadeemparejadodelmddulo RF Primario.

il ‘ Default | 12:22:07

Wireless Modes/Trainer

@—+% |
» Pair primary TX module X

Enable 900MHz Backup x
24-Channels Multimode active x

“Modo Wireless “Student”

Si la emisora del alumno esta en modo “Student”; cualquier dual-

rate, mezcla o caracteristica avanzada se desactiva en la emisora del

alumno.

a) Seleccionde modo.

b) Inicializacién de emparejado del médulo RF primario con el
Instructor o médulo especial wireless “Trainer” de Jeti.

c)  Asignaciéndefunciones. o] pefauit 122225
Wireless Modes/Trainer
@4 hal]
( : )-®» Pair primary TX module X
Enable 900MHz Backup x
24-Channels Multimode active x
Function Channel
@-"Aileruns g 18
Elevator B 2@
Rudder =] 38
Throttle 2] 4[]
Emulated controls:
Control Enabled Channel
-G g 6
| g 76
~M g

8[d



Modo Wireless “Instructor”

T il |Defau|t

|12:22:21
Wireless Modes/Trainer
a v ] ]
Trainer switch H 0
@—4 » Pair primary TX module X

» Pair secondary TX module b4
Enable 900MHz Backup x
x

24-Channels Multimode active
@ Function Enabled Value| Chann @

Ailerons x (0 100%| 13|/

Elevator H 100% 23

Rudder H 100% 3

Throttle B 100%| 4

O

Emulated controls:

@—1Knmul Enabled Channel
] 0 6F
[ g 7 [
w g 8[]

a) Seleccibndemodo.

b) Asignacién de interruptor trainer, cuando este interruptor se
activa, el control del modelo pasaalalumno.

c) Inicializacion de emparejado del médulo RF secundario del
Instructor con laemisoradelalumno.

d) Asignaciondefunciones. Posibilidad de daral alumno todas las
funcionesosoéloalguna.

e) Valores de control de autoridad Instructor/Student. Estos
ajustes limitan la cantidad de control por parte del alumno. El
instructor puede asignar el 60% del control de un canal en particular,
al alumno se le asigna un valor del 40%. El instructor puede de
manera facil sobrepasarla entrada delalumnoy corregirla posicion.
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f)

g)
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Asignacion del canal de entrada desde la emisora del alumno a
lafuncion desalida delaemisoradelinstructor.

El Modo Trainer le permite asignar directamente un control
(interruptor, stick, incluso un interruptor |6gico) el cual serd
emulado para el uso en la emisora del instructor o alumno. La
lista de entradas emuladas se encuentra en la parte inferior de
lalista de funciones Function list. El comportamiento depende
delmodo ajustado enlaemisora:

1) Modo Student. Aqui puede asignar un control arbitrario
el cual mandara su valor/posicién al canal definido de la
emisora del alumno. En la figura, el control proporcional P8
se asigna al canal 7. Puede desactivar la salida desactivando
elbotén"Enabled".

2) Modo Teacher. Aqui puede decidir qué controles seran
emulados por los canales del alumno. En el momento que
el alumno toma el control del modelo, los valores de estos
controles se sobrescriben con los valores apropiados del
canal del alumno. En la figura puede ver que el canal 7
emula el control proporcional P8 y por ello todas las
funciones controladas por este dial. Con esta opcion, el
alumno puede activar modos de vuelo, funcion Butterfly...
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Modo Trainer con dos emisoras JETIDS/DC

1.

Asegurese que la emisora del instructor estd emparejada con el
modelo en modo wireless “Default”y que todas las superficies
de mando estan programadas adecuadamente.

Cambie el modo wireless de la emisora del instructor a modo
“Teacher” y autorice el emparejado del médulo RF secundario
conlaemisoradelalumno.

Encienda la emisora del alumno y cambie su modo wireless a
“Student”, permita a la emisora del instructor se empareje.
Verifique que todas las superficies de control del modelo se
controlan de manera adecuada. Si no, realice los cambios
necesarios en laemisoradelalumno.

Modo Trainer paraJeti DS/DC como Instructor

Se pueden utilizar otras marcas de emisoras como alumno mediante
elmdédulo“Trainer”junto a un sistema Jeti Duplex EX 2.4GHz.

1.

Asegurese que laemisora del instructor esta emparejada con el
modelo en modo wireless “Default”y que todas las superficies
demando estédn programadas adecuadamente.

Cambie el modo wireless de la emisora del instructor a modo
“Teacher”y autorice el emparejado del médulo RF secundario
conlaemisoradelalumno.

Conecte el moédulo trainer wireless al jack “Trainer” de la

emisora del alumno (vea el manual de la emisora) después
prepare el médulo para emparejarlo a la emisora del instructor
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insertando el conector de emparejado en el puerto “Ext” (vea
laguiadelmédulo).

Verifique que todas las superficies de control del modelo se
controlan de manera adecuada. Si no, realice los cambios
necesarios en laemisoradelalumno..

Modo Wireless de Doble Camino

a)
b)
<)
d)

Selecciéon de Modo.

Emparejado del médulo RF primario.
Emparejado del médulo RF secundario.
Ajustes de alarmas para pérdida de sefal.

i 12:22:07

Wireless Modes/Trainer

il | Default

@—¢ idl]
» Pair primary TX module 2 ®
» Pair secondary TX module X
Enable 900MHz Backup x
Alarm at: Loss of any receiver E,—( : ’

24-Channels Multimode active x



Signal Loss Alarm Settings (Alarmas para pérdida de seial)

Es posible definir una respuesta especifica por parte de la emisora
ante unaovarias pérdidas de sefial. Las opciones son:

- Pérdida de cualquier receptor- la alarma se activa cada vez que
uno de los receptores pierde la conexion. Este modo no es suficiente
para aplicaciones en la que dos receptores controlan diferentes
funciones del modelo. Ambos receptores deben estar conectados a
lafuncioén correcta.

- Pérdida del receptor Rx1 - se activa una alarma solo si el receptor
primario pierde la conexién. Este modo es el recomendado para
pilotos de competicion que usan el receptor primario del modelo,
mientras que el receptor secundario funciona como referencia para
los jueces. En este modo, los receptores son independientes y puede
controlar su modelo con sélo unreceptor.

< Pérdida del receptor Rx2 - se activa una alarma solo si el receptor
secundario pierde la conexion. El uso recomendado y el
comportamiento esel mismo que el modo anterior.

- Pérdida de ambos receptores - se activa una alarma cuando se
pierde la sefal de ambos receptores. Debe utilizar esta opcion si
desea unir la sefal de los receptores como redundancia utilizando el
Enlink o otra unidad de control central. Ambos receptores deben
estar conectados.
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Emparejado entre emisorayreceptoren modo Doble Camino

1.Asegurese de que el receptor estaen modo Normal, y no en modo
Clone.

2. Recuerde qué receptor es le primero y cudl el segundo ya que
posteriormente serd mas facil identificarlos. Los receptores deben
estarapagados en este punto.

3. Encienda la emisora con el modelo deseado, en el menu
»Advanced properties - Wireless modes/Trainer” elija la opcion
,Double Pathmode”.

4. Conecte el ,BIND PLUG" en la entrada EXT del primer receptor.
Enciendale receptor. En este momento le receptorentraen modo de
emparejado (si tiene la version de firmware del receptor 3.717 o
superior, el tiempo maximo para poderemparejar es de 60s).

5. Pulse el ,Botén 3D” de la emisora sobre le comando "Pair
primary TX module". Tan pronto como le receptor sea identificado,
se le pedira confirmacién — pulse entonces OK. Apague le receptory
retire le puente de emparejado.

6. Conecte el ,BIND PLUG" en la entrada EXT del primer receptor.
Enciendalereceptor.

7. Pulse el ,Botén 3D” de la emisora sobre le comando "Pair
secondary TX module". Tan pronto como le receptor sea
identificado, se le pedira confirmacion - pulse entonces OK. Apague
lereceptoryretire le puente de emparejado.

8. Encienda ambos receptores. La comunicacién debe establecerse
deinmediato, pudiendo controlarlos servos en este punto.

9. Ahora puede especificar parametros adicionales del modo Doble
Camino para que la emisora responda de manera adecuada a las
pérdidas de sefial delos receptores.
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Usodelsistemaderespaldo en 900MHz

El médulo Tx de respaldo puede ser activado para contar con una Desactivacion delatransmision RF

mayor redundancia y seguridad. Unicamente tiene que activar Puede desactivar de manera manual la transmisién pulsando le
Enable 900MHz Backup. Puede emparejar le receptor en 900MHz de botén ,F1” seguido de la confirmacién de la seleccién. El sistema de
lamismamanera que le resto de receptores Duplex. transmision RF se desactiva de manera automética cuando se activa

la conexion USB. Precaucién: Si desactiva la transmisién con un

1. Inserteel puente de emparejado en el receptoren 900MHz.
modelo conectado, causard una alarma de pérdida de seial.

2. Enciendalaemisora.

3. Seleccioneyactivelaopcién ,Pairbackup Tx module” | Defauit [1222:40
Wireless Modes/Trainer

4. Siseencuentralereceptor,oird unsonido de confirmacion.

Es posible programar unaalarma sonora para que se active en el caso
de que durante el vuelo se pierda la comunicacién en 2.4GHz y el
mmodulo de respaldo tome el control (vea el mel System ->

X

System Sounds).
Tl ‘Default |12:22:47
Wireless Modes/Trainer
Mode Default [7]
» Pair primary TX module X
Enable 900MHz Backup v
24-Channels Multimode active x

106




duplex« cmex

9.3.4 Logical Switches (InterruptoresLégicos)

Sideseatener unaovarias funciones en laemisora controladas porla
posicion de otros controles lo mejor es utilizar un interruptor légico.
Cada interruptor ldgico se define por una expresién ldgica. La
expresién légica contiene una funcién légica y la relacién con otras
condiciones que deben existir para que la funcion légica se active. El
resultado es que su interruptor I6gico puede funcionar como un
interruptor de 2 posiciones (ON/OFF) o como un interruptor
proporcional de 3 posiciones (ON/Center/OFF).

| Default | 12:22:58

Logical Switches

>>
>>
>>
>>

SGEGLR

>

4
)
i

1. CreaciondeunInterruptorLégico

Se pueden crear hasta 16 interruptores l6gicos independientes. Elija
una de las lineas y pulse el ,Botén 3D” para acceder al menu de
ajuste del interruptor ldgico. Para activarlo, debe seleccionarlo y
cambiarel valora “Yes”. Unavezactivado puede verlos controles de
entrada y las condiciones en la pantalla del menu. Primero elija los
controles de entrada #1 y #2 asignando funciones a interruptores,
sticks o diales. Tras esto, elija su funcién (OR, YES, Multi). En la
pantalla inferior se mostrara el resultado de su expresién légica
mediante un check mark ouna, X, dependiendo de las condiciones
deactivacionactuales.

‘Default |12:22:37 |Defau|t |12:22:45
Logical Switches Logical Switches
L2 >>
Control 1 Condition Control 2 L3 5>
Sa v OR [F] sb x L4 >
LS >>
L6 >
v

4
)
i

2. CalculoProporcion InterruptorLdgico

También se pueden crear reglas l6gicas cuando su interruptor l6gico
utiliza canales proporcionales. Para activar las evaluaciones
proporcionales pulse el botén ,F2(Prop)” cuando vaya a elegir sus
controles de entrada. Cuando permita utilizar controles
proporcionales aparecerd un nuevo menu. En este menu las
condiciones pueden ajustarse segun un valor porcentual o
mediante un valor segun el cual el interruptor estara ON/OFF. Estas
condiciones seran usadas para calcular el resultado [6gico.

|pefaut |12:22:54

Logical Switches

Control 1 Condition Control 2
r2 g AND [7] P2
x=[F  20% x<[F]  80%
X

Ejemplo: Esta figura muestra el uso del procesado proporcional por medio de un interruptor
Iégico. En este ejemplo, si el stick P2 se mueve entre el 20% y el 80% de su recorrido, el
interruptor I6gico pasard a estado ON. Si el stick P2 esta entre 0% y 20% o entre 80% y 100%
pasard a OFF. Los 16 interruptores pueden configurarse asi sies necesario.



. La condicion AND: El resultado es calculado como el minimo
valor de ambos controles. Si tiene dos deslizaderas, la primera a
+25% y la segunda a -25%, el resultado del interruptor légico sera -
25% (figurac)).

. La condicién OR: El resultado es calculado como el méximo
valorde ambos controles. La salida serd le valor mayor (figurad) ).

. La Multi Condicidn: Esta opcion emula un interruptor de 3
posiciones. La salida del interruptor [6gico sera de-100%, 0%y 100%
(figurab)).

Ejemplo: Como activar o desactivar la funcién Butterfly
utilizando uninterruptor.

Mucha gente puede desear ser capaz de activar y desactivar la
funcion Butterfly de manera independiente al modo de vuelo. A
continuacion se explicacdmo hacerlo (vealafigurac)).

1. Elija uninterruptor arbitrario como Control 1. En la figura se ha
utilizado Sj. Este interruptor sobre-escribird lafuncién de Control2.

2. Como Control 2 elija una unidad proporcional mediante la
cual se actuard la funcion Butterfly (P2 en este ejemplo). Asegurese
de queseaevaluadode manera proporcional (vealafigurae)).

3. Control 1y Control 2 se unen mediante la condiciéon légica
AND. Esto quiere decir que si le interruptor Sj esta desactivado, la
operaciéon de P2 esta bloqueada. De cualquier otra manera, P2
funciona de maneranormal.

4. En le menu Fine Tuning -> Butterfly asigne como lo hace
habitualmente el interruptor légico L1 que viene de crear y
compruebe sufuncionamiento.
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3. Emulaciondeuninterruptorde 3 Posiciones

Puede usar la funcién loégica “Multi” para permitir al interruptor
I6gico comportarse como un interruptor de 3 posiciones. La funcion
“Multi” puede combinar la salida de un interruptor de 2 posiciones
paracrearuninterruptorlégico con tres condiciones de salida.

|12:22:45
Logical Switches
[L2] Label 3-POS # Enabled v

| pefauit

Control 1 Condition Control 2
Sh v Si %

Interruptor Interruptor Resultado de la operacion

1 2 AND OR Multi
cd 4 o
cd 4 (o)
4 4 4 4 4

4. UsodelnterruptoresLdgicosProporcionales

Los interruptores logicos también ofrecen la posibilidad de realizar
una evaluaciéon proporcional que puede ser aplicada a ambos
controles. Seleccione el stick/deslizadera de entrada, pulse el botén
F2“Prop.” en el mismo menu (figura e)) y confirme. Después edite
con las opciones “X<”, “X>”, “Lin” asegurandose de utilizar la
opcion “Lin” (figura c)). En este punto, el interruptor l6gico funciona
como un control proporcional.
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4. UsodelnterruptoresLégicosProporcionales 9.3.5 SoundsonEvent(Asignaciéndesonidos)
| pefauit [12:22:31 | pefaut 122247 Puede asignar archivos de audio para ser reproducidos por una
Logical Switches Logical Switches condicion de la emisora. Esto significa que cualquier sonido
y almacenado enlaemisora puede serasignado a uninterruptor, stick,
L2 3-POS SaMultiSb v i i Sai iTe i
C ulti . S [P PR dial, interruptor légico, alarma u otra funcién especial. Ya que puede
or 8 LIN P7 OR P8 57% >> oy N . , .
" . sav | Multi ) sb x transmitir sonidos a su DC/DS, puede configurar cémo su emisora se
L5 > comunica con usted. Si se activan varios sonidos a la vez, se
Le - 0 reproducirdn todos superponiéndose.
a
) b) | pefautt [1222:41
| pefaut [1222:52 | pefautt [122201 Sounds on Event
Logical Switches Logical Switches Switch File  Delay Repeat
Control 1 Condition Control 2 Control 1 Condition Control 2
7 H AND [7] r2 r7 H OrR [ rs g
Lin[] Lin[®] Lin[¥] Lin[¥]
-64% -64%
) d) 1. AsignaciéondeSonidosaInterruptores
Elijaelitem “Switch” en el menuy asigne al interruptor que quierala
| Default |12:22:18 |pefautt |12:22:15 activacién de lareproduccion del sonido.
Select Input Control Logical Switches 2. Elecciondel Archivode Sonido
12 3POS SaMultisb | 0 >> Elija el item “File” en el menu y elija el archivo de sonido que desea
L3 7or8LIN P7ORPE  |-64%>> asignar al interruptor. Los archivos de audio disponibles se
P2 z w3 FEMSES [SES almacenan en la carpeta Directory/Audio. Es importante recordar
a6 [ N ] L6 s> este directorio si ha enviado sus propios archivos.
= T 3. RetrasoenlaReproducciondeSonido
e) f) La reproduccién de cualquier sonido, tras la activacion, puede

retrasarse editando el item“Delay”del menu.
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4. SoundRepeat

Esta opcién del menu le permite reproducir de manera
inenterrumpida cualquier sonido tras seractivado. Puede ser util sile
archivoareproducires muy corto.

9.3.6 Sequencer(Secuenciador)

Aunque se recomienda la utilizacién para servos de tren de
aterrizaje, su utilizacién no tiene casi limites. Se pueden aplicar dos
secuencias diferentes cuando activa/desactiva el interruptor.

Puede definir hasta 6 secuencias Q1-Q6 y dentro de ellas hasta 16
puntos de control para cada recorrido. Puede cambiar entre
diferentes secuencias pulsando los botones ,,F1 Down”y ,F2 Up”.

| pefautt [12:22:52 | pefautt [12:22:50
Sequencer Sequencer - Advanced
Q1 100% ﬂ’ | ;’
Door ‘ .
u z 3 B Overwrite channel i
Q2 100% £ N
‘ Type of path Symmetrical [7]
Cycling x
Switch  Sg+ Time 2.0s Value 100% Always finish sequence x
a) b)

Para activarunasecuencia debe seguir los siguientes pasos:

1. Asigne uninterruptor principal. En la figura a), se elije Sg. Tras
la activacion del interruptor, el secuenciador comienza a funcionar.
Pero primero debe conocer el camino, que consiste en una serie de
puntos de control distribuidos en un periodo de tiempo.
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2. Para anadir puntos de control, debe mover la linea temporal
(edite la columna “Time”) hasta que alcance el momento temporal
deseado. Después pulse el boton ,F3 Add”. El nuevo punto de
control se seleccionara y podra cambiar su valor (edite la columna
“Value”). De forma general, los puntos mas cercanos a la linea
temporal se seleccionan automaticamentey se hacen editables.

3. No puede mover los puntos de control en el eje temporal pero
puede borrarlos mediante el botén ,F4 Delete”.

4. Ahora, cuando active el interruptor principal la linea temporal
comenzard a moverse y la salida del secuenciador se actualizara de
manera adecuada. Si desactiva el interruptor, el secuenciador se
moverd en sentido opuesto.

Existen opciones adicionales que puede ajustar en el menu
Advanced:

. Puede cambiar el nombre de la secuencia para facilitar su
identificacion.

. Opciodn de sobre-escritura de un canal. Efemplo: Sitiene varios
servos de tren de aterrizaje en su modelo, puede definir qué servo
sera controlado directamente por el secuenciador. Cualquier otra
operacion (como mezcla o DR/Expo) no serd aplicadaalasalida.

. Tipo de camino (Simétrico / Asimétrico) — esta opcion le dice
al secuenciador si los dos caminos son simétricos o existen dos
caminos independientes - un camino se utiliza cuando se desactiva
el interruptor y el otro cuando se activa. Si elije la opcion
“Asymmetrical”, el secuenciador comenzara por el principio
independientemente sila anterior secuencia se hacompletado o no.
Se recomienda utilizar esta opcién junto a “Always finish sequence
option”.



. Cycling (funcionamiento ciclico) - si desea un
comportamiento ciclico de sus balizas, torretas o radares, active esta
opcion.

. Always finish sequence (terminar siempre secuencia) - Tras
activar esta opcién, el secuenciador nunca interrumpird una
secuenciaylarealizara de principioafin.

. Elbotén ,F3 Clr” borratodos los datos del secuenciador.

9.3.7 Accelerometer(Acelerometros) (SéloDS)

La DS-24 viene equipada con una unidad inercial que le permite
obtener de manera muy precisa la orientacién del dispositivo en el
espacio. Esta unidad inercial consiste de un giréscopo tri-axial, un
acelerémetro tri-axial y determinadas operaciones matematicas.
Puede usar la unidad inercial para controlar cualquier funcién,
activarmensajes sonoros o pasar paginas de la pantalla principal.

[12:22:01 Puede configurar determinados

Accelerometer parametros de la unidad inercial en
Itering [x, Y Advanced Properties ->
| @ @ ‘ Accelerometer. En la figura a), se

Sensitivity [x,y,z] e - . h
100%[%] 100% =] 100%[5] | muestra la orientacion de la

| efaut

Dead Zone [xy.z] T emisora. Los ejes GX, GY, GZ vienen
o 0%FE 0% X .. ,
; Gz definidos como alerdn, elevador y
Pitch Offset [} . ., A
direccién en el mismo orden. El
a) grafico muestra los valores finales

despuésde las correcciones. Within
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122202 Dentro de este menu puede editar
los pardmetros:

Filtering (filtrado) - Incrementa
la suavidad del movimiento
independientemente para cada
eje. Puede ajustar valores entre 0 y

| pefaut

Accelerometer

e Lk

Alpha: 0.00° 0.000

b e bien 10. El valor 0 no aporta filtrado y

ofrece reacciones rapidas. Cuanto

b) mayor sea el valor, el movimiento
|pefaut [1222:24 seramaslentoy mas suave.

Select Input Control Sensitivity (sensibilidad) -

: [T T Influencia en la ganancia de la

SYg sty % | unidad inercial

GZ Axis:Z -100% . )

G/L Shake LR 100% independientemente para cada

G/R  Shake IR -100% | eje. Si siente que las reacciones de

GXL Axis X «« -100% .z

s o la fur?oon cont~rolada son

GHi X#v+Z 10 ||| demasiado pequefas para un
[CaslE movimiento en particular, puede

<) incrementar el valor de la

sensibilidad hasta 400%.

Dead Zone (zona muerta) - Cuanto mayor es el valor, mas podra
mover la emisora alrededor del punto medio sin producir
movimiento de salida.

Pitch Offset (decalado elevador) - Inclina el eje GY para que no
tenga que mantener la emisora completamente horizontal todo el
tiempo.

Puede también ver los datos brutos de los acelerémetros y
giréscopos pulsando el botén ,,F1” (figurab) ). Esto le puede ayudar
aencontrarel mejor ajuste.



Tras finalizar los ajustes de la unidad inercial, puede asignar las
variables resultantes a cualquier funcién utilizando el menu
estandard de asignacién (figura c) ). Para ver las variables de la
unidad inercial, debe pulsar el botén ,,F2 Gsens.”. Los ejes GX, GY,
GZ corresponden al grafico mostrado en la figura a) ). Los ultimos
dos parametros llamados Shake (sacudida) L/R representan
movimientos gestuales. Si de repente inclina su emisora
rapidamente a la izquierda, se activard el interruptor G/L por un
corto periodo de tiempo. De manera similar, un movimiento seco a
laderechaactivaelinterruptor G/R.

Los parametros "Axis X<<"y "Axis X>>" representan interruptores
virtuales de dos estados que se activan cuando la emisora se inclina
alaizquerdaoaladerechaenleejeX.

Le interruptor"GHi" puede utilizarse para la deteccion del
lanzamiento en veleros (F3K). Tiene en cuenta la gran aceleraciéon
que se produce en este momento asi como la lectura de los
giréscopos. El interruptor "GHi" puede ser asignado a cualquier
funcidn, secuenciador o interruptorlégico.

X 100% Aleron (GX)
d—
- 0 ——————
_ * _ v @zglt‘)h Muerta
GZ I3 o0
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9.3.8 Controles porTelemetria

Ademds de visualizar y guardar su telemetria en la tarjeta SD, o
recibir informacién por voz, ahora
esposible controlar una funcién
de su modelo utilizando los
— sensores de telemetria como

"Xyl [vschozr [1222:33

Telemetry Controls

Mx2 > entrada. Asi, comandos que
::i | requerian anteriormente de un
Mxs s> ajuste manual por estimacién o
Mx6 >>

alarmas pueden ser ahora
automatizados.

Hasta 8 controles etiquetados
MX1 - MX16 estan disponibles
segun la emisora y su
equipamiento. Los controles por
telemetria funcionan en dos

Xyl [vschozr [1222:27

Telemetry Controls

Sensor speed  [mis] 7]

Type of control Proportional [] modos.

Range 0.0 7.5 15.0 m/s EL d Swi ha |
£eee " 3333

. T . mo o Switc (nt.erruptor), e

Default  0%[Jcom  Switch ..[] permite crear un interruptor

virtual de dos posiciones usando
un valor de telemetria como

T il | vehori [122222 entrada. Este interruptor se

encuentra siempre activo,
basdndose en las condiciones
|6gicas establecidas.

Telemetry Controls
speed (4 Enabled v

[Mx1] Label

Tie S contics - switchTl . E| modo Proporcional le
Condition X< 200 ,* 2.0 m/s .

Duration oos[ | Permite transformar el rango de
pefault 0%[F(o  swith ..l | UN sensor en un control

totalmente proporcional.



Puede controlar de manera automatica y de una manera suave
cualquiertipo de funcion utilizando los valores de la telemetria.
Ejemplosde posiblesusosdelos Controles porTelemetria

« Si la velocidad del modelo es menor de X m/s, los flaps se
desplegardn de maneraautomadtica.

» Sielconsumode corriente es mayor de X amperios, el cronémetro
de motor comienza.

« Silatemperatura del motor es mayor de 80 °C, el valor maximo de
motor se limitard mediante una mezcla.

« Sise detecta un cambio de estado en un interruptor de limite de
recorrido, el secuenciador comenzard de manera automatica. (eg
trasabrirlas compuertas del tren retractil, el tren se desplegard).

Ajuste delos parametros delos Controles porTelemetria
Description-Nombre del sensor que se mostrard enlalista.
Active—Seleccione paraactivar el control por telemetria.

Sensor - Aqui puede seleccionar un pardmetro de telemetria
especifico.

Type of control - Elija un modo de control, Switch o Proporcional
segun el funcionamiento deseado.

Condition (X<, X>, X=) - Elija la condicion sobre la cual desea que se
active Il control (por ejemplo activo). En la misma linea ajuste los
valores numéricos de los valores de decisién y de histéresis
(precedidos de +). Disponible en modo Switch.

»  Ejemplo 1:El valor “X < 20.0m/s + 2.0m/s"indica que el control
por telemetria cambiara el estado cuando el valor de entrada sea
menor de 18 m/s (debido a la histéresis de 2 m/s). El cambio de
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estado de vuelta serealiza cuando la velocidad excede los 22 m/s.

«  Ejemplo 2: El valor “X > 0 + 0" indica que el interruptor serd
activado siempre que la entrada tenga un valor positivo.

Duraciéon — minimo tiempo de conexién. Si un evento dura muy
poco tiempo, es posible extender el tiempo de operacion segun el
valorajustado en este pardmetro. Disponible en modo Switch.

Range - Ajuste del rango del sensor (minimo, centro y maximo).
Dicho rango serd transformado en un rango de control (-100%, 0%,
100%). Disponible en modo Proporcional.

Filtering — Determina el nivel de suavizado de la telemetria (filtrado).
Cuanto mayor sea el nivel de filtrado, mds suave serd el movimiento
pero larespuesta sera mas lenta. Disponible en modo Proporcional.
Default - Modo por defecto sile sensor no se encuentra presente en
elmodelo o el modelo no estaactivo.

Switch - Este parametro utiliza cualquier interruptor para activar o
desactivar el Control porTelemetria

9.3.9 Sonido delos Controles Proporcionales

En este menu, puede elegir una notiifcacion sonora para hasta
cuatro controles diferentes. Puede elegir un beep basico en el punto

ool | Vychozi | 12:22:42
Sound of Prop. Controls
Cunt[gl Mode File

P6 H Voice [7] .
| None [7]
| None [7]
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medio del contro (modo Center-Beep), pero también anuncios por detectarla presencia de habla de vozen extractos de sonido.

vozdelaposicién actual (modo Voice). Puede crear hasta 15 comandos de voz (mas una frase clave) que se
«  Modo Center-Beep - la emisora produce un beep siempre que compartirdn con todos los modelos. Después para cada modelo
el control pasa por su posicion central (su control de salidaes 0%). podra elegir qué comandos desea utilizar. Puede utilizar los

controles de voz como dispositivos de control basicos en el menu
Input selection, para activar anuncios por voz de telemetria,
reproducirarchivos de audio o activar funciones de sumodelo.

«  Modo Voice -laemisoraanuncia porvozelvalornuméricodela
posicion actual del control. El valor se reporta cada vez que se
produce un cambio en el control, Unicamente tras pararse. En este
modo, puede también seleccionar un archivo de audio que le
alertara cuando se produzcan cambios en el control. Es posible utilizar el micréfono interno o uno externo conectado al
jack.Puede utilizar unos auriculares de mévil (Apple o Samsung) .

Ejemplo: Si crea el archivo “CONTROL.WAV” y se asigna en el
pardmetro File (Archivo), la emisora anunciard “Control:
veinticinco”,

Los ajustes son siempre vélidos para el modelo activo.

9.3.10 ComandosdeVoz

La funciéon de comando por voz se ha incluido para ofrecer un
reconocimiento de voz basico para que lel piloto pueda controlar
ciertos parametros de su modelo usando su voz. El algoritmo de
reconocimiento de voz no contiene un ajuste especifico de idioma
por lo cual tendrd que ensefarle a respoder de manera adecuada a
varias frases de su interés. La emisora utiliza un algoritmo de
reconocimiento de voz dependiente del usuario por lo que
responera de manera correcta a los comandos hablados por la
persona por la que fué entrenado. Las emisoras DC/DS-24 cuentan
también con deteccién de actividad de voz (VAD) que es capaz de
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Modos de Reconocimiento deVoz

122039 a) Modo Push-To-Talk (pulse
para hablar) - le comando de voz
debe ser enunciado mientras se

00l | pefaute

Voice Commands

Mode Push-To-Talk 7]
: pulsa le interruptor Push-To-
Labal’ Enablad Talk.Este modo es mds inmune a
Vo1 Altitude (@ v Learn >> L
i specd @ v Learn - €ITOrEs de reconocimiento ya que
vo3 Tme@# v  Leam > Unicamente espera un comando
rina F - ¥ amen  a

cuando se pulsaelinterruptor Push-
To-Talk.

|12:22:15

Voice Commands

T 0] | pefauie

b) Modo Keyword (siempre

Keyword settings i escuchando) - le reconocimiento
Label Enabled .

Vo1 Altitude & v Learn »» de vOz se comienza tras reconocer

vo2 Speed® v Learn >>| |3 frase clave. Esto significa que

Vo3 Time # Learn >> . deb . la f

voa F x Joam - Primero debe enunciar la frase

clave y la emisora confirmara su

reconocimiento con un beep.
Después enunciard le comando deseado. Ya que la emisora utiliza el
detector de actividad por voz, no necesita pulsar un botén. Debe
decirelcomando antesde 2 segundos después de recibirel beep.

Ensenarlasfrases

La emisora debe aprender los comandos de voz antes de poder ser
reconocidos. Una vez cada frase ha sido corréctamente ensefada
puede ser utilizada por todos los modelos ya que se comparten
entre ellos. Lo mas importante es proporcionar buenas muestras de
audio. Por favor, asegurese de situarse en un sitio tranquilo sin
perturbaciones que puedan perturbar el proceso de aprendizaje.
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1. Localice elmenuVoice Commands, elijael modo Keyword.

2. Abraeldidlogo de ajustes Keyword. Asigne le interruptor Push-
To-Talk. Es importante elegir este interruptor incluso en modo
Keyword ya que mediante dicho interruptor se marcard lel inicio y el
final del reconocimiento de las frases. Recomendamos utilizar un
interruptor conretorno por muelle.

3. Pulse le interruptor y pronuncie lel comando. Tras pulsar el
interruptor Push-To-Talk la emisora esperara una frase. Tan pronto
como se detecte lavoz, aparecerd un pequeforectanguloenlabarra
superior de la pantalla. Pronuncie la frase como lo haria en le campo
devuelo,altoyclaro.

4. Suelte el interruptor una vez finalizada la frase. La muestra del
comando se almacenard en la tarjeta SD y recibird un beep doble
para confirmar el proceso.

5. Necesita pronunciar cada frase 3 veces para obtener las 3
muestras necesarias. Este procedimiento mejorard la calidad de
reconocimiento.

Reconocimientodelasfrases

Puede comprobar que las frases cuentan con una puntuacién lo mas
baja posible pulsando el botén ,F1” en el menuVoice Commands. Lo
que ve en la tabla son las puntaciones de todas las muestras
comparadas con la muestra actual. Puntuaciones bajas indican que
las muestras son parecidas. Sin embargo, puntuaciones altasindican
muestras muy diferentes. Para cada comando las tres muestras no
deben exceder cierta sensibilidad, que puede ser ajustada en el
men voice command.Sino es asi, el comando no sera reconocido.
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™ Default 12:22:48 4% ™ Default 12:22:55 4%

=0( a0l
Voice Commands Voice Commands

Keyword distances [VO1] Altitude
Noise level: 1048 Push [a S tch 5d
- - = Sensitivity 40% [F] Volume 50% [7]
W2 .. 1) Assign the push-to-talk switch.
VO3 .. - - 2) Push the switch and say the command.
V04 e 3] The command will be saved after a beep.
VOS5 .. 4) Repeat steps 2-4 for a better recognition rate.
V06 ..

Pulsando le botén ,,F2" Graph puede ver el analisis frecuencial del
sonido, que es util en el caso que desee encontrar posibles fuentes
de sonido que degradan la calidad del audio.

El botén ,F3” Delete borra la muestra selecionada para que pueda
ensefarlade nuevoantes de usarla.

Elbotén ,F4" Editle redirige al didlogo para ensefiar comandos.

Limitaciones

«  Elreconocimiento de voz ofrece su mejor rendimiento cuando
se utiliza en entornos sin perturbaciones. No es recomendado para
entornos con muchas fuentes de sonido.

o Las muestras tomadas con un micréfono externo pueden
ofrecer diferentes resultados finales comparado con los del
microfono interno. Si el valor de reconocimiento empeora, el
comando de voz tendra que ser ensefiado de nuevo con el
micréfonointerno.




9.4 Cronometros/Sensores

-Ajuste de Cronometrosy Sensores de Telemetria
Toall | Vychozi | 12:22:48

Timers/Sensors

@ Alarms

2% Vario

3 Voice Output

== Sensors/Logging Setup
E= pisplayed Telemetry
[ Main Screen

9.4.1 Timers(Cronometros)

La DC/DS le permite utilizar de manera simultdnea hasta 10
cronémetros. Es Util para separar tiempos de trayectorias, tiempos
de vuelta, tiempo total de vuelo o cualquier cosa que desee. Puede
incluso dar nombre a todos los cronémetros. Una vez cree el
cronémetro, se mostrard en su propio espacio del escritorio. Los
valores de cronémetro son propios para cada modelo. El menu
»Timers”“muestra unalista de los cronémetros creados.

00l | vchozi | 12:22:33 =il | vychozi | 12:22:45
Timers Timers
Timers reset at power up:
Model Time
10:48:01
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1. Crondémetro Modelo/Reseteo trasInicio

Pulsando el botén F1() puede elegir qué crondmetros se resetearan
tras encender laemisora o cambiar de modelo. Por defecto, todos los
cronémetros con la opcidn”Short Reset” activada se resetearan.
Ademas, es posible resetear todos los cronémetros o ninguno. Esta
opcién es especifica del modelo. El crondmetro del modelo funciona
de manera incremental en vuelo (tras pulsar el botén de comienzo
F(4) enla pantalla principal o tras comenzar otro crondmetro).

Elboton F(3) pone a cero el crondmetro de modelo.

Es posible mostrar el cronémetro de modelo en la pantalla principal
»Timers/Sensors->Displayed Telemetry".

2. Creaciondeunnuevo Cronémetro

En el menu,,Main Menu > Timers/Sensors > Timers“, pulse el boton
»F2(Add)" para crear un nuevo cronémetro.

3. BorradodeunCronémetro

Useel botén ,F3(Del.)” para borrar el crondmetro seleccionado.

4. EdiciondelosAjustesde Cronometro
Use , F3(Edit)” o ,Boton 3D" para entrar al menu ,Timer Detail”.

| 12:22:06 ‘d%

Timer Detail

Tanll] | vychozi

Initial value +00: 00: 00
Target value +00: 00: 00
Timer type Standard []
Report type None [7]
Switch |
Reset switch B b |
Reset type Short reset [7]
Flight modes active All [7]



1. EdiciondeunNuevoCronémetro

a). Nombre

Cuando afiada o cambie el nombre de un cronémetro, el nombres se
mostrara autométicamente en el apartado de dicho cronémetro e el
escritorio.

b). ValorInicial deTiempo

Aqui puede elegir el valor inicial del cronémetro. Puede ajustar un
valor positivo o negativo como valorinicial.

c). ValorfinaldeTiempo

Aqui puede elegir el valor final del crondmetro. Puede ajustar un
valor positivo o negativo. El valor inicial y el final determinaran la
direccion del cronédmetro. Si el valor final es menor que el inicial, se
realizard una cuenta atras. Si el valor final es mayor que el inicial, la
cuentaserd positiva.

d). Tipo

Existen tres tipos posibles:

. Standard - El crondmetro comienza o continda cuando se
activa el interruptor seleccionado y se para cuando se desactiva. El
valor del cronémetro no se resetea cuando se para. Use el boton
»F4(Stop)” para pararel cronémetro.

. Laps - El crondmetro comienza cuando se activa el interruptor
seleccionado. Una vez empieza, cada vez que se active el interruptor,
el valor se almacena en memoria y se resetea al valor inicial. El
numero “lap” (vuelta) cambia y la vuelta actual se muestra cada vez
que se active el interruptor. Use el botén ,F4(Stop)” para parar el
cronémetro. Puede utilizar el ,,Botén 3D" para desplazarse por las
vueltasguardadas.
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. Free-Running - El cronémetro comienza a contar cuando se
activa el interruptor seleccionado. Una vez ha comenzado, sélo
puede pararse mediante el botén ,,F4(Stop)”.

Use el botén ,,F5(Clr)” del escritorio pararesetear el cronémetro.

e). TipodeAviso

Puede utilizar este item para elegir el tipo de alarma de audio para el

cronémetro. Algunas de las opciones crearan una alarma sonora que
apareceraantes de alcanzar el valor de tiempofinal.

f). Interruptor

Este item se usa para asignar un interruptor o botén para comenzar
lacuenta.

Veael capitulo 9.7:,,Selectinput control”.
g. Resetswitch

Si pulsa el boton de Reset, le cronémetro se ajusta al valor inicial. No
necesita pulsar el boton F(5) Clr para hacer unreset.

h). TipodeReset

Elbotén ,,F5(Clr)"” se usa pararesetear el cronémetro.

Si elije ,Short reset” el crondmetro se reseteard con una breve
pulsaciéondel botén ,,F5(Clr)”.

Si elije ,Long reset” el cronémetro se reseteard con una pulsacién
prolongadadel botén,,F5(Clr)“.

i). ModosdeVueloactivos

Este item le permite elegir cronédmetros estaran disponibles para
cadamodo/s de vuelo.

Mientras esté el menu ,, Timer Detail” el valor inicial del crondmetro
se mostrara en la posicion de la primer botén de funcién (abajo, izq.).
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9.4.2 Alarmas ol | vyehozi [12:22:19

Si utiliza el sistema de telemetria de Jeti, en este menu podrd ajustar Alarms

las alarmas y elegir qué sonido se emitird en una condicién de

alarma. Laemisora soportaambas generaciones de alarmas Duplex F“Tﬂ Enabled
LS v

y Duplex EX. B | v
- v

=il |v§cchozi |12:22:09 e g &
Alarms Alarmas EX

Lossensores Duplex EX envian lasalarmas ala emisora.

Los sensores Duplex EX deben conectarse a un receptor Duplex EX
unido previamente a la emisora. Puede costarle varios minutos a la
emisora comunicarse la primera vez con los sensores. La lista dels
sensores conectados se puede encontrar en: ,Main Menu
>Timers/Sensors >Sensors/Logging Setup”.

1 Voltage Rx X <4.50v v

Alarm Primera Generacion L .

grmas de e Para esta operacién, ambos emisora, receptor y sensores deben
La primera generaciéon de sensores Duplex (no-EX) generaban la estar conectados y alimentados.

alarma a modo de Cédigo Morse. Si utiliza sensores Duplex de
primera generaciéon debe elegir ,,Enable Morse Code Alarms”

mediante el ,Botén 3D”. Cuando se elije esta opcion, aparece una Xoofl] | vichozi |12:22:06
tabla. En esta tabla, la primera columna muestra el alfabeto del Alarm
Cédigo Morse. La segunda columna muestra el archivo de sonido Senso v
.wav asociado a cada letra. Use el ,Botén 3D“ para cambiar la Lo v
asociacién de archivo .wav. La tercera columna muestra si el archivo condition gk ”_‘ig
.wav de cada letra se encuentra activado. Use el ,,Botén 3D" para Activation Switch [
activar o desactivar las alarmas sonoras. Esta configuracion debe ser Repeat ) Y
ajustada para cadamodeloy guardadaindependientemente. ::::::::,::ﬁm e :
Use only during preflight check x
off 7

Vibration alarm
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2. ActivarunaAlarma

Mediante el ,Botén 3D*, elija ,Enabled” y acepte para activar la
alarmay mostrar sus parametros.

3. Parametros

»Condition” define la condicion que se debe cumplir para que se
activelaalarma. Elvalor,X“variard dependiendo del sensor usado.
4.  File(archivo)

Este item le permite elegir el archivo de audio que se reproducira si
ocurre laalarma. Pulse ,F1“ para reproducir el archivo seleccionado.
Pulse ,F2“ para pararlareproduccion.

5. Activation Switch (Interruptor de Activacion)

Si se asigna un interruptor, la alarma se activard/desactivara
dependiendo de la posicién de dichointerruptor.

6. Repeat(Repeticion

Si la condicién de la alarma es més larga que el archivo de audio
utilizado, puede utilizar este item pararepetir el archivo de audio.

Si se muestra un check mark se repetira el archivo de audio. Si se
muestrauna,x”elarchivo de audio se reproducird una sola vez.
7. Anunciodelvalorporvoz

Las alarmas EX proporcionan la posibilidad de saber el valor
numérico actual de la variable de un sensor. Si desea que se anuncie
elvalordealarma, active esta opcion.

8. SetThrottleldle (Motoraralenti)

Cuando se activa esteitem, el motorde sumodelosellevaaralentisi
laalarmaocurre.
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9. Usounicamenteduranteel control pre-vuelo

Puede utilizar cualquier alarma para formar parte del control pre-
vuelo. Por ejemplo, cree una alarma de baja tensién (se necesita un
sensor de tension). Si utiliza una bateria Li-Po 4s, la condicion de la
alarma serd "X<16V" (menos de 4V por elementol). Active "Use only
during preflight check". Asi la alarma Unicamente estard activa tras
cambiarde modelo o encenderlaemisora.

Desde ahora en adelante, se le avisara siempre que conecte una
bateria parcialmente descargada por error. Aparecerd una ventana
informativa en pantalla en intervalos de tiempo regulares. Esta
alarma sonara hasta que conecte una bateria con suficiente tension
o pulse el botén con una cruz F(3) en la pantalla de aviso para
cancelarlaalarma.

10. Vibracion
Para cada alarma puede especificar de manera adicional un tipo de

vibracién. Los sticks izquierdo y derecho son capaces de vibrar de
manera simultanea (1-3 pulsos, largos o cortos).




9.4.3 Vario

Situado en: ,,Menu->Timers/Sensors/Vario". Existen dos tipos de
sefalizacion acustica. La primera se controla directamente por la
alarma del sensor. Es de ayuda si se utiliza un sensor MVARIO no-EX.
Es posible asignar un interruptor que activara/desactivara el sonido.
La barra inferior muestra el valor actual de velocidad de
ascenso/descenso.

Tful]l]ﬂ“’?chﬂi |12?22=11 Tfuul]ﬂ‘vs'vchozi |12:22:45

Vario Vario
Switch Siv Switch Siv
L2234 m 333> EX Parameter vario [mvs] 7]
Dead Zone -0.08 0,08 m/s
Range -2.00 0.00 5.00 m/s
L4444 m 332>

0.00mis

El segundo modo de Vario es Unicamente para sensores EX. La
sefalizacion acustica varia dependiendo de los valores numéricos
emitidos por el sensor. Es posible también asignar un interruptor
paraactivarlasefalizacién acustica.

Otros parametros mostrados en elmenu:

. EX Parameter. Aqui puede elegir su sensory los pardmetros que
serviran de fuente para el sistema Vario. La velocidad de ascenso
“Climb Rate” esta definida por defecto (si se detecta un sensor
MVARIO EX) pero usted es libre de elegir otro sensor y pardmetros
(porejemplo:un medidor de RPM paraindicar altas revoluciones).

. Dead Zone (zona muerta negativa y positiva). Este item ajusta
el area alrededor del centro del rango sin sefal acustica. Los valores
son relativos al centro.
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. Rango (minimo, centro y maximo). Aqui puede definir el rango
delossensores que indicard el sistema Vario.

El valor actual del sensor y su salida Vario se indican en la parte
inferior de la pantalla.

Zona muerta negativa- Centro del rangg— Zona muerta positiva

Minimo Madximo

Sonido fijo Silencio Beep...

9.4.4 SalidadeVoz

Esta potentisima funcién hace es perfecta para los modelistas que
necesitan saber los valores de telemetria a menudo pero no quieren
(ono pueden) mirarla pantalladebido a que es peligroso.

1. Salidadevozparacronémetros

La primera fila del menu representa los ajustes para la salida de voz
de los cronémetros. El estado actual de un cronémetro puede ser
expresado mediante una voz sintetizada. Si elije el cronémetro
deseado y un interruptor, cada vez que active el interruptor se
emitird porvozel valor del tiempo.

Siel tipo de crondmetro es“Laps’, se mostrara otra fila debajo con un
checkbox. Estafila,“Report previous lap”le permite saber si desea oir



eltiempo delavueltaactual o el dela vuelta anterioryafinalizada.

2. SalidadeVozparalaTelemetria

Existen dos tipos de cola para la reproduccién de los valores de
telemetria. La primera repite el mensaje cada x segundos (la cuenta
de segundos se muestra sobre el botén F(1)). Puede también asignar
un interruptor para activar/desactivar la repeticién de la cuenta
atras. Cada vez que se active el interruptor, se emitiran los valores de
las variablesy comenzardla cuentaatrds paralanuevareproduccion.
La segunda cola de voz especifica qué variables se informaran una
sola vez tras activar el interruptor. Puede elegir un interruptor de
activacion y la lista de variables de las que se informard cuando se
activeelinterruptor.

ol [vschozr [1222:53
Voice Output
Flight 7] Switch Sa v

Timer

Telemetry
Repeat every 20s Switch Sh +
Trigger switch |

Single voice announcements >>

Sielijelaopcidn“Sensors &Variables”"mediante el botén rotativo 3D,
puede elegir qué variables se expresaran mediante la voz
sintetizada. La primera columna representa el nombre del sensor o
variable. La opcion “Repeat” le ofrece una manera facil de anadir o
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eliminar una variable a la cola de repeticién. Si selecciona la
opcion”Trigger” (activacion), la variable especificada se afadira a la
cola“Trigger”asi que cada vez que active el interruptor asignado las
variables asignadas se expresaran mediante la voz sintetizada.

ool | Vychozi | 12:22:49

Sensors & Variables

Sensor Repeat Trigger Priority
Antenna 1 x x Low [7]
Antenna 2 x x Low [F]
Altitude v x Low [7]
Vario v x Low [7]
Pa— - - o e 21

Puede cambiar la prioridad de una variable. Esto cambiara también
el orden de reproduccion de las variables. Las opciones para la
prioridad son: Low (baja), Medium (media) y High (alta). El orden de
arriba aabajo va desdealta prioridad a baja.

3. AnunciosdeVozSimples

En el caso que necesite anuncios por voz, puede crear hasta diez
variables de telemetria diferentes que seran anunciadas por voz
mediante el uso de interrptores pre-asignados. Vaya a "Single voice
announcements" y abra el menu. Pulse el boton F(3) Add, se creara
un nuevo reporte de telemetria. Elija lel interruptor apropiado y el
valorque serd anunciado.
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Opcionesdisponibles paralosanuncios porvoz: Se puede guardar lainformacién de servicio de la emisora, alarmas y
-Todos los sensores a excepcion de las coordenadas GPS. posicion de hasta 4 controles en su tarjeta SD. Los datos forman
- Cronémetros parte de una telemetria de vuelo almacenada. En el menu

»Timers/sensors -> Sensors/Logging” vaya al item”Transmitter
status info” y pulse el Botéon 3D. En el menu es posible elegir si
T 0] [vychozi [1222:01 guardar la informacion textual sobre las alarmas y otros datos
generales sobre el estado de la emisora (por defecto desactivado).

Saith sansor Algunos programas de PC para la evaluacién de telemetria pueden
7 sg reconocer la informacion en forma de texto como errénea. Para ver
:: Ss'z: M:;“:ﬂ:"':::g la informacién, debe utilizar el programa de anélisis de datos

incluido oactualizar su programade PC.

En este menu puede elegir hasta cuatro controles, lainformacién de
los cuales serd guardada en un archivo en la tarjeta SD. Es posible
elegir entre guardar el valor proporcional o valores de dos estados
(0% - 100%). Las posiciones de control se guarda con un periodo fijo
de 0.2s. Los datos son parte de la telemetria estandard y pueden ser
visualizados deigual manera que el resto de parametros.

Esta aplicacion puede usarse facilmente para acotar situaciones
interesantes durante el vuelo.

-Estado del receptor (tension, nivel de antenay seial).

Voice Output

9.4.5 Sensors/Logging Setup (Ajuste de sensores)

Este menu lista todos los sensores Duplex EX y sus valores de
operacion en su modelo. Cuando conecta un sensor a un receptor
Duplex EX, puede tardar varios minutos en ser reconocido por la
emisorayanadidoalalista.

Aquipuede editarlos parametros de telemetria de cada sensor. Conversion de Unidades

1. Las unidades del sistema de voz sintetizada de la telemetria

T i -37- T i -7 g . .
ol wehoi 122256 gl [wehort [122223 pueden ser expresadas en formato métrico o unidades US. Es posible
Sensors/Logging Setup Transmitter status info también mostrar los datos de telemetria en ambos formatos. La
. Logging - i temperatura se convierte de manera automatica segun la opcion
Receiver Voltage/Antenna Yes [F] Log input controls | . d | id fi .z i6ond
Transmitter status info »> S ound v2 B seleccionada en el menu de configuracion. La conversion de otras
MVARIO 2) control sa v unidades es accesible a través del menu”Sensors/Logging”. Puede
1 vario Yes[F] 3)  Control e elegirentrelasiguientes unidades:
2 Altitude mE  Yes[Fl 4) Control -
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Distancia: 9.4.6 DisplayedTelemetry (Telemetria mostrada)
Metros (m), kiGometros (km), pies (ft.), yardas (yd.), millas (mi.). Este menu ajusta los bloques de informacion de usuario que se
Velocidad: muestran en el escritorio. Puede usar este menu para aiadir, borrar,
Metros por segundo (m/s), kilémetres por hora (km/h), pies por renombrary cambiar el tamaiio de forma manual de los bloques de
segundo (ft/s), millas por hora (mph) y nudos (kt.). informacién del escritorio.
Volumen:
Mililitros (ml), litros (1), hectolitros (hl), onzas de fluido (fl.oz), galones
(gal) Vision General de los Bloques:
"Flight mode" - Nombre del modo de vuelo actual
Caudal:
o ) ) ) . ) % olll | pefault 12:22:59 T% o0l | pefault 12:22:15

Mililitros por minuto (ml/min), litros por minuto (I/min), onzas de al| | al| |
fluido por minuto (0z/min), galones por minuto (gpm) Default Default
Presién: e -
Kilopascaels (kPa), hectopascales (hPa), psi,atmosferas (atm), bar (b) < <

page 1/1 page1/1
Borradodeunsensor
(Sjobrelel botén (,j,F3", IademizloraI muestra lel nimero debrl)arémetros ,Voltage Rx” - Tension del receptor

e telemetria detectados de los sensores y es posible resetear =
R . i K X - Default 122245 350 s Default 122255 350

cualquier entrada utilizando lel botén ,,F4”. De cualquier manera, si ol ot | LB al o | LB
el sensor del cual su parametro ha sidoborrado sigue todavia -
conectado, el parametro se cargara de nuevo mas tarde. La emisora o ......:
es capazde detectar hasta 32items de telemetria. .

Page 1/1 Page 1/1
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Tx Battery” - Estado de la Bateria de la Emisora »User Name” - Nombre de usuario.

il [oetaur 122210 gl oetaue i [1zazns Tl [peraute | 2208 Tt [peraute |29
OmA  3.80V JETI model
“““““ JETI model
Page 1/1 page 1/1 Page 1/1 Page 1/1
* Valordecorrientede Carga/Descarga »Jetibox” - Pantalla de emulacién de JETIBOX.
.z . . T 99+ 4% A
+ Valoractual de tension de la bateria de laemisora Yool Detaute |r22213 Pulse el boton ESC para very operar
. . i . los controles estandard Jetibox.
» Capacidad consumida de la bateria de la emisora. Este valor El emulador Jetibox puede mostrar
incrementa cuando la emisora esta en uso y disminuye cuando la datos de maédulos T)F()y W oiores
emisorase encuentraen carga. : o TR M pantallz;
T especifica de Jetibox eligiendo JB 1
"Antenna" - Informacion acerca de la fuerza de la sefial de cada : Rage 141 0JB2.
antena. El porcentaje de la comunicacion bidireccional se muestra :
en el rango de 0-100%. ) ;
»Timer” - Cronébmetro
™ 199 ™ 499
T ol | Default 122239 | 103 Tx_ol] | Default 122246 | 100 ool |':’ef"""t |"2‘?'2‘51 ool |Def"”'t |12‘22‘""
<ol <ol
0:00:00.0
- - 0% "
- = M = A2 - 0% 00.00-0
Page 1/1 Page 1/1

page 1/1 page 1/1
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»Telemetry” - Muestra la informacién del sensor conectado y

seleccionado.
il ‘ Default

[12:22:00

10.0m

-

Page 1/1

il ‘ Default

[12:22:00

10.0m

-

Page 1/1

T 0] | pefaut

|12:22:43

-+

Page 1/1

[0% 0%

T owow |

»Trim” - Muestra la posiciéon de
los trims digitales.

Nota: Cuando se muestran los
trims en la pantalla principal, la
pantalla especial Trim no
aparecera cuando se pulsa un
trim.

Teonl ‘ Default

[12:22:36

Page 1/1

"Model image" - muestra la
imagen del modelo (puede ser
asignada en el menu Model-
>Model Image & Colors).
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Los bloques de usuario pueden ser estandard o de doble tamano.
Los de doble tamafo evidentemente utilizan un mayor espacio del
escritorio. Algunos mostrardn més informacién y otros la misma
pero con una tamafo mayor.

Los bloques pueden ser unidos a los modos de vuelo. Esto significa
que puede programar diferentes grupos o bloques para cada modo
de vuelo, creando un escritorio totalmente diferente segtin el modo
devuelo.
[12:22:19
Displayed Telemetry

Telemetry Double

o0l | Default

DG

1. Creaciondeun nuevo bloque deusuario

En el menu “Displayed Telemetry”, pulse el boténe “F3(Add)” para
anadir un bloque en blanco a la lista. Mediante el “Botén 3D”
cambie la primera linea del nuevo bloque al tipo de bloque que
desea crear.Después, en la segundalinea, elije sidesea que su nuevo
bloque seadedobletamano (si)o (no).

2. Cambiodel ordendelosbloquesdeusuario

Mediante el ,Boton 3D* seleccione el bloque de la lista. Use los
botones ,,F1“ y ,F2" para mover el bloque seleccionado arriba o
abajoenlalista.

3. Borrarunbloquedeusuario
Useelbotdn ,F4(Del)” paraborrar el bloque seleccionado de lalista.



4., Coémosemuestranlosbloquesdeusuario

Elfinal de la primera linea del menu ,, Displayed Telemetry“ muestra
un simbolo queindica si la lista de bloques de usuario se muestra en
todos los modos de vuelo o Unicamente en el seleccionado. Si se
muestra ,,G (Global symbal)” todos los bloques se mostraran de
igual manera en todoslos modos de vuelo. Esto significa que cuando
cambie de modo de vuelo su escritorio no cambiard. Si se muestra
»S (Separate symbol)” los bloques de usuario se mostraran
solamente en el modo de vuelo actual. Cuando utilice separados,
debe crear una lista de bloques para cada modo de vuelo. Puede
cambiar de Global a Separate seleccionando la primera linea y
pulsandoel ,,Boton3D*.

9.4.7 Main Screen (Pantalla Principal)
Esta pagina muestra opciones adicionales del escritorio.

i 122247

Main Screen

[ sw ge el
Switch to following page

o0l | Default

Telemetry displayed at clock panel:
Default (display clock) =

I

Se pueden utilizar interruptores para cambiar las paginas de la
pantalla principal. Puede asignar dos interruptores — el primero para
pasar a la pagina anterior y el segundo para pasar a la siguiente.
Puede también utilizar los gestos del acelerémetro integrado para
desplazarse por las pantallas (solo DS-24).

| Ok
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Telemetria en el panel delreloj

Aqui puede elegir un pardmetro de telemetria que se mostrard en el
espacio del reloj digital en la barra superior de la pantalla. De esta
manera puede elegir por ejemplo mostrar la corriente consumida de
las baterias que es de mucha ayuda cuando ajusta los recorridos de
los servos.




9.5 Aplicaciones
|12:22:18

Applications

%0l | pefautt

B Audio Player

B Jetibox

M Games

= Image Slideshow
& Microphone

@ FM Tuner

Este menu muestra algunas de las aplicaciones especiales de la
emisoraDC/DS.

9.5.1 Data Analyzer

Esta funcidn le permite visualizar los datos de telemetria tras el
vuelo. No tendrd que llevarse su PC al campo de vuelo para
descargar los datos nunca més. El analyzer puede mostrar hasta tres
variables de manera simultdnea en una gréfica. Las variables
alternaran cada vez que pulse el botén F(5) 1/2/3 mientras se
muestra la grafica.

|12:22:12
Data Analyzer
Select LOG file

Para visualizar los datos de
telemetria debe abrir Data
Analyzer que se encuentra en el
menu “Applications” (vea figura
a)). Seleccione una fila segun el
fichero LOG y pulse el boton
rotativo. Navegue por los
contenidos de la tarjeta SD y elija

T 0l | pefauie

Select variable
1) — MVAR2: Rel. altit [m] [F]
MVAR2: Vario [m/s] [F]

MVAR2: Temp. [°C] [7]

2) —

3) m—
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el archivo que desee (figuras b) y
c)). Todos los archivos estan
ordenados por fechay hora por lo
que es facil encontrar el ultimo.
Tras seleccionar el archivo volvera
a la pantalla a). Aqui podra elegir
hasta tres variables que se
mostrardn alternativamente en la
grafica.

Pulsando el botén ,F3 Del.
puede borrar cualquier archivo
log mientras que navega por el
directoriodelogs.

T 0] | pefauie

|12:22:15

Select a file

201511111
7 2015710110
7 2015/09/09

il ‘ Default

[12:22:24

Select a file

J 15:44:27 Glider 361.6KB
Tras pulsar el boton ,F4", se
mostrara la grafica. El eje X
representa el dominio del tiempo
comenzando siempre desde cero
segundos. El eje Y mostrara los

valores de los pardmetros medidos . El eje Y tiene una funcion de

escalado dindmico segun los datos mostrados.

Aquitiene lalista de controles disponibles:

. Puede desplazarse a través de la linea temporal del log de
manerarapidaconlosbotones,F1"y,F2".

. Puede también visualizar la linea temporal a una velocidad
superior - gire el botdn rotativo a izquierda o derecha para mover la
linea temporal. Tras pulsar el boton “Menu” (o el botdn rotativo), la
lineatemporal comenzard a moverse de maneramasrapida.



. Los botones ,F3 “Zoom In" y ,F4“Zoom Out” disminuyen o
incrementan elzoom del grafico.

. Elbotédn"F5" 1/2/3 cambia entre las variables seleccionadas en
lapantallaa).

122219

T o0l | pefautt

Display graph
-0.63m/s

7.19 Vario

mis

9.5.2 AudioPlayer (Reproductorde sonidos)

Este menu lista todos los archivos de audio almacenados en la
memoriainterna de suemisora.

Los archivos de audio disponibles se guardan en la carpeta Audio.
Use el ,,Control 3D para acceder y desplazarse por el contenido de
la carpeta Audio. Las teclas de funcién ofrecen el control de la
reproduccion: ,F1 (Esc)*, ,F2 (Play)* , F3 (Stop)*, ,,F4 (Vol -)"y ,F5
(Vol+)“.
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ol | Default

[12:22:20

il ‘ Default

I '|12:22:1a

Audio Player Audio Player
Model: Aero
 Selecta file: o E—
Play next Sa x
Play previous Sh x
Continue playback x

Son compatibles todos los archivos de Audio en formato *.wav.

Pilot voice caller

La aplicacion Audio Player ofrece la posibilidad de reproducir
archivos de audio de manera secuencial. Esta caracteristica es util si
realiza tablas de vuelo acrobatico - la emisora reproducird el nombre
de la figura siguiente. También puede utilizar esta funciéon para
controlar la musica de fondo. La musica no sera interrumpida por
ningunaalarma o sonido de evento.

- Pulseelbotén ,F1" Tools.

- En lel didlogo del menu puede elegir el archivo de audio que
desea que se reproduzca al principio de la secuencia. La secuencia se
ordena de manera alfabética. Si desea cambiar el orden de
reproduccion, modifique el nombre de los diferentes archivos.

- Asigne los interruptores“Play next” (siguiente) y“Play previous”.
(anterior). Recomendamos utilizar un interruptor de 3 posiciones
con retorno al centro por muelle. Los interruptores asignados tienen
las siguientes funciones:
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. Una pulsacién corta en“Play next”pasard a la siguiente cancion
delasecuencia.

. Una pulsacion corta en “Play previous” ird al principio del
archivo de audio actual. Cualquier pulsaciéon sucesiva pasara al
archivo de audio precedente delasecuencia.

. Una pulsacion larga de cualquiera de los interruptores
reseteard la secuencia, volviendo al archivo de audioiinicial.

9.5.3 JETIBOX

Para una mayor compatibilidad con la primera generacién Jeti
DUPLEX, la DC/DS viene equipada con una funciéon de emulacién de
Jetibox. Esta emulacién muestra su informacién en un formato de
dos lineas. Use las teclas de funcién para navegar entre los menus de
Jetibox para visualizar o cambiar los pardmetros de manera
individual. Puede acceder también de manera inaldmbrica al menu
de emparejado del receptor y a cualquier sensor conectado a su

receptor. |12:22:00

Jetibox

]

il ‘ Default

9.5.4 Games (Juegos)
Dispone devarios juegos simples paradivertirse y relajarse.
-Snake, - Tetris, - Gomoku, - Chess
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9.5.5Image Slideshow (Presentaciéon deimagenes)
Puede ejecutar una visualizacién de variasimagenes. Pulse el botéon
»F1"Tools paraelegirel directorio que contiene lasimagenes.

12:22:27

T a0l | pefault

9.5.6 Micréfono

Le micréfono puede ser utilizado para crear sus propios archivos de
audio. Puede crear archivos con una longitud maxima de 10s
guardandolos como archivos wav de pista simple (a 11025Hz).

Le botén ,F1” comienza la grabacién y el ,F2” la para. Puede
reproducir los archivos utilizando el botén ,,F3” Play y guardarlos
pulsando ,F4”, eligiendo después el nombre del mismo.

[12:22:09

Microphone

il |Defau|t

.-IL.-L-I\Hw.n.,mw‘H”Hﬂ\L.,Llnu..,""uP'hl,lll....,.m,.“awm".ﬂﬂ”
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9.5.7 FMTuner (Sintonizador de Radio)

La aplicacién FM Tuner sintoniza y reproduce la emisora de radio FM
seleccionada. Antes de utilizar esta aplicacion, inserte la antena
externaenel conectoreantena FM.

Usando los botones ,F1”y ,,F2"” puede buscar las emisoras anterior
ysiguiente (88-108MHz).

Los botones ,F3” y ,F4” pueden utilizarse para encontrar una

Tl | Default

[12:22:23

FM Tuner

QT — o

101,10 MHz

RSSI: 42dB, SNR: 11dB

e

Masa/ Ant. FM

Ent. PPM l
Sal. PPM —»
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9.5.8 Aplicaciones de Uuario

En este menu puede ver la lista de aplicaciones que se encentran
activas y ejecutandose para lel modelo actual. Las aplicaciones de
usuario deben estar localizadas en la tarjeta SD dentro de la carpeta
/Apps. Basicamente son scripts escritos en lenguaje de programacio
Lua que pueden ejecutarse de manera directa en la emisora. Se
pueden ejecutar hasta 10 aplicaciones de manera simultanea.
Puede activar aplicaciones adicionales desde la tarjeta SD pulsando
el botén ,,F3” Add o si desea desactivarlas pulsando el boton ,,F4”
Delete. Ambas acciones no cambian el contenido de la tarjeta SD, la
aplicacién serdinstalada o desinstalada en lamemoria del modelo.
El boton,F1” CMD e lleva a la Consola de depuracién para poder
investigar posibles problemas con la aplicacion.

El boton ,F2"” Refresh recarga las aplicaciones de usuario y reinicia
lasesion Lua.

Para mas informacion acerca de la programacion de aplicaciones en
Lua vaya al documento”JETI DC/DS-24 Lua Programming API” que
puede descargarse desde www.jetimodel.com.

T 0] | Defaut

| 12:22:22

User Applications

Application Version Status


http://www.jetimodel.com
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9.6 System (Sistema)

- Use este menu para configurar las funciones de sistema de su
emisora. Todos los ajustes de este menu son globales y no
cambian cuando cambie de modelo.

T 0] | pefaut 1 122216
System

| % Cor I n |
i'f Servo & Range Test

A View Inputs

& Receiver Output

J1 System Sound

ul Sound Volume

¥ USB

* Installed Modules

@ Info

9.6.1 Configuracion
Ajustes basicos delaemisora

T 00l | pefaut | 122227

Configuration
@ Language English ] ||
@— Stick mode 1: RUD+ELE | THR+AIL
[Soundprofile  Beep+Voice I
®—4 Date (yyyy/mm/dd) 20157117 11
Time 12: 22; Zﬁ
Distance units Meters —@
@—1 Temperature units Celsius [
Transmit frequency 100Hz
@—1 Disable startup question No @

Reverse Menu navigation Yes

(i)————$Folling Menu (up & down) Yes =
Screenshot capture switch e [T —@

(3B)————9PPM Con. settings PPMS Positive

Check signal before flight Yes
Vibration intensity
| Left Low [F] Right
| | ®®!|

1. Language Setting (Idioma)
Use este menu para elegir elidiomade la emisora.
Todos los textosy sonidos cambiardn seguin su eleccion.




2. UserName(Nombrede Usuario)

Introduzca el nombre de usuario que desea que aparezca en el
bloque de usuario en el escritorio.

3. StickMode(Modo de Stick)

La emisora es compatible con los Modos 1-4. Para cambiar el modo
debe utilizar el ,Botén 3D* para seleccionar y elegir el item o
simplemente pulsando el botén ,F3“. Cualquiera de las dos
opciones le llevara al menu “Stick Mode”. Use los botones ,,F1-F4"
para hacer su selecciény confirme con el botén ,,F5(0k)“. El cambio
del modo sera efectivo para los nuevos modelos. Todos los modos
guardados anteriormente se mantendran con los modos originales.

4. SoundProfile (Perfilde sonido)

Este item le permite elegir el perfil de sonido de su emisora.
Determinard cdmo se comunicard su emisora con usted. Puede
elegir entre quiet (silencio), beep only, beep and voice (archivos de
sonido) o voice only (archivos de sonido).

5. DateandTime (FechayHora)

Aqui es donde programara la fecha y hora. La DC/DS tendrd en
cuenta de manera automdtica el tiempo para el ahorro de energia.
Lainformacion defechay horase utiliza para crear nuevos modelosy
paralatelemetria.

6. Distanceunits (Unidadesdedistancia)

Este item de menu le permite elegir las unidades de distancia para
sus datos de telemetria. Todos los datos de telemetria se convertirdn
demaneraautomaticaalas unidades elegidas para su visualizacion.

7. Temperature units (Unidades detemperatura)

Este item de menu le permite elegir las unidades de temperatura
parasus datos de telemetria entre Farenheity Celsius.
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8. Transmitfrequency (Frecuenciade emision)

Muestra la periodicidad de refresco de la posicion de los sticks. Por
favor, compruebe los ajustes de su receptor antes de ajustar esta
opcion a 100Hz. El periodo de salida debe ajustarse a "Auto" y se
debe utilizar un maximo de 3 grupos de servos (A, B, C). Para otros
casos, lavelocidad de refresco se ajustard de acuerdo al receptor.

9. DisableStartup Question (Preguntadeinicio)

Este menu desactiva la pregunta/confirmacion durante el arranque.
(vea Capitulo 6)

10. Reverse Menu navigation (Inversion de navegacion)
Esteitem de menu le permiteinvertirladireccion enlacual

»Control 3D se desplaza porlos menus.

11. Rolling Menu (arriba&abajo)

Si esta opcidn se ajusta a No, la capacidad de desplazarse desde el
ultimo al primer item del menu se desactivara (y viceversa desde la
primerafilaaladltima).

12. Screenshot Capture Switch (Capturade pantalla)

Esta caracteristica le permite crear sus propias capturas de pantalla.
Tras la activacion del interruptor elegido se creard un mapa de bits
enelraizdelatarjeta SD.Puede crear hasta 1000 capturas.

13) PPMconnector settings (Ajustes del conector PPM)

Esta opcion presenta la posibilidad de configurar el conector interno
PPM. (refiérase al capitulo 3.7 PPM Output Connector): PPM Output



Connector):

- Off - la salida del conector (pin No. 4) no generara ningun tipo de
sefal.

- PPM Positive - la salida del conector (pin No. 4) generard la salida
PPM estandard de 8 canales con pulsos positivos.

-PPM Negative - la salida del conector (pin No. 4) generara la salida
PPMinvertida de 8 canales con pulsos negativos (nivel OV).

- EX Data Stream - la salida del conector (pin No. 4) generara una
cadena de datos digitales conteniendo telemetria EX. El formato de
los datos de sensor se describe en el documento JETI Telemetry
Communication Protocol. La comunicacién es unidireccional y no
puede utilizarse para configurar laemisora u otro dispositivo unido a
ella. Si conecta el dispositivo RCDroidBox a la emisora, tendra que
elegirestaopcion.

- PPM16 Positive - la salida del conector (pin No. 4) generaré la
salida PPM de 16 canales. Esta opcidon debe ser utilizada con
modulos RF externos especificos.

14. PPMJackfunction

Esta opcion dalaposibilidad de configurar el Jack externo situado en
el soportedelaantena (debe utilizarse un conector MONO) como:

- Off—el conector no generard ningtin tipo de salida.

-PPM Positive — el conector generard una sefal PPM estandard de 8
canales con pulsos positivos.

-PPM Negative - el conector generara una sefial PPM estandard de
8 canales con pulsos negativos. (nivel 0V).

- PPM16 Positive - este ajuste puede utilizarse con médulos
inaldmbricos externos que requieran 16 canales.
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15. Checksignal before flight (Comprobacion desenal)

Es posible comprobar la fuerza de la sefal inmediatamente después
de encenderel modelo.Siajustaa Yes (Si) esta opcién, se mostrard un
mensaje de alarma si el nivel de sefal es menor de 8. Para que esta
funcion trabaje de manera adecuada, tendrd que estar posicionado
a varios metros de su modelo en el momento de encenderlo. Si el
mensaje no desaparece, haga un test de distancia y compruebe la
instalacion de la electronica.

16. Vibrationintensity (Intensidad delaVibracién)

Es posible especificar la intensidad de la vibracién para ambos sticks
izquierdo y derecho. La intensidad puede ajustarse a 3 valores
diferentes (low, medium, high).



9.6.2 Servo&RangeTest(Testdeservoydistancia)
Este menu le permiterealizarun test de distanciay de servo.

Durante el test de servo es posible enviar la sefal de salida de test a
todos los servos del modelo. El item “servo speed’, velocidad de
servo le permite ajustar el tiempo del ciclo durante el test. Durante el
test los servos se moveran como méaximo a sus limites programados.
Puede elegirqué servosincluireneltest.

|12:22:46
Servo & Range Test

ot | Default

@—QSewo speed 1.0s [

Servo No. 0—@

1 2 3 4 5 6 7 8

X X X X X ¥ X X

9 10 11 12 13 14 15 16

X X XX KX X XX
AN

®

1. Servospeed (Velocidad delservo)

Este item le permite ajusta la velocidad de desplazamiento para el
testdeservo.

El tiempo mostrado es el tiempo que le costard al servo moverse
desde un extremoal otro.

Nota: Elservodentro desus limites programados.
2. ServoNumber(Numero)

Use el “Control 3D” para elegir qué servos se incluiran (check mark)
ornoseincluirdn (X) en el testde servos.
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3. Startingthe ServoTest (Comienzo)

Pulse el boton “F3 (Start)” para comenzar el test de los servo
seleccionados.

Una vez comenzado, el test de servos continuard incluso si sale del
menu.

Debe pararlo antes de cambiar cualquiera de los ajustes del test
(velocidad, canalesdesalida).

4. StoppingtheServoTest(Paro)
Pulse el botén ,,F4 (Stop)” para parar el test.
5. DisplayReceiver Outputs

Pulse el botén ,,F2 (Servo Monitor)” para visualizar las salidas que
seestanenviandoal canal del receptor elegido.

6. RangeTest(Testdedistancia)

Este menu le permite cambiar la potencia de emisiéon al modo de
test.

Refiérasealasinstrucciones del receptor para ponerlo en modo test.

9.6.3 View Inputs (Visualizacion de mandos)

Este menu le permite visualizar las entradas de los sticks,
interruptores y diales de la emisora. Contiene también un
asistente que le guiard a la hora de calibrar los controles
proporcionales de suemisora.

Serecomienda calibrar sus controles proporcionales cuando:
» Cambiadelosmodos 1-2a3-4

» Los controles proporcionales no llegan a sus extremos en el
grafico
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ool | pefauit 122211 3. Switch StatusDisplay (Estado delosinterruptores)
View Inputs (1/2) Pulse el boton ,F3“ paramostrarla pantalla, View Inputs (2/2)”.

;_| _; _____ _I ______ UDDH Esta pantalla le muestra el tipo y la posicién actual de los
: 5 L] 7 g

interruptores de la emisora. Use el ,,Control 3D" para seleccionary
editar cualquiera de los interruptores. Los interruptores ,,Sk” y ,,SI”
sereservan paralosinterruptores que pueden motarse en los sticks.

ol ‘ Default | 12:22:31

1. Calibraciondelos Controles Proporcionales -
View Inputs (2/2)

Pulse el boton ,F1 (Calib)”. Se le preguntard si desea realmente

3 Sb Sc Sd o sf
realizar la calibracién. Pulse ,F5 (Yes)” si desea proceder. Siga las
instrucciones en pantalla: Mueva todos los controles proporcionales Ssg _sh si s sk s
lentamente a sus extremos varias veces y vuelva a colocarlos en sus

posiciones centrales. Pulse el botén ,F1 (Calib)” de nuevo para
finalizarla calibracion.Volveréala pantalla ,View Inputs (1/2)“.

T o0l | pefault 122236 10 . .
al u | 9.6.4 ReceiverOutput(Monitordeservos)
View Inputs (1/2)

| | U D D |:| Este menu muestra la salida de los canales de salida generada por la

emisora. Puede pulsar el botén ,,F3“ para visualizar los nombres de
las funciones de salida del receptor y su salida representada

Move all proportional controls a few

times from ane andpoint 1o ancther. mediante un porcentaje. Si ha modificado ,Channel Set” o,Pin-Out
Then leave the sticks at centered . -
position and press Cati’ again. Setting” de su receptor Duplex los nimeros de los canales pueden
Calib 5 no ser correctos. Si su receptor Duplex tiene su asignacion por
tos. S tor Duplex t

defecto de canales, el listado sera correcto.
2. Proportional Input Display (Entradas proporcionales)

La pantalla ,Display Inputs (1/2)” muestra las posiciones de cada
control proporcional.
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il | Default

I 12:22:20

Receiver Output

T 0l | pefauie

| 12:22:55
Receiver Output

Aileran 1(2)
Rudder 1(4)
(6)
(8
. (10)
—(12)
—(19)
. (18)

Elevator 1(3)
. (5)

(T

e (9)

(i)

- (13)

. (15)

IEEERERE
IEEEREREE

FFFFIFIRIIRY
FFIFFFFIRRIFFF

9.6.5 System Sound (Sonidosdessistema)

Este mend permite asignar cualquier archivo de sonido a los
eventos del sistemag, |122215

x.o0l ‘ Default
System Sound

Function File Value
Receiver Bound |
Low TX Voltage 7] 340V
Low Signal: A1/2 | 1
Low Signal: Q [ 50%
Signal Loss ]
Range test .0
Autotrim Active P i |
Inactivity alarm ...[?] Smin

-Start-Up (Arranque) - el archivo seleccionado se reproducira
cuando se enciendalaemisora.

-Receiver Bound (Receptor enlazado) - el archivo seleccionado se
reproducird cuando se encienda el receptor y se establezca la
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comunicacion.

-Low TX Voltage (baja tension TX) - archivo opcional con un aviso
de baja bateria en la emisora. Puede también ajustar la tension a la
cualseactivardlaalarma.

-Low Signal (baja serial) - archivo opcional con un aviso para baja
sefal de recepcién. Se ejecuta cuando ambas antenas caen por
debajo del valorestablecido en el pardmetro "Value".

-Low Signal: Q (baja calidad de sefial) - sila calidad de la sefial cde
pordebajo de un porcentaje, se activa le archivo de audio deseado.
-Signal Loss (pérdida de senal) - el archivo asociado se reproducira
tras perder por completo la sefal.

-Range Test (test de alcance) - el archivo asociado se reproducird
repetidamente en modo "Range Test".

-Autotrim Active (autotrim activo) - archivo asociado se
reproducira repetidamente cuando la funcion Autotrim esté activa.

- Inactivity alarm (alarma de inactividad) - puede asignar un
archivo de audio y el intervalo de inactividad. La alarma se activard
cuando no se pulse ninguin botdén o se active un stick.

9.6.6.SoundVolume (Volumen)

Aqui puede elegir el volumen para cada parte del sistema de audio
de manera individual. Es libre de asignar cualquier control
proporcional (stick o dial) para el ajuste. La primera linea representa
el volumen general de la emisora. Otros volimenes son relativos a
este valor principal.

. Beep Volume - controla el volumen delos pitidos y trim.

. Vario Volume - intensidad del tono de senalizacién del



. Playback Volume - volumen de reproduccién de los archivos
WAV (Alarmas, Reproductor de Audioy Sonidos en Eventos).

[12:22:00

Sound Volume

. Stop Playback Switch - tras
activar el interruptor asignado (en
la figura Sj), los archivos WAV en

TXoll) | Defautt

it , Value Control
reproduccion se detendran.Estono = volume ps i
tiene influencia en otras | FBeepvolume 1o0% .00
. Vario Volume 100% ..[5]
reproducciones.y further playback. | piayback volume 100% [
T%00[) | pefault 122218 (L 20
9.6.7 Médulos Instalados Installed Modules
Este resumen muestra de una manera | XXXx-XxXcxxxx-xxxx
rdpida los moédulos disponibles en la '“"I’""‘"““"’““ :
s . , ., ) Accelerometer
emisora. Es posible saber qué funcion estd  pousie pan o
activada o no (indicado por un tick 0 una | patasnalyzer v
.z . . Audio Pl v
cruz). También podré ver el mimero de .o !
elementos disponibles para los modulos | servo batancer v
. - . . Function Curves v
activos y los valores méaximos disponibles " ™ " -
paralacomprade packs de expansion. vario v
No. Channels 24 of24
Flight Modes 10 of10
Free Mixes 30 of30
Logical Switches 24 of24

Dev. Explorer: No. Commands 24 of 24
Sequencer 10 of10

Timers 10 of10
Displayed Telemetry 40 of 40
Sounds on Event 40 of 40
Alarms 40 ofa0
Gyro Settings 3 of3
Function 24 of24
Telemetry Contrals 16 of16
Voice Commands 16 of 16
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9.6.8 Limitaciones en la copia entre emisoras de modelos

Cuando se copian modelos de una emisora a otra, es necesario tener
en mente que las emisoras pueden tener diferentes equipamientos
de software. Asi, es posible que los médulos disponibles no sean los
mismos. En este caso, es necesario comprobar las caracteristicas del
modelo en cuestion. La carga de un modelo en otra emisora
condiferentes modulos activados puede ser fuente de errores o
inclusono ser capazde cargar el modelo. La tabla (9.6.8) muestralas
condiciones bajo las cuales se mostraran mensajes de alarma,
mostrando que el modelo se carga de manera limitada, o incluso no
secarga.

9.6.9 USB

Este menu le permite establecer comunicacion entre su DC/DSy un
PC conectados mediante un cable USB.

Cémo conectarsuDC/DSaunPC:
1. Entreenelmenu: ,Menu, >System, >USB”

2. Cuando se le pida, conecte su emisora al PC mediante el cable
USB.

| Default

[12:22:36

USB

Now you can connect your USB cable

To cancel press Escape button
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9.6.10 Info

Este menu muestra la informacién de su DC/DS como: nombre
del producto, version de firmware, memoria disponible, etc. Pulseel
botoén ,,F5 (Ok)” parasalirdel menu.

T 0] | pefaut i 122250

1

SD Card Free: 512.0MB of 4096.0MB
RX1: 0: 0
RX2: 0: 0
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9.7 Throttle Lock (Bloqueo de Motor)

Throttle lock es una funciéon de seguridad muy importante
incorporada a su emisora DC/DS-24. Esta funcién "locks" (bloquea)
el canal de motor dejandolo en el ultimo valor vélido por lo que si se
para su motor, no se arranque de forma accidental. Para
activar/desactivar el bloqueo de motor vayaa ,,Main Menu”y pulse
elbotén ,F1 (lock/unlock)”. Verdeliconode uncandadoindicando
la condicione de bloqueo/desbloqueo. De manera adicional,
cuando se bloquee sumotoraparecerdun candadoenelcentrodela
barra superior del escritorio.

|12:22:18

Main Menu

%0l | Defauie

@ Fine Tuning

£x Advanced Properties
® Timers/Sensors
Applications

Consejo: Use el bloqueo de motor siempre que maneje un modelo
con el sistema de alimentacion activo para evitar la
posibilidad deunaactivacion accidental del motor.
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9.8 Select Input control (Eleccion de Controles)

Este menu le permite elegir el control de entrada (interruptor, dial,
stick o interruptor ldgico) para una funcién. Este menu aparecera
cada vez que edite la seleccién de un control de entrada. En este
menu puede también asignar/editar el funcionamiento de un
dispositivo de control. Puede programarlo mediante dos tipos de
salida proporcional o como una funcién ON/OFF. Desde este menu
puedeinvertirla direccion de los controles.

[12:22:40

Select Input Control

il ‘ Default

Move the desired control to active
position. The event will be
automatically detected

F1. Llevaalaselecciondeinterruptorldégico.

F2. Llevaalassalidasde los sensores del giréscopo (no disponible
paraemisoras DC)

F3. Lleva a la seleccion de secuenciadores, entradas PPM y
ontrolesde trim.

F4. Llevaalaselecciondecontrolesdetelemetria.
F5. Llevaalaselecciondeaplicacionesde usuario.




1. Asignaciondeinterruptores

Cuando aparece el mend, puede pulsar el botén ,F1 (Log)” para
elegir/editar un interruptor légico para su funcién o puede
simplemente mover el stick, interruptor o dial para utilizarlo como
control. Cuando mueva el control elegido serd reconocido y
asignado a su funcién. El nombre del dispositivo de control y su
posicién actual serd mostrado también. Una vez el control se activa,
puede utilizar las teclas de funciéon para configurarlo.

Consejo: Pjense acerca de la posicion/direccion que desea para su
control y mueva el stick, interruptor o dial a su posicion
antes de entraren el mend.

T onl | Default

[12:22:57

Select Input Control

P2
63%

2. AjustesProporcionales

Pulse el botén ,F2 (Prop)” para que el dispositivo de control sea
programado como proporcional o no proporcional. Este ajuste no
estara disponible paratodos los dispositivos de control.

Por ejemplo, ha elegido uninterruptor de 3 posiciones para sus aero-
frenos. Sielige:

. Non-proportional - Elfreno tendra dos posiciones

. Proportional - Elfreno tendra hasta tres posiciones
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3. Inversion

Pulse el boton ,,F3 (Rev)” para cambiar la direccién de activaciéon del
dispositivo de control.

Esto no invertird la direccion de salida de la funcion. Simplemente
invertird la direccion del dispositivo de control. (stick, interruptor,
dial).

4. Eliminar Asignaciones de Interruptor

Pulse el boton ,F4 (Clr)” para limpiar (eliminar) el dispositivo de
control elegido en la funcién. Puede elegir otro dispositivo de
control silo desea o pulse el botén ,,F5 (Ok)” para volver al menu de
funcionessinasignaruno.

Una vez todos los dispositivos de control estén configurados, pulse
elbotén ,F5 (Ok)” o confirme mediante ,,Control 3D".

5. Seleccion de otros Controles

Puede aprovecharse de varios tipos de control que se encuentran
disponibles en el didlogo de seleccion (pulse los botones F1 - F4
paranavegar por los diferentes tipos de entradas):

- P1-P8 Sticks proporcionales fisicos y controles
proporcionales.
- Sa-Sl Interruptores fisicos, configurables, remplazables.”



- L1-L24
+ MAX

Interruptoreslégicos.”

Méximo légico, puede ser configurado como un
interruptor que se encuentra siempre en estado
activado.

* GX,GY,GZ Ejes individuales e independientes de los
acelerémetrosintegrados (no disponibleen DC).”

« G/L,G/R Controles virtuales que se activan cuando la
emisora se mueve a la izquierda o a la derecha (no
disponibleenDC).”

« GHi Detecta grandes movimientos - rapida aceleracion
yrotacién. Util para la deteccion de lanzamiento de
modelos F3Kt (not disponible en DC). *

« GXL,GXR Controles virtuales que se activan cuando la
emisoraseinclinaalaizquierdaoaladerecha
(nodisponibleen DC).”

« Q1-Q10 Secuenciadoresindividuales.”

« Tr1-Tr6  Trimsdigitales.

« CH1-CH8 Canales de entrada de la senal PPM conectada al
puertointerno.

« MX1-MX16 Controlesdetelemetria.”

" La configuracién de los interruptores depende del tipo de emisora e interruptores
instalados.

? Los controles se encontrardn disponibles dependiendo del equipamiento de laemisora.

6. EntradaPPM
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| 12:22:42

Select Input Control

T 0l | pefaute

Trs Trim
Tré Trim

CH2 PPM input
CH3 PPM input
CH4 PPM input

233 23

La emisora puede manejar entradas de sefial PPM de hasta 8 canales
(refiérase al capitulo 3.7 Conector de EntradaSalida PPM). La sefal
debe estar presente en el pin No. 1. Para prevenir cualquier dano,
necesita utilizar niveles 16gicos de 3V y elementos de proteccién en
la entrada. Mediante los ajustes de modelo puede asignar cualquier
canal PPM a una funcién de la emisora. La entrada PPM no se
encuentra unida al sistema de profesor/alumno y funcionan de
manera separada. Se pueden usar juntos con sistemas head-
tracking systems etc.

7. Apps

Las aplicaciones de usuario ofrecen varias salidas (proporcionales o
de dos estados). En este didlogo serd capaz de seleccionar la salida
de la aplicacién y controlar algunas funciones del modelo
especificas.




duplex« emex

v .z Tx Wrsmam =
Detalle de las pantallas de dialogo de seleccién de d) ool [stancara 5 [122215
control Geber auswihlen
= M
a) <)
T o0l ‘ Default ] |12:22:45 T o0l ‘ Default |12:22:34
Select Input Control Select Input Control
: | [ o1 -100%]| 1
L2 Q2 -100%
L3 Q3 0%
L4 Q4 0% M10
Ls Qs 0% M11
L6 Q6 0% M12
i M13 |
¢ Q7 0% l 1
v Qs 0% M4
M15
L20 pas i M16
131 Q10 0%
122 T @8  Trim 0% V01 Hoehe
T2 @8] Trim 0% V02 Geschw. |
o ™ &% Trim 0% es it I
L24 | Vo4
P ; Tr4 %@  Trim 0%
i e | vos
= s Trim 0%
ey 21 My e i
WA G | & 8| Mx | OK ™6 Trim 0% Vo7
CH1 PPM input % s
b) CH2 PPM input o%l, td I
CH3 PPM input 0% vio
e o [12:22:20 CH4 PPM input 0% =
CH5 PPM input 0% S
Select Input Control CH6 PPM input o e
| ) | ] | o%| CH7 PPM input 0% =7
Axis: Y 0% CH8 PPM input II%H vis 1
Axis: Z 0% Log. | G, | " Mx | Ok —_— — —
shake LR | -100% 7 | Log. g mx k
Shake LR [ -100%
Axis X «« -100%
AxisXow [0 -100%
X+V+Z \ -100% |

Log. |[<FTTY |f
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9.9 Menu Trim

Este menu muestra los ajustes actuales de los trim Puede acceder
desde el escritorio pulsando ,Control 3D o simplemente pulsando
uno de los trims. En este menu, puede pulsar el botén ,,F1 (Back)”
para salir o el botén ,F5 (Auto)” para activar la funcién Trim
Automatico.

Teonl ‘ Default

[12:22:56

Trim

0% 0%

0% 0%

Cuando se activa el Trim Automatico, el trim se ajusta de manera
utomatica segun la posicion de los stick. Cuanto mayor es el
movimiento del stick mas rdpido se ajusta el trim en esa direccion.
Durante el proceso de Auto Trim poseera el control normal de su
modelo.

9.10 Como se Procesan las Funciones de Salida

El grafico muestra como se procesan las
salidas de la emisora y como afectan las
diferentes configuraciones en lasalida.

Cuando mueve un dispositivo de control
(bloque superior), la funcién de salida se
movera de acuerdo a la curva programada
en ,Menu, >Fine Tuning, >Function
Curves”. Al mismo tiempo, cualquier
retraso programado es aplicado. Después
se aplican los exponenciales y recorridos.
El siguiente paso aplica las mezclas y/o
programaciones de modo de vuelo. En
este punto se aplican los ajustes de los
servos (limites, subtrim, inversiones, etc.) y
por ultimo se aplican los trims.

Dispositivo de Control

l

Curvas de Funcién

l

Dual Rate - Exponencial

l

Dual Rate — Recorrido

l

Mezclas

l

Ajuste de Servos

es |
Canales .
Trim

Trims Modo
Vuelo




Conexion de la Emisora al PC

La linea de emisoras Jeti Duplex vienen equipadas con un puerto
mini USB.La emisora viene con un cable USB a mini USBincluido, que
se utiliza para conectarla al PC. El sistema Jeti Duplex es totalmente
compatible con Microsoft Windows XP y versiones superiores del
sistema operativo Windows. Tras la conexién y la confirmacion su
emisora serd identificada por el PC como un dispositivo de
almacenamiento. Mientras esta conectada al PC la bateria de su
emisora se carga mediante el puerto USB.

10.1 Memoria & Sistema de Archivos

Tras conectar su emisora al PC se comportard como un disco duro
externo estandard. El directorio de carpetas de su emisora se
mostrara en la pantalla de su PC. Preste especial atencién al mover,
borrar o anadir archivos a cualquier carpeta, cualquier cambio
realizado tiene un efecto directo sobre los datos internos de su

emisora.

Directorio

Audio  -sonidos, musicay avisos sonoros

Config - configuracion software

Lang  -configuraciondeidioma

Log - datos de telemetria, todos los archivos se encuentran

marcados porafio/mes/dia

Manual -manualdeinstrucciones

Model -archivosde programaciénymodelos

Update -directorio utilizado paraactualizaciones software
Voice  —archivosdeaudio paraelsintetizador de voz
Devices - definicion de dispositivos con protocolo EXBus
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10.2 Actualizaciones de firmware

La linea de emisoras Jeti Duplex es actualizable en un futormediante
actualizaciones software. Recomendamos que verifique los sitios
web de su distribuidor/fabricante con frecuencia para obtener la
ultima version.

Cémo actualizarel firmware de su emisora:

1. Conectesuemisoraal PCviael puerto USB

2. Confirmelaconexion

3. Enla pantalla del PC, abra el directorio de archivos y copie la
actualizacion de software en la carpeta“Update”.

4. Tras finalizar la transferencia, desconecte su emisora del PCy
apaguela.Lasiguiente vez que la encienda se actualizard el software.
No se perderan ajustes o modelos mediante las actualizaciones de
firmware. Por seguridad, tras realizar una actualizacién, le
recomendamos que verifique las funciones, asignaciones,
configuraciones y mezclas. Con cada actualizacién se adjunta una
lista conlos cambiosincluidos.

10.3 Sonidos, Alarmas & Actualizaciones Acusticas

En la actualidad, el firmware Jeti soporta archivos de sonido *.wav .
Se puede asignar cualquier archivo de sonido a cualquier funcién,
interruptor, modo de vuelo, alarma de telemetria o rutina musical.
Su Unica limitacién es su imaginacion. Los archivos deben copiarse
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10.4 Copiade Seguridad del Sistema

La Copia de Seguridad es tan facil como copiar todos los datos en su
PC. Guarde todos sus datos en la memoria de su PC o en un CD. Los
datos guardados reflejaran por supuesto, la Ultima configuracion de
su emisora y los ajustes de modelo. Para la restauracion sélo debe
copiardevueltalos datosalaemisora.

10.5 Joystick PC

Las emisoras DC/DS pueden ser usadas como un joystick en su PC.
Conecte su emisora al PC con el cable USB. Su sistema operativo
identificara la emisora como un dispositivo de juego HID (Human
Interface Device).

10.6 Toma de Datos de Telemetria

Todos los datos de la telemetria se guardan enla memoriainterna SD
en la carpeta “Log”. Los datos de telemetria son facilmente
identificables porla extensién .log.

Los datos de telemetria se encuentran marcados por afio/mes/dia.
Loslogs pueden visualizarse en el PCusando“Flight Monitor” de Jeti

10.7 Copia de Modelos entre Emisoras

La configuracién de todos los modelos de la emisora se guardan en
la tarjeta SD interna en le directorio /Model/. Cuando quiera copiar
un modelo de una emisora aotra, copie simplemente learchivo

*,jsn eneldirectorio/Model/dela segundaemisora.
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@ Reglas de Seguridad de la Bateria 11.2 Reglas de Seguridad Generales

11.1 PackdeBateriasdelaEmisora 1. Cualquier reparacién, instalacion, o mejora debe ‘

1. El pack de baterias instalado debe cargarse desde la red AC ser realizada con cuidado y sentido comun. Requerira ‘? 4
utilizando unicamente el cargador de pared incluido. El adaptador de habilidades mecanicas basicas.

de pared cuenta con un ’enchufe como el resto de accesorios de su 2. Paracualquiera de las operaciones que requiera retirar la tapa
casa, puede variar por paises. trasera de la emisora; DEBE desconectar el pack de baterias antes de
EU:SYS1428-2412-W2E empezar con laoperacion.

UK: SYS1428-2412-W3U 3. Es imperativo almacenar su emisora en un ambiente
US: SYS1428-2412-W2 controlado. Las temperaturas extremas pueden causar dafios a los

componentes de la emisora. Un cambio repentino de temperatura o
humedad puede crear condensaciéon, que danara
permanentemente su emisora.

No utilice otra bateria que no seala Powerlon 3200 DCaprobada.
2. Verifique siempre la correcta polaridad del pack de baterias. El

cablerojo es el positivo“+"y el negro el negativo”-“.

3. Nunca compruebe la bateria cortocircuitando sus cables. No
permite que su bateria se sobrecaliente nunca.

4. No utilice su emisora con mal tiempo. El agua o la
condensacion puede causar corrosion que estropeara su emisora. Si
teme que haya entrado liquido dentro de su emisora; APAGUELA,

4. Nuncadejesuemisoradesatendida mientrasestaen carga. retire latapatraseray séquela.

5. Nunca cargue una bateria sobrecalentada o en un ambiente 5.  Eviteutilizarlaenambientes polvorientos.

superiora 158 F (70C). 3 6. El fabricante no se responsabiliza de modificaciones no
6. Durante temporadas frias, verifique el estado de su bateria, no autorizadas. Cambios o modificaciones no aprobadas por la parte
confie en el sistema de aviso de bateria baja de su emisora. responsable anularanlaautoridad para operar el equipo.

7. Compruebe siempre las baterias de suemisoray receptor antes 7. Este, es un producto sofisticado para hobby y no un juguete.
de cada vuelo. No confie en el sistema de aviso de bateria baja de su Debe ser operado con precaucién y sentido comun, siempre
emisora. evitando dafios mecanicos.

8.  No permita que su pack de baterias entre en contacto con una 8. Evite utilizar el equipo cerca de dispositivos que puedan crear
llama, fuente de calor o de salpicaduras nunca. interferencias electromagnéticas.

9. Mantenga todas las piezas moviles limpias y libres de polvo o

147 suciedad que pueden daiar las partes mecanicas de laemisora.



10. No apunte directamente con la antena de su emisora a su
modelo 0 a un cuerpo humano. La radiacién serd interceptada y
tendrd unamala conexién con sumodelo.

11. Nunca repare, re-instale, o cambie la memoria SD interna por
unadeotrotipo.

12. Evite temperaturas extremas ya que pueden dafar la tarjeta
SD.

13. Realiceuntestdealcance antesde suprimervuelo.

11.3 Comprobaciones para un Vuelo Seguro

1. Verifique siempre la correcta posicion de los interruptores y
sticks antes de encender su emisora. Encienda primero la emisora,
después el receptor. Las emisoras Jeti utilizan el sistema "Model
Checking." Este sistema de seguridad fue disefiado para guardar en
la memoria del modelo el nimero de serie del receptor. Cuando la
emisora establece comunicacién con el receptor y el nimero de
serie no coincide, la emisora muestra una advertencia. Si acepta el
cambio, la emisora guardara el nuevo nimero de serie del receptory
comienza a transmitir. Si rechaza el cambio, la emisora nose
comunicara con el receptory podra seleccionar otro modelo.

2. Realiceuntestdedistanciaentierraal comenzarcadasesiénde
vuelo.

3. Compruebe la tension de las baterias de la emisora y el
receptor.

4. Verifique las asignaciones de los canales, trims, mezclas y la
correctadireccion de las superficies méviles de sumodelo.

5. Desactiveel corte de motory compruebe su potencia.
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11.4 Aplicacion

Este producto debe utilizarse inicamente con modelos aéreos o de
superficie (barcos, coches, robot). No esta permitido utilizarlo con
otraaplicaciéndistintaal modelismo, deportey recreo.

11.5 Informacion FCC/IC

Este equipo ha sido probado y cumple con los limites para
dispositivos digitales Clase B segin Part 15 de la reglamentacion
FCC. Estos limites estdn disefados para proporcional proteccion
contra interferencias dafinas en instalaciones residenciales. Este
equipo genera, usa, y puede irradiar energia de radio frecuenciayy, si
no se instala de acuerdo con las instrucciones, puede causar
interferencias dafinas a las comunicaciones de radio. De cualquier
manera, no se garantiza la ausencia de interferencias en una
instalacién particular. Si el equipo causa interferencias en la
recepcién de radio o televisiéon, determinadas por el apagado y
encendido del equipo, el usuario debe intentar corregir la
interferencia mediante una o varias de estas medidas:

- Re-orientaciénore-colocacion delaantenadel receptor.
+ Incremento delaseparacion entre el equipamientoy el receptor.

- Conexion del equipo a una salida del circuito diferente de la que
actualmente se encuentra conectada el receptor.

- Consulte con su vendedor o especialista en radio/TV para ayuda.



ESTE DISPOSITIVO CUMPLE CON LA PART 15 DEL REGLAMENTO
FCC. LA OPERACION ESTA SUJETA A UNA DE ESTAS DOS
CONDICIONES(1) ESTE DISPOSITIVO NO CAUSA UNA
INTERFERENCIA DANINA, Y (2) ESTE DISPOSITIVO DEBE ACEPTAR
CUALQUIER TIPO DE INTERFERENCIA RECIBIDA, INCLUYENDO
INTERFERENCIA QUE PUEDE CAUSAR UNA MALA OPERACION.

Atencion: Los cambios o modificaciones de este dispositivo no
aprobadas por Esprit Model/Jeti USA puede anular la autoridad
del usuario para operar el equipo. “Este equipo cumple con los
limites de exposicion a radiaciones FCC para un ambiente no
controlado. Este equipo esta en contacto directo con el cuerpo del
usuario en condiciones normales de operacion. Esta emisora no
debeser utilizada en conjuncion con otra antena o transmiso.”

Under Industry Canada regulations, this radio transmitter may only
operate using an antenna of a type and maximum (or lesser) gain
approved for the transmitter by Industry Canada. To reduce
potential radio interference to other users, the antenna type and its gain
should be so chosen that the equivalent isotropically radiated power
(e.i.rp.) is not more than that necessary for successful
communication.

Conformément a la réglementation d'Industrie Canada, le présent
émetteur radio peut fonctionner avec une antenne d'un type et d'un
gain maximal (ou inférieur) approuvé pour I'émetteur par Industrie
Canada. Dans le but de réduire les risques de brouillage radioélectrique
al'intention des autres utilisateurs, il faut choisir le type d'antenne et son
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gain de sorte que la puissance isotrope rayonnée équivalente (p.i.r.e.) ne
dépasse pas l'intensité nécessaire a l'établissement d'une
communication satisfaisante.

This device complies with th Industry Canada license-exempt RSS
standard(s). Operation is subject to the following two conditions: (1)
this device may not cause interference, and (2) this device must
accept any interference, including interference that may cause
undesired operation of the device.

Le présent appareil est conforme aux CNRd'Industrie Canada
applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitation
estautorisée auxdeux conditions suivantes:

(1) l'appareil ne doit pas produire de brouillage, et (2) l'utilisateur
de l'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi,
méme si le brouillage est susceptible d'en compromettre le
fonctionnement.



@ Menu Model - Avion/Velero

12.1 Mezcla Butterfly

La mezcla Butterfly/Crow se encuentra disponible con
configuracionesdealade 2 servos o masdealerén.

Puede acceder al menu Butterfly en “Fine Tuning, >Butterfly”.

|12:22:45

Butterfly

T 0] | pefaut

0 T ®
Paf  10% | 0.0s b.oJ ®
( : >—Q.lilernnsn=lags Adjustment >>
[Elevator Adj >> ’——@
Tunin; > |
[Sym. i

Interruptorasignado parala funcion de mezcla butterfly
Retrasoen el despliegue o recogida

Configuracién de ajuste de Modo deVuelo

Recorridos de Alerén/flap

Ajustes de elevador

Ajuste fino Butterfly

La programacion debe hacerse de acuerdo al tipo de ala y cola de su
modelo. Por ejemplo su modelo tiene “Wing Type: 2 Ailerons” y
una cola estandard. La funcion Butterfly puede ajustarse para elevar
losalerones (spoilers) y bajar el elevador (compensacion).

mpango
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12.2 Diferencial Alerén

El diferencial de alerén se encuentra disponible para
configuracionesdealade 2 servos o masdealerén.

Puede acceder a Aileron Differential en “Fine Tuning, >Aileron
Differential”. 122214

Aileron Differential

T 0] | pefauie

Control Adjust ode
51 52
[up 100% 1009’—@
(100) (100)
(©O——épown 0% sow|

(50) (50)

a. Configuracionde ajuste de Modo deVuelo
b. Recorridodeservodealerén,Arriba”
Recorrido de servo de alerén,Abajo”

La funcion de diferencial de alerén reduce el recorrido hacia abajo
del aleron para ayudar a eliminar tendencias en cola en las
maniobras de tonel. Los perfiles de ala Semi-Simétricos con el alerén
hacia abajo inducen mayor rozamiento aerodindmico que con el
alerén haciaarriba.



12.3 Ailevator
La funcién ailevator utiliza dos servos para el canal de elevador.
Amboslados pueden programarse de maneraindependiente.

Sitiene seleccionado este tipo de cola en su avion, puede encontrar
elmendu Ailevator en “Fine Tuning, >Ailevator”.

[12:22:18

Ailevator

51 s2
100% E’—@

il ‘ Default

Elevator 100% [*]
Ailerons 0% [7] 0% [71]

a. Configuracionde ajuste de Modo deVuelo
b. Recorridodeelevador
c.  Recorridode alerén

La sensibilidad de alerén de su modelo sensiblemente mayor con
estamezcla.

Para desactivar la mezcla, ponga a cero el recorrido de ,,Aileron”.
Esto harad que sus superficies de elevador se muevan tGnicamente
cuando actuasobre el stick de elevador.
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12.4 MezclaV-Tail

La mezcla V-Tail funciona de manera que utiliza dos servos en cola
para controlarlafuncion de elevadorydireccion Veacapitulo9.2.8

Sitiene seleccionado este tipo de cola en su avidn, puede encontrar
elmenu V-Tailen “Fine Tuning” -> “V-Tail”

|12:22:13

S$1 S2
e —O®

T 0] | pefauie

Elevator 50% [*]
Rudder 50% [7] 50% [*

a. Configuracionde ajuste de Modo deVuelo
b. Recorridodeelevador
c. Recorridodedireccion
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12.5 Mezcla Delta/Elevon 12.6 Mezcla Spoilers a Elevador
La mezcla Delta/Elevon utiliza dos servos para el control de las Para modelos equipados con spoilers, el elevador duele utilizarse
funciones elevador y alerén. Esta mezcla se suele utilizar para para compensar tendencias en el eje de elevador generadas cuando
avionestipoala Delta. se despliegan los spoiler. Puede utilizar una de estas mezclas para
Sitiene seleccionado este tipo de cola en su avién, puede encontrar ajustar sucompensacion.
elmendu Delta/Elevon en ,Fine Tuning, >Delta/Elevon”. L o w5 € 1. Dentro del mend ,Fine Tuning>Free

|12:22:58 ———e mixes”, pulse el botén ,F2 (Add)” para

To Value
Crearunanueva meZCIa.
L4 &

s1 s2

Elevator 50% 50”—@
(©O———éniterons 50% 50%

il ‘ Default

Delta/Elevon Mix

- Teaol] [pefaute 220 I8 2 En la linea de mend ,From” elija la

[sym.] — Free Mires e funciéndeentrada “Spoiler” comofuncién

To veator? | Master y en la linea ,To” elija “Elevator”

a.  Configuraciénde ajustede Modo deVuelo Shastar vakie .wm | como funcién esclava. El valor “Master
b. Recorridodeelevador Value” representa el porcentaje de

recorrida de elevador con respecto al de
spoiler. Pulse el botén “F5 (Next)” para
guardarlamezcla.

c. Recorridodealeron

Tgtlfoetsae ©[12222¢ T 3, Para editar la mezcla seleccione lamezcla
Free Mixes y pulse el botén “F4 (Edit)” para ir al menu
avanzadodelamezcla.

From To Value
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% 00 | pefault

Free Mixes

4. Cuando pulse el boton “F4 (Curve)” ird
directamente al menu de curvade funcién.

5. De las opciones de tipo de curva
wne @ elija“x>0". Ajuste la curva si es necesario
para que el punto medio se encuentre al

Master Value
20% 51 (2

single direction
Master Link
Slave Link

Trim

Slave Dual-Rate

Delay 0.0 0.0s

50% del punto de salida (en el medio).

[

—0

XX XX |2
> o

a. Configuracionde ajuste de Modo deVuelo

b. Iconodetipodecurva

c.  Asignaciondeinterruptor parala mezclaspoiler

d. Retardo paralamezcladedespliegue orecogida
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12.7 Mezcla Aleron a Direccion

Una de las mezclas mas comunmente utilizadas en veleros, le
permite mezclar la direccién con los alerones para ayudar a su
modelo a hacer giros mas coordinados. Puede utilizar una de las

mezclaslibres paraello.

1. En el menu ,Fine Tuning, >Free mixes”,
pulse el botéon ,F2 (Add)” para crear la
mezcla.

2. En lalinea, From”, seleccione la funcién
de entrada “Ailerons” como mastery en la
linea ,To” seleccione “Rudder” como
funcion esclava. El valor “Master Value”
representa el porcentaje de recorrido de
direccion con respecto al de alerén. Pulse
“F5 (Next)” paraguardar lamezcla.

% o) | petauit 122221 (L

Free Mixes
From To  value

% o) | petauit 1222:46 | 100
Free Mixes

From Ailerons [F]

To Rudder [F]

Master Value 20% 7]

0] | pefault 1222553 {0

Free Mixes

From To

Value

3. Paraeditarlamezclaseleccionelamezcla
y pulse el botén “F4 (Edit)” para ir al menu
avanzadodelamezcla.
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T 00l | efautt 1222:03 {050 . ., .
Ereuiilias 12.8 Mezcla de Direccion a Alerén
[ I'smha—l rﬂg Una de las mezclas mas cominmente utilizadas para aviones 3D,

— T\ ® ® esta mezcla ayuda a mejorar su control del vuelo a cuchillo y otras
e “"’J-\—G) maniobras 3D. Puede utilizar una de las mezclas libres para ajustar
Single direction e x
Master Link —@© estamezcla.

x
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x
gl [petaute 122225 1. Desde el menu ,Fine Tuning, >Free
Free Mixes i u“ 2 “
. L . mixes”, pulse el boton ,F2 (Add)” para
a. Configuracionde ajuste de Modo deVuelo From To  value P " P
crear unanuevamezcla.

b. Iconodetipodecurva
c. Asignacidondeinterruptor paralamezcla
d. Retardoparalamezcladedespliegue orecogida

Teaal]|etaute 22 (38 2, En la linea , From”, seleccione la
— Free Mixes ——— funcion de entrada “Rudder” como master
To weonsFl |y €n la linea ,To” seleccione “Ailerons”
Master Value @ como funcidn esclava. El valor “Master

Value” representa el porcentaje de
recorrido de alerones con respecto al de

500 [petautt nzs (A direccion. Pulse “F5 (Next)” para guardar la
Free Mixes mezcla.
From To Value
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3. Para editar la mezcla selecciénelay pulse

]| petoute 22 (@ el boton “F4 (Edit)” para entrar al menu

Free Mixes _ avanzadodelamezcla.
Master Value Switc] Curve

20% ] (om EI], \ @

== ==\ ®
Delay 0.0s  0.0s 0.0s 0.0
Mix output + 1:;096 m;s

- 100% 100%
Single direction = X
Master Link 3
Slave Link x
Trim x

x

Slave Dual-Rate

a. Configuraciéndeajuste de Modo deVuelo

b. Iconodetipodecurva

c. Asignaciéndeinterruptor paralamezcla

d. Retardoparalamezcladedespliegue orecogida
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12.9 Mezcla Butterfly

La configuracién basica de la mezcla butterfly (también conocida
como cuervo) se crea utilizando los alerones, flaps y elevador. La
mezcla Butterfly/Crow es de ayuda para mantener la velocidad
durante descensos a gran velocidad y para crear un frenado
controlado para aterrizajes de precision. Tipicamente esta mezcla se
programa para que los alerones vayan hacia arriba, los flaps hacia
abajoyelelevadorcontrolard los cambios su eje.

Encontrard el menu Butterfly en,,Fine Tuning, >Butterfly”.
T ol ‘ Default |12:22:15

Butterfly

@— Control  Offset  -Delay+  Mode @
pald 1% o00s 00s =S @

Elevator Adiilslmént >> —@
®— Tuning >>

Sym.

a. Asignacidndeinterruptor paralamezcla

b. Retardoparalamezcladedespliegue orecogida
c.  Configuracionde ajuste de Modo deVuelo

d. RecorridodeAlerén/flap

e. Recorridode Elevador
f.  AjustefinodeButterfly
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12.10 Mezcla Direccion a Elevador

Otra de las mezclas mas utilizadas en vuelo 3D de aviones, leayuda a
mejorar el control en vuelo a cuchillo. Puede utilizar una de las
mezclas libres para ajustarla.

0l | petault 12:22:36

1. En el mend ,,Fine Tuning, >Free mixes”,

Gl pulse el botén ,F2 (Add)” para crear una
From To Value
mezcla.
Teanl]|oefault 22 TZ8 2. En la linea ,From”, seleccione la
Fi Mi; .z
- ree Y -z funcion de entrada “Rudder” como master
- ucder
To veator? | Y €N la linea ,, To” seleccione “Elevator”
Master Value wwm | como funcion esclava. El valor “Master

Value” representa el porcentaje de

recorrido de elevador con respecto a

| ans gy Direccion.Pulse “F5 (Next)” para guardarla
Eree Mixes mezcla.

From To Value

3. Para editar la mezcla seleccidonela y
il | vefeutt zzx 0 pulse el botén “F4 (Edit)” para entrar al
Eree Mies menuavanzado de lamezcla.

Master Value Switch Curve
10% [ (o . A
o 0.0 X

Single direction x
Master Link x
x
x

Slave Link
Trim |
T x|
a. Configuracionde ajuste de Modo deVuelo
b. Iconodetipodecurva
c. Asignacidondeinterruptor paralamezcla

d. Retardoparalamezcladedespliegue orecogida
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12.11 Mezcla Alerén a Flap

Esta es también una mezcla muy utilizada para veleros. Al mezclar
los flaps con los alerones se incrementara la respuesta de alerones.
Puede utilizar una de las mezclas libres para ajustarla.

ol | efautt 122216 1.En el menu ,Fine Tuning, >Free mixes”

i Lo pulse el botén ,F2 (Add)” para crear la
From To Value
mezla.
Teool [petauit vzss I8 2. En la linea ,From” , seleccione la
Free Mixes funcion de entrada “Flaps” como master y
From Ailerons [F]
To mpsf | €nlalinea,To”seleccione “Ailerons” como
Master Value o%m | funcion esclava. El valor “Master Value”
representa el porcentaje de recorrido de
flap con respecto a alerén. Pulse “F5
n
o o [ s oy (Next)”paraguardarlamezcla.
Free Mixes
From To Value

T 00 | efautt

3. Para editar la mezcla selecciénelay pulse
el botén “F4 (Edit)” para entrar al menu
, avanzadodelamezcla.

12:22:08

Free Mixes

Master Value
70% 1 (7

[ [ER

Delay

“Seurca+
0.0s  0.0s

> .H 5

5

[ Mix output + 100%
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= 100%

m. w. woa‘
0% 0% 100% %

single direction - x
Master Link x
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x
a. Configuracidonde ajuste de Modo deVuelo
b. Iconodetipodecurva
c.  Asignaciéndeinterruptor paralamezcla
d. Retardoparalamezcladedespliegueorecogida
e. Ajustesderecorrido paralos servos
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12.12 Mezcla Alerén a Flap (Variacion de Freno) 12.13 Mezcla Elevador a Flap
Se utiliza para modelos equipados con 4 flaps en los que quiere que Si su modelo cuenta con flaps, puede considerar mezclar los flaps
unicamente los flaps interiores (los mds cercanos al fuselaje) se con el elevador. En algunos disefios de modelo, esta mezcla puede
muevan con los alerones mietras que los flaps exteriores se utilizan mejorar la respuesta de elevador. Puede utilizar una de las mezclas
parafrenar. libres para ajustarla.
Excepto por el Ultimo paso, la creacién de la mezcla es la misma que .
z . ™ efaul 2 ¥ il i i
masarriba. (Vea12.11) Xaol] petaut e 3 1.Enel menul,,Fme Tuning, >Free mixes”,
Fes Mise pulse el botéon ,F2 (Add)” para crear la
T 0] | Defaut [12:22:20 From To Vol mezla.
Free Mixes
Master Value Switch Curve
70% [F] (70 --= (|
- Source + - Switch +
Delay 00s 00s 005  00s Teaol] [pefaute s 2. En la linea ,From”, seleccione la
I Free Mixes funcion de entrada “Elevator” como
Mix output + 0% 100% 100% 0% From Elevator [F] , " . u“ ”
— 0% 100% 100% 0% To mes | Mastery en la linea ,,To” seleccione “Flap
single direction o= X Master Value @ como funcidn esclava. El valor “Master
Master Link x Value” representa el porcentaje de
:’?“e L : recorrido de elevador con respecto a
rim
Slave Dual-Rate x ] |etaute r22na (A Direccion. Pulse “F5 (Next)” paraguardarla
= \ *| ok Free Mixes mezcla.
From To Value

Ajuste ,,Mix Output” para las columnas ,S1”y ,S4” a 0%. Este
ajuste no le permitira que los flaps ,S1“ 0 ,,$4" se muevan con la
mezcladealerén.
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- 3. Para editar la mezcla seleccidnela y 12.14 Mezcla FIaps-ControI Camber
% a0l | pefault 12:22:29 , .
pulse elboton “F4 (Edit)” para

Free Mixes

Otra mezcla popular para velero. Le permite cambiar el perfil alar de
MasrVae m Tore su modelo combinando los flaps y alerones para bajar el borde de
— =1 G ataque del ala. Esto ayuda a disminuir su velocidad de vuelo durante
== e ““’J-\—@ el aterrizaje o planeando. Se afnade ,,Under camber” a las alas
sy x : :gz% cuando los flaps y alerones se mueven un poco hacia abajo. Afadir

e e under-camber significa que la superficie inferior del ala se vuelve
M * mas concava. Para utilizar esta mezcla su configuracion de ala debe
Trim x ser,2Ail” o superior.

Slave Dual-Rate x
Puede utilizar o una mezcla libre o usar la mezcla Butterfly mix.
a. Configuracién de ajuste de Modo de Vuelo Puede encontrarla mezclaButterfly en ,Fine Tuning, >Butterfly”.
b. Iconodetipodecurva
Sy Tl [oetaue 1212221
c. Asignacidondeinterruptor paralamezcla - -
X . Ailerons/Flaps Adjustment
d. Retardo paralamezcladedespliegue orecogida ® [y P
e. Ajustederecorridos paralosservos | T T3 |
(©O——éofadust o _o% |
() )
Flaps 15%  15%  15% 15’—@
. - () [} [} ()
Si su configuracion de ala tiene 4 flaps y solo quiere utilizar los flaps Csym. )

externos (los mas alejados del fuselaje) para moverse con el
elevador, mediante esta mezcla ajuste el valor de ,Mix Output”
columnas,, $2”y,,$3“a0%. Este ajuste bloqueara el movimiento de
losflaps ,S2“ y,,$3"“ conlafuncién de mezclade elevador.

a. AjustederecorridodeAlerén

b. Indicadordeajuste de modo devuelo
c.  Ajustedediferencial dealerén

d. AjustederecorridodeFlap
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12.15 Corte de motor (Interruptor de Corte) 12.16 Ralenti de Motor

Esta funcion de seguridad es principalmente para modelos con Esta caracteristica se utiliza para ajustar una posicién de ralenti para
motores glow o gasolina. Los modelos eléctricos pueden su que su motor no se pare cuando el stick esta en su posicion
beneficiarse también de esta funcion de seguridad. La funcion minima. El valor del minimo valor de motor se ajusta editando
“Throttle Cut” (corte de motor) puede ser activada mediante un “Throttle-Idle Offset”. Cuando se activa esta funcion, el minimo
interruptor, dial o stick. Editando el item “Output Value”, |a salida de ajuste de motor (ralenti) es definido por un valor porcentual. El
motor se llevard a la posicion definida por el usuario (parado funcionamiento normal del motor no se ve afectado por este ajuste.
completamente) una vez el interruptor designado se active. Cuando Puede acceder al ment “Throttle Idle” en: ,,Advanced Properties,
“Throttle Cut” se activa, el stick de motor no tiene efecto sobre la >Other Model Options, >ThrottleIdle’.
salida.
Puede acceder al menu "Throttle Cut” en: ,Advanced Properties, ol | Deautt 1222015
>Other Model OptiTgns, >Throttle Cut”. P

,uuﬂﬂ‘nefault |12:22:45 rottie cut

Other Model Options Throttle-Cut switch |

Throttle Cut Throttle-Cut output value -100% [7]

Throttle-Cut output value -100% [7] Throttiendls

Throttle idle Throttle-Idle offset 10% [&]

Throttle-Idle switch .. [0

Throttle-Idle offset 0% [7]
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@ Accessorios para Emisoras 13.2 Protectores para emisoras DC/DS

Protectores DC-14/16 /24
[]

13.1 Pupitres 1| Q)

Carbono
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13.3 Correas para DC/DS 13.5 Interruptores de Repuesto

Correa DC Correa DS Interruptor cortofiinterruptor largd Botoén I EE T I R
Seguridad
.% .é -! ﬁ?
Interruptor corto finterruptor lar Boton Interruptor corto
P P 9 Seguridad

G

. Y » s &
13.4 Stick para DC/DS
INTERRUPTORES

OPCIONALES B¢ S T liave werca
interruptores

3 Pos. Interruptor corto
3 Pos. Interruptor largo
3 Pos. Botén largo

2 Pos. Interruptor corto

3 Pos. Interruptor largo
Stick DC StickDS p
2 Pos. Botén largo
% . 2 Pos. Interruptor corto - S
_\ Q N 3 1-Retorno AB. 3-posiciones

1-Retorno AR. 3-posiciones
Botén TX
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13.6 Cargadores

%% 3

13.7 Repuestos DC/DS:

Almohadilla
pupitre

Maleta de Aluminio

.@

sssoe

Bateria de repuesto

Adaptador 12V

(Para coche 12V)
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ENGLISH

Information on Disposal for Users of Waste Electrical &
Electronic Equipment (private households)

This symbol on the products and/or accompanying
documents means that used electrical and electronic
products should not be mixed with general household
waste.

For proper treatment, recovery and recycling, please
take these products to designated collection points,
where they will be accepted on a free of charge basis.
Alternatively, in some countries you may be able to
return your praducts to your lecal retailer upon the
purchase of an equivalent new product.

Disposing of this product correctly will help to save
valuable resources and prevent any potential
negative effects on human health and the
environment which could otherwise arise from
inappropriate waste handling. Please contact your
local authority for further details of your nearest
designated collection point.

Penalties may be applicable for incorrect disposal of
this waste, in accordance with national legislation.

For business users in the European Union
It you wish to discard electrical and electronic equipment, please contact your
dealer or supplier for further information.

Information on Disposal in other Countries outside the
European Union

This symbol is only valid in the European Union.

If you wish to discard this product, please contact your local authorities or
dealer and ask for the correct method of disposal.
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(JETI fodel)

JETI model s.r.o.
Lomena 1530, 742 58 Pribor
www.jetimodel.com
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