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@ Einleitung 1.2 Aktivierung der SW-Upgrades von JETI model
1.1 DS-12 Tx 01 | standard [12:22:0 1. Stellen Sie sicher, dass der
Installierte Module Sender mit der aktuellen FW
Die Sender DS-12 sind unter Mitarbeit von professionellen Piloten ausgerdstetist.
und Weltmeistern entstanden. Diese Sender wurden mit dem Ziel PR RN XXX X000 2. Registrieren Sie sich unter
maximaler Anwenderfreundlichkeit, einfacher Bedienung, 900MHz Backup aktivieren v swshop.jetimodel.com.
maximaler Lebensdauer und Zuverldssigkeit der mechanischen Bewegungssensor ¢ 3.Klicken Siein diesem
Bauteile entwickelt. Die mit héchster Prézision gefertigten und Zwel-weg HF ¥ | Onlineshop auf ,Register new
mehrfach kugelgelagerten Kreuzknippel aus Metall zeugen in DB‘f"a“a'yse v product” und fillen das
Verbindung mit magnetischen Hallsensoren fiir den innovativen :"“"’hp'ayerb : hinterlegte Formblatt aus. Wichtig
. . . rachausgabe
Zugang zur Konstruktion dieser am hochsten beanspruchten s:mbala:cer v dabei sind vor allem die korrekte
Elemente einer Fernsteuerung. S — » Eingabe des Sendertypes (DS-
. . i 12), efolgt von der
Das oben am Sender angeordnete hintergrundbeleuchtete Display Gaslimiter v ) g 9
. . . . vario « | Seriennummer (SN: XxXXXXXXXXx)
bietet ausgezeichnete Lesbarkeit und einen groBen Betrach- . . B
¢ . ) Kanalnummer 12 vn16 | (auf der Rlckseite des Displays zu
tungswinkel. Dank der hervorragenden Displayauflosung und Ver- )
A . . . L Flugphasen 6 wn 6 finden) und geben dann den 16
wendung vieler Graphikelemente ist es méglich, die Einstellungen Freie Mischer 20 von 20 . . e
. R L ) stelligen Registrierungscode
einfach und intuitiv zu halten, vor allem bei der Darstellung von Logische Schalter 16 von 16 ]
Telemetriedaten. Gerateiibersicht: Eingaben 16 von 16 (XXXX-XXXX-XXXX-XXXX) (.ZU finden
Sequenzer 6 wn6 unter:,Systemfunktionen ->
Bei den DUPLEX-Produkten wurden die Méglichkeiten im Bereich Stoppuhren 10 von10 | Installierte Module” in der ersten
der Ubertragung von Telemetriedaten und deren Telemetrieanzeige 40vend0 | Apzeigereihe) ein. Nach der
Weiterverarbeitung am Display des Senders sowie ihre Analyse am i:::a”sgabe'm"g"'s ig o js Registrierung des Senders
PC erweitert. Beim Sender ist die Einstellung von Warntonen i kdnnen Sie ganz individuell die
gen 3 von 3
(inklusive vom Anwender selbst erstellter Klange) méglich, damit Funktion 16 von1s | fUr Sie interessanten SW-Upgrade
konnen alle auf Telemetriedaten oder Geberzustanden beruhenden Telemetriegeber 16wnis| auswahlen. Die gewdhlten
Situationen und Informationen akustisch signalisiert werden. Sprachkommandos 16 von16  Upgrades kdnnen Sie markieren
Benutzerapp lkationen ¥  unddann klicken Sie auf
Servotelemetrie 16 von 16 ,,checkout”.
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4. Jetzt konnen Sie die ZahIngsart wahlen und die Zahlung
vornehmen.

5.Wurde die Zahlung registriert, erhalten Sie einen speziell fuir lhren
Sender passenden und nicht auf andere Sender lbertragbaren
nFreischaltungscode” in Form einer Datei “Activation.bin” per E-
Mail.

6. Verbinden Sie die DC/DS-14 mit Ihrem Computer und aktivieren
Sieden USB Anschluss.

= Us

RREBERAE

Manuzl Update Lang

activation.bin

7. Kopieren Sie die Datei “Activation.bin” in das Hauptverzeichnis
der Sender SD Speicherkarte (nicht in irgendeinen Ordner!). Der
Inhalt der Speicherkarte des Senders sieht dann so aus:

8. Dann im Sender den USB Modus beenden (liber Softtaste “Esc”)
und Neustart/Update bestatigen. Danach das USB Kabel entfernen
und der Sender startet automatisch das Upgrade.

Die erfolgreiche Aktivierung wird dann in der Liste der
installierten SW Module angezeigt. Der Sender ist damit wieder
betriebsbereit.

1.3 Eigenschaften

Duplex 2,4GHz - die Sender nutzen fiir Steuerung und Empfang von
Telemetriedaten vom Modell das drahtlose System Duplex 2,4GHz,
welches ebenfalls von der Firma JETI model entwickelt worden ist.
Das Ubertragungssystem Duplex 2,4GHz ist sehr zuverldssig und hat
sich seit vielen Jahren bewéhrt.

Duplex 900 Mhz NG - die DS-12 Sender verfuigen Uber ein Backup-
Ubertragungssystem fir unibertroffene
Datenlibertragungssicherheit und Zuverlassigkeit.

Eingebaute Telemetrie - die Sender wurden von Anfang an mit
Riicksicht auf tibersichtliche Darstellung und Telemetrienutzung fiir
ferngesteuerte Modelle entwickelt.

Die Konstruktion - wurde ein exklusives Design in Verbindung mit
derVerwendung von Materialen héchster Qualitat zugrunde gelegt,
um ein innovatives Erscheinungsbild, maximalen Komfort und
Langlebigkeit sicherzustellen.

Prizise Kreuzkniippel - in Kugellagern gelagert, garantieren im
Zusammenwirken mit kontaktloser Abtastung eine langjahrige
Lebensdauer.

Haptisches Feedback - die Sender sind mit Vibrationsmotoren
ausgestattet, die flr Alarmbenachrichtigungen verwendet werden
kénnen (Timer/Alarme usw.).

LCD Bildschirm - die Sender verfiigen liber ein 3,5” Display mit einer
Aufldsung von 320x240 Pixeln und Hintergrundbeleuchtung,



welches eine perfekte Lesbarkeit unter allen Gegebenheiten
ermdglicht.

Li-lon Akku - eine zuverldssige und sichere Energiequelle hoher
KapazitdtundlangerLebensdauer.

Einfaches Laden - es genligt nur den Netzadapter anzuschlieBen.
Beim Laden wird im Display des Senders der Ladezustand des Akkus
angezeigt.

Integrierte Antenne - die Antenne ist ein integraler Bestandteil des
Senders und somit wirksam gegen mechanische Beschdadigung
geschiitzt.

Hohe Speicherkapazitdit - ausreichend dimensioniertes internes
Speichervolumen zum Ablegen von Modellen, Sounds,
Telemetriedaten usw.

USB-Schnittstelle - einfache Verbindung zum PC. Einfache
Aktualisierung der Firmware, Kopieren von Sounddateien und
Herunterladen vonTelemetriedaten.

Komfortable Bedienung - der Drehgeber ermdglicht in Verbindung
mit den Funktionstasten ein schnelles und einfaches Navigieren
durch das Sendermenti.

Digitale Trimmung - schnelle und prdzise Abstimmung der
Servoneutralstellungen mit der Méglichkeit einer automatischen
Trimmunag.

Einfacher Austausch von Schaltern - alle im Sender verbauten
Schalter und Taster konnen einfach demontiert und nach freier Wahl
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am Senderangeordnet werden.

Intuitive Programmierung - die Sendersoftware wurde auf eine
intuitive Bedienung ausgelegt, bei der Sie weitgehend interaktiv
unterstuitzt durch die einzelnen Mentiipunkte gefiihrt werden.

Integriertes Mikrofon mit Spracherkennung - durch das integrierte
Mikrofon kénnen Sie eigene Audio-Dateien problemlos vorbereiten.
Dariliber hinaus konnen Sie dem Sender mehrere Sprachbefehle
zuordnen.

Abspielen eigener Kldnge - die Sender libernehmen die Funktion
eines Audio-Players. Zusatzlich kénnen Sie auswahlen, bei welchem
Ereignis derKlang abgespielt werden soll.




1.4 Struktur der Anleitung

Teile der Anleitung, die lhrer Aufmerksamkeit nicht entgehen
sollten, sind vom Uibrigen Text abgesondert und je nach Wichtigkeit
farblich markiert.

Ratschlag, Hinweis _

Als gute Basis fiir die Arbeit mit dem Sender ist es ratsam, mit dem 3.
Abschnitt der Anleitung anzufangen, in welchem Sie vom ersten
Einschalten bis zur Erstellung eines Mustermodells begleitet
werden. Damit erfassen Sie schnell und intuitiv die Programmierung
und danach schaffen Sie problemlos Ihr eigenes Modell zu erstellen..
Falls Sie mit einer der Senderfunktionen nicht zurechtkommen,
finden Sie im 4. Abschnitt eine komplette Beschreibung aller
Positionen des Sendermenis. Der nachfolgende Abschnitt
behandelt spezielle Mischer und Flugphasen. Der letzte Abschnitt
befasst sich mit der Sendertelemetrie.
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1.5 Technische Unterstiitzung

Falls Sie bei der Einstellung einer Senderfunktion nicht
zurechtkommen oder unsicher sind, nutzen Sie ohne Bedenken
eines der gezeigten Hilfsangebote:

1. WEB

Auf den Internetseiten des Herstellers finden Sie einen Abschnitt in
welchem Sie Ratschlage, Tipps oder oft vorkommende Fragen (FAQ)
finden, diein den meisten Féllen lhre Fragen beantworten.

2.Handler, Hersteller

Antworten auf Ihre Fragen erhalten Sie auch bei Handlern, in
Service-Zentren oder direkt beim Hersteller JETI model s.r.0.

3.Service

Auf das Produkt wird eine Garantie von 24 Monaten nach Verkauf
unter der Voraussetzung gewihrt, dass es in Ubereinstimmung mit
dieser Anleitung beivorgeschriebener Spannung betrieben worden
ist und mechanisch nicht beschadigt ist. Bei einer Reklamation des
Produkts fligen Sie immer einen Kaufbeleg bei. Garantiereparaturen
und Reparaturen nach Ablauf der Garantiefrist flihrt der Hersteller
durch.
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1.6 Packungsinhalt DS-12

1.SenderDS-12, 2.Netzadapterzum Ladendes Senders,
3.USB-Kabel, 4.Schlisselsatz (HEX 1,5, TORX 10),
5.Reinigungslappen, Betriebsanleitung

@ Technische Daten

Parameter

RF modul SO0MHz

(863-870 MHz - EU) o
(902-928 MHz - US)

Material der Steuerknippelmechanik Kunststoff
Aufldsung der Steuerknippel 4096
Hallsensoren Steuerknippel °
interne SD-Karte 8 GB
HF module 2.4 GHz 1
Anzahl der Sendeantenne 3

3.5" 320x240px

LCD color high contrast
Gewicht [g] 0.7
Abmessungen [mm] 194x215x55
Senderakku [mAR] Pogveecr)cljon

O Extension @ Contains
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@ Menii Hilfe Sie die kdnnen die "Men(l" -Taste kurz driicken, um die Hilfe fiir den
gerade genutzten Menupunktaufzurufen

Esist moglich die Hilfe/Beschreibung fiir jeden Menlpunkt aufzurufen,
beidem eine Sprechblase miteinem "Fragezeichen"angezeigt wird.

In der oberen rechten Ecke des Bildschirms wird das Symbol
"Sprechblase/Fragezeichen"angezeigt (1).

X o) standard [12:2233 23
Mend dricken um Hilfe zu erhalten a

B, o55el™] &
a® seiteF] @G 0% 0%
R Hohe[F] BG 0% 0%

0% 0%

- - 6

%0l standard |12:22:09

Digitaltrimmung

Die Trimmung der Haupt-Steuerfunktionen
erfolgt iber vier Tasten, die unterhalb der
Kniippelaggregate angeordnet sind. Die
Definition der Schrittweite und auch des
gesamten Trimmweges der einzelnen Geber
wird im Meni "Digitaltrimmung"

P TTEEPR N
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@ Beschreibung des Senders DS-12 4.1 Funktionselemente DS-12

1. Rechtes Knlippelaggregat K1/2 — der Sender unterstiitzt die Einstellung
eines beliebigen Modes, siehe Kapitel Kreuzkniippel -> Modednderung.

2. Linkes Knilippelaggregat K3/4 - der Sender unterstiitzt die Einstellung
eines beliebigen Modes, siehe Kapitel Kreuzknilippel -> Modednderung.

3. Ein Schaltersatz Sa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf mit der Moglichkeit einer
eigenen Konfiguration

4. Digitaltrimmungen des linken KreuzknuppelsT3,T4

5. Digitaltrimmungen desrechten KreuzknippelsT1,T2

6. Drehgeber5rechts

7. Drehgeber6links

8. Drehgeber7

9. Drehgeber8

10. LCD-Display

11. Funktionstaster F 1-5, die Tasterfunktionen werdenim Display angezeigt

12. Hauptschalter

13. Drehgeber(3D)

14. Menutaste

15. Taste ESC

16. Antennen 2,4GHz

17. Ladebuchse

18. USB-Schnittstelle

19. PPMEin/Ausgang

20. LED-Anzeige

21. Lautsprecher

22. Montageoffnungen zur Befestigung der Haltebuigel

23. Kopfhorerbuchse

24. Antennen 900 MHz

25.Mikrofon
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4.2 Innenlayout

26. Akkuanschluss -selbstneutralisierend
27. Akku 31. SDCard

28. Anschluss PPM Out 32. 2.4GHzAntennen
29. Knuppelaggregat 33. 900MHzAntenne

—nichtselbstneutralisierend
30. Knuppelaggregat
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4.3 Kreuzkniippel

Hinweis: Schalten Sie bei Arbeiten am DS-12 ohne hintere
Abdeckung den Sender aus und klemmen Sie den
Akku ab (ziehen Sie den Stecker). SchlieBen Sie den

Netzadapter oder das USB-Kabel nicht an.

A
Asad

4.3.1 Langeneinstellung der Steuerkniippel

Die Kreuzknlppel sind langenverstellbar und kénnen sehr einfach
justiert werden. Der Knlippel besteht aus zwei Teilen. Gehen Sie
beim Einstellen folgendermalen vor:

1. Ergreifen Sie den geriffelten
Oberteil des Knuippels und l6sen ihn
durch Drehung entgegen dem
Uhrzeigersinn.

2. Schrauben Sie ihn auf die
gewiinschteLange.

3. Den Unterteil des Knlippels
drehen Sie entgegen dem
Uhrzeigersinn, wodurch der Unterteil
desKnuppels festgezogen wird.

4. Sichern Sie den Oberteil gegen den
Unterteil durch gegensinniges Drehen
(Kontern).

4.3.2 Einstellung des Steuerkniippelweges

Beim DS-12 Sender ist keine Einstellung des mechanischen
Knuppelweges vorgesehen.

4.3.3 Einstellung der Federkraft der Riickstellfeder

Wenn bei der Bewegung des Kreuzknilppels der
Bewegungswiderstand nicht Ihren Vorstellungen entspricht,
konnen Sie die Kraft der Riickstellfeder in einer der Achsen
einstellen.

1. SchaltenSieden Senderab
und |6sen Sie die
Schrauben der Riickwand.
Ziehen Sie den
Akkustecker.

2. Mit den bezeichneten
Schrauben verdndern Sie
die Kraft der
Riickstellfeder. Durch
Drehen der Schraube
gegen de Uhrzeigersinn
verringern Sie die Kraft
dieser Feder. Als Folge davon ergibt sich ein geringerer
Verstelllwiderstand bei Bewegung des Kreuzknlippels in
dieser Achse. Durch Drehen der Schraube im Uhrzeigersinn
erh6hen Sie die Kraft der entsprechenden Feder. Als Folge
davon ergibt sich ein erhohter Verstellwiderstand bei
Bewegung des Kreuzkniippelsin dieser Achse.
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Wollen Sie eine Rastwirkung, ziehen Sie schrittweise die mit ,,A

3. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie den bezeichnete Einstellschraube der Rast-Bremse” (im

Senderboden wieder und  ziehen Sie alle Uhrzeigersinn) bis zu dem Punkt an, bis bei
Cehyvailhan fact . . . . T .
>CnRraudentest Knippelbewegung die Einzelschritte des Knippels in
4.3.4 Einstellung der Kraft und Art der Kniippelbremse gewiinschter Stirke ,spiirbar” werden. Lésen Sie die mit ,B
Bevorzugen Sie eine weiche Bremse der Steuerknlippel oder eine bezeichnete Einstellschraube der weichen Bremse” (gegen
Rastung? Den Sender DS-12 kénnen Sie ganz nach eigenem Bedarf den Uhrzeigersinn).
bei der Modellsteuerung einstellen. Wie in der Abbildung gezeigt,
wird die Art der Bremse durch jeweils eine eigene Schraube 3. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie den

eingestellt. Senderboden der DS-16 und ziehen alle Schrauben an.

1. Schalten Sie den Sender ab und l6sen Sie die Schrauben der
hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.

2. Winschen Sie eine weiche Bremse, 16sen Sie schrittweise die
mit ,A bezeichnete Einstellschraube der Bremse” (gegen
den Uhrzeigersinn). Losen Sie die Schraube bis zu dem Punkt,
bis bei der Knlippelbewegung die ,Schrittwirkung” ausbleibt.
Die mit ,B bezeichnete Einstellschraube der weichen
Bremse” ziehen Sie (im Uhrzeigersinn) so weit an, bis sich die
gewiinschte Bremswirkung ergibt.




4.3.5 Wegeinstellung Gas-/Pitchkniippel

Der mechanische Weg kann an die personlichen Vorlieben
angepasst werden.

1. Sender ausschalten, die 8 Schrauben des Senderbodens [6sen
und diesen abnehmen. Senderakku abstecken.

2. Mit den gekennzeichneten Schrauben (->siehe Abbildung) kann
der Weg eingestellt werden. Verstellen der Schrauben im
Uhrzeigersinn verkiirzt den Knlippelweg.

3.Senderakku anschlieBen und Senderboden wieder verschrauben.

Nach jeder Anderung des Kniippelweges muss der Sender neu
kalibriert werden - die Beschreibung finden Sie unter 9.6.3 -
Kalibrieren der Proportionalgeber.
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4.3.6 Anderung des Steuermodus

Der Sender ist mit Universal Quad-Sticks ausgestattet. Beide
Steueraggregate sind identisch und es ist moglich, den Sender in
allen Steuermodi (Mode 1 bis 5) zu betreiben. Nach der
mechanischen Anpassung wird im Sender-Menl unter "Meni -
Systemfunktionen - Senderkonfiguration - Steuermodus der
gewlinschte Steuermode festgelegt. Nach der mechanischen
Umstellung wird unter Menii - Systemfunktionen - Sender-
konfiguration - Steuermodus der gewiinschte Steuermode
festgelegt. Fiir den Umbau des Steuermodes schrauben Sie den
Riickdeckel des Senders ab und trennen den Senderakku mit dem
Steckervon der Hauptplatine.

A. Einstellung des Quad-Sticks fiir Kniippelratsche/-bremse -
(Drosselkniippel, Funktion nicht selbstneutralisierend)

1. Lésen Sie Schraube A.

2. Hebel Banheben, sodass Bauteil Cgedreht werden kann.

3. Bauteil Cum 90°in der Richtung des gezeigten Pfeiles drehen um
denHebel Bin deroberen Position zu blockieren.
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4.Bitte Schraube A wieder festziehen.

5.Uber die Schrauben D und E kénnen Sie die Hirte der
Ratsche/Knippelbremse nach eigenen Belieben und
Steuergefiihl einstellen. Gehen Sie dabei vorsichtig vor und
drehen die Schrauben nur jeweils 1/8 Umdrehungen weit und
fiihlen Sie die Veranderung. Zu starke Anderungen kénnen die
Brems-/Ratschenfeder beschadigen.

B. Einstellung des Quad-Sticks fiir Hohenruder - (kein
Drosselkniippel, Funktion selbstneutralisierend)

| AN g S

1. Lésen Sie Schraube A.

2. Hebel Banheben, sodass Bauteil C gedreht werden kann.

3. Bauteil Cum 90°in der Richtung des gezeigten Pfeiles drehen um
die Blockierung des Hebels B aufzuheben.

4. Bitte Schraube A wieder festziehen.

5. Losen Sie die Schrauben E and D soweit, dass die Bremse/Ratsche
nicht mehr spirbar ist. Der Kniippel sollte sich nun frei und
selbstneutralisierend bewegen lassen.
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4.4 Schalter auswechseln 4.4.1 Vorgehendsweise zum Schalterausbau
1. Schalten Sie den Sender ab und I6sen Sie die Schrauben der
Alle Schalter am Sender kénnen leicht demontiert und durch andere hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkusteckerab.
Typen ersetzt werden. Der Sender DS-16 erkennt automatisch den 2. Losen Sie mit dem passenden Ziermutternschlissel (nicht im
Schaltertyp. ZurVerfligung stehen folgende Varianten: Lieferumfang des Senders enthalten) die Ziermuttern und

entfernen Sie diese.
Sie kénnen entweder die Schalter beliebig untereinander
austauschen, oder, wenn Sie eine andere Konfiguration wiinschen,
kénnen Sie aus dem optionalen Zubehor auswdhlen und
eintauschen.

Schalterkonfiguration der DS-12im Auslieferzustand
Sa-3Stufen-Schalterkurz

Sb-2Stufen-Schalterlang

Sc-2Stufen-Schalterlang

Sd-2Stufen-Schalterlang

Se-2Stufen-Tasterlang

Sf-2Stufen-Schalterkurz 3.  Greifen Sie den Schalter an der Platine und ziehen Sie ihn aus
seinem Steckplatz.
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4.Ziehen Sie das Flachbandkabel aus dem Anschluss auf der Bei der ersten Inbetriebnahme des Senders nach dem
Hauptplatine. Schalterumbau erhalten Sie einen entsprechenden Hinweis auf die
Die Orientierung des Flachbandkabels mit dem der Schalter mit der gednderte Schalterzuordnung - Bestatigen Sie diesen Hinweis und
Hauptplatine verbunden wird erkennen Sie in Abbildung 4a. Die Uberprifen Sie alle Funktionen bzw. deren Schalterzuweisungen.

Kabel sind immer auf beiden Enden einseitig mit einer Farbe
gekennzeichnet (4b) - Die Orientierung dieser Markierungen muss
stets der folgenden Abbildung entsprechen:

4.4.2 Zusammenbau

1. Verbinden Sie das Flachbandkabel mit dem Anschluss am
Schalter-Orientierung beachten.

2. Fiihren Sie den Schalter durch die entsprechende Offnung am
Sendergehduse.

3. Verschrauben Sie die Ziermutter - dazu Ziermutternschlissel (als
Zubehor erhéltlich) verwenden.

4. Verbinden Sie das Flachbandkabel mit dem Anschluss auf der
Hauptplatine - Orientierung und Beschriftung beachten, die
Kennzeichnung der Schalters am Sendergehduse muss mit dem
Anschluss libereinstimmen!

5.Senderakku anschlieBen und Senderboden verschrauben.
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4.5 Trimmungen

Mit den Kreuzknilippeln steuern Sie die Basisfunktionen, wie z. B.
Gas, Querruder, Hohen- und Seitenruder. Unter den
Kreuzsteuerknlippeln befinden sich vier Tasten, die die Aufgabe der
digitalenTrimmung Gbernehmen.

Die Trimmungen werden wahrend des Fluges zur Feineinstellung
der Fluglage verwendet. Die Einstellungen der Timmungen werden
automatisch so abgelegt, dass beim Abschalten und
Wiedereinschalten des Senders die Trimmwerte beibehalten
werden.

Jedes Modell hat eine eigene Trimmeinstellung. Ebenso kdnnen alle
Flugphasen der Modelle verschiedene Trimmkonfigurationen
haben.

Durch Driicken einer Trimmtaste wird die Servostellung um einen
Trimmschritt verdndert und gleichzeitig erscheint das Menii mit den
Trimmeinstellungen am Display. Bei langem Driicken der
Trimmtaste werden automatisch die Trimmschritte mit akustischer
Signalisation addiert der subtrahiert.

Im Menii ,trim" ist es moglich die automatische Trimmfunktion
einzuschalten.
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Die Schritt-und Wegeinstellung der Trimmung erfolgtim
HAUPTMENU -> Feineinstellungen -> Digitaltrimmung

4.6 Der Akku

Der DS-12 wird durch einen Li-lon Akku mit Strom versorgt und
enthalt eine integrierte Ladeelektronik. Im eingeschalteten Zustand
des Senders wird in der oberen Statusleiste des Displays der
Akkuzustand angezeigt. Der Akku wird bereits in der Produktion
eingesetzt und angeschlossen.

4.6.1 Laden

Der Sender kann Uber den mitgelieferten Netzadapter oder tber
einen USB-Anschluss geladen werden.

Fir schnelles Laden nutzen Sie den Netzadapter, bei dem die
Ladezeit etwa 3 Stunden betrdagt. Beim Laden kann der Sender ein-
oder ausgeschaltet sein. Der Ladezustand wird tber eine LED oder
im eingeschalteten Zustand des Senders Uber eine Anzeige im
Display signalisiert.

Die Vorgehensweise beim Laden:

1.  SteckenSiedenNetzadapterandasNetzan.

2.  Dasausdem Adapter fiihrende Kabel mit Koaxstecker stecken
Sieindie Ladebuchse an der Stirnseite des Senders.

Der Ladezustand wird mittels LEDs signalisiert:

» DerAkkuistentladen- diegriine LED leuchtetnicht.
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 Der Akku ist fast voll geladen - die rote LED leuchtet stetig,
diegriine LED leuchtet nicht.

* Der Akku ist voll geladen - die rote und griine LED leuchten
stetig.

4.6.2 Akkutausch

Wenn Sie sich entschlieBen den Akku auszutauschen oder
abzuklemmen, verfahren Sie folgendermaf3en:

1.  Schalten Sie den Sender aus und nehmen den hinteren
Gehausedeckel ab.

2. ZiehenSieden Akkusteckerab.
3. LosenSiedenBefestigungsgurtdes Akkus.

Ratschlag: Nach Abklemmen des Akkus fiir eine Zeit Idinger als
eine Minute wird die Zeiteinstellung geloscht.

Hinweis: Betreiben Sie den DS-12 ausschlieBlich mit
Originalakkus oder mit vom Hersteller genehmigten
Akkus.

4.7 PPM In/Out Anschlussbuchse

Con.B

Der Ausgang ,,Con” kann flr den Anschluss externer HF-Module
verwendet werden. Das Pinout entspricht dem Jetibatchkabel und
ist in der folgenden Abbildung beschrieben. Wir ersuchen Sie zu
beachten, dass die Ausgangsspannung (plus) unstabilisiert vom
Senderakku zur Verfligung gestellt wird, dh. je nach Ladezustand
zwischen ~4.0 und 3.4 Volt betragt.

PPMEingang (3V-Logik)

Plus

Minus

PPM Ausgang (3V Logik, Einstellungenim Men
»System->Konfiguration”)

PWh=
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4.8 Handhabung 4.9 Change SD Card
Der Sender ist mit einem Tragegriff aus ausgestattet. Im Griff ist die Ziehen Sie den Akkustecker ab.
900MHz Antenne untergebracht. Schieben Sie zum Offnen des SD-Karten-Halters den metallenen

Rahmen mit dem Fingernagel nach rechts und klappen diesen dann
vorsichtig auf. Die Micro-SD Karte kann nun entnommen werden.
Zum Einbau gehen Sie in umgekehrter Reihenfolge vor.

Die vier 2.4GHz Antennen des Senders sind wie abgebildet
angeordnet:
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@ Drahtlose Modi *  900MhzBackup System

Die DS-12 sind mit einem drahtlosen Backup-System
Um die héchste Ubertragungsqualitdt und Zuverl3ssigkeit der DS- ausgestattet. Dieses funktioniert im 868MHz (EU) oder
12 Sender zu erreichen haben wir uns entschlossen, den Radio mit 915MHz (US, AU, JP) Band. Das Backup-System kann optional
zwei auszustatten unabhingige Sendermodulen (DUPLEX 2,4 GHz zum "Standard" und verwendet werden. Es ist also nicht als
und 900 MHz NG) auszustatten. Die Sendemodule haben separate einzelne HF Verbindung ausgelegt und bietet ein zusatzliche
Antennen. Diese arbeiten bei der Ubertragung véllig unabhingig Redundanzzusatzlichzum 2,4-GHz-System.

voneinander. Die HF-Module des Senders konnen in folgenden
Modibetrieben werden:

e ,Standard”mode - Das 2,4-GHz-Duplexmodul kommuniziert
mit dem Empfanger mit seinen zwei unabhdngigen
Antennen. Diese verbessern die Sicherheit und helfen tote
Winkel der Abstrahlung abzudecken.

e ,Zwei-Wege HF”mode - das Sender-HF-Modul kommuniziert
unabhdngig mit zwei Empfdangern. Dies verbessert die
Sicherheit und Zuverldssigkeit durch die
Empfangerredundanz erheblich. Beide Empfanger
kommunizieren unabhdngig voneinander mit dem HF Modul
derDS-12.

o »Schiller"mode - Das 2,4-GHz-Duplex-Modul wird fiir die
Kommunikation zum Lehrersender genutzt. Die Verbindung
zum Modell erfolgt tiber den Lehrersender. Werden zwei DS-
12-Sender flir den Lehrer-/Schilerbetrieb genutzt, dann
kommunizieren die DS-12 Sender untereinander Gber eine
Kabelverbindung.
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Anschluss des RSat 900 an der Central Box: Anschluss des RSat 900 an einem Hauptempfinger:

» Verbinden Sie den RSat2 (2.4Ghz) immer mit dem “R1/R2” « Der RSat 900 wird am ,Sat1” Steckplatz (,PPM in” am Steckplatz
Steckplatzals Hauptempfanger. desHauptempfanger) angesteckt.

« DerRSat 900 NG wird am,R3" Steckplatzangeschlossen. « AmRsat900wird,PPM out” als Ausgabeprotokoll eingestellt.

« Nutzen Sie ,EX Bus” als Ausgabeprotokoll beider Empfanger
(RSat2 und RSat 900 NG). .

af duplex :
B ;
g sat

Rsat900 NG (E1/R3)

(JETI Fiogel]
o +
ON ON/OFE
Magnetic Switch
Rsat2 (R2)

RC Switch

BATT 1 BATT 2
INPUTVOLTAGE4-8.4Y [ = = -

SERVO standard
pibpupjs ONY3IS

= * ™ 15channel protected servo interface




@ Einschalten und Ausschalten des DS

6.1 Einschalten des Senders

Der Sender wird durch langeres Driicken der Taste ,Power” (1)
eingeschaltet. Die griine LED leuchtet auf und im Display erscheint
die Startabfrage. In diesem Augenblick wartet der Sender auf eine
Bestdtigung des Einschaltens — auf das Driicken der Taste ,,F5(Ja)”
(2). Nach dieser Bestatigung erscheint der Hauptbildschirm und der
Sender ist betriebsbereit. Der eingeschaltete Zustand des Senders
DS wird durch die griine LED
angezeigt.

(2)

* Wenn das Einschalten nicht bestdtigt wird und das Zeitlimit
verstreicht, schaltet sich der Sender automatisch wieder ab. In der
Einstellung des Senders DS kann das Einschalten uber
+HAUPTMENU -> Systemfunktionen -> Senderkonfiguration->
Startmeldung unterdriicken” deaktiviert werden.

Ratschlag: Wir empfehlen den Sender mit aktivierter
Bestdtigungsfunktion fiir das Einschalten zu betreiben, weil
diese Funktion ein zufilliges Einschalten und Entladen des
Akkus, z. B. beim Transport, verhindert.
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6.2 Ausschalten des Senders

Der Sender wird durch Driicken der Taste ,,Power” abgeschaltet. Vor
dem Ausschalten werden Sieimmer nach einer Bestatigung gefragt.
In Ausnahmefallen kann man den Sender ohne Bestatigung durch
langes Driicken der Tastenkombination ,Power” und ,esc”
ausschalten. Wir empfehlen diese Reset-Funktion in normalen
Betriebssituationen nichtzu verwenden.

Ratschlag: Wollen Sie den Akkuzustand beim Laden mit
abgeschaltetem Sender feststellen, driicken Sie die Taste
~Power” und im Display erscheint der
BegriiBungsbildschirm mit dem Akkuzustand und mit der
Einschaltbestdtigung. Wenn Sie diese Abfrage nicht
bestdtigen wird sich der Sender nach Ablauf des Zeitlimits
wieder automatisch ausschalten. Diese Funktion ist beim
Laden immer aktiv, auch wenn beim Einschalten die
Bestdtigung nichterteilt wird.

6.3 Neustart des Senders

Falls der Sender sich nicht korrekt verhdlt, gibt es einige

Méoglichkeitenihn neuzustarten.

1.  Standardmafig abschalten, danach wieder einschalten und
mit derTaste ,Power” bestatigen.

2.  Ausschalten des Senders ohne Bestatigung durch langes
Driicken derTastenkombination ,Power" und , esc"

3. Akkustecker abziehen ,Power”-Taste betdtigen und danach
wiederanschlief3en.




@ Erstmalige Inbetriebnahme

Schalten Sie den Sender ein, indem Sie die Taste ,Power” lang
driicken und danach mit der Taste,,F5(Ja)" bestatigen, siehe Kapitel
Einschalten und Abschalten des DS. Im Display wird der
Hauptbildschirm abgebildet und das Ausgangs-Flugmodell

eingelesen.
9 [122201

ds-1=

RC

T§n|]|]|]" Default

Sender aktivieren?

Esist moglich, direkt nach dem Einschalten des Senders ein anderes
Modell mit der ,F3-Taste” auszuwdhlen. Durch Driicken der Taste
"F2" kénnen Sie die Logging-Funktion fiir die aktuelle Sitzung
deaktivieren. Wenn Sie z.B. nur Einstellungen an der
Modellkonfiguration vornehmen méchten, driicken Sie die Taste
"F2" und bestdtigen die Bestdtigungsabfrage. Die
Datenspeicherung ist dann bis zum Neustart des Senders
deaktiviert. Um diese Anzeige sichtbar zu machen, missen Sie die
Option "Startmeldung unterdriicken" in der Senderkonfiguration
auf"Nein" gesetzt haben.

7.1 Der Hauptbildschirm

Der Hauptbildschirm beinhaltet die Basisinformationen tber den
Betriebszustand des Senders, wie z.B. den Akkuzustand, die
Uhrzeit, die Flugphase usw. Gleichzeitig konnen Sie hier als
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Anwender selbst Informationen einblenden, die Sie im Betrieb
Uberwachenwollen, z.B. Stoppuhren, Telemetriewerte, usw.

Der Hauptbildschirm besteht aus der Statuszeile, in welcher
folgende Informationen enthalten sind:

stapdard | =80
\E)

1. Signalstarke
. Akkuzustand

2 T’:uk[l.
3. Uhrzeit
4

. Status der Telemetrie-
aufzeichnung

1732:(!7

wn

. Modellname

6. Bezeichnungderaktuellen seite 1/1
Flugphase
.—J

7. Gasverriegelung

8. Abstellanzeige, Leerlauf

Der groBte Teil des Bildschirms steht als Arbeitsflaiche fiir den
Anwender zur Verfligung. Es ist der Bereich fiir die graphische
Datendarstellung, Sie kénnen darin telemetrische Informationen
aus dem Modell, wie z. B. die Hohe, Strom, Geschwindigkeit oder
auch Werte der Stoppuhren einblenden. Die Arbeitsflache besteht
aus einzelnen Anzeigefenstern. Diese Fenster beinhalten jeweils die
Beschreibung und numerische Werte - bei entsprechend vielen
eingeblendeten Anzeigefenstern wird die Arbeitsflache
automatisch auf mehrere Seiten erweitert, wobei die Anzahl von
Seiten ist durch die Anzahl der Fenster bestimmt wird. Wenn Sie ein
zusétzliches Fenster einblenden und der Platz auf der aktuellen
Arbeitsflache nicht mehrausreicht wird automatisch eine neue Seite
generiert.
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Die untere Leiste des Hauptbildschirms enthalt: 7.2 Navigation im Menii
Tfuunﬂ"standard |12:22:u?

ds-1=

Mlsundard |12:12;43 [ B4+ | 7.2.1 NaVigation

1. Die Taste ,menu” schaltet zwischen dem Hauptbildschirm
und dem Hauptmeni des Senders um. Wenn Sie diese Taste

Beleuchtung 60s Dauer [7]

Beleuiy vor/beim Editieren eines Wertes driicken, konnen Sie den

. / Wertin 10er oder 100er Schritten andern.
Seite
A & -0 2.  Mit der Taste ,esc” kehren Sie in der MenUstruktur um eine

Telemetrie Ein [F]
Lautstirke

Ebene zurlick.
3. 3D-Taste

3a - mit einer Drehung entgegen dem Uhrzeigersinn
bewegen Sie sich im Menii hinauf, bei einer Anderung des
Wertes verringern Sie den gewdhlten Wert.

3b - mit einer Drehung im Uhrzeigersinn bewegen Sie sich im

1. Opt. - Werkzeuge fiur direktes Sender Setup: Farbprofil,
Telemetrie, Lautstdrke, Dauer der Hintergrundbeleuchtung,
Helligkeit

2. Pfeil-Blatternindeneinzelnen Arbeitsflaichen nach links

3. Pfeil-Blatterninden einzelnen Arbeitsflichen nach rechts Menii hinunter, bei einer Anderung des Wertes erhdhen Sie
4. Clr - stellt den Timer zuriick. Alternative Nutzung zum direkten dengewdhlten Wert.

Offnen des Hauptfensters der Datenanalyse. 3¢ - durch Driicken bestitigen Sie die Auswahl oder wihlen
5. Stop/Start — Beginn und Ende des Fluges, Timer-Ausloser, einen MenUlpunkt.

Telemetrieaufzeichnung

Vom Hauptbildschirm gelangen Sie ins Hauptmen Uber die Taste
»menu”. Wenn Sie zurlick wollen, drliicken Sie wieder im
~HAUPTMENU" die Taste,,menu”oder ,esc”.

Durch Driicken einer beliebigen Trimm - oder der 3D Taste im
Haupt-Bildschirm rufen Sie das Men( ,, Trim*” auf.
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4. Die Funktionstasten (,Softkeys“) unterhalb des Display
»F1-F5% werden je nach gewdhltem Meni mit der jeweiligen
Funktionin der unteren Bildschirmzeile beschriftet.

7.2.2 Parameterauswahl

Die aktuelle Auswahlim Menii (,Cursor”) istinvers dargestellt. Durch
Drehen der 3D-Taste im/gegen den Uhrzeigersinn bewegen Sie den

Cursorentlangder Zeilen.

Wenn sich in der Zeile mehrere einstellbare Parameter befinden,
driicken Sie die ,3D-Taste” um die einzelnen Positionen/Werte
auszuwdhlen. Der aktuell gewdhlte Parameter ist in der Anzeige
vorerst nicht (dunkel) hinterlegt. Mit Bestatigung durch einen Druck
aufdie ,3D-Taste” wahlen Sie den Parameter aus und dndern den
Wert durch links/rechts-Drehung. Durch neuerliches Driicken der
»3D-Taste” speichern Sie den Wert und kehren zur weiteren
Auswahl in die Mentizeile zurlick. Zwischen den einzelnen Werten
der Menlzeile bewegen Sie sich links/rechts mit der ,, 3D-Taste”.
Wieder zurtick zur Auswahl einzelner Menlzeilen gelangen Sie mit

derTaste ,esc”.

7.2.3 Meniistruktur

* Modellwahl/-modifikation
- Modell auswdhlen
- Neues Modell anlegen
- Grundeinstellungen
- Modellbild & Farbgebung
- Funktions + Geberzuordnung
- Servozuordnung
- Servoeinstellungen
- Gerdtelibersicht
* Feineinstellungen
- Flugphasen
- Digitaltrimmung
- Flugphasentrimmung
- Dual Rate/Expo
- Funktionskurven
- Querruderdifferenzierung
- Gyro/Governor
(Modelltyp Heli)
- GaslLimiter (Modelltyp Heli)
- V-LTW, Delta Mix, Ailevator Mix
(Modelltyp Flugzeug)
- Butterfly (Modelltyp Flugzeug)
- Snap Roll
- Freie Mischer
* Erweiterte Einstellungen
- Spezielle Modelloptionen
- Sticks/Schalter Setup
- Drahtlosmodus/Trainer
- Logische Schalter
- Sprachausgabe/Ereignis
- Ton des Proportionalgebers

- Telemetriegeber
- Sprachkommandos
- Sequencer
- Bewegungssensor
* Stoppuhren/Sensoren
- Stoppuhren
- Alarme
- Vario
- Sprachausgabe
- Sensoren/Aufzeichnung
- Telemetrieanzeige
- Hauptseite
* Zusatzfunktionen
- Datenanalyse
- Audio Player
- Jetibox
- Spiele (Snake, Tetris, Chess...)
- Bildershow
- Mikrophon
- Benutzerapplikationen
* Systemfunktionen
- Senderkonfiguration
- Reichweiten-/Servotest
- Geber kalibrieren
- Servomonitor
- Systemsounds
- Lautstdrke
- USB/Daten
- Systeminformationen
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7.3 Erstellung eines Modells - der Assistent

In diesem Abschnitt werden wir Sie bei der Erstellung eines neuen
Flug-, Hubschrauber-, Kopter- oder Funktionsmodells Schritt flr
Schritt begleiten. Jeder Schritt dieses ,Assistenten” wird durch
Abbildungen der jeweiligen Menubildschirme ergdnzt. Wenn Sie
sich der schrittweisen Fiihrung dieses Assistenten anvertrauen, ist
ein rascher Lernerfolg garantiert. Abgesttitzt auf dieses Basiswissen
werden Sie unmittelbar danach einfach und selbsténdig lhre
eigenen Modelle erstellen kénnen.

7.3.1 Flugzeug

Der Assistent wird Sie durch die Erstellung eines einfachen
Flugmodells fihren. Es handelt sich hier im Beispiel um ein 3-
achsgesteuertes (Motor-) Segelflugzeug mit zwei Querruderservos
und je einem Hohen-und Seitenruderservo.

Stellen Sie vor dem Beginn der ersten Programmierung sicher, dass
Sie den richtigen Sendermodus eingestellt haben - zur
Uberpriifung wéhlen Sie ,HAUPTMENU -> Erweiterte
Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup”. Auf der Basis dieser
Konfiguration erfolgt die standardisierte Zuordnung der
Steuerfunktionen zu den Gebern des Senders.

Grundsatzlich muss ein Modell zuerst programmiert werden und als
letzten Schritt Ihr Sender mit jenem Empfanger gebunden werden,
mit dem Sie dieses Modell betreiben wollen, siehe Kapitel
Empfénger->Bindung.
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Anmerkung: Aus Sicherheitsgriinden empfehlen wir ausdriicklich,
wdhrend der Programmierung von Elektroflugmodellen
deren Luftschraube abzunehmen!

] [standard =2z (2 1. Schalten Sie den Sender ein. Im
HAUPTMEND Einflhrungsbildschirm driicken Sie die

Taste,,menu”.

Wahlen Sie die Menlizeile ,,Modellwahl/-

modifikation” und dricken die ,3D-

Taste”.

@ Feineinstellungen

£x Erweiterte Einstellungen
® stoppuhren/Sensoren

[ Zusatzfunktionen

B Curmbmmnbimbetiam

00 | standard 1z2zas (L

Modellwahl/-modifikation
‘B Modell auswihlen

2.Wabhlen Sie die Mentizeile ,,Neues Modell
anlegen”und driicken die ,3D-Taste".

4 Grundeinstellungen
E Modellbild & Farbgebung
ili Funktions+Geberzuordnung

# Servozuordnung

0] | standard

122208 L2

Neues Modell anlegen

3. Geben Sie den Modellnamen und
Name: Fugzeug®  Modelltyp ein, danach wahlen Sie

Modelttyp: scoter Tcinont| wFlUgZeug”. Bestatigen Sie lhre Wahl mit

V. o zxz iy derTaste ,F5(>>)".

—ae,




g1 | tandara =251 (20 4. Wahlen Sie ein optionales Modellbild Tl [sansars [ [z2211 @ 7, Diese Zuordnung kann hier auch
Modellbild & Farbgebung und Farbprofil nach lhren persénlichen 5‘*"'°‘“°’;’“;:fmmm getaugcht werden. Wir empfehlen, die
E rowpros | Vorlieben. Die Bilder miissen aufdie interne 3 Qumar2T 4 wonedd gebzelgteh Zuord nDung elnfachdzu
e x| SDKarte geladen sein, bevor Sie Diese ; -3 -3 uMisi\r/Zritérr?denniése abseivdeernm :rlsteer:
verwenden konnen. Um diesen Schritt 1 ~F 12 -0 . .
- = = Programmierungen. Dann Bestdtigen Sie

Uberspringen zu kdnnen, bitte Taste

A diese Seite mitderTaste ,,F5(>>)".
dricken. ,F5(>>)".

™ 0 | standard 122218 (200

8. Es erscheint ein Hinweis, ob Sie wirklich

Tol|sncers [ W]z @ 5. Daraufhin wahlen wir den ein neues Modell erzeugen méchten. Mit
Grundeinstellungen Tragflachentyp. Da wir 2 Querruderservos Modell aktivieran? Taste ,F5(Ja)” bestatigen. .

r_’____—_____‘ haben, stellen wir den Parameter
51 i =

»Tragflache” auf 2 Querruder. Die brigen
Einstellungen (Antrieb(e), Storklappen,
Fahrwerk...) brauchen wir fiir unser Beispiel

Leitwerk: Kreuz- od. T-LW:1HR1SR [F]

Antriebie}: 1M
Stolappensenvos: "2 | nicht verdndern wir nicht und bestatigen Bl |snders 2|12z @EB 9, | diesem Menii werden die Einstellun-
: B . S ir i 1 g

Naae ot v | mitderTaste ,F5(>>)". L — ' gen der einzelnen Servos an das Modell
et = angepasst. Es konnen die Neutralstellun-
T iew gen, Wegbegrenzungen und -limits,

e | — T ' =% Drehrichtungsumkehr, Verzégerungen

w0l ar :22:00 ‘ :ﬂ H 1 H N . . .

T eumktions-Geberzuordmang ; Andzelge der;telger:;unk'gonzn udnd |hvr\?r wegumkenr e | ysw. justiert werden. Mit den Tasten ,F2*
Verziigerung pos/neg 00s  0.0s . .

Funktion  Geber Trim MaxTrim k!‘:lor nulz'lgzu ”en € e[;nd'ess en irs.k!r servobalancer und ,F3” werden schrittweise alle
2 nehe@ pa] O onnen kontrollieren, ob die Steuerfunkti- Einstellungen der einzelnen Servokanale /

: Dms:‘::lg :zg = onen den richtigen/gewlinschten Gebern | |
des Senders zugeordnet sind. Ist dies nicht
der Fall ist, kontrollieren wir die Steuermo-
duseinstellung des Senders. Wir bestatigen
mitderTaste ,F5(>>)"

Empfangerausgange Uberprift und
| - = angepasst.

Binden Sie jetzt den Sender mit dem Empfanger, siehe Kapitel
Empfinger -> Bindung. Jetzt konnen Sie bei Bedarf auch noch
zusatzlich die Servoausgdange nachjustieren. Wahlen Sie den
Meniipunkt ,Hauptmenii -> Modellwahl/-modifikation ->
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Servoeinstellungen’.

Die Querruder kdnnen beim Einsatz von zwei Servos sehr einfach als
aerodynamische Bremsen verwendet werden. Nachfolgend wird
diese Konfiguration beschrieben. Wir werden z.B. mit dem
Proportionaldrehgeber 5 diese beliebte Landehilfe einstellen.

Dll |stenders 7122235 T a) |m Einfilhrungsbildschirm driicken Sie
DAUPTMEND dieTaste ,,menu”
2 Modellwahl/-modifikation e ” :
Wahlen Sie die Position
»Feineinstellungen” und driicken die ,,3D-
Taste".

£, Erweiterte Einstellungen
® Stoppuhren/Sensoren
[@ Zusatzfunktionen

B Cuntamabionbitinman

Tl [sengera [ 1z220s T ) Wihlen Sie das Auswahlfeld "Geber" an

Butterfly und dort den gewtinschten Geber fir die
rel ow oss oss @6 Butterflyfunktion festlegen. Bestdtigen Sie
rerpisirdronoeisd > | mitderTaste,F5(0Ok)"die Auswahl.
Feineinstellung >

T 10l | standard

=232 {0 c) Unter Quer.-/Flap Einstellungen kann
Quer /Flap Einstellung nun der gewiinschte Ausschlag beider
Querruder nach oben eingestellt werden.

it Einst. o % Dazu die %-Werte des Querruders
Sapper anklicken und entsprechend einstellen.

Ratschlag: Stellen Sie die Tragfldchenservos bzw. deren Wege in der
Funktion als aerodynamische Bremsen nicht auf Maximalausschldge.
Beriicksichtigen Sie die erforderliche (Weg-)Reserve fiir die
Rollsteuerung/Querruder bei aktiven aerodynamischen Bremsen.
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7.3.2 Hubschrauber

Der Begleiter fiihrt Sie durch die Erstellung eines einfachen Modell-
Hubschraubers. Der Hubschrauber hier im Beispiel wird lber eine
Taumelscheibe gesteuert, die von drei Servos mit einer Orientierung
von 120° angesteuert wird und der Motor keinen Drehzahlregler
besitzt.

Zuordnung der Servos zu den Empfangerkanalen:
Gas

Nicken (Swash 1F)
Kollektiv (Swash 2L)
Rollen (Swash 3R)
Gieren (Rudder)
Gyro (Gyrosens.)

o m P WM

Stellen Sie vor Beginn der Programmierung sicher, dass Sie den
richtigen Sendermodus eingestellt haben ,HAUPTMENU ->
Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup”. Basierend auf
dieser Einstellung erfolgt die Zuordnung der Steuerfunktionen zu
den Gebern des Senders.

Zuerst muss ein Modell im Sender erzeugt werden und zuletzt muss
der Sender DS mit jenem Empfanger gebunden werden der im
Modell eingesetzt wird, siehe Kapitel Empfédinger->Bindung.

Hinweis: Aus Sicherheitsgriinden empfehlen wir bei Elektrohelis den
Motorabzuklemmen oder die Rotorbldtter zu demontieren.
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Tiafl[sansors |27 {8 1. Schalten Sie den Sender ein. Im gl | standara 122237 5. Wir wihlen fiir den Hubschreiber in
RAUPTMERY Hauptbildschirm driicken Sie die Taste Srundeinstallungen diesem Beispiel denTaumelscheibentyp ,,3
2Feineinstellt{ngan »menu”. I Servos (Std. 120°)". Mit dem zweiten
@S.";‘:,',fﬁﬁ:,,?;‘:.iiﬂ::?“ Wahlen Sie den Parameter ,,Modellwahl/- e A Parameter des Menis ,Nickservo-
& zusatzfunktionen modifikation” und driicken die ,3D- D P e e | Position” wird die Orientierung der
Taste”. Anlenkungslénge (TS-Servos) Taumelscheibe um 180° gedreht. Der
100% [ 100% 5] 100% (5] .. s . s .
T : - ) Governor wnm | NAchste Schritt ist die Bestatigung mit der
Dl [sontors |2z @ 2, Wahlen Sie den Parameter ,Neues utre Gyro 2 voll | Tacte E5(>>)"
5 poetnehiodllat® — Modell anlegen” und driicken die ,3D- 7 a— et
Taste”.
+ dei 1l
m;’:&;ﬁ:‘:;’:ﬁ::wng Im Meni ,Grundeinstellungen” wird bei der Erstellung des
e e perzordning Hubschraubermodells, die verwendete Taumelscheibe definiert. In
Y fuzeattemas der Anleitung des Hubschraubers finden Sie die erforderlichen
7 gl tandara wzs 0 3. Geben Sie den Modellnamen ein und IAnformslthne(rj'\. far d&: Kpnglggrz]:ltlon jgr l;I'aulin.elschelbec.j 3!e
Nam:euasMndellanleger;eﬁz wihlen als Modelltyp Heli“ Bestitigen Sie Gusbwa hlr iesem Menu beeinflusst die Funktionen und die
Modelltyp: mitder,F5(>>)". N
Flugzeug )gupg Truck/Boat
'? X el Tl [standars |2z 2@ 6. Im MenlU ,Funktions +
Funktions+Geherzuordnune__| - Geherzyordnung” wird das Verzeichnis
Funktion Geber Trim MaxTrim R .
H der Steuerfunktionen mit deren
Tl [sonders = |12225 {4, Wihlen Sie ein optionales Modellbild P g nD -2 Geberzuordnung abgebildet. Falls Sie
Hodelble & Faneehung und Farbprofil nach lhren persénlichen e :i% = diese Zuordnung dndern wollen editieren
W!g& e ned ] Vorlieben.DieBiIderm.ijssenaufdi.einte.-rne R s Sie den Parameter ,Geber” und ordnen
| g x| SD-Karte geladen sein, bevor Sie Diese den gewiinschten Geber der markierten
o verwenden konnen. Um diesen Schritt Steuerfunktion zu. Bestitigen Sie mit der
Uberspringen zu kdnnen, bitte Taste Taste ,F5(>>)"
dricken. ,F5(>>)".
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T o) |standard 122208 20

Servozuordnung

2 TS (1[5
TseuFE 2 TSERIFE
Heck (1 & Gyroempf. [7]
3
10
12

MEA
JEEE

™% g0 | standara 122225 (Lo

Taumelscheibenmischer

Nick 50% [7]
Pitch 50% [71

Taumelsch. Ring %

7. Das Menu ,Servozuordnung”
beinhaltet die Zuordnung von
Ausgangsfunktionen des Senders zu den
einzelnen Kandlen (Ausgdngen) des
Empfangers. Wollen Sie die Zuordnung
andern, dandern Sie die einzelnen
Positionen des Verzeichnisses, zum
Fortsetzen betatigen Sie die Taste
#F5(>>)".

8. Das Menl ,Taumelscheibenmischer” ist
die Konfiguration der Ausschldage der
einzelnen Steuerfunktionen des Hub-
schraubers, die in gemischter Form auf der
Taumelscheibe Ubertragen werden. Die
Ausschlage/Wege der einzelnen Steuer-
funktionen sind in Prozent ausgedriickt.
Stellen Sie die Wege entsprechend der
Anleitung des Hubschraubers und Ihrer
Steuergewohnheiten ein. Hier kann nun
ein virtueller Taumelscheibenring (Swash
ring, Cyclic ring) aktiviert und eingestellt
werden. Damit kann ein Anlaufen der
Servos auf der Taumelscheibe bei
gleichzeitigen und grof3en zyklischen
Ausschlagen vermieden werden.
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00 | standard 122230
Modell aktivieren?

00 | standard 122239 LA
Ser i llungen

Orassel 1) ™

Mittenverstellung 0%

Max. positiv 100%

Max. negativ -100%

Limit: positiv 125%

Limit: nesativ -125%

9. Weiter gelangen Sie mit der Taste
#F5(>>)".
Es wird ein Hinweis abgebildet, ob Sie
wirklich ein neues Modell erstellen wollen.
Bestdtigen Sie diese Abfrage mit der Taste
#~F5(Ja)"

10. Nachjustieren der Servo-
Mittelstellungen, Begrenzung des
Endausschlags, Umkehr der Drehrichtung,
Verzdgerung usw. Zu diesem Meni werden
wir noch einmal bei der Bindung des
Empfangers mit dem Sender zuriickke-
hren. Gehen Sie nach Kapitel Empféanger-
>Bindungvor.

11. Der Sender ist an den Empfanger gebunden und an die
Stromversorgung angeschlossen. In der letzten Phase flihren wir ein

Nachjustieren der

Konfiguration der Servo-Ausgangsfunktionen

durch, siehe Kapitel 7.3.4 Einstellung der Empfangerausgénge.

In Meni ,Feineinstellungen” konfigurieren wir die erweiterten
Funktionen der Modellsteuerung:
Kurvenverlauf Kollektiv

-siehe, Feineinstellungen-> Funktionskurven”

Kurvenverlauf Gas

-siehe, Feineinstellungen-> Funktionskurven”



Zwei AusschlaggroBen

-siehe , Feineinstellungen ->Dual Rate/Expo”
Flugphase Autorotation

-siehe , Feineinstellungen -> Flugphasen”
Gyro/Drehzahlregler

-siehe,Feineinstellungen-> Gyro/Governor”
Ein komfortabler und schneller Zugriff zu den speziellen
Helieinstellungen ist im Hauptmenii iiber den Heli Assistent
moglich.

a0l ‘ Standard | 12:22:00

HAUPTMENU
29 Modellwahl/-modifikation

Teonl |Stam:|ard

[12:2217

Heli Assistent

Flugphasen >>

@ Feineinstellungen Funktionskurven -
iterte Einstellungen - Gaskurve =

£ Erwe 8 - Pitchkurve >>
© stoppuhren/sensoren Kreiseleinstellungen >>

P Fiinmsnbiimliblaman

7.3.3 Multicopter

Mit den DS Sender kénnen Sie ganz einfach ein Multicopter Modell
anlegen. Zusatzlich zu den Steuerfunktionen kénnen auch Kanale
fur ein Landegestell und einen Kameragimbal aktiviert werden. Die
Trimmtasten der Steuerknilppel sind dabei automatisch deaktiviert.
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Zuordnung von Servos zu den Empfangerkanalen:
1. Throttle-Steigen/Sinken

2. Roll-Rollfunktion links/rechts

3. Pitch-Nickenvor/zuriick

Vor der Erstellung eines neuen Modells sollte der korrekte Steuer-
mode eingegeben werden. Unter ,,Menii -> Systemfunktionen ->
Senderkonfiguration -> Steuermodus 1-4". Alle Zuordnungen der
Steuerknlppel auf die Steuerfunktionen basieren auf dieser
Einstellung.

Nach der Erstellung des Modells wird das Binden des Empfangers
notwendig. Siehe Kapitel 8.3: ,Empfinger->Bindung”

Hinweis: Aus Sicherheitsgriinden sollten Sie alle Propeller von den
Motoren entfernen, solange Sie an dem Multicopter Modell
arbeiten.

1. Schalten Sie den Sender ein und

HAUPTMENO driicken die Taste ,Meni”. Wihlen Sie mit
dem 3D Auswahlrad ,Modellwahl/-
modifikation” und klicken diesen Punktan.

@ Feineinstellungen

A» Erweiterte Einstellungen
® Stoppuhren/Sensoren

[ Zusatzfunktionen

B Curmbmmnbimbebiam
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Tl [sancrs ¢ [122251 (T 2, Wahlen Sie,Neues Modell anlegen”

Modellwahl/-modifikation
‘W' Modell auswahlen

4 Grundeinstellungen

E Modelibild & Farbgebung

ili Funktions+Geberzuordnung
# Servozuordnung

T 10l | standard

122239 L 20

Neues Modell anlegen
Name: Multi &
Modelltyp:

Flugzeug Heli Truck/Boat

TE &k

3. Dann bitte einen Namen des Modells
eingeben. SchlieBen Sie die Namenseinga-
be mit ,F5(0K)” ab. Ohne Namen kdénnen
Sie nicht fortfahren in der Programmie-
rung. Als Modelltyp wéhlen Sie dann ,X-
Copter”. Diese Eingabe wird mit Druck auf
das 3D Auswahlrad bestdtigt. Weiter geht
esmitderTaste,F5(>>)".

T 0] | standard 122201 L5

Maodellbild & Farbgebung

Farbprafil
Light Red [7]

.o Hintergrundbild X
img/copter.ing

4. Es folgt die optionale Auswahl eines
Modellbildes und des Farbprofiles nach
eigenen Wiinschen. Ein optionales
Modellbild sollte vorher auf der internen
SD Karte des Senders geladen sein. Mit der
koénnen Sie diesen Punkt auch tbersprin-
gen.Taste ,F5(>>)".
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Tx 0] | Standard

= 5. In den Grundeinstellungen werden die

Erindeinstellungen entsprechenden Steueroptionen eines
Sy® Multicopters angezeigt und ausgewahlt.
e Diese sind Kameragimbal “nein/2 Achsen/3
e nenl | Achsen’, die gewiinschten Gyrostabilisie-
:a“h‘zn::::;s_ "“:g rungsfunktionen und die Anzahl der
I Landegestellservos/-funktionen.  Dann
wieder die Taste ,F5(>>)".
T 00l | standard 122224 1A

Funktions+Geberzuordnung

Funktion

Geber Trim MaxTrim

6. Die ndchste Seite zeigt die Zuordnung
der Geber (Knlippelaggregate, Schalter,
Schieber...) zu den anzulegenden
Funktionen. Hier kdnnen Sie Diese auch
nach belieben neu vergeben. Ausserdem
bietet sich eine gute Kontrolle, ob der
korrekte Steuermode gewahlt wurde. Sind
alle Funktion wie gewlinscht den Gebern
zugeordnet, bestdtigen Sie diese Seite
wieder mitderTaste ,F5(>>)".

2 pich®  pa[] .3
3 vawZ e .E
a Throttle @ P2 .5
5 Mode & .[F) =
T 10l | standard 122231 (L
Servozuordnung
2 Roll 7]
3 Pitch[F] 4 Yaw [F]
5 Mode[F] 6 .=
7 -F 8 -
9 LE 0 .3
11 WFo12 -E
= =

gezeigte Zuordnung
Missverstandnisse bei den ersten Programmierungen. Dann
Bestatigen Sie diese Seite mit der Taste ,F5(>>)".

7. Jetzt werden die Servozuordnung bzw
Empfangersteckpldtze der Funktionen
angezeigt. So werden die Drehzahlregler/-
Servos dann auch mit dem Empfénger
verkabelt. Diese Zuordnung kann hierauch
getauscht werden, wir empfehlen, die
einfach zu Ubernehmen. Das vermeidet




Pl [sondars |22z W g, Der folgende Bildschirm fragt nun nach
der Aktivierung des neu erstellten Modells.
Bestatigen Sie diese Abfrage mit der Taste
»~F5(ja)”.

Modell aktivieren?

M 9. In den folgenden Servoeinstellungen
__Servoshstelungsn___ k6nnen alle Endpunkte, Limits, Laufrich-
prTra———— = tungen, Neutralpunkte usw der Servos
o o programmiert werden. Wurde das Binding
Limit pesity =% des Empfiangers zu diesem Zeitpunkt
eingeleitet (Bindingstecker auf Steckplatz
»Ext” und dann die Stromversorgung einschalten), fordert der
Sender zur Bestatigung des Bindings auf. Dann springt der Sender
zurlick in die Servoeinstellungen. Der Druck auf die ,,F5(0K)” Taste
schlieft die Modellerstellung ab und Sie gelangen zum Startbe-
schirm des neuen Modells.

10. Binding Sender mit dem Empfanger: siehe Kapitel 8.3 Empfan-
ger -> Binding. Sobald Ihr Sender mit dem Empfanger gebunden ist
und Sie die Stromversorgung des Empfangers neu eingeschaltet
haben, beginnt die letzte Aufbauphase mit der Abstimmung lhrer
Flugreglerkandle in der Multicopterflugsteuerung (Kapitel 7.3.5
Servozuordnung). In den Servoeinstellungen kdnnen Sie die Wege,
Mittelstellungen und Laufrichtungen usw der Flugsteuerung des
Copters anpassen, sodass die Flugsteuerung diese als korrekt
erkennt.
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7.3.4 Schiffsmodell

Der Sender ist auch mit einem Begleiter zur Erstellung von anderen
Modelltypen als Flug- oder Hubschraubermodellen ausgestattet. Im
der Modelltypauswahl ,Truck&Boat” befindet sich ein Begleiter zur
Erstellung von Schiffen, Autos bzw. Funktionsmodellen. Verwenden
Sie diesen Modelltyp falls Ihr Modell nicht in eine der vorher
genannten Kategorien einzugliedern ist. Die nachfolgend
beschriebene Vorgehensweise betrifft die Erstellung eines
Schiffsmodells. Das Modell hier im Beispiel wird durch die
Basisfunktionen Motor und Ruder gesteuert und wird durch
Zusatzfunktionen wie einem Motorgerdausch-Generator,
Schiffsbeleuchtung, Sirene und einem Rauchgenerator erweitert.
Die ersten drei Funktionen sind proportional, der Rest ist nicht-
proportional.

Zuordnung von Servos zu den Empfangerkanalen:
Motor

Ruder

Gerduschmodul (Motorgerdusch)
Modellbeleuchtung

Gerduschmodul (Sirene)

Rauchmodul

onpwh=

Stellen Sie vor Beginn der Programmierung sicher, dass Sie den
richtigen Sendermodus eingestellt haben ,HAUPTMENU ->
Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup”. \lon dieser
Einstellung aus erfolgt die Zuordnung der Steuerfunktionen zu den
Gebern des Senders.

Zuerst muss ein Modell im Sender erzeugt werden und zuletzt muss
der Sender DS mit jenem Empfanger gebunden werden der im
Modell eingesetzt wird, siehe Kapitel ,Empfdnger->Bindung”
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el |sunders_ “|r2zzs @M 1, Schalten Sie den Sender ein. Im Tllseris_C|nizo @ 5. Der erste Parameter im Mend
HAUPTMERY Hauptbildschirm driicken Sie die Taste pr— *=— 5 ,Grundeinstellung” ist die Anzahl der

% Heli Assistent ,menu”. gesteuerten Motoren im Modell. Diesen

@ Feineinstell . . .

4 Erwaicere Eiscalungen | Wahlen Sie den Parameter ,,Modellwahl/- Parameter werden wir nicht andern und

wechseln zum nachsten der die Art der
Motorsteuerung definiert. Dreht der Motor

® Stoppuhren/Sensoren

[T T T S S S,

modifikation” und dricken die ,3D-

Taste”.
nur in eine Richtung (nur vorwarts) oder in
Tl [standars - |12 (T 2, Wahlen Sie den Parameter , Neues beiden Richtungen (vorwarts/riickwarts)?
5 ootelanlimedfieton | Modell anlegen” und driicken die ,3D- Wir &ndern die Einstellung ,Motortyp” auf
Taste”. »vorwdrts/riickwdrts” und bestatigen mit
4 Grundeinstellungen ”
& Modellbild & Farbgebung derTaste ,F5(>>)".
ili Funktions+Geberzuordnung
# Servozuordnung
 —— gl | standara zzs (@ 6. Mit der Taste ,F3(+)” erzeugen wir
x . 33 . . Funktions+Geberzuordnung i i i
7 il [stancara wzn @ 3. Geben Sie den Modellnamen ein und unkslonsGeherzuordning (sjc'hnGtt\évelsg aIISe F(ljmktlongn UEdECc;?inen
Neues Modell anlegen u g ie Geber des Senders zu. Durc itieren
Name: soaca| Wahlen als Modelltyp ,Truck&Boat”. - B I des Parameters ,,Geber” wihlen wir den
Modelltyp: Bestétigen Sie mit derTaste ,F5(>>)". et S Bl ” -
Fugeus  Hell  X.Copter s sre@ w0 .3 Geber aus, siehe Kapitel ,Geber

< GX{’ auswdhlen”. Die einzige Ausnahme bildet

e die Funktion des Gerdauschmoduls
(Motorgerdusch), der kein Geber

Tyl | tandard 222 (A 4. Es folgt die optionale Auswahl eines zugeordnet wird, weil sie vom
Modellbild & Farbgebung Modellbildes und des Farbprofiles nach Motormischer gesteuert wird. Das
Y, (el wm | €10€nen Winschen. Ein optionales Motorgerausch wird der Motordrehzahl
‘We wmergranana x| V10delIbild sollte vorher auf der internen proportional sein. Fir die Sirenenfunktion
SD Karte des Senders geladen sein. Mit der wihlen wir den Umschalter ,Sa” aus

kénnen Sie diesen Punkt auch (Umschalter ohne Arretierung). Nach

Uberspringen.Taste ,F5(>>)". Erstellen aller Funktionen bestatigen Sie

die Konfiguration mitderTaste ,F5(>>)".
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T gl [standard waw g /- Zuordnung der Sender-

Servozuordnung Ausgangsfunktionen zu den Empfan-
2 el [ gerkandlen (Ausgdngen). Haben wir im

3 Esound[¥] 4 Lights 7]

o sl e ~J | vorhergehenden Menii die Funktionen in

: -2 » -0 der Reihenfolge erstellt, in der sie an den

- = = Empfangerausgdngen erscheinen sollen,
missen wir diese Konfiguration nicht
weiter umstellen. Bestdtigen Sie mit der
Taste ,,F5(>>)".

ool |standard zzss I 8, Es wird ein Hinweis angezeigt, ob Sie

wirklich ein neues Modell erstellen wollen.
Bestatigen Sie mitderTaste ,F5(Ja)”.

Modell aktivieren?

Dl [stntors_ “|z2> E 9 Nachjustieren der Servo-

Servoeinstellungen

e - Mittelstellungen, Begrenzug des
YT —— = Endausschlags, Umkehr der Drehrichtung,
Max. positiv 100% A . .

Mo ety 1o Verzégerung usw. Zu diesem Menii werden
it posit =% wir noch einmal bei der Bindung des
Limit: negativ -125%

Empfdngers mit dem Sender zurlickke-

hren. Gehen Sie nach Kapitel Empfanger->Bindung vor. Bestatigen
Sie mitTaste ,,F5(0k)"

Der Sender ist an den Empfianger angebunden und die
Stromversorgung angeschlossen. In dieser Phase flihren wir ein
Nachjustieren der Konfiguration der Servo-Ausgangsfunktionen
durch, siehe Kapitel 7.3.5 Einstellung der Empfangerausgange.
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Im letzten Schritt konfigurieren wir einen freien Mischer von der
Gasfunktion zum Gerduschmodul (Motorgerdusch). Das Ergebnis
sollte sein, dass mit dem Umschalter der Mischer aktiviert wird und
je nach Gasknippelposition das Gerduschmodul angesteuert wird.
Wirwechselnzum Men ,,Feineinstellungen->Freie Mischer”.

Thogl] | standard 22 O a). Mit der Taste ,,F2(+)” erstellen Sie einen
Frele Mischer = freien Mischer. Im Parameter Von: -
Von: Motor . . i . "
I x | Mischereingang, wéhlen Sie ,Motor”, und
u: £ sound [7] . .
im Parameter ,Zu:” - Mischerausgang,
Master-Wert 100% 7]

geben Sie ,Esound” ein. Der
Parameter,,Master-Wert” bestimmt die
Ubertragung vom Eingang zum Ausgangs
des Mischers. Mit der Taste ,F5(-->)"
erstellen Sie den freien Mischer und
wechseln zu deren Ubersicht.

Tl |sterdard W 122201 b). Zuordnung des Schalters fur die
—Aktivierung und Deaktivierung des freien
Master-Wert sien  wne | Mischers. Mit der Taste ,F4(edit)”
100% 5] (1o Sc ¥ A . . 3 .

£ wechseln Sie zur erweiterten Konfiguration

Basis - - Schalter

venis.  oos 0os oo oo des freien Mischers und durch Andern des

Freie Mischer

Asymetricher Gas Misch X . .

L x | Parameters,,Switch” ordnen Sie den Geber
ik x | fur die Aktivierung/Deaktivierung des
Slave Dual-Rate x |

‘ Mischers zu.




7.3.5 Einstellung der Empfangerausgange

Wechseln Sie zum Meniu ,Modellwahl/-modifikation-
>Servoeinstellungen”. Mit den Tasten ,F2" und ,F3" bldttern Sie
die einzelnen Empfangerausgange durch. Fir die Feinjustierung der
Servoausgange gehen Sie folgende Punkte durch:

~Wegumkehr”-Umkehrdes Ausschlags

Wir bewegen die Proportionalgeber und verfolgen, in welche
Richtung die Servos ausschlagen. Wenn ein Servo in die falsche
Richtung lauft dndern Sie den Parameter ,Wegumkehr” am
jeweiligen Ausgang. Wir gehen weiter auf gleiche Weise vor, bis alle
Ausgdnge (Servos) imrichtigen Sinne laufen.

»Mittenverstellung”- Nachjustieren der Mittelstellung

Wir lassen die Geber in der Mittelstellung und gehen schrittweise
alle Ausgédnge durch, wobei wir mit dem Parameter
+Mittenverstellung” die Mittelstellungen der Servos korrigieren.

Ratschlag:Versuchen Sie bereits beim Bau des Modells die
Mittelstellung mechanisch so gut wie méglich zu justieren.
Wenn Sie einen zu hohen (Korrektur-)Wert fiir die
Mittelstellung einstellen miissen, beschrdnken Sie dadurch
den verbleibenden Servoweg.

duplex« cmex

»~Limit positiv/Limit negativ” - Maximalbereich der
Ausgangsfunktion

Diese Parameter definieren die Endwerte der Servowege, d.h.
welche Servostellungen in den Endpositionen der Geber erreicht
werden. Diese Funktion sollte zur Einstellung der fir den Betrieb
erforderlichen maximalen Servowege/ Ruderausschlage verwendet
werden. Eine mdgliche mechanische Beschdadigung der Servos und
Klappen durch zu groBe Ausschlage ist zu beachten! Das Einstellen
der Steuerfunktionen fiihren Sie Gber die Dual-Rate-Funktion durch.




Duplex Empfanger / allgemein

8.1 Empfianger Beschreibung

1.  DieServoanschlisse passen universell fiir die meisten Servos
mit UNI Stecker - bei Futaba-kompatiblen Servosteckern muss die
,Nase”am Steckerentfernt werden.

2.  Bat - Steckplatz fiir den Anschluss der Stromversorgung fir
Empfanger und Servos. Verwenden Sie wenn mdoglich immer
mehrere Eingdnge parallel fiir die Stromversorgung,dazukdnnen
dazu auch Y-Kabel oder weitere, nicht besetzte
Empfangereingdnge benutzt werden. Sie entweder
hochstromtaugliche NiXX-Zellen, LiXX-Zellen oder auch eine
Spannungsregulierung mittels (Regler-)BEC oder auch ein
externes BEC/SBEC wie z.B. Jeti MAXBEC, SBEC oder MAXBEC2
verwenden. Beachten Sie dabei stets die Herstellervorgaben und die
zulassigen Betriebsspannungen lhrer Servos!

3. SAT - An diesen Eingang konnen Sie auch einen
Satellitenempfanger JETI DUPLEX Rsat2 anschliefen. Dadurch
erhdhen Sie die Zuverldssigkeit in Situationen, wo es zu einer
Abschirmung oder unglinstigen Orientierung der Antennen
kommt.
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4.  EXT - Eingang fiir Telemetriesensoren. Wenn Sie mehr als nur
einen Telemetriesensor anschlieBen bendétigen Sie den JETI

EXPANDER E4.

5. A1/A2 - Empfangerantennen. Verlegen Sie die aktiven
Antennenldngen wenn mdoglich immer im  Winkel von 90°
zueinander.

8.2 Einbau

Montieren Sie den Empfanger vibrationsgeschiitzt (zB auf
Moosgummi) und platzieren ihn so weit wie moglich entfernt von
Storquellen wie Servos, Regler oder Antriebsmotore. Die
Empfangerantennen ordnen Sie so an, dass ihre aktiven Enden in
einem Winkel von 90° zueinander stehen und moglichst weit
voneinander entfernt sind.Achten Sie darauf, daB8 der Biegeradius
nicht kleiner wird, als 1 cm. Der aktive Teil der Antenne darf nicht in
der Ndhe von Metallteilen liegen. Falls das Modell mit einem
Carbonrumpf ausgestattet ist, empfehlen wir die aktiven
Antennenteile auBerhalb des Rumpfes anzubringen.

8.3 Bindung

Um die Kommunikation zwischen Sender und Empfanger zu
ermoglichen missen diese aneinander gebunden werden. Dabei
speichert der Sender die zugehodrige Empfangeradresse, findet
,seinen” Empfanger beim nachsten Einschalten wieder und beginnt
die Kommunikation. Die Bindung muss pro verwendetem
Empfénger nureinmal durchgefiihrt werden.
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8.3.1Vorgehensweise: o0l | standard |[12:22:01

1. SchaltenSieden Sender und Empféngeraus. Drahtlosmodus/Trainer

2. Stecken Sie den Bindestecker ,BIND PLUG” in den » Priméres Modul binden =
Empféngereingang EXT. 900MHz Backup aktivieren x

3. SchaltenSiezuerstden Empfangerein.

4. Danach schalten Sie den Sender ein. Der Empfanger bindet
sich mit dem primdren Sendermodul, dieser Vorgang wird
akustisch signalisiert.

8.4 Reichweitentest

8.3.2 Alternative Bindungsvorgang liber das Sender-
Durch den Reichweitentest Uberpriifen Sie die ordnungsgemale

Menl: Funktionsweise von Sender und Empfanger und sollte vor dem
Erstflug jeden Flugtages oder auch bei Zweifeln Gber die Sender-

1. Schalten Sie den Empféngeraus und den Senderein. oder Empfangerfunktion durchgefiihrt werden. Beim

2. Stecken Sie den "BINDING Stecker" in den ,EXT” Reichweitentest wird die Sendeleistung auf 10% abgesenkt.
Empfangereingang. Um den Reichweitentest zu aktivieren bleibt der Bindingstecker auf

3. Schalten Sie die Empfangerstromversorgung ein. dem Ext. Steckplatz gesteckt.

4. Suchen Sie im Sendermenii "Erweiterte Eigenschaften -> Alternativ: im Menli unter Systemfunktionen - Reichweiten-/Servotest
Wireless-Modi/ Trainer" den Reichweitentestvom Sender aus aktivieren.

5. Markieren Sie "Priméires TX-Modul binden" und driicken Sie die Stellen Sie beim Reichweitentest das Modell und den Senderin einer
,3D-Taste”. Hohe von mindestens 80 cm Giber Grund auf. Ein richtig arbeitender

Sender und Empféanger sollte im gegebenen Testmodus das Modell
zuverlassig bis zu einer Entfernung von mindestens 50 m steuern.
Sollte das nicht der Fall sein, tiberpriifen Sie vor allem die Anordnung
der Empfangerantennen. Wenn auch danach der Test erfolglos ist,
fliegen Sie keinesfalls sondern kontaktieren Sie Ihren Handler oder
einesder Servicecenter.

6. Der Empfanger bindet mit dem Sender. Bestdtigen Sie das
registrierte Gerat.
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8.5 Fail safe

Alle Empfanger des Duplex 2,4GHz-Systems verfligen Uber die
Funktion ,fail safe’; die auf Verbindungsunterbrechungen reagiert.
Ab dem Zeitpunkt, wo fiir den Empfanger aus irgendeinem Grund
keine verwertbaren Informationen des Sender zur Verfligung
stehen wechselt er nach einer voreingestellten Zeit in einen der
nachfolgenden Modi tiber.

»Repeat” - Beibehaltung der zuletzt giiltigen Ausgangsimpulse /
,Servostellung” (Standardeinstellung der Empfanger
im Lieferzustand).

»Outoff” - DieEmpfangerausgédnge liefern kein Impulssignal.

Failsafe” — Die Ausgange wechseln zu voreingestellten
Ausschlagen.

Jeder Empfangerausgang kann fiir einen der oben erwdhnten Modi
konfiguriert werden. Wir empfehlen an jedem Ausgang den
Parameter ,Failsafe” auf einen Wert einzustellen, der geeignet ist das
Modell in einem stabilen Zustand zu halten, zB. Ruder auf
Mittelstellung, Motor abgeschaltet oder Verbrennungsmotor im
Leerlauf, ausgefahrene aerodynamische Bremsen.

Vorgehensweise bei der Failsafe-Konfiguration am Empféanger

1.  Binden Sie den Empféanger mit dem Sender, siehe Kapitel 8.3
Binden und lassen Sie den Empfanger und Sender eingeschaltet.

2. Wadhlen Sie Menli - Modellwahl-/modifikation -
Gerditeiibersicht - den gebundenen Empfanger an. Dort werden
dann die Optionen der Empfangereinstellungen angezeigt. Wahlen
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Sie dort "Failsafe" und folgen den Anweisungen im Display. Siehe
auch Punkt 8.7 dieser Anleitung.

Voraussetzung: SW Stand des Empfcdnger mindestens 3.24

Wenn der Empfénger nicht mit einer SW ab 3.24 ausgeriistet ist,

dann ist eine Programmierung iiber die JETI Box Funktion
maglich. Wir empfehlen die Programmierung iiber die
Geridteiibersicht mit aktueller Empfdnger-SW.

3. Im Meni,Out Pin Set — Set Output Pin” wahlen Sie mit den
Tasten links/rechts jenen Empfangerausgang, den Sie konfigurieren
mochten und fahren mit derTaste nach untenfort.

4. Im Menl ,Signal Fault Yn’; wobei ,,n” die Nummer des zu
konfigurierenden Ausgangs/,Empfangerkanal” bedeutet, wahlen
Sie den Wert ,fail safe”. Damit wird am Empfangerausgang n die
Funktion,,fail safe” aktiviert.

5.  DerWertvon ,Fail safe” wird eingestellt,indem Sie die Taste
nach unten driicken und ins Menu ,,Fail Safe” wechseln. Mit den
Tasten links/rechts wahlen Sie die Servostellung bei Eintreten einer
Failsafesituation. Sie konnen jeden beliebigen Wert im Bereich von
0,8 bis 2,2 ms auswahlen, wobei 1.5ms die Servomitte und bei
Elektromotoren ~1.0ms den Leerlaufwert/Motor aus darstellt.

Programmieren Sie schrittweise alle angeschlossenen
Empfangerausgénge indem Sie die Schritte 3-5 wiederholen.

Der letzte Parameter ,Signal Fault Delay” definiert die
Verzogerungszeit in Sekunden nach einem Verbindungsausfall,
nach welcher ,fail safe’; ,,out off” oder, repeat” aktiviert werden.
Der Wert kann durch Driicken der Tasten links/rechts verandert
werden.




8.6 Geratelibersicht

Tl [stendare “r2220 O Dieses Menl wird fiir die drahtlose
HAUPTMEND Einstellung und Programmierung von
Empfangern, Sensoren... genutzt. Sie
nutzt das neue Ubertragungsprotokoll EX
Bus und kann alle Komponenten mit
diesem neuen Protokoll ansprechen. EX
Bus Komponenten sind auf ihrem Label
gekennzeichnet und zusatzlich gibt es die
Moéglichkeit, vorhandene und
updatefdhige Komponenten mit einer
neuen Firmware zu aktualisieren. Diese
Firmwareupdates werden zum Download
unter www.jetimodel.de bereitgestellt.

@ Feineinstellungen

£, Erweiterte Einstellungen
® Stoppuhren/Sensoren
[@ Zusatzfunktionen

B Cuntamabionbitinman

T 10 | standard 122215 (20

Modellwahl/-modifikation

iNSuTS MUaSH aricESI
4 Grundeinstellungen

[E Modellbild & Farbgebung

ili Funktions+Geberzuordnung
# Servozuordnung

& Servoeinstellungen

T o) |standard

=z (0 Das Hauptfenster der Gerateiibersicht
Geratedbersicht zeigt die registrierten Gerédte
(Empfanger/Sensoren...). Diese Gerate
werden mit ihrem Namen oder ihrer
Gerdte-ID angegeben. Das OK-Hdkchen
hinter dem entsprechendem Gerat zeigt

RSAT EX. e
RC Schalter >

die Konfigurationsbereitschaft an. Mit der F3 “Refresh” Taste kann
diese Liste aktualisiert werden, die automatische Erkennung der
Geréte lduft standig und automatisch im Hintergrund.

Im obigen Beispielbild sind zwei Empfanger - R9 EX und Rsat EX —
erkannt und registriert worden. Mit einem Druck auf die 3D-Taste
der DS kénnen die jeweiligen Einstellungen detailliert
vorgenommen werden. In der untersten Reihe finden Sie den RC
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Switch, dieser wird immer angezeigt und ermdoglicht die
Einstellungen zu diesen speziellem Gerét (siehe auch weiter unten).
Bitte beachten Sie, dass die Einstellungen zum RC-Switch im Sender
gespeichert werden und modellspezifisch sind.

Achtung: Dieses unterschiedet den RC-Switch von allen anderen
Sensoren usw., welchedie Einstellungen im eigenen Speicher ablegen.

Hier ein Beispiel wie ein “R9 EX” Empfdnger eingestellt werden
kann:

Nachdem alle Parameter aus dem Empfangerin den Sender gelesen
wurden, zeigt das Bild die Grundmdglichkeiten der
Programmierung (Bild a)). Jede Anderung wird automatisch und
sofort ibernommen, ein Bestatigen ist nicht erforderlich. Die Taste
F3 "Refresh" erlaubt Ihnen die Einstellwerte neu einzulesen und zu
kontrollieren. Das ist besonders nutzlich, wenn zwischenzeitlich
Anderungen mit einer JETIBOX vorgenommen wurden.

Mit der Taste "F2 Tools” (Schraubenschliissel/Schraubendreher-
symbol) gelangen Sie in einen speziellen Dialog, in dem Sie
Einstellungen des jeweiligen Gerdtes importieren und exportieren.
Wenn Sie die Konfiguration z.B. eines Empfangers exportieren
mochten, wahlen Sie einfach "Exportiere die Einstellungen'; setzen
Sie einen geeigneten Dateinamen und bestdtigen. Ebenso kdnnen
Sie diese Konfiguration in das Gerdt (hier im Beispiel des
Empfangers) importieren. Alle exportierten Dateien sind in der
"Export"-Ordner auf der SD-Karte gespeichert.
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a) (]| pefauit 1| 122200
Duplex REX10
Fail-safe o Py
Alternative Funktionen >
Servozuordnung >

Reset in den Lieferzustand...

<< | X | & [

Im Bild a) kbnnen folgende Parameter verdndert werden:

- Serieller Ausgang - Festlegung der Signalausgabe des
Empféangers. Sie konnen zwischen folgenden Optionen wahlen:

- JETIBOX &Servo - fiir einen direkten Anschluss der Servos

« PPM Positiv, PPM negativ — positives oder negatives PPM
Summensignal fir z.B. Multikoptersteuerungen oder
Flybarless-Systemen bei Helis. Ein direkter Anschluss von Servos
wird diesem Modus wird ebenfalls unterstiitzt.

« EXBus - Ausgabe eines digitalen Signals, welches gleichzeitig
und sehrschnell alle Informationen, an z.B. die JETI Central Box

oderanderedigitale Gerate (FBL System...).
« UDI - Universal Data Interface. - Das ist ein unidirektionales
digitales und serielles Protokoll, welches bis zu 12 Kanale auf
einem einzigen Anschluss ibertragen kann. Das UDI Protokol
wird z.B. in verschiedenen Stabilisierungssystemen fiir
Hubschrauberund Flugzeuge verwendet.
-Haupteinstellungen - siehe Bild b)
-Fail-Safe- siehe Bild c)
-Alternative Funktionen - siecheBild d)
-Servozuordnung- siehe Bild e)
Reset to factory settings... - nach einer Bestatigungsabfrage wird
derEmpfénger/Sensoren... auf den Lieferzustand zurlickgesetzt.

Die ndchste Seite (Haupteinstellungen) zeigt grundlegende
Eigenschaften des Empfingers (Bild b)).

Tx a0 pefaute 1 |12:2236
REX10 Einstellung
Impulsgeschwindigkeit Auto [7]

PPM Einstellungen

Anzahl der Kandle 0 Kandle

PPM/UDI Modus Direkt [F]

Alarmeinstellungen

Unterspannungsalarm asv |
| << [ X | & [JHewd] ok

-Impulsgeschwindigkeit - Bestimmt, wie oft das Servosignal auf die
Ausgange des Empfangers wiederholt wird. Sie konnen Zeiten

von 5 ms bis 30 ms (in Schritten von 5 ms ) einstellen. Empfohlene
Option:,,Auto”.
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PPM-Einstellungen

- Anzahl der Kandile - wenn der PPM Ausgabemodus eingestellt ist
(entweder positiv oder negativ) kdnnen Sie die Anzahl der Kandle
aufdem PPM Ausgang konfigurieren.

- SAT1/SAT2 - verschiedene Empfdangern unterstiitzen die Eingabe
eines Backup-PPM-Signals von z.B. einem RSAT2. Dieses Signal kann
Uber SAT1 oder SAT2 Steckplatze des Empfangers erfasst werden.
Hier kénnen Sie den Betriebsmodus fiir den jeweiligen Steckplatz
definieren. Das PPM- Eingang kann im Standard- Servo-Modus und
EX- Bus-Modus angenommen werden. Zusétzlich kann der SAT2
Steckplatz als PPM Ausgang konfiguriert werden. In diesem Fall wird
der SAT2 Steckplatz alle 16 Kanédle ausgeben, wenn nicht anders
angegeben.

- PPM / UDI - Modus - bestimmt die Verarbeitung und zusatzliche
Logik, welche auf die PPM und UDI -Protokolle angewendet wird.

- Direkt: die vom Sender empfangenen Signale werden nicht
weiterim Empfanger verarbeitet, sie sind

ohne jede Anderung am Ausgang des Empfingers in Form von PPM
/ digitale Signale verfligbar. Wenn ein Signalverlust auftritt, werden
kein PPM Signal oder digitale Daten von dem Empfanger
ausgegeben.

- Berechnet/Computed: die vom Sender empfangenen Signale
werden entsprechend seinen im Menl "Kanal -Set" gewahlten
Einstellungen verarbeitet (z.B. im MenU "Out Pin Set"
programmierte Kanalausgange, Failsafe etc.)

Alarmeinstellungen

- Niederspannungs-Warnung - bei Unterschreitung dieses Wertes
wird der Alarm fiir die Empfangerakkuspannung ausgegeben Hier
kann der Spannungwert dem jeweiligen Empfangerakkutyp
angepasst werden. Der Sender kann diese Warnung dann im
Klartext als Sprachausgabe wiedergeben (siehe Kapitel
"Stoppuhren/Sensoren").

Auf der ndichsten Seite des Bildschirms (Bild C)) finden Sie die
oFail-safe” Funktionen:

Fail-Safe - diese Funktion wird mit der Einstellung “Aktiv"
aktiviert und mit der Einstellung “Inaktiv" deaktiviert.

Fail-Safe Verzégerung - beschreibt die Zeitspanne nach dem
Signalverlust bis zum Einnehmen der Failsafepostion.

Fail-Safe-Position jetzt stellen - hier konnen Sie die Knlppel,
Schieber, Schalter des Senders in der gewtinschten Fail-Safe-
Position halten und diese dann gesammelt zum Empfanger
Uibertragen. Unter dem nachsten Punkt "Steckplatz - Modus"
kénnen Sie diese Fail-Safe-Position nun fiir jeden gewiinschten
Steckplatz am Empfanger aktivieren.

Default [12:22:43
REX10 Fail-Safe

A [Ponll

<< Zuriick

Fail-Safe Aktiv [7]
Fail-Safe Verzogerung 1.5s5
»Fail-Safe-Positionen jetzt stellen...

Steckplatz Modus Wert Geschw
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Jeder Empfidngerausgang hat drei verschiedene Parameter zu
Auswabhl:

» Modus (Hold, Aus oder Fail-Safe) — gibt an, wie sich dieser
Ausgang des Empfdngers im Falle eines Signalverlustes verhalt.
Hold mode - die letzte korrekt empfangene Servoposition wird
gehalten.

Aus -kein Signalwird an das Servo ausgegeben
Fail-Safe - das Servo nimmt die von Ihnen eingestellte Stellung ein

« Wert - Position des Servos wenn die Verbindung Sender-
Empfénger verloren wird. Nur wéhlbar bei aktiviertem Fail-Safe
mode. Fiir einen Test driicken Sie die F4 “Apply” Taste wahrend
der Anderung des Wertes. Die gewihlte Position des Servos wird
dann sofort ausgegeben ohne den Sender auszuschalten. Mit
der “Apply” Funktion kénnen lhre Failsafe Positionen schnell
eingestellt und kontrolliert werden.

» Geschwindigkeit - Verzogerung der Servobewegung wéhrend
des Einnehmens der Failsafe Position.

d) X0 pefautt

[12:22:18

REX10 Funktionen

Steckplatz Funktion

Steckpl 1 Servo [7]
Steckpl 2 Digitalausgang [7]
Steckpl 3 Digitaleingang [7]
Steckpl 4 DITEX [7]
Sterknl & Serun 1

Das Bild d)), "Alternative Funktionen" ermoglicht es Ihnen, die
Modi der Empfangerausgang Pins zu dandern. Die Servo-Ausgdnge
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kdnnen als digitaler Ein- oder Ausgang konfiguriert werden.

- Digitaler-Eingabemodus: ein logischer Wert eines Signalgebers (0
oder 1 als Ergebnis) wird an den DS Sender in Form von EX-
Telemetrie Ubertragen, so dass sie weiter verarbeitet werden
kénnen (z.B.am Sender angezeigt und auf die SD-Karte des Senders
gespeichert). Die Empfénger Stifte sind mit internen Pull-up-
Widerstanden ausgestattet. Um einen logischen Wert eines
Signalgebers zu erkennen, reicht es den Signalkontakt des
Empfangers mit Masse zu verbinden.

- Digital-Ausgabemodus: Ein Ubertragener Kanal wird in zwei
logische Werte umgesetzt. Wenn die Impulsldnge dieses Kanals
gréBer als 1,5 ms ist, wird der Pin-Ausgang auf log."1" gesetzt.
Andernfalls wird der Pin-Ausgang logisch "0" bleiben. Mit dieser Art
und Weise kdnnen Sie einfach beispielsweise Lichter/LEDs... mit
geringer Leistung bedienen. In diesem Modus als auch im Servo-
Modus werden auch die Failsafeeinstellungen angewendet.

Die nachste Seite (Bild e)) ermdglicht Anderungen der
Servozuordnungen im Empfanger. Die Steckplatze (Steckplatz 1 bis
...) und die Namen der zugeordneten Funktionen werden hier
angezeigtund kdnnen frei belegt werden.

e) ™l pefaule | 12:22:05
Servozuordnung

Steckplatz Servo Nr. Gruppe

Steckpl 1 Throttle 1 () [F]  A[F]
Steckpl 2 Querruder 1 (2) [7] B[F]
steckpl 3 Klappe 131 c[@
Steckpl 4 Querruder2(@)[F] A7
Stecknl & = al=




8.6.1 Direkte, on-demand-Befehle” fiir EX Bus taugliche
Gerate

Die Sender DS unterstiitzen bis zu 16* universelle Befehle fir die
drahtlos verbundenen und EX Bus fahigen Gerite. Eine Ubersicht
der mdéglichen Befehle erhalten Sie nach Druck auf die Taste ,,F4"
CMD im Meni ,Modellauswahl/-modifikation->
Geriiteiibersicht”. Die moglichen Befehle werden automatisch von
dem jeweiligen Gerat ausgelesen und angezeigt. Hier im Beispiel:
die direkten Befehle der Central Box 220 Central Box und deren
Loschung der Min/Max Werte Uber einen auszuwdhlenden Schalter
oderauch direkt (clear now).

T’_‘uuﬂ]j Default 122z (L 1
.

Ubersicht Direkteingaben
cBOX220

Liste der aktivierten Direktbefehle

Dljocese“Jizzss @ 5 Hier im Beispiel: Der Sa Schalter wurde
Clear MIN/MAX values .. h d M . /M xim m
Pr—— zur Loschung derMinimum/Maximu
Mode sever s | \Werte der Central Box220 ausgewahlt. Fiir
die Loschung wird einfach der gewdhlte
Schalter betatigt.
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Tollfocesk ez @ 3. 7 B, wihle Telemetrie Min/Max

Central Box 220

Haupteinstellungen >
Alternative Funktionen >
Servo Fail-Safe >
Servozuordnung >
Telemetrie >

M 4. Mit dem Auswahlrad kann dann zur
€B0X220 Min/Max Auswahl des Schalters/Gebers gescrollt

<< Zuriick
= werden.
» Jetzt Iéschen...
et bz
Min. Spannung 00V ooV

Max. Spannung 0.0V 0.0V

Hier auf den Hauptbildschirm der Central Box wahlt man mit dem
Auswahlrad ,Telemetry Min/Max”. In der folgenden Seite kann
dann der Loschschalter/-geber ausgewahlt werden oder auch das
Loschen derWerte direkt veranlasst werden.

In der Praxis wird das wie folgt aussehen (Beispielsweise wurde der
Schalter ,Sa” gewahlt:

- Betdtigen Sie den Sa Schalter in die ,,EIN” Position wird der Sender
einen drahtlosen Befehl fiir den Reset der Min/Max-Werte an das
Modell senden. Bevor dieser Befehl ausgefiihrt wird, muss eine
Bestatigung erfolgen.

- Uber das Senderdisplay werden Sie gefragt, ob der gesendete
Befehl bestatigt wird. Wahle Sie NEIN oder es erfolgt keine zeitnahe
Eingabe wird dieser Dialog geschlossen und der Befehl wird nicht
ausgefihrt.



EX

-Wahlen Sie “JA” wird der Befehl bestétigt und durch die Central Box
ausgeflihrt. Die Min/Max-Werte werden geldscht und die
Telemetriefensterim Hauptdisplay zeigen,,Null”.

8.7 RC-Ein/Aus Schalter

Die RC-Ein/Aus Schalter wird im Modell montiert und tber den
Sender, d.h. Gber die 2.4GHz Funkstrecke, bedient um die gesamte
Empfangsanlage ein- oder auszuschalten. Es sind dadurch keine
aussenliegenden Schalter oder andere Bedienelemente
erforderlich. Es werden verschiedene Versionen angeboten, als
Ergdnzung zur CentralBox bzw. den Spannungsreglern Jeti
MAXBEC 2D plus / SBEC 40 oder als Einzelgerdt zwischen
Empfangerakku und Empfanger.

Varianten des RC Switch i
ingangsspannung

\i \ i / Ausgangsspannung
RCSchalter RCPower Schalter | Empfangerakku

Central Box,

MaxBEC 2D, Empfinger | ™\_
SBEC40... W Akkustecker

™~ Magnetischen Schliissel Stecker

Die entsprechenden Einstellungen zum RC-Ein/Aus Schalter (RC-

switch) finden Sie unter Modellwahl/-modifikation->

Geriitelibersicht-> RC-Switch.

Um den RC-Switch zu aktivieren muss er zuerst, dhnlich einem

Empfanger, gebunden werden:

« Bindestecker in den RC-Switch einstecken und diesen mit
Strom versorgen.

« Mit der 3D-Taste Geratelibersicht->RC-Schalter-> RC-Schalter
binden auswahlen und bestatigen.
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» DieSeriennr./ID wird automatisch gespeichert

Die Schalterauswahl ermdglich es lhnen jeden vorhandenen
Schalter flr die Betatigung des RC-Switch zu verwenden. Wird dieser
Schalter betétigt, erscheint im Display eine Sicherheitsabfrage
»Modell einschalten?”. Dieser wird dann mit der angezeigten Taste
bestatigt. Das Ausschalten der Empfangsanlage passiert dann durch
ein Zurlcksschalten des gewahlten Schalters mit zusatzlicher
Sicherheitsabfrage. Nach entsprechender Bestdtigung schaltet die
Empfangsanlage aus.

“Invertierte Polaritdt":

Einige der durch den RC-Switch betatigten Komponenten erfordern
ein logisches Signal “7” und andere ein logisches Signal “0” zum
Schalten. Das kann unter diesem Punkt programmiert werden.
Hinweise dazu finden Sie auch in der Anleitung des betreffenden
Gerates. Ebenso kann eine Ansage fir das Ein und Aus-Schalten
ausgewadhlt werden.

T ol ‘standard |12:22:4u
RC Schalter

RC Schalter binden

x

Schalter Modell Ein/Aus Sc v
Invertierte Polaritat x
Audio: Ein .M
«

Audio: Aus
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(9) Anschluss des Senders an den PC Manual - Betriebsanleitung

Devices - Geratedefinitionen, die zur Kommunikation mit
Der Sender ist zum Datentransfer mit einem mini USB-Anschluss intelligenten Gerdten auf Basis des EX Bus - Protokolls dienen.
ausgestattet. Diese Schnittstelle ist kompatibel mit PCs mit dem
Betriebssystem Microsoft® Windows XP® und héher. Nach Anschluss 9.2 Firmwareupdates
des Senders an den PC bestatigen Sie die Abfrage, danach wird die Der Sender unterstiitzt die Firmware-Aktualisierung. Sie haben
Verbindung aufgebaut und das Speichermedium des Senders damitimmer die neueste und verbesserte Software in Ihrem Sender.

meldetssich als Laufwerkim HID-Standard. Die Stromversorgung des
Senders erfolgt wahrend der aktiven Verbindung Uber die USB-
Schnittstelle, ebenso wird der Senderakku geladen.

Vorgehensweise bei der Firmware-Aktualisierung:
1. SchlieBen Sie den Sender tber die USB-Schnittstelle an den PC

an
9.1 Speichermedium 2. Bestitigen Sieam Sender die Kommunikationsaufnahme
Indiesem Modus verhalt sich der Sender wie eine externe Festplatte, 3. Starten Sie das Jeti Studio Programm und aktualisieren Sie Ihren
diese wird im Betriebssystem als Laufwerk angezeigt. Sie sehen im Sender auf die neueste Firmware Version. Das Jeti Studio
Explorer die Verzeichnisstruktur des internen Senderspeichers, die benatigt dabei eine Internetverbindung, um die aktuellsten FW
Daten sind anhand nachfolgender Auflistung abgelegt: Versionen anbieten zu kdnnen.
Beschreibung derVerzeichnisstruktur: 4. Nach erfolgreicher Dateniibertragung der Fw an den Sender
Audio - Fiir Akustikdateien des Senders reserviertes Verzeichnis folgen Sie den Hinweisen im Senderdisplay und trennen erst

dann den USB-Anschluss vom Computer und schalten Sie den
Sender aus. Beim ndchsten Einschalten startet das Update
automatisch.

Durch das Update verlieren Sie keine gespeicherten Modelle
und Konfigurationen. Kontrollieren Sie trotzdem nach der
Firmwareaktualisierung des Senders die

Config - Senderkonfiguration
Lang - Dateienfirdie Spracheinstellung

Log - Telemetrieaufzeichnungen. Dieses Verzeichnis enthdlt
weitere Unterverzeichnisse mit Angaben Uber
Erstellungsjahr/ Monat/Tag der Aufzeichnung

Model - indiesem Verzeichnis befinden sich Konfigurationsdaten Modellkonfigurationen, verwendete Mischer und Funktionen,
derim Senderabgelegten Modelle ob sie durch das Update ev. beeinflusst worden sind. Jegliche
Update - fiir die Aktualisierung der Sender-Firmware reserviertes Anderungen zur Aktualisierung der Firmware werden
Verzeichis selbstverstandlich veroffentlicht.
Voice - Speicherbereichfir,synthetische” Sprachdateien
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9.3 Speichernvon eigenen Akustikdateien

Wie bereits erwdhnt, unterstiitzt der Sender die Wiedergabe von
Akustik-dateien des Typs *.wav. Diese Dateien kdnnen zur
Alarmsignalisierung oder auch einfach gebergesteuert - quasi,auf
Knopfdruck” abgespielt werden und damit bestimmte
Geberpositionen oder ausgeloste Steuerfunktionen (zB,
Einziehfahrwerk, Klappen, Bremsen,...) signalisieren. Die
Anwenderklange sind im Verzeichnis /Audio/ gespeichert.

9.4 SicherungderSenderkonfiguration

Durch Kopieren des gesamten Senderspeichers auf ein externe
Speichermedium (z.B. Festplatte, Speicherkarte, CD/DVD,...)
erstellen Sie eine Sicherungskopie der aktuellen Sendereinstellung
mitallen Modellspeichern und Einstellungen.

Eine Wiederherstellung der Daten fiihren Sie in umgekehrter
Richtung durch, indem Sie Ihre Sicherungsdateien wieder auf den
Sender Uberspielen und die vorhandenen Daten liberschreiben -
Beachten sie dabeidie vorgegebene Verzeichnisstruktur!

9.5 Verbindungdes Senders miteinem Simulatoram PC

Nach dem Verbinden des Senders mit dem PC tber das USB-Kabel
und der Kommunikationsaufnahme identifiziert sich der Senderim
Betriebssystem als Spielegerdt im HID-Standard. In der Einstellung
des Simulators wahlen Sie fiir die Steuerung ,,Joystick” aus. Fahren
Sie mit Hilfe der Anleitung im Simulator fort. Kalibrieren Sie den
Sender im Simulator und ordnen Sie die Steuerfunktionen des
Simulators den Senderkanélen zu. Bei Steuerung des Simulators mit
dem Sender werden keine gespeicherten Modelleinstellungen
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(Mischer, Dual-Rate, Expo usw.) ilbernommen, diese Einstellungen
sind in der Simulatorsoftware vorzunehmen.

9.6 AuslesenderTelemetrie

Telemetrische Aufzeichnungen werden im Verzeichnis /Log/ des
internen Senderspeichers abgelegt und an der Dateierweiterung
*.log erkennbar. Aus Ubersichtlichkeitsgriinden sind die
Aufzeichnungen im Verzeichnis nach Erstellungsdatum strukturiert
(Jahr, Monat, Tag), der Name der Datei entspricht der
Erstellungszeit. Das Programmpaket ,Flightmonitor” steht zum
Download auf www.jetimodel.de zurVerfiigung.

9.7 Kopieren von Modellspeichern von einem DS/DC
Senderzum Anderen

Die Einstellungen der erstellten Modelle werden auf dem Senderim
Ordner "model" mit dem entsprechenden Namen abgelegt. Diese
.jsn Dateien kénnen kopiert und auf einen weiteren Sender kopiert
werden.

Hinweis: Durch die Méglichkeit der individuellen Software
Upgrades (SW Module) ist es natiirlich ein
unterschiedlicher Ausstattungsstand nicht
auszuschliessen. Méchte man nun nach der
Ubertragung des Modellspeichers dieses Modell
aktivieren kann es zu Warnmeldungen oder auch zu
einer Sperre des Modells kommen, wenn der
Softwareausbau des Senders nicht den Anforderungen
deszuladenden Modells entspricht.
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Sicherheitsbestimmungen

10.1 Der Akku

1. Laden Sie den Akku grundsdtzlich im Sender mit dem

mitgelieferten Adapter

2. Tauschen Sie den Akku nicht gegen einen anderen, vom
Hersteller nicht zertifizierten Akku ein.

3. Beachten Sie beim AnschlieBen des Akkus im Sender die
richtige Polaritdt. Roter Leiter ist der Pluspol (+) und der
schwarze Leiterist der Minuspol (-).

4. Schlieen Sie die Akkus nicht kurz; verbinden Sie nicht den
Pluspol (roter Leiter) mit dem Minuspol (schwarzer Leiter).

5. LassenSieden Senderbeim Laden nichtunbeaufsichtigt.

6. Laden Sie den Sender nicht bei hdoheren
Umgebungstemperaturen als 60°C.

7. Beiniedrigen Temperaturen unter 0°C sinkt die Akkukapazitat
und die Akkuanzeige liefert keine objektiven Werte mehr.

8. Betreiben Sie den Sender nicht mit fast ganzlich entladenen
Akkus.

9. Setzen Sie den Akku nicht den Einflissen von Wasser, Feuer
oderden Einwirkungen von Warmequellen aus.
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10.2 Aligemeine Informationen

1.

Seien Sie besonders vorsichtig bei

etwaigen Montageeingriffen am Sender
und beachten Sie bei Arbeiten an den

elektronischen Komponenten die

allgemein gultigen Regeln fir den ‘m
Umgang mit elektrostatisch sensitiven

Komponenten.

Bei Arbeiten am Sender mit abgenommenem Senderboden
ziehen Sieimmer den Akkustecker ab.

Der Betrieb bei hohen oder niedrigen Temperaturen kann zur
Verkiirzung der Lebensdauer des Senders fiihren. Falls Sie den
Sender aus kalter Umgebung in warme Raume bringen, kann
Feuchtigkeit im Sender kondensieren. Sollte dies geschehen,
lassen Sie den Sender vor dem Einschalten austrocknen.

Achten Sie darauf, dass der Sender in trockener Umgebung
betrieben wird. Feuchtigkeit im Sender kann zur Korrosion der
Elektronik fihren. Sollte Flussigkeit/Feuchtigkeit in den Sender
eindringen, schalten Sieihnab undlassenihn austrocknen.
Vermeiden Sie den Betrieb in staubiger Umgebung.

Fiihren Sie keine nicht genehmigten Anderungen am Sender
aus. Dies kann zum Bruch der beim Betrieb von drahtlosen
Anlagen gliltigen Rechtsvorschriften fiihren.

Setzen Sie den Sender keinen Erschiitterungen oder Stiirzen
auf den Boden aus. Es kdnnen elektronische oder mechanische
Bauteile beschadigt werden.

Vermeiden Sie die Manipulation mit Magneten oder die
Einwirkung von starken Magnetfeldern in der Nahe des
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11.

12.

13.

Senders.
Halten Sie alle beweglichen mechanischenTeile sauber.

. Schirmen Sie die Antennen nicht mit Metallgegenstanden oder

Korperteilen ab. Dies kdnnte zum Reichweitenverlusten des
Sendersfiihren.

Die im Sender verwendete Speicherkarte wird als interner
Senderspeicher klassifiziert. Ziehen Sie diese nicht heraus oder
tauschen Sie sie nicht miteinem anderenTyp aus.

Setzen Sie die Speicherkarte nicht direktem Sonnenlicht oder
starken Magnetfeldern aus.

Vor dem Einsatz des Senders zur Modellsteuerung fiihren Sie
eineVorflugkontrolle aus.

10.3 Flugsicherheit

1.

Uberpriifen Sie immer die richtige Position der Schalter und
Schieber/Drehregler vor dem Einschalten des Senders. Schalten
Sie den Sender zuerst ein, dann den Empfanger. Jeti Sender
bieten das sogenannte "Model Checking". Diese
Sicherheitsfunktion speichert die eindeutige Seriennummer
des Empfangers im jeweiligen Modellspeicher. Beginnt der
Sender seine Kommunikation mit dem Empfanger und dessen
Seriennummer stimmt nicht mit der gespeicherten
Seriennummer dieses Modellspeichers tiberein wird der Sender
eine Warnung ,falsches Modell gewdhit" und dann noch
zusatzl.,unregistrierter Empfanger"ausgeben. Sie kénnen nun
den richtigen Modellspeicher wahlen oder diese Meldung
bestatigen (z.B. wenn der Empfanger in diesem Modell
gewechselt wurde). Im Falle der Bestdtigung wird die neue
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Seriennummer dem Modell zugeordnet und der Sender beginnt
mitder Ubertragung.

2. Fihren Sie immer einen Reichweitentest am Boden vor dem
taglichen Flugbetrieb durch.

3. Uberpriifen Sie die Akkuspannung sowohl des Sender- als auch
des Empfangerakkus vordem Start.

4. Uberpriifen Sie alle Funktionen, Trimmungen, Mischungen und
dierichtigen Bewegungsrichtungen der Ruder vor dem Flug.

5. Nutzen Sie die ,,Motor-Aus Funktion" des Senders um ein
unbeabsichtigtes Anlaufen des Motors zu verhindern. Testen Sie
den Antriebsstrang vorsichtig. Flihren Sie eine Vorflugkontrolle
vorder Inbetriebnahme des Modells durch.

10.4 Anwendungen

Dieses Produkt ist fiir den Betrieb in Modellflugzeug oder Boot-
/Auto-/Roboter-/Funktionsmodellen zu Hobby-/Sport-
/Freizeitzwecken vorgesehen. Es ist nicht fur die Verwendung in
anderen Anwendungen bestimmt.
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DEUTSCH

Benutzerinformationen zur Entsorgung von elektrischen
und elektronischen Geriten (private Haushalte)

Entsprechend der grundlegenden Firmengrundsétzen
del -Gruppe wurde ihr Produkt aus
hochwertigen Materialien und Komponenten
entwickelt und hergestellt, die recycelbar und wieder
verwendbar sind.
Dieses Symbol auf Produkten und/oder begleitenden
Dokumenten bedeutet, dass elektrische und
elektronische Produkte am Ende ihrer Lebensdauer
vom Hausmilll getrennt entsorgt werden missen,
_ Bringen Sie bitte diese Produkte fur die Behandlung,
Rohstoffriickgewinnung und Recycling zu den
eingerichteten kommunalen Sammelstellen bzw.
Wertstoffsammelhdfen, die diese Gerate kostenlos
entgegennehmen.
Die ordnungsgemaRe Entsorgung dieses Produkts
dient dem Umweltschutz und verhindert mégliche
schadliche Auswirkungen auf Mensch und Umwell,
die sich aus einer unsachgemafen Handhabung der
Geréte am Ende lhrer Lebensdauer ergeben kénnten.
Genauere Informationen zur nichstgelegenen
Sammelstelle bzw. Recyclinghof erhalten Sie bei lhrer
Gemeindeverwaltung.

Fiir Geschiftskunden in der Européischen Union

Bitte treten Sie mit Ihrem Handler oder Lieferanten in Kontakt, wenn Sie
elektrische und elektronische Gerate entsorgen michien. Er halt weitere
Informationen fiir sie bereit.

Informationen zur Entsorgung in Léndern aufierhalb der
Europaischen Union
Dieses Symbol ist nur in der Eurgpdischen Union gliltig.
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JETI model s.r.o.

Lomena 1530, 742 58 Pribor
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