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@ Uvod

Do zadkladniho menu se dostanete z hlavni obrazovky stisknutim kla-
vesy "menu”.

1.

Hlavni menu ma dvé sekce, zakladni a uzivatelskou. V zakladni
sekci je pevné rozlozeni menu s fazenim do tématickych pod-me-
nu.

- Model

« Prlivodce nast. vrtulniku (pouze modely vrtulnik()

- Jemné ladéni/let. rezimy

+ Pokrocila nastaveni

- Casovace/senzory

- Aplikace

- Systém

Do uzivatelské sekce hlavniho menu se prepnete tlacitkem
F3(Uziv.). V této sekci si sami mlzete vytvorit menu podle Vasich
potieb.

vychozi | 12:22:25

Hlavni menu

o0l

3. Ve vychozim nastaveni menu neobsahuje zadné polozky.

4. Tlacitkem "F5(Uprav)” piejdete do nastaveni uzivatelské sekce
menu.

5. Vlevé ¢asti je Cislem vyjadieno poradi polozek menu.
6. Tlacitky "F1” a "F2"” ménite poradi oznacené polozky menu.

7. Tlacitkem "F3(Novy)” vytvofite novou polozku v uZivatelské sek-
ci hlavniho menu. Stisknutim 3D tlacitka” na poloZce menu pre-
jdete na vybér menu pro danou polozku.

8. Tlacitkem "F4(Smaz)” smazete oznacenou polozku menu.

9. Tlacitkem "F5(Vse)” vlozite do uzivatelského menu veskeré po-
lozky pod-menu.

Tx 00| vychozi | 12:22:49
Nastaveni vlastniho menu
Vybér modelu [7]

-

Zakladni konfigurace [7]
Swash Mix [7]
Parametry funkci [
Pfifazeni serv [7]

1allbhenrn mnm (2]

- B R~ ¥

V obou sekcich jsou dostupné funkce zdmek plynu a servo monitor
pfes tlacitka "F1 (THR)” a "F2 (Vystupy pfijimace)”.
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1.1 Ochrana heslem Xl

Vychozi | 12:22:34

Zamknout model

Jestlize pljcujete vysila¢ cizi osobé a chcete zajistit, aby v konfiguraci o o R ]
modelu nebyly provedeny Zidné zmény, které by mély viiv na funkci p'::’:::':?s'::;':::":::‘::::;::';:;’2“
vysilace nebo modelu, Ize s vyhodou pouzit funkci Zamknuti modelu.

1. V Hlavnim menu stisknéte tlacitko F4, ¢imz se zobrazi dialog pro
zadéni jednorazového hesla.

o0l

vychozi | 12:22:13

Hlavni menu

3. Kod si zapamatujte a stisknéte tlacitko F5 "OK”. Nyni potvrdte
bezpecnostnidotaz typu "Aplikovat zmény?”.Veskera prace s SD

‘ @ Jemné ladéni/let. rezimy kartou tedy probiha pouze v rezimu &tent.

£n Pokrocila nastaveni
® Casovace/senzory
Aplikace T 0l vychozi |12:22:47
A Crrmt&vmn

‘ Zamknout model

Pro zabranéni nechténych zmén zadejte
dvoumistny kod. Ten si zapamatujte.

2. Zadejte dvoumistny kéd pomocitlacitek F1-"1/2/3",F2-"4/5/6"
aF3-"7/8/9".Tento kdd se zobrazi na displeji a pozdéji bude slou- 1
Zit pro odemknuti vysilace. Tlac¢itkem F4 "Vymaz” |ze smazat za-
dané ¢islo a zacit znovu.

Vysila¢ bude od tohoto okamziku zamcen proti:

- zménam v konfiguraci,

- vybéru modelu,

- zalozeni nového modelu,
7
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- kalibraci ovladacich prvkd,
- logovani telemetrie,

- pfipojeni USB,

- vypnuti.

4. Odemknout model Ize opét pomoci tlacitka F4 v Hlavnim menu.
Nyni je potfeba zadat stejny kdd jako pfi zamykani modelu. Po-
tvrdte tlacitkem F5 "OK”. Nyni se zobrazi dotaz, zda chcete prove-
dené zmény v konfiguraci modelu uloZit nebo ne. Stiskem tlacitka

F1 ”NE” se vSechny provedené zmény zrusi a dojde k novému na-
¢teni veskerych udajd z SD karty.

Poznamka: Tuto funkci nelze v zadném pfipadé pouzit ke zvyseni
bezpecnosti, napt. proti odcizeni vysilace. Vysila¢ je zamknut proti
Upravam konfigurace od okamziku zadani kodu pouze do nasledu-
jiciho vypnuti nebo opétovného zadéani kédu. V okamziku vypnu-
ti (napf. stiskem kombinace POWER+ESC nebo vytazenim napajeci
baterie) dochazi k automatickému odblokovéni vysilace.




@ Model

2.1 Vybér modelu

V této nabidce je zobrazen seznam uloZzenych modeld v paméti s je-
jich jmény, daty zalozeni a typem modelu. Aktualné zvoleny model
je oznaceny symbolem zatrzeni.V menu Ize vybrat model a provadét
spravu viech ulozenych model, jako kopirovani modelu, mazani mo-
delu, organizace poradi uloZzeni model(.

T):DI]DH‘| vychozi |12:22:1o

Vybér modelu

2 Model 1 1980/00/00 T‘
3 Model 2 1980/00/00 &
4 Model 3 1980/00/00 m
£ hdadal 4 1000INAINN e

V seznamu modeld vyberte pozadovany model a potvrdte stiskem
”3D tlacitka” nebo tlacitkem "F1(0k)”. Budete vyzvani k potvrzeni
nacteni modelu.

Vysila¢ nabizi funkci “Model checking” kontrolujici sériové ¢islo pfi-
jimace ulozeného k modelu se sériovym cislem pfijimace, se kterym
navéze vysila¢ komunikaci. LiSi-li se sériova Cisla, vysila¢ upozorni na
displeji informaci, ze detekoval jiny pfijimac, nez ktery je prifazeny
k modelu. V této situaci uZivatel rozhodne, zdali:
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« Potvrdi zménu - pfifadi novy pfijimac k modelu.

« Odmitne zménu - vysila¢ nebude s nalezenym pfijima¢em komuni-
kovat do té doby, nezZ se zapne pfijimac pfifazeny k modelu.

- Vlybere jiny model z paméti vysilace.

Informace o nesouladu pfijimacu se také zobrazi po vytvoreni nového
modelu a sparovani nebo navazani komunikace s ptijimac¢em. Timto
ukonem pfifadite pfijimac k modelu pro nasledujici kontroly.

2.1.1 Popis modelu

Popis modelu je zobrazen béhem prochazeni seznamu model(. Ma
informativni vyznam a slouZi k rozliseni navzajem si podobnych mo-
del(i, viz menu Model » Zakladni konfigurace.

2.1.2 Kopirovani modelu

Kompletni nastaveni modelu miZzete zkopirovat a vytvofit tak novy
model se stejnym nastavenim.V seznamu model{i vyberte model, kte-
ry chcete zkopirovat, a tlacitkem "F3(Kopie)” vytvofite kopii. Na konci
seznamu se vytvoii kopie vybraného modelu a soucasné prejdete do
editace nazvu kopie modelu.

2.1.3 Smazani modelu

Model ze seznamu mUizete odstranit z paméti.V seznamu modeld vy-
berte model, ktery chcete smazat, a stisknéte tlacitko "F5(Smaz)”.
Z dlvodu bezpecnosti nelze smazat aktivni model.



Poznamka: Jestlize budete chtit provést zménu v nastaveni jiz vy- 2.2 Novy model
tvofeného modelu, pak si radéji vytvorte zlohu ve formé kopie. To
Vam mize pomoci, jestlize byste se chtéli vratit k nastaveni modelu Tato polozka v menu spousti priivodce vytvofeni nového modelu.
pred Upravou. Pravodce postupné prochazi menu pod polozkou “Novy model”.
Novy model se vytvofi az pfi potvrzeni predposledniho menu "P¥i-
Poznamka: Vytvaéfite-li novy model a ten je podobny modelu, ktery fazeni serv”, do té doby neni model v paméti uloZen.
jiz mate vytvoreny v paméti, mizete ho pouZzit jako Sablonu a vytvo-
fit z néj kopii. T§DDUU’|Wchozi |12:22:5B
Novy model
Poznamka: Pri kopirovani modell z jednoho vysilace na jiny je tie- N&zev Aero &
ba mit na zieteli, ze vysilace nemusi mit stejnou softwarovou vyba-
. : ’ D Z Typ modelu:
vu, takZe konfigurace aktivovanych moduld si vzéjemné nemusi od- e m
) . .. ¢ X ., ulnik Koptera Obecny
povidat. V tomto pripadé je potreba zkontrolovat jednotlivé funkce T‘ G
modelu, nebot pokus o nacteni v jiném vysila¢i mize skoncit chy- " G)(@ ‘%
bovou hlaskou (viz Systém » Instalované moduly).
2.1.4 Volba pofadi modela
U modelu ozna¢eného kurzorem muzete ménit jeho pozici tla¢itkem T::-IJUUH’|W”“’Zi |’2122:°9
"F1()” o jednu pozici dolG a "F2()” o jednu pozici nahoru. Vysila¢ Uprav
umoznuje uklddat do paméti mnoho modeld, ale obvykle jen nékolik | Aero ‘ -
modeld mé aktudlni vyuziti.
b cid e f g h i j
Poznamka: Casto pouzivané modely se snazte fadit na zacatek se- kI mnopa9qr.s :
znamu modeld, abyste nemuseli prochazet cely seznam model(i pii Y W RN LS o B
0 1:2. 3 4 56 7 8 9

vybéru modelu.




Moznosti nastaveni vysilace DC/DS jsou velice rozsahlé. Z dlivodu pre-
hlednosti jsou néktera nastaveni dostupnd pouze pfi urcitych kombi-
nacich osazeni kfidel, ocasnich ploch, brzdicich stit(, podvozk( a po-
¢tu motord.

Poznamka: Z dlvodu bezpecnosti zacnéte model vytvaret s vy-
pnutym pfijimac¢em v modelu. Dbejte zvysené opatrnosti u modeltd
s elektropohony nebo u dorazl serv, kde muze dojit pfi nevhodné
konstrukci ndhonu k jejich zniceni. U modeld s elektropohony radéji
demontujte vrtuli pfi vytvareni modelu nebo ladéni.

2.2.1 Jméno modelu

Do polozky "Nazev” zadejte nazev modelu, pod kterym bude ulo-
zen v pameéti vysilace. Potvrzenim polozky "Nazev” prejdete do menu
"Uprav”, ve kterém pres ”3D tlaéitko” zadate jméno. Tla¢itkem ”F1()”
a "F2()” ménite polohu kurzoru.

Tlacitkem "F3(ABC)” ménite mald pismena na velkd a naopak.
Tlacitkem "F4()"” mazete znak na pozici kurzoru.

Tlacitkem "F5(OK)” potvrdite jméno a vrétite se zpét do menu "Novy
model”.

Jméno modelu muizete zménit i po uloZzeni modelu v menu "Hlavni
menu » Model » Zakladni konfigurace”.
2.2.2 Typ modelu

Typ modelu rozhoduje, jaké dal3i moznosti vysila¢ nabidne v privodci
a v dalsich nastavenich vysilace. Moznosti na vybér jsou letadlo, vr-

1Al
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tulnik, multikoptéra nebo obecny model. Po ulozeni modelu nelze
typ modelu dale ménit.

Tlac¢itkem "F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku privodce menu ”Za-
kladni konfigurace”, ale jen pokud budou obé dvé polozky, jméno a
typ modelu, nastaveny.

2.3 Konfigurace - plosnik

Nastaveni konfigurace kfidla, ocasnich ploch, poc¢tu motord, poctu
aerodynamickych spoilerd a poctu podvozkovych serv. Podle nasta-
vené konfigurace v tomto menu se vygeneruji letové funkce a budou
pfistupné konkrétni mixy.

T).:nﬂﬂﬂ‘| vyichozi | 12:22:42

ZAakladni konfigurace

l s1 s2 j

Standard 1VOP 1S0P [7]

i

Typ ocasu

PoZet motor( 13
serva brzd. klapek 0@
Podvozkova serva o™
PouZit gyro 1 Ne [7]
PouZit gyro 2 Ne 7]
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2.3.1 Typkridla 2.3.4 Pocet ovladanych aerodynamickych spoilert mo-
Vysila¢ nabizi tyto moznosti osazenikidla, jeZ se sklddé z kfidélkovych delu
a klapkovych serv. ‘ Moznosti konfigurace 0-2 spoilery. Podle po¢tu spoiler(i se vygeneruji
Oznaceni Popis . C Lot . vy , Vo aa
O KLA e D, Pouze jedny s2rvo kiidelek sztupy pro ovladani jednotlivych serv s pfifazenim ovladacu vysila
OKLAP. | 2KRID. DVé serva kfidélek ce.

1 KLAP. 2 KRID. Jedno servo klapek, dvé serva kridélek
2 KLAP. 2 KRID. Dvé serva klapek, dvé serva kridélek

2 KLAP. 4 KRID. Dvé serva klapek, Ctyfi serva kridélek
4 KLAP. 2 KRID. Ctyfi serva klapek, dvé serva kiidélek
4 KLAP. 4 KRID. Ctyfi serva klapek, ctyfi serva kridélek

2.3.5 Pocet servv modelu ovladajicich podvozek

Moznosti konfigurace 0-4 serva. Podle poctu podvozkovych serv se
vygeneruji vystupy pro ovlddani jednotlivych serv s pfifazenim ovla-
i dact vysilace. Tlacitkem "F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku pra-
2.3.2 Typ ocasnich ploch vodce menu "Pfifazeni funkci”,

Vysila¢ nabizi nasledujici konfigurace ocasnich ploch.

2.3.6 Pouzitgyro(1-3)

Standard TH1V Standardni ocasni plochy s jednou fizenou vyskovkou L. o Lo . R
a jednou smérovkou Je mozné vytvorit az tfi nezavislé funkce fizeni zisku gyra. Tyto funkce
SdruZene ocasni plochy do "v” se aktivuji v nabidce “Model » Zakladni konfigurace”.
Pozor: Mix Motylek bude automaticky aktivovan
Ocasni plochy se dvéma servy pro vyskovku
a jednou smérovkou

Motylek 2H

Poznamka: Jestlize dodatecnou funkci gyra aktivujete u stavajiciho

Ailevator 2H1V Pozor: Mix Ailevator bude automaticky aktivovan modelu, je tfeba po opusténi Zakladni konfigurace provést pfifaze-
Standard 2H2V. sl [pled iy 52 @i Sk EOZKORKD ni ovladace (Parametry funkci) a déle zvolit vhodny vystupni kanl
I pro smerovku vev , , L. YR T .
Model je fizen Sdru;;ny,m ovladanim ploch na kfidle (Pfifazeni serv). Samotné nastavovani zisku gyra se provadi v nabid-
Zadny - a smérovky ce "Jemné ladéni/let. rezimy » Nastaveni gyra”
Elevon/Delta Pozor: Mix Delta/Elevon bude automaticky aktivovan
Zadny Model bez ocasnich ploch

2.3.3 Pocet motori v modelu

Pocet motorl v modelu. Moznosti konfigurace 0-4 motory. Podle po-
¢tu motor( se vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych motord
s pfifazenim ovladacl vysilace.
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2.4 Konfigurace - vrtulnik

|12:22:11

Zakladni konfigurace

A 7/ \‘\]‘

Pozice ¢elniho serva Predni [7]
Uhel 120°[F]  Rotace 0° [
Délky pak (Serva 1-3):

100% ] 100% (] 100% [7]

00| vychoui

Governor Ne [7]
PouZit gyro 2 Ne [7]
PouZit gyro 3 Ne [7]

2.4.1 Usporadani desky cykliky

najdete v ndvodu k Vasemu vrtulniku.

- "3 Serva (vych 120°)” - deska cykliky, kde letové funkce klopeni,
klonéni a kolektivu jsou ovladany soucinnosti tii serv. V konfigura-
ci desky cykliky Ize posouvat jednotlivé body bliz nebo dale od osy
a tim eliminovat nelinearitu serv parametrem "Lever lengths”. V pii-
padé, Ze pozadujete konfiguraci desky cykliky 3 serva (140°) nebo 3
serva (90°), parametrem "Angle” doladite potfebné nastaveni s kro-
kem 1°.
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- "4 Serva (90°)” - deska cykliky, u které jsou letové funkce klopeni,
klonéni a kolektivu ovladany soucinnosti ¢tyf serv orientovanych po
90°. Konfigurace poskytuje stejné moznosti jako u predchozi desky
cykliky.

- "Mechanicka” - desky cykliky, kde kazdé servo ma vyhrazenou jed-
nu letovou funkci.

2.4.2 Otoceniorientace desky cykliky o 180°

PoloZka "Pozice ¢elniho serva” je dostupnd pouze u varianty cykliky
"3 Serva (vych 120°)”. Podle konfigurace cykliky u modelu Ize v na-
staveni otocit desku cykliky o 180°.

2.4.3 Uhel desky cykliky

Polozka "Uhel” je dostupna pouze u varianty cykliky ”3 Serva (vych
120°)". Uhel svirajici mezi sebou body cykliky 1 -2 a 1 - 3 Ize uziva-
telsky konfigurovat. Tim Ize doladit pozadovanou konfiguraci desky
cykliky.

2.4.4 Otoceni

Polozka "Rotace” je dostupnd u varianty cykliky ”3 Serva (vych
120°)” a "4 Serva (90°)". Otoceni celé desky cykliky o definovany
Uhel. Tim Ize doladit pozadovanou konfiguraci desky cykliky.

2.4.5 Délka pak (Servo 1-4)

Posunuti bodl cykliky bliz nebo dal od osy rotace. Touto moznos-
ti muzete kompenzovat nelineédrni prabéh serv nebo jejich rozdilné
vlastnosti.



2.4.6 Governor

V nékterych pfipadech fizeni vrtulniku se pro ovladani motoru vyu-
zita funkce governor - regulace konstantnich otacek bez zavislosti na
kolektivu. Jestlize je model vrtulniku opatfen timto fizenim motoru,
zapnéte tuto funkci. Nastavite-li tuto funkci, pak se v menu 3 Jemné|

ladéni/let. rezimy|zpfistupni konfigurace governoru.

2.4.7 Pouzitgyro(2-3)

Je mozné vytvorit az tfi nezavislé funkce fizeni zisku gyra. Ve vycho-
zim stavu je vzdy aktivni gyro ¢. 1, ostatni se aktivuji v této nabidce
spole¢né s funkci Governor.

Poznamka: Jestlize dodatecnou funkci gyra aktivujete u stavajiciho
modelu, je tieba po opusténi Zakladni konfigurace provést priraze-
ni ovladace (Parametry funkci) a dale zvolit vhodny vystupni kanal
(Prifazeni serv). Samotné nastavovani zisku gyra se provadi v nabid-
ce|3.12 Jemne ladeni/let. rezimy » Nastaveni gyral

2.5 Swash mix

Velice jemné doladéni serv desky cykliky. Zde mUzete definovat veli-
kosti vychylek jednotlivych letovych funkci vrtulniku.

duplex« e=xex

|12:22:01
Swash Mix
Klon&ni 50% [¥]

Klopeni 50% [7] / \
Kolektiv 50% [¥]

% o0l}] vychozi

Hodn. 100% [7]

2.5.1 Cyklické omezeni fizeni hlavy rotoru (Swash Ring)

V nabidce "Model » Swash Mix” Ize aktivovat funkci cyklického ome-
zeni pro rotorovou hlavu vrtulniku. Aktivovanim této funkce dojde
k omezeni drahy serv pii spolecném plném vychyleni ovladact kloné-
ni a klopeni tak, aby celkova velikost vychylky byla vzdy v rdmci vnitini
plochy zobrazeného kruhu.Vné kruhu se nachdzi jakasi mrtva zéna fi-
zeni.

Editaci pole "Hodnota” ovliviiujete primér zobrazeného kruhu, tzn.
velikost maximalni povolené vychylky. Nastaveni je globdlni pro cely
model.
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Az 4 serva pro podvozek/pfistavani mohou byt zvolena, kazdé servo
muze byt pfipojeno do jiného slotu pfijimace.

X 0]} vychozt |12:22:36

Zakladni konfigurace

2.7 Konfigurace - obecny model

Gx\}

& & I
Lad&ni T):(.I:IDDH |Vy(h02| |12:22:56
Pouzit gyro 1 Ne 7] Zakladni konfigurace
PouZit gyro 2 Ne [7]
PouZit gyro 3 Ne [7]

Typ motoru Jednosmérny [¥]

Podvozkova serva o[®

2.6.1 Stabilizace kamery

Zde mUzete nastavit, jaky systém stabilizace kamery bude v modelu
pouzit. Mlzete vybrat tyto rezimy: "Vypnuto” (kamera neni fizena),

"Zakladni” (fizeni dvou os - klonéni a klopeni kamery) a ”"PlIna stabi- 2.7.1 Pocet motorti v modelu

lizace” (fizeni viech tfi os - klonéni, klopeni a otaceni kamery). Pocet motord v modelu. Moznosti konfigurace 0-4 motory. Podle po-
¢tu motord se vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych motort
2.6.2 Pouzit gyro (1-3) s pfifazenim ovladac(i vysilace.

Uzivatel mGze zvolit az tfi nezavisla nastaveni pro letovy stabiliza¢ni
systém. Toto vdm umoziuje nastavit citlivost stabilizace kazdé letové
osy pfimo za letu. Maji-li motory v modelu pouze jeden smér otéceni, nebo zdali jsou
schopny otéacet se v obou smérech.

2.7.2 Typ motoru
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2.8 Obrazek modelu a barvy 2.9 Prirazeni funkci
DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12
24 16 14 16
T o0l vyrchozi |12:22:22
Obrazek modelu & barvy Na zakladé predchozi konfigurace se vytvofi seznam viech letovych
funkci s vychozim prifazenim k ovladactim vysilace.
Barevny profil
Light Red [7] Menu nabizi moznost prejmenovani letovych funkci, pfitazeni leto-

. . vé funkce libovolnému ovladadi vysilace a dodatecné nastaveni trimu
Obrazek na pozadi X , .
/ImE/tiX-2.jpg k letové funkci.

Vlychozi nastaveni obnovite tlacitkem “"F2(Auto)”.

T’.fnl]l]ﬂ'| vychozi | 12:22:09

2.8.1 Obrazek modelu PFiFazeni funkci
Funkce oOvladac Trim Trim-MAX

Muzete k modelu prifadit obrazek, jenz se déle zobrazi na hlavni ob-
razovce vysilace (nastavitelné v menul|5.6 Casovace/senzory » Udaje na|
hlavni obrazovce).

vyikovka @ P4l L.[F
smérovkatd p3[] ..
Motor®® P2 ..[F
vztlaky & ps [ =

moswN

2.8.2 Obrazek na pozadi

Pozadi je vzdy viditelné. Prihlednost obrazku je v rozmezi 0 - 100%.
Podporované formaty obrazk(i: PNG (az 320x240) a JPG (az 1024x768).
Vétsi obrazky mohou zpomalit nacitani paméti modelu. 2.9.1 PFejmenovaniletové funkce
2.8.3 Barevné Profily Ec’iitaci polooi!(y "Fur,lk(,:e” pfejmenujete letovou funkci z vychoziho
nazvu na svyj vlastni nazev.

Vysila¢ obsahuje fadu vestavénych barevnych profil(i. Tyto barevné
profily mlzete zvolit pro kazdy model zvlast podle vasi vlastni pred-
stavy.

16
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2.9.2 Prifazeni ovladace k letové funkci

Editaci polozky "Ovlada¢” muzete prifadit libovolny ovlada¢ vysila-
Ce k dané letové funkci. Oznaceni P1-P8 jsou proporciondlni kanaly
1-8. Oznacenim Sa-Sj jsou oznacené prepinace stejné jako na celnim
panelu vysilace.

Vybérem této polozky prejdete do menu(8.2 Viyber ovlddaciho vstupu}
Prifazeni pfekontrolujete velice jednoduse podle grafického symbo-
lu vedle popisu ovladace v sekci "Ovladac’, ktery zobrazuje aktualni
nastaveni pfifazeného ovladace.

2.9.3 Volba dodateéného trimu

Vysila¢ umoznuje k jakékoliv letové funkci doplnit dodatecny trim,
¢imz muzete lépe vyladit nastaveni modelu. Editaci polozky ”Trim”
mUzete pfifadit libovolny ovladac pro dodatecny trim zvolené letové
funkce. Vybérem této polozky prejdete do menu|8.2 Vyber oviddaciho|
Pfifazeni pfekontrolujete velice jednoduse podle grafického
symbolu vedle popisu ovladace v sekci "Trim"”, ktery zobrazuje aktu-
alni nastaveni pfifazeného ovladace.

U proporcionalnich ovladacii P1-P4 jsou automaticky pfifazeny

trimovaci tlac¢itka pod kfizovymi ovladaci. Neni nutné je rucné
prifazovat.

2.9.4 Rozsah dodatec¢ného trimu

Polozkou ”Trim-Max” muzete nastavit maximalni vliv trimu na pfi-
slusnou letovou funkci, vyuzijete-li funkci dodate¢ného trimu. Vycho-
zi hodnota je 50%. Pfi nastaveni hodnoty 0% ovlada¢ dodatec¢ného tri-
mu nebude mit Zadny vliv na letovou funkci. Pfi hodnoté 100% ovla-
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dac¢ dodatec¢ného trimu bude ovladat letovou funkci v jejim plném
rozsahu.

2.9.5 Pridani funkce

Tlac¢itkem "F3(Novy)” mizete pridat vlastni letovou funkci.

2.9.6 Smazanifunkce
Tlac¢itkem "F4(Smaz)” smazete oznacenou letovou funkci.

Ujistéte se, Ze mate ke vsem letovym funkcim pfitazené pozadované
ovladace vysilace, popt. spravné dodatecné trimy. Tlacitkem ”"F5(Dal-
$i)"” prejdete do dalsiho kroku priivodce menu ”P¥ifazeni serv”.

Poznamka: Vychozi prifazeni se provede podle nastaveni médu vy-
silace. Neni-li vychozi pfifazeni spravné, prekontrolujte nastaveny
mad vysilace v menu "Hlavni menu » Systém » Konfigurace » MOD
1-4".

2.10 Prifazeni serv

DC/DS-24 DC/DS-16 11
24 24

DC/DS-14 11
10 (az 14)

DS-12
8(az16)

Toto menu ukazuje pfidéleni vychozich funkci vysilace do kanald pfiji-
mace. Toto pridéleni mazete zménit jakkoliv si prejete. Porfadové cislo
na zacatku sloupce ukazuje cislo kandlu a prifazena funkce je hned
vedle. Jakakoliv funkce muze byt pfifazena libovolnému kanalu. Jedi-
ny limit je pocet kanall které vysila¢ dokéaze ovladat (24 kandl(i podle
vybavy vysilace). Vysila¢ dokaze nastavit kanaly automaticky podle



preddefinovaného schématu. Jestli chcete, aby vysila¢ nastavil serva
automaticky v zadkladnim pofradi, stisknéte “F3(Auto)” tlacitko a poté
"F5(Ano)”.

| 12:22:38
PFiFazeni serv
2 Kridélko 1[7]

Tful]ﬂm vychozi

3 Klapka1[F] 4 Klapka 2 [7]
5  Kfidélko2[F] 6 vyikovka [7]
7 Smérovka[F] 8 |
9 . 10 .
1 -~ 12 |
an <=1 aa <=1

Poznamka: V zakladnim nastaveni vysilace DC/DS-16 a DC/DS-24
pouzivaji pouze 16 prvnich kanall. Vice kanall se aktivuje automa-
ticky poté, co pfifadite jakoukoliv funkci k jednomu z kanald 17-24.
Stav mUzete zkontrolovat v menu Pokrocila nastaveni - Bezdratové
rezimy/U¢itel-Zak na Fadku "24-kanalovy multimod”.

2.10.1
ce

Pfifazeni vystupni funkce vysilace kanalu pfijima-

Oznacte pozadovany kandl pfijimace a stisknéte ”3D tlacitko”. Nyni
muzete vybrat, kterou funkci pfitadite zvolenému kandlu pfijimace.
Tlacitkem "F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku priivodce, kterym je
uloZzeni modelu do paméti vysilace.

18
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| 12:22:44

™ o0l}] vychozi

Vytvofit a vybrat model?

Privodce pozadd o potvrzeni vytvofeni modelu "Vytvofit a vybrat
model?”. Odpovite-li na potvrzeni tlacitkem ”"F1(Ne)”, vratite se zpét
do privodce a mGzete model dale konfigurovat. Potvrdite-li tlacitkem
"F5(Ano)”, model se ulozi do paméti, soucasné se i aktivuje. Poté au-
tomaticky prejdete do menu "Kalibrace serv”. Ulozeny model ma-
Zete samoziejmé kdykoliv konfigurovat i po ulozeni v menu ”"Hlavni
menu» Model” polozky “Zakladni konfigurace”, "Parametry funk-
ci” a "PFifazeni serv”.

Poznamka:V tomto okamziku mizete sparovat pfijimac s vysilacem
a nasledné pokracovat v konfiguraci “Kalibrace serv”.

2.11 Kalibrace serv

Menu pro doladéni vystupnich funkci vysilace » kanali pfijimace »
serv. Pfitazeni vystupni funkce vysilace ke kandlu pfijimace je zobra-
zeno v horni ¢asti menu (prvni polozka pod popisem menu).



|12:22:55

Kalibrace serv

0]} vychozi

Motor 1 (1) %
Stfed (Subtrim) 0%
Max. vychylka 100%
Min. vychylka -100%
Max. fyzicky limit 125%
Min. fvzick¥ limit -125%

2.11.1 Zobrazeni vychylky kanalu pfijimace

V horni ¢asti menu je zobrazena aktudlni vychylka pro zvoleny kanal.
Budete-li ménit nastaveni v tomto menu, ihned uvidite, jak se zména
projevi na vystupu.

2.11.2 Vybér kanalu pfijimace

Na prvni pozici F1 ve spodni listé je aktuélné vybrany kanal. Tlacitkem
F2 a F3 nebo editaci polozky “Servo ¢”si vybirate kanal pfijimace, kte-
ry chcete konfigurovat.

2.11.3 Stired (Subtrim)

Touto polozkou v menu si nastavite stfedni polohu serva na vybraném
kanale prijimace.
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Poznamka: Snazte se uz pfi stavbé modelu co nejvice doladit stred
mechanicky. Budete-li muset nastavit velkou hodnotu "Stred (Sub-
trim)” pro stfedni polohu serva, bude vysledna vychylka serva ome-
zena.

2.11.4 Max./Min. vychylka

Tato polozka definuje koncové hodnoty vystupni funkce vysilace, tzn.
jaké hodnoty bude nabyvat vystupni funkce vysilace v krajnich polo-
hach ovladace. Funkce by méla byt pouzita k vymezeni bezpecného
rozsahu serv, aby nedoslo k jejich mechanickému poskozeni.

Poznamka: Velikost maximalni vychylky dale m{ze ovlivnit nasta-
veni trim0, dvojitych vychylek a dalSich proporcionalnich nastaveni.

2.11.5 Max./Min. fyzicky limit

Omezeni vychylky kanalu pfijimace. Zadnou kombinaci nedojde
k prekroceni nastavené hodnoty vychylky serva.

Poznamka: Zde mUzete nastavit omezeni vychylky jesté pred me-
chanickym dorazem nebo néjakou prekazkou v draze serva, ¢imz se
vyhnete mechanickému poskozeni serva.

2.11.6 Reverzace serva

Nastaveni obraceného smyslu otaceni serva.



2.11.7 Zpozdéninahoru/dolu

Nastaveni doby pfechodu kandlu z jedné krajni polohy do druhé. Lze
definovat pro kladnou zménu a zapornou zménu zvlast, napf. otvirani
podvozku je pomalejsi nez zavirani podvozku.

Poznamka: Funkce se da s vyhodou pouzit pro podvozkova serva.

2.12 Servobalancer

DC/DS-14 11 DS-12
Rozsifitelné Rozsifitelné

DC/DS-24 DC/DS-16 11
Ano Ano

Funkce balancovani drahy serv slouzi pro velké modely, které maji fi-
dici plochy ovladané nékolika spfazenymi servy. Jelikoz mize byt kaz-
dy kus serva z vyroby jinak nastaven a ani montaz v modelu nemusi
byt vzdy pfilis pfesna, je vhodné algoritmicky vyrovnat drahy serv tak,
aby dochazelo k minimalnimu mechanickému naméhani pfi pohybu
kormidel.

Kazdému vystupnimu kandlu je tedy mozné pfifadit vlastni kfivku,
kterd se aplikuje jako posledni operace pfed odeslanim vychylek do
modelu. Kfivka se tedy ve vysledku aplikuje i na trimy, mixy, dvojité
vychylky apod., takze serva jedné plochy se vzdy pohybuiji spole¢né
stejnou mérou.

Servobalancer dokaze upravit kiivku serva maximalné o +10% s roz-
lisenim 0,1%.

duplex« e=xex

| 12:22:01

Kalibrace serv

Kiapka 2 (4) %

% o0l}] vychozi

Servobalancer

Po najeti kurzoru na graf servobalanceru stisknéte 3D tlacitko, ¢imz
povolite editaci kfivky serva. Nyni se vzdy zvyrazni jeden Fidici bod
podle aktudlni vychylky serva. Jestlize bude aktualni vychylka serva
napr. -30%, zvyrazni se nejblizsi kontrolni bod v -25%. Timto bodem
je pak mozné pohybovat smérem nahoru a dold otac¢enim 3D tlacit-
ka doprava, resp. doleva. V rezimu "Auto” (zvyraznéné tlacitko F2 )
dochazi k sou¢asnému posunu okolnich kontrolnich bodd, takze vy-
slednd kivka je precizné vyhlazend. Posunutim ovladace serva lze da-
le vybrat jiny kontrolni bod a ten pak upravovat do té doby, nez bude
vzajemna odchylka pozice serv pti pohybu minimalni.
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X0 | vychozi |12:22:57 Poznamka: Nastaveni zobrazeného telemetrického tdaje na horni
Kalibrace serv listé displeje se uklada jako soucast konfigurace modelu a po zapnu-
Kispka 2 (4 s0% ti vysilace se opét zobrazi. Alternativné je mozné nastavit zobraze-
servobalancer (5.0%, 5.0%) ny udaj i v nabidce "Casovaée/Senzory » Detaily” hlavni obrazovky.
‘ . ‘ Je mozné zvolit jakykoliv jednoduchy ¢iselny udaj, nikoli vsak napf.
—— Yl D GPS souradnice ani status vysilace.
‘ -100% k_mr’ % 50%  100% ‘
Tﬁnnuﬂ'| vychozi |12:22:za
Detaily hlavni obrazovky
Skok na predchozi stranu (]
Po stisku tlacitka F1 pfi zvyraznéném servobalanceru se zobrazi rychla Skok na ndsledujici stranu -0
volba, kde si muzete zvolit jeden telemetricky Gdaj, jenz se bude ob- Yelemetrle zobraz. iwa panelu hodn:

jevovat v misté digitalnich hodin na horni listé displeje. Timto si napf.
muzete navolit zobrazeni okamzitého proudu z pfijimacovych baterii,
jenz velmi pom(ize pfi vyrovnavani rozdild drahy serv.

T):DI]DHI| vychozi | 12:22:09

Kalibrace serv

Tlacitkem F2 "Auto” v rezimu editace servobalanceru prepinate mezi
automatickym a manuélnim vybérem kontrolnich bodu. Pfi manual-
Telemetrie zobraz. na panelu hodin: nim vybéru kontrolnich bod stisknéte 3D tlacitko pro pfesun k na-
sledujicimu bodu; tlacitkem ESC aktivujete predchozi kontrolni bod.
Pfi editaci v manudlnim rezimu pohybujete (na rozdil od automatic-
kého mdédu) pouze jednim kontrolnim bodem, ostatni zGstavaji beze
zmény. Kratky stisk tlacitka F3 ”"Vymaz"” slouZi k rychlému resetu jed-
noho kontrolniho bodu (musi byt zvyraznén). Po delsim stisku tlacitka
F3 "Vymaz” dojde k resetu celé kfivky serva do vychoziho stavu.

Stisknutim tlacitka F4 mizete uzamknout pohyb funkce. Pak nemusi-
te drzet ovladac¢ po celou dobu ve stejné pozici.
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Poznamka: Jestlize pouzivate nékolik serv sprazenych k ovladani
jednoho kormidla modelu jako v tomto pfikladu, doporuc¢ujeme na
prijimaci nastavit vsechna serva nalezejici danému kormidlu do jed-
né skupiny vystupu (Group A-C). Na obréazku je toho docileno pomo-
ci aplikace Pfipojena zafizeni. Serva tak budou pfijimat fidici pulzy
ve stejny okamzik a jejich pohyb tedy bude synchronni.

T):DDDH.| vychozi | 12:22:18
REX10 Vystupy
Vystupni pin Servo C. Skupina
Vystup 1 Motor 1 (1) [ AT
Vystup 2 Kiidélko 1 (2] B[
Vystup 3 Klapka 1 (3) [] c®
Vystup 4 Kfidélko 2(4)[F]  A[T]
Vistnin & WiEknwka 1 (51 [¥] R

Poznamka: Pro optimalizaci dréhy serv pomoci servobalanceru do-
porucujeme pouzit ampérmetr (nebo napt. okamzity proud z cidla
MUI zobrazeny v telemetrickém okné) a vzdy sledovat, kdy je proud
prochazejici servy co nejmensi.




duplex« e=xex

@ Jemné ladéni Poznamka: U této akce budte obezretni. Po prepnuti rozsa-
hu platnosti z globalniho na letovy rezim se konfigurace pred

e fepnutim (globalni) ulozi do vsech existujicich letovych rezi-
3.1 Letové rezimy :m'p 9 ’ Y

DC/DS-24 DC/Ds-16 11 DC/DS-141i DS-12

70 10 3 (a210) 3(a26) « Je-li polozka v menu pevné definovana a rozsah platnosti bude na-

staven na hodnotu S, mdze byt nastaveni polozky v kazdém letovém
rezimu rGzné. Pfepnutim do jiného letového rezimu polozka bude
nabyvat hodnot pro vybrany letovy rezim.

Letové rezimy jsou velice pfinosné pro Upravu letovych vlastnosti a
ovladatelnosti modelu pii rdznych situacich letu, jako napf. start, lé-
tani v termice, pfistani s pouzitim klapek a brzd. Tato schopnost by se
dala vyuzit nejen u vétrond, ale také u akrobatickych modeld pfi hlad-
ké akrobacii nebo 3D akrobacii. Ve vsech popsanych situacich by bylo
vhodné, aby model reagoval odlisnym zptsobem.Toho vieho jde jed-

Je-li polozka volitelna (Ize pridat do seznamu) a rozsah platnosti bu-
de nastaven na hodnotu S, bude nastaveni pouze v aktualnim leto-
vém rezimu. Pfepnutim do jiného letového reZzimu se zobrazi konfi-
gurace pro aktualni letovy rezim.

noduse docilit, staci jen vyuzit letovych rezimu. - Kazdy model jiz pfi vytvoreni obsahuje vychozi letovy rezim.
K dispozicije az 10 letovych rezimdi (podle vybavy vysilace) pro kaz- Poznamka: Pokud nechcete pouzivat letové rezimy, pak nevytvarej-
dy model. Letové rezimy si mGzete pro lepsi prehlednost pojmeno- te z4dny novy letovy reim a pouzivejte pouze vychozi.

vat. V jednom okamziku mize byt aktivni pouze jeden letovy rezim,
proto ma kazdy vytvoreny letovy rezim svoji prioritu danou pofadim
v seznamu letovych rezimd. Splni-li se podminky a mohlo by byt ak- T‘f.uﬂl]ﬂ'| Rychlost |12;22;25
tivnich vice nez jeden letovy rezim, pak se vybere ten z nich, ktery ma
nejvétsi prioritu. Letové rezimy lze aktivovat libovolnym ovladacem
vysilace, jako napf. pfepinacem.

Letové reZimy

Popis ZpoZdéni Spinaé Ji
1 Termika (4 035 Sh X
2 Rychlost (£ 035 Shv I
3.1.1 Konfigurace vysilace pod letovy rezim. 3 wchoi @ 03s e

- Nékteré menu obsahuji polozky rozsahu platnosti se symbolem (ze-
mékoule) a pismenem G. Pfepnutim polozky rozsahu platnosti na
symbol (seznamu) s pismenem S zménite nastaveni z globalniho na
nastaveni pro kazdy letovy rezim zvlast.
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3.1.2 Pridaniletového rezimu

Tlac¢itkem "F3(Novy)” pridate novy letovy rezim. Budete-li chtit vy-
tvofit novy letovy rezim jako kopii jiz vytvofeného letového rezimu,
oznacte zdrojovy letovy rezim a stisknéte tlacitko "F3(Novy)”. Zobra-
zi se menu s dotazem, zda-li chcete kopirovat zvoleny letovy rezim.

- Tlacitkem “"F5(Ano)” vytvofite kopii letového rezimu se stejnym na-
zvem.
- Tlacitkem "F3(Ne)” vytvofite novy letovy rezim.

- Tla¢itkem "F1(Esc)” nevytvofite letovy rezim a vratite se zpét do
menu "Letové rezimy”.

| 12:22:39

Letové rezimy

T’E‘DDDH' Rychlost

Kopirovat zvyraznény letovy rezim?

Vychozi

3.1.3 Prejmenovaniletovych rezimu

Letové rezimy si mlzete zptehlednit pojmenovanim, které vystizné
popisuje dané nastaveni, napt. Start, Termika, Autorotace, atd.

Editaci polozky "Popis” muizete pojmenovat letové rezimy.
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3.1.4 Zpozdéniletového rezimu

Doba postupného pfechodu mezi dvéma letovymi rezimy. Zména le-
tového rezimu s sebou pfindsi ¢asto zésadni zmény zékladnich po-
loh serv. Kdyby byla zména letového rezimu okamzit4, mohla by vést
k okamzité zméné v fizeni modelu - prudké pohyby. Zpozdime-li leto-
vy rezim, dojde k postupnému pfenastaveni z jednoho letového rezi-
mu do druhého letového rezimu za definovany cas.

Poznamka: Vzdy se snazte nastavit alespor néjaké minimalni zpoz-
déniletového rezimu. Okamzitd zména by mohla vést ke zméné po-
lohy vice serv najednou, coz by mélo za nésledek vznik proudové
$picky v napéjeni.

Poznamka: Letova funkce plynu neni ovlivnéna zpozdénim letové-
ho rezimu. U této letové funkce se konfigurace uplatni ihned.

3.1.5 Aktivace letového rezimu

X

Letovy rezim Ize aktivovat pfepinacem. Editaci polozky "Spina¢” se
prepnete do menu “Vyberte ovladaci vstup” a zvolite, ktery prepi-
na¢ ma aktivovat zvoleny letovy rezim viz.|8.2 Vyber ovlddaciho vstu-|
Ke kazdému letovému rezimu mUzete pfifadit jakykoliv prepinac,
proporciondlni ovlada¢, nebo vysledek logické operace, kterym akti-
vujete letovy rezim. Splnéni podminky pro aktivaci letového rezimu
je vyjadieno symbolem ve sloupci “Spinac”:

- zatrzeni - podminka pro aktivaci je spInéna,
- kiizek - podminka pro aktivaci neni splnéna.

Ve stavovém radku je zobrazen nazev aktudalniho letového rezimu.



3.1.6 Priority letovych rezimu

V pfipadé, ze jsou spInény podminky pro aktivaci vice letovych rezimu
v jeden okamzik, rozhoduje priorita letového rezimu. Pofadovym ¢is-
lem v seznamu letovych rezim{ je pfitazena priorita. Cim nizsi pora-
dové cislo, tim vyssi priorita letového rezimu. Vychozi letovy rezim

3.1.7 Pievedeni vybraného letového rezimu do vychozi-
ho letového rezimu

Zvoleny letovy rezim muizete prevést na vychoziletovy rezim. Vyberte
pozadovany letovy rezim a tlacitkem "F4(Opt.)” zobrazite moznosti
nastaveni. Polozkou “Nastavit jako vychozi let. rezim” letovy rezim
zménite na vychozi. Pfedesly vychozi letovy rezim se zméni na nor-
malni letovy rezim.

3.1.8 Smazaniletového rezimu

Letovy rezim muzete odstranit nasledovné:

1. vyberte pozadovany letovy rezim a tla¢itkem “F4(Opt.)"” zobrazi-
te moznosti nastaveni.

2. polozkou "Smazat letovy rezim” vymazete vybrany letovy rezim.
Vychozi letovy rezim nelze odstranit.

3.1.9 Resetvsech letovych rezimi do vychoziho letového
rezimu
Vsechny letové rezimy mUzete najednou prevést do nastaveni vycho-

ziho letového rezimu. Na jakékoliv polozce v menu stisknéte tlacitko
"F4(Opt.)” a zobrazi se moznosti nastaveni. Polozkou "RESET vsech
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letovych rezimii” se nastavi veskeré letové rezimy stejné jako vychozi
letovy rezim a rozsahy platnosti budou nakonfigurovény na globaini
platnost.

T‘:nl]ﬂﬂ'| Rychlost

| 12:22:53

Letové reZimy

Termika

Oznameni aktualniho let. reZimu

Nastavit jako vychozi let. reZim
Smazat letovy reZim
RESET viech letowych rezima

Poznamka: Prekontrolujte stav jednotlivych letovych rezim( po ja-
kékoliv zméné v konfiguraci letovych rezim(.

3.1.10 Oznameni aktualniho letového rezimu

Moznost pfifazeni zvukového souboru WAV, jenzZ se prehraje v oka-
mziku aktivace daného rezimu.

3.1.11 Oznameniletového rezimu po prepnuti spinace

Po stisku tlacitka F4 je mozné pfifadit spinac, po jehoz stisku bude
oznamen aktudlni letovy rezim, resp. se prehraje pfislusny zvukovy
soubor WAV.




3.2 Digitalni trim

Trimovani hlavnich letovych funkci se provadi pres Ctvefici tlacitek
umisténych pod kfizovymi ovladaci. Definice kroku a rozsahu jednot-
livych letovych funkci se provadi v menu "Digitalni trim”. Kazda le-
tova funkce mdize mit nastavené jiné meze, krok trimu a rozsah plat-
nosti.

Dialog digitélnich trim0 byl rozdélen do dvou obrazovek, mezi nimiz
Ize prepinat pomoci tlacitek "F1 Doleva” a ”"F2 Doprava”. Tlacitkem
"F3(Trim)” piejdete do menu piehledu trim{ hlavnich letovych funk-
ci, kde si mlizete vyzkouset, jak se projevi jednotlivé zmény v nasta-
veni.

‘ 12:22:58

T)fnl]ﬂl]‘| Rychlost

Digitalni trim

Trim Funkce Hodn. UloZen Mod Krok - Rozsah+
Lo Motor["] @G 0% D?%IynDulniEl 2% 100% 100%
@ smérovkal] @G 0% 0 tiedovy[T] 2% 100% 100%
KoL vyskovkal] @G 0% 0% | Stiedowy[T] 2% 100% 100%
| LEO@®E % 0% 2% 100% 100%

Kazdému trimu je mozné pfifadit ovladaci funkci, kterd bude timto
trimem ovliviiovana. Je mozné trim i kompletné deaktivovat tak, aby
nemél zadny efekt - jednoduse zruste prifazeni k jakékoliv funkci. To-
to je dllezité zejména pro piloty rliznych vicerotorovych koptér nebo
vrtulnik( s pokrocilou stabiliza¢ni elektronikou.
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3.2.1
Digitalni trimy je mozné pouzit nezavisle jako obecny ovlada¢ mode-
lovych funkci. Jakémukoliv digitadInimu trimu muzete pfifadit special-
ni funkci "Trim.Ovla.” & "Trim.Nulov”.

Specialni funkce trima

 Trim.Ovla. (trimovy ovladac) - umoznuje pouzit dany trim oddéle-
né od ovladacich funkci. Vysila¢ si pamatuje hodnotu trimu po vy-
pnuti. Po stisku tlacitka nedochazi k trimovani nadfazené funkce,
pouze se inkrementuje interni stav trimu.

Trim.Nulov (trimovy ovladac s automatickym nulovanim) - umoz-
nuje pouzit dany trim oddélené od ovladacich funkci. Vysilac si ne-
ukldda hodnotu trimu po vypnuti. Po nac¢teni modelu ma trim vzdy
hodnotu 0%. Ve spojeni s logickymi spinadi je tato volba vhodna
napt. pro sekvencni prepinani mezi letovymi rezimy ¢i prehravani
sekvence zvukd.

- Otocny ovladac - umoziuje pouzit dany trim oddélené od ovla-
dacich funkci. Po stisku trimovaciho tlacitka se vzdy inkrementu-
je/dekrementuje hodnota trimu o ptednastaveny krok. Po prekro-
¢eni 100% se pokracuje dale od -100%. Vhodné napt. pro emulaci
vicestavového prepinace.

3-poz. spinac - umoznuje pouzit dany trim oddélené od ovlddacich
funkci a emuluje tfipolohovy mzikovy prepinac. Jestlize neni stisk-
nuto zadné tlacitko, je na vystupu hodnota 0%.
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T)E(DDDH‘| Rychlost

|12:22:26

Digitalni trim
Trim Funkce Hodn. UloZen
S DG % 0%
@& TrimNulov®] @G 0% 0%
fot smérovka[™] @G 0% 0%
okl vyikovkaT] @G 0% 0%
.7 LOBG % 0%

Operacni pisobnost trim byla rozsitena o nové moznosti, takze nyni
jsou dostupné tyto volby:

Globalni - konfigurace a hodnota zvoleného trimu bude konstantni
napti¢ vsemi letovymi rezimy.

Separatni - kazdy letovy rezim ma svou vlastni nezévislou konfigu-
raci trima.

Skupina letovych reziml (A/B) - jestlize pouzivate nékolik leto-
vych rezimd a chcete, aby se nastaveni trimG sdilelo napt. pouze
mezi dvéma zvolenymi rezimy, pfifadte trim u obou rezimd do jed-
né ze skupin FA nebo FB. Kazd4 skupina ma své vlastni nastaveni,
jez je potom sdileno napfic¢ letovymi rezimy.

T).:nﬂﬂﬂ.| Rychlost

| 12:22:17

Zvolte moZnost

=% Separatni
ZF4 Skupina letovych rezimi A

ZFg  Skupina letovych rezimh B

Poznamka: Pro prvni let doporucujeme pouzit vétsi trimovaci kro-
ky. Po seznameni se s vasim modelem muzete pfepnout na mensi
kroky pro jemnéjsi trimovani.

Poznamka: Pokud zménite plsobnost trimu z globalni na libovol-
nou skupinu letovych rezimd, ve zbyvajicich letovych reZimech se
plsobnost zméni na separatni.

Dalsi konfigurovatelné parametry:

Hodnota - aktualni pozice trimu.

2. Ulozen - zobrazuje ulozenou pozici trimu, kterd se uplatni diky
funkci Pamét trimu.

3. Mdd - zde muzete specifikovat zékladni chovani trimu:
- Stfredovy méd - nastaven jako vychozi. Trim ovliviiuje pouze
stredy serv, vychylky v koncovych bodech nejsou dotceny.
- Linearni - posunuje celou drahu serva v¢etné koncovych bodu.



duplex« e=xex

« PlynDolni - ovliviuje vychylku serva v dolnim koncovém bodé
a umérné i cely zbytek drahy serva. Horni koncovy bod zlstava
nedotcen.

- PlynD:50% - ovliviuje drédhu serva od dolniho koncového bo-
du ke stfedové pozici. Draha od stfedu do horni koncové pozice
zUstdva nezménéna.

« PlynHorni - ovliviiuje vychylku serva v hornim koncovém bodé
a umérné i cely zbytek drahy serva. Dolni koncovy bod zlstava
nedotcen.

4. Krok - indikuje, o kolik procent se hodnota trimu zméni pokazdé,
kdyz je stisknuto trimovaci tlacitko.

5. Rozsah (+,-) - ur¢uje maximalni rozsah z drahy serva, jenz je pou-
zity pro trimovani.

Zobrazeni, jak jednotlivé médy trimi ovliviuji vyslednou drahu
serva (trimovano cca do 50% celkového rozsahu).

Pamatujte si, ze neni mozné pouzit ve vsech pripadech libovolny
méd trimu:

Maximum A A

stied - | stied

r
Plyn - dolnich 50% Plyn horni

Minimum Y
Stredovy méd

Linearni méd Plyn dolni

- Konfigurace motylkovych ocasnich ploch: Méd trimu je mozné
specifikovat pouze pro funkci vyskovky a nikoli pro smérovku, ne-
bot obé funkce jsou vzdjemné sprazeny.

- Konfigurace Delta/Elevon: Zde je mozné mod specifikovat pouze
pro kfidélka a nikoli pro vyskovku.

+ Vrtulnik pouzivajici fizeni CCPM: Mdd je mozné nastavit pouze
u funkce kolektivu a nikoli u klonéni nebo klopeni.

- Jestlize pouzijete nékolik trim0 pro jednu funkci, vysledna hodno-
ta trimu odpovida souctu hodnot viech trimd, které ovliviuji tuto
funkci. Dale je pouZit pouze jeden mod trimu, a to ten, ktery je defi-
novan pro trim prvni v poradi.

Dalsi moznosti se zobrazi po stisknuti tlacitka ”F4”. MUzete zde ulozit
hodnotu aktualné zvoleného trimu (napf. funkce kiidélek jako na ob-
razku) do skryté paméti, ale |ze takto i ulozit vSechny trimy najednou.

Rychlost | 12:22:32
Digitalni trim

L2 Kridélka

eonll

Ulozit viechny trimy do paméti
Vynulovat vybrany trim
Vynulovat viechny trimy

Funkce je nasledujici: Aktualni hodnota zvoleného trimu (resp.
vsech trimU) je prekopirovana do specialniho registru a samotny trim
je vynulovan. Toto se vzdy aplikuje pro véechny letové rezimy. Funkce



paméti trimu je vyhodnd v tom pfipadé, Ze chcete mit vzdy vynulova-
né obrazovky trim(, avsak jisté trimovani bylo potieba ke stabilizovani
modelu.

Poznamka: Jestlize je funkce Autotrim aktivni, pak vzdy plsobi na
modelové funkce pfitazené k danym trimovacim tlacitkim (vyjim-
kou je funkce plynu, na niz se Autotrim nikdy nevztahuje). Autotrim
nebere v potaz doplrkové inkrementalni trimy. Prosim budte velmi
opatrni v okamziku, kdy prifadite trimovaci tlacitka modelové funk-
ci, kterd neni ovladana centrovanymi ovladaci.V takovém piipadé je
doporuceno kompletné zakazat funkci Autotrim.

3.3 Trimy letovych rezimu

Definovani trim0 serv jednotlivych letovych funkci.

Konfigurace mohou byt globalni nebo se mohou ménit s letovymi re-
Zimy. Hlavnim smyslem této moZznosti je mit polohu jednotlivych serv
konfigurovatelnou letovym rezimem.

|12:22:14

Trimy letovych reZimu
S1 s2 s3 sS4

X 0l)] vychozi

Vyikovka 0% DG
Smérovka 0% DG
Motor 0% DG
vztlaky 0% 0% DG

[sym.]
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3.3.1 Polohy serv

Vlystup letové funkce mize byt rozdélen na vice kandll pfijimace -
- serv. Editaci jednotlivych sloupct s oznacenim ”S1- S4” ménite po-
lohu serva vybrané letové funkce. Vychylka serva je udavana v pro-
centech.

Tlacitkem "F3(Vymaz)” nulujete nastaveni celého fadku.

Tla¢itkem "F1(Sym.)” - zapinate/vypinate soucasnou editaci viech
hodnot na fadku.

3.3.2 Rozsah platnosti

Vlychylky serv mohou byt platné pro viechny letové rezimy - symbol
zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim m{ize mit vlastni definici
vychylek serv - symbol seznamu a pismeno S.

3.4 Dvojité/Expo vychylky

Chcete-li ovladacem vysilace, napt. pfepinacem, ovliviiovat rozsahy
vychylek nebo priibéh letovych funkci, nastavte si dvojité ¢i trojité
rozsahy vychylek s moznosti exponencialni zavislosti. Exponencialni
zavislost letovych funkci je velice vhodng, jelikoz v okoli stfedu je Fi-
zeni velice presné. Blizime-li se maximu, je charakteristika velice str-
ma. Menu obsahuje letové funkce modelu se souhrnnym piehledem
jejich konfigurace.



| 12:22:21

™ 0l)] vychozi

Dvaojité/Expo vychylky
Funkce Dvojité Expo
vyikovka 100% 100% 0% 0% @G
Smérovka 100% 100% 0% 0% @G
Motor 100% 100% 0% @G
vztlaky 100% 100% 0% 0% @G

Nazev letové funkce
V procentech vyjadien rozsah vychylek letové funkce
V procentech vyjadiena exponencialni zavislost letové funkce

o~ o i

Rozsah platnosti

Oznacenim kurzorem jedné z letovych funkci a stisknutim tlacitka
"F4(Uprav)” nebo 3D tlacitka” vstoupite do editace nastaveni.

0] | vychozi |12:22:48
Editace DR/Expo

Pozice 2 - + /
Rozsah 100% 100%

Expo o% 0%
Spina& sg v /

Symetrické DR == ¥

[sym.]
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Nazev letové funkce s rozsahem platnosti
2. Cislo nastaveni - pro dvojité vychylky 1-2; pro trojité vychylky 1-3
3. V procentech vyjadiend poloha koncového bodu funkce s nasta-
venim pro oba sméry funkce

4. V procentech vyjadien exponencialni pribéh s nastavenim pro
oba sméry funkce

5. Nastaveni ovladace pro pfechod mezi jednotlivymi nastavenimi
spolu s volbou proporcionalniho ladéni vychylek.

6. Symetrické/asymetrické vychylky
7. Zobrazeni funkce ulozené pod zvolenym nastavenim

3.4.1 Rozsah platnosti

Rozsahy vychylek letovych funkci mohou byt platné pro vsechny le-
tové rezimy - "symbol zemékoule” a "pismeno G". Kazdy letovy re-
Zim muze mit vlastni definici rozsahd vychylek - “symbol seznamu”
a”pismeno S”.

3.4.2 Vybér ovladace pro pirepinani mezi konfiguracemi

Zvolte polozku "Spinaé”, tim se piepnete do menu[8.2 Vybér ovidda]
Nastavte ovlada¢, kterym budete prepinat konfigurace.
U dvojitych rozsahl vychylek vyberte libovolny ovladac s nepropor-
ciondlnim vyhodnocenim. Chcete-li nastavit trojité rozsahy vychylek,
méli byste zvolit tfipolohovy prepinac nebo jeden z proporcionalnich
ovladacl. Po vybéru ovladace nezapomente nastavit proporcionalni
vyhodnoceni ”"Vyberte ovladaci vstup” tlacitko "F2(Prop.)”. Sprav-
nost nastavenisilehce ovéfite tim, Ze zménou polohy ovladace se mé-
ni i ¢islo konfigurace rozsahu v menu “Editace DR/Expo”. V pripadé



dvojich vychylek se hodnota konfigurace rozsahu bude ménit z ”Po-
zice 1” na "Pozice 2”. U trojich vychylek se hodnota konfigurace roz-
sahu bude ménit "Pozice 1, "Pozice 2" a "Pozice 3".

3.4.3 Rozsah vychylek

Kazda konfigurace rozsahu (pozici ovladace) mize definovat jiny roz-
sah vychylek funkce a exponencialni zavislosti. Pfi zméné konfigurace
se zaroven upravuje i graf funkce.

Rozsah vychylek funkce se definuje polozkou “Rozsah”. NarUstajici
hodnotou se zvétsuje rozsah letové funkce. Snizujici hodnotou se roz-
sah zmensuje.

Exponencidlni priibéh vytvarite polozkou "Expo”. Je-li exponencial-
ni zavislost nulova, je letova funkce cisté linedrni. NarGsta-li hodnota
exponencialni zavislosti, v prlibéhu se projevuje exponencialni cha-
rakter.

Vse mlzete jesté zkombinovat s letovymi rezimy. Ve vysledku muze-
te mit v kazdém letovém rezimu jinou definici kazdého z nastaveni
rozsahu vychylek.

3.4.4 Symetrické/asymetrické vychylky

Vysilace DC/DS nabizeji moznost asymetrickych vychylek pro smérov-
ku a kfidélka. Vyberte polozku "Symetrické DR"a oznacte kfizkem. Po-
té stisknéte tlacitko F1 (Sym.). Bude mozné nastavit vychylky kiidélek
levé/pravé nezavise.

Poznamka: Doporucujeme nastaveni exponencialnich pribéhu.
Ovladéni je pak velice presné.
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3.5 Krivky funkci

DC/DS-24
Ano

DC/DS-16 11
Ano

DC/DS-14 11
Rozsifitelné

DS-12
Rozsifitelné

Pribéhy letovych funkci - jakd zavislost bude platit mezi polohou
ovladace a vychylkou serva. Menu zobrazuje piehled viech letovych
funkci, nastaventi jejich kfivek (prabéhu) a zpozdéni. Disledky nasta-
veni si mlZete ihned po nastaveni zkontrolovat pres zobrazeni vystu-
pU ptijimace - tlacitkem "F2()".

| 12:22:14

™% oll}] vychozt

KFivky funkci
Funkce Krivka -Zpoi. + Zpoi.Rei.
L1
Vytkovka [—] 0.0s 0.0s| v |@BG
smérovka [—] 00s o0.0s| v @G
Motor =1 o0s o.0s| X @G
vztlaky =1 oo0s oo0s| v (@G

1. Nazev letové funkce

2. Kfivky/pribéhy letové funkce

3. Zpozdéni vychylky pro kladnou a zdpornou zménu polohy ovla-
dace

4. Povoleni zpozdéného nabéhu pii prepnuti letového rezimu

5. Prepinani globalniho nastaveni v rdmci letovych rezim(
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3.5.1 Povolenizpozdéni letového rezimu % o0l}] vychozi |12:22:25
Zde je mozné aktivovat, popt. zakazat zpozdéni pro kazdou funkci KFivky funkci

v ramci prepinaniletovych rezim(. Konkrétné na obrazku je tato volba kFidélka«

predstavovéna patym sloupcem (Zpoz.Rez). Aktivace zpozdéni mlize Typ kFivky Bod -

byt téz specifickd pro kazdy letovy rezim zvlast (tzn. v jednom rezimu "

bude zpozdéni povoleno a v druhém zakdzéno). Jsou zde vsak urcité out

podminky, kdy tato volba u jedné funkce ovlivni i jinou funkci. ®c

« Pokud mame zvoleny ocasni plochy typu Motylek, tato volba ovliv-
fuje jak funkci smérovky, tak i vyskovky.

. Egzl{?knjén:\:ekzvckﬂeno kiidlo typu Delta, tato volba ovlivni funkce 1. Typ predpfipravené kfivky s moznosti vyhlazeni
riaelia tvyskovigy. 2. Graf aktualni kfivky

- Jestlize mdme nastaven elektronicky mix pro rotorovou hlavu vrtu- M. . m. ay )
Iniku (CCPM), tato volba ovlivni viechny funkce rotorové hlavy (klo- Priibéh letové funkce si mlZete vybrat bud 'z pfednastavenych, nebo
néni, klopeni a kolektiv). vytvofenim nové funkce tak, Ze editujete predpfipravenou funkci. Se-

znam predpfipravenych funkci:

Linearni prabéh, nastaveni posunuti pribéhu

Standard ve svislé ose
3.5.2 Nastaveni kfivky letové funkce R — Jen jedna hodnota, je mozno nastavit,
jakou bude mit vystup hodnotu
Chcete-li nastavit kfivku jedné z letovych funkci, editujte polozku 3-body, x>0, | Tribodova kfivka, je mozné nastavit polohu
s ” Y X . v, x<0, |x| kteréhokoliv bodu
Krivka”, nebo kurzorem oznacite letovou funkci a stisknete tlacitko - PETbodova Kiivka, je moZng nastavit polohu
"F4". Pfejdete do nastaveni kivky letové funkce. >-bodd kteréhokoliv bodu
7-bodd Sedmibodova kfivka, je mozné nastavit polohu
kteréhokoliv bodu
9-bod Devitibodova kfivka, je mozné nastavit polohu
kteréhokoliv bodu
:\Zozégz' Ctytbodova kFivka, je mozné nastavit polohu
gatlv, kteréhokoliv bodu
+-symetr.
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3.5.3 Editace kfivky letové funkce
Rozhodnete-li si vytvofit vlastni kfivku, postupujte nasledovné:

Ujasnéte si, z kolika bodt (3-9) Ize kfivku sestavit a tuto variantu zvolte
z pfednastavenych.

Editujete graf funkce - oznacte graf kfivky a stisknéte ”3D tla¢itko”

Vytvorte vlastni kfivku - polohou jednotlivych bod(. Body muzete
pohybovat ve vertikalnim a horizontalnim sméru. Rotaci “3D tlacit-
ka" nebo tlacitky “F3” a "F4" pohybujete body ve vertikalnim smé-
ru. V horizontélnim sméru bodem pohybujete tlacitky "F1” a "F2".
Stisknutim ”3D tlaéitka” piejdete na definici dalSiho z bodu kfivky.
Stisknutim tlacitka "esc” se vratite na definici polohy pfedchazejiciho
bodu. Vlevo od grafu jsou informace o soufadnicich vybraného bodu.
Hodnota ”In” je poloha ovladace a hodnota "Out” je vystupni hod-
nota.

3.5.4 Zpozdénireakce v kladném/zaporném sméru

Reakce serva na ovladac vysilace se rozprostie do ¢asu, definované-
ho v polozce "Zpoz.”. Kladna doba zpozdéni je definovana jako ¢as,
za ktery prebéhne funkce od - 100% do +100%. Zaporna doba zpoz-
déni je definovana jako cas, za ktery prebéhne funkce od +100% do
-100%.

3.5.5 Platnost nastaveni

Prabéhy letovych funkci mohou byt platné pro viechny letové rezimy
- symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim mlze mit vlastni
pribéh letové funkce - symbol seznamu a pismeno S.
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3.5.6 Vyhlazené krivky funkci

Pomoci zatrzitka "Vyhladit” nastavite plynulé vyhlazeni kfivky mezi je-
jimi kontrolnimi body..

3.6 Diferenciace kridélek

Viyuzivate-li k ovladéani modelu kfidélka pro klonéni modelu a profil
kidla modelu je nesoumérny nebo tenky, urcité vyuzijete funkci di-
ferenciace - rozdilné vychylky kfidélek pro smér nahoru a dol{. Tato
funkce zabranuje nespravnému vyboceni modelu pfi vychyleni kfi-
délek. Profil kiidla s kridélkem vychylenym dolG ma vétsi aerodyna-
micky odpor nez profil kiidla s vychylenym kfidélkem nahoru. Kdyby
se vychylila obé kfidélka stejnou vychylkou, model by pfed zatackou
vybocil smérem ze zatacky. Pouzitim funkce Diferenciace kfidélek je
mozno tomuto predejit. Funkce je dostupnd, pouze pouzivéte-li pro
ovladani kiridélek minimalné dvé serva a vice.

T’f.unl]ﬂ'| vychozi | 12:22:23

Diferenciace kridélek

Ovladac Vliv Mod
L]
5 52
Nahoru 100% 100%
(110} (1o
Dolii 100% 100%
(20) (20)
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3.6.1 Platnost nastaveni

Konfigurace diferenciaci kiidélek mohou byt platné pro viechny leto-
vé rezimy - "symbol zemékoule” a "pismeno G”. Kazdy letovy rezim
muze mit vlastni konfiguraci diferenciaci kfidélek - symbol seznamu a
pismeno ”S".

3.6.2 Diferenciace

Kazdy smér vychyleni kfidélek miize mit jiny rozsah. Radky oznacené
"Nahoru” a "Doli” obsahuji tolik sloupcti (oznaéenych S1- S4), ko-
lika servy ovladate kiidélka. Pro kazdé servo Ize urcit rozsah v daném
sméru. Oznacenim fadku s popisem "Nahoru” nebo "Dold” kurzo-
rem a stisknutim ”3D tlacitka” prejdete do editace rozsahu jednotli-
vych serv. Tlac¢itkem "F1(Sym.)” pfi editaci zapinate/vy