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@ Einleitung

1.1 DC/DS-24

Die Sender DC-24 und DS-24 sind unter Mitarbeit von
professionellen Piloten und Weltmeistern entstanden. Diese Sender
wurden mit dem Ziel maximaler Anwenderfreundlichkeit, einfacher
Bedienung, maximaler Lebensdauer und Zuverlassigkeit der
mechanischen Bauteile entwickelt. Das Metallgehduse bietet
maximalen moéglichen Schutz der Oberflache vor Chemikalien, die
einfache Formgebung erleichtert Wartungsarbeiten. Die mit
héchster Prézision gefertigten und mehrfach kugelgelagerten
Kreuzkniippel aus Metall zeugen in Verbindung mit magnetischen
Hallsensoren flr den innovativen Zugang zur Konstruktion dieser
am hochsten beanspruchten Elemente einer Fernsteuerung.

Das oben am Sender angeordnete hintergrundbeleuchtete Display
bietet ausgezeichnete Lesbarkeit und einen groBen Betrach-
tungswinkel. Dank der hervorragenden Displayauflésung und Ver-
wendung vieler Graphikelemente ist es moglich, die Einstellungen
einfach und intuitiv zu halten, vor allem bei der Darstellung von
Telemetriedaten.

Bei den DUPLEX-Produkten wurden die Moglichkeiten im Bereich
der Ubertragung von Telemetriedaten und deren
Weiterverarbeitung am Display des Senders sowie ihre Analyse am
PC erweitert. Beim Sender ist die Einstellung von Warntonen
(inklusive vom Anwender selbst erstellter Klange) moglich, damit
kénnen alle auf Telemetriedaten oder Geberzustdnden beruhenden
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Situationen und Informationen akustisch signalisiert werden.

1.2 Eigenschaften

Duplex 2,4GHz - die Sender nutzen fiir Steuerung und Empfang von
Telemetriedaten vom Modell das drahtlose System Duplex 2,4GHz,
welches ebenfalls von der Firma JETI model entwickelt worden ist.
Das Ubertragungssystem Duplex 2,4GHz st sehr zuverl3ssig und hat
sich seitvielen Jahren bewdhrt.

Duplex 900 MHz - die DC/ DS-24 Sender verfligen Uiber ein Backup-
Ubertragungssystem fiir uniibertroffene
Datenlibertragungssicherheit und Zuverlassigkeit. Es stellt daher
daserste Dual-Band-RC Funksystem neuer Generation dar.

Eingebaute Telemetrie - die Sender wurden von Anfang an mit
Ricksicht auf Gbersichtliche Darstellung und Telemetrienutzung fir
ferngesteuerte Modelle entwickelt.

Die Konstruktion - wurde ein exklusives Design in Verbindung mit
derVerwendung von Materialen hdchster Qualitdt zugrunde gelegt,
um ein innovatives Erscheinungsbild, maximalen Komfort und
Langlebigkeit sicherzustellen.

Prdzise Kreuzkniippel - in Kugellagern gelagert, garantieren im
Zusammenwirken mit kontaktloser Abtastung eine langjahrige
Lebensdauer.

Haptisches Feedback - die Steueraggregate sind mit
Vibrationsmotoren ausgestattet, die fiir Alarmbenachrichtigungen



verwendet werden kdnnen (Timer/Alarme usw.).

LCD Bildschirm - die Sender verfiigen liber ein 3,5” Display mit einer
Auflésung von 320x240 Pixeln und Hintergrundbeleuchtung,
welches eine perfekte Lesbarkeit unter allen Gegebenheiten
ermoglicht.

Li-lon Akku - eine zuverldssige und sichere Energiequelle hoher
Kapazitatund langer Lebensdauer.

Einfaches Laden - es genligt nur den Netzadapter anzuschlieBen.
Beim Laden wird im Display des Senders der Ladezustand des Akkus
angezeigt.

Integrierte Antenne - die Antenne ist ein integraler Bestandteil des
Senders und somit wirksam gegen mechanische Beschdadigung
geschitzt.

Hohe Speicherkapazitdit - ausreichend dimensioniertes internes
Speichervolumen zum Ablegen von Modellen, Sounds,
Telemetriedaten usw.

USB-Schnittstelle - einfache Verbindung zum PC. Einfache
Aktualisierung der Firmware, Kopieren von Sounddateien und
Herunterladen vonTelemetriedaten.

Komfortable Bedienung - der Drehgeber ermdglicht in Verbindung
mit den Funktionstasten ein schnelles und einfaches Navigieren
durch das Sendermend.

Digitale Trimmung - schnelle und prazise Abstimmung der
Servoneutralstellungen mit der Méglichkeit einer automatischen
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Trimmung.

Einfacher Austausch von Schaltern - alle im Sender verbauten
Schalter und Taster kénnen einfach demontiert und nach freier Wahl
am Senderangeordnet werden.

Intuitive Programmierung - die Sendersoftware wurde auf eine
intuitive Bedienung ausgelegt, bei der Sie weitgehend interaktiv
unterstutzt durch die einzelnen Mentiipunkte gefiihrt werden.

Integriertes Mikrofon mit Spracherkennung - durch das integrierte
Mikrofon kénnen Sie eigene Audio-Dateien problemlos vorbereiten.
Dartiber hinaus kénnen Sie dem Sender mehrere Sprachbefehle
zuordnen.

FM-Radio - ermoglicht IThnen am Fluggeldnde |hren
Lieblingsradiosender/Wetterberichte usw.zu hdren.

Abspielen eigener Kldnge - die Sender Gibernehmen die Funktion
eines Audio-Players. Zusétzlich konnen Sie auswahlen, bei welchem
Ereignis derKlang abgespielt werden soll.




1.3 Struktur der Anleitung

Zur besseren Orientierung ist die Bedienungsanleitung der Sender
in einzelne Abschnitte aufgeteilt.

Allgemeine Informationen iber den Sender und Unterstiitzung
dieses Produkts.

Senderbeschreibung und Informationen Uber seine
Anpassungan Ihre Bedirfnisse.

Vorgehensweise beim ersten Einschalten.

Detailbeschreibung der Senderfunktionen. Programmierung
eines neuen Flugmodells oder Hubschraubers.

Erstellung spezieller Flugphasen, Telemetriebeschreibung.

Teile der Anleitung, die lhrer Aufmerksamkeit nicht entgehen
sollten, sind vom tibrigen Text abgesondert und je nach Wichtigkeit

farblich markiert.

Als gute Basis fiir die Arbeit mit dem Sender ist es ratsam, mit dem 3.
Abschnitt der Anleitung anzufangen, in welchem Sie vom ersten
Einschalten bis zur Erstellung eines Mustermodells begleitet
werden. Damit erfassen Sie schnell und intuitiv die Programmierung
und danach schaffen Sie problemlos lhr eigenes Modell zu erstellen..
Falls Sie mit einer der Senderfunktionen nicht zurechtkommen,
finden Sie im 4. Abschnitt eine komplette Beschreibung aller
Positionen des Sendermenis. Der nachfolgende Abschnitt
behandelt spezielle Mischer und Flugphasen. Der letzte Abschnitt

Ratschlag,
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befasst sich mit der Sendertelemetrie.

1.4 Technische Unterstiitzung

Falls Sie bei der Einstellung einer Senderfunktion nicht
zurechtkommen oder unsicher sind, nutzen Sie ohne Bedenken
eines der gezeigten Hilfsangebote:

1. WEB

Auf den Internetseiten des Herstellers finden Sie einen Abschnitt in
welchem Sie Ratschlédge, Tipps oder oft vorkommende Fragen (FAQ)
finden, diein den meisten Fallen lhre Fragen beantworten.

2.Handler, Hersteller

Antworten auf lhre Fragen erhalten Sie auch bei Handlern, in
Service-Zentren oder direkt beim Hersteller JETImodelss.r.o.

3.Service

Auf das Produkt wird eine Garantie von 24 Monaten nach Verkauf
unter der Voraussetzung gewahrt, dass es in Ubereinstimmung mit
dieser Anleitung beivorgeschriebener Spannung betrieben worden
ist und mechanisch nicht beschadigt ist. Bei einer Reklamation des
Produkts fligen Sie immer einen Kaufbeleg bei. Garantiereparaturen
und Reparaturen nach Ablauf der Garantiefrist fiihrt der Hersteller
durch.
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1.5 Packungsinhalt DC-24

1.Sender DC-24, 2.NetzadapterzumLadendesSenders,

3. Alukoffer,4.USB-Kabel, 5. Schlisselsatz (HEX 1,5; TORX 10),

6. Reinigungslappen, Betriebsanleitung, 7. Empfanger DUPLEX Rsat
900

1.6 Packungsinhalt DS-24

1.SenderDS-24, 2.Netzadapterzum LadendesSenders,

3. Alukoffer,4.USB-Kabel, 5. Schlisselsatz (HEX 1,5; TORX 8; TORX10),
6. Reinigungslappen, Betriebsanleitung, 7. Empfanger DUPLEX Rsat
900




@ Technische Daten

Parameter DS-24 DC-24
Kanale 24 24
zusétzliche Schalter [ °
Beschleunigungssensoren o -
2 HF Module, zwei Wege HF-Mode, o .
drahtlos Lehrer/Schiiler

863-870MHz | 863-870 MHz
900MHz Modul EU) (EV)
Flugphasen 10 10
freie Mischer 30 30
graphische Darstellung der o .
Telemetriedaten
Audio player o o
IMP3 Unterstiitzung [ o
FM Radio ° °
Mikrophon ° o
Vibrationsalarm in den ° ®
Steuerknippeln
verschieden farbige Modellprofile /- o 0
modellspeicher, Bildanzeige
logische Schalter 24 24
Anzahl der Direkteingaben 24 24
Telemetriegeber 16 16
Sequenzer 10 10
Timer 10 10
Datenfenster im Display 40 40
Sound bei Ereignis 40 40
Alarme 40 40

duplex« cmex

Parameter DS-24 | DC-24
e o4 o4
Sprachausgabe o o
Gyroeinstellungen 3 3
Servobalancer ° °
Funktionskurven [ °
Gaslimiter [ °
Vario ) )
Flugphasentrimmung o o
Number of control directions 24 (bis zu 26) 18 (bis zu 20)
Material der Steuerknippelmechanik IV'?‘Lllqu'TI']IT/IIBrSE N?L”[%K}:EFSE
Auflésung der Steuerkniippel 4086 4086
Hallsensoren Steuerkntppel o o
interne SD-Karte 8 GB 8GB
HF-Module 3 3
Anzahl der Sendeantenne 5 5

3,5" 320x240px | 3,5" 320x240px
Displaygrole color high color high

contrast contrast

Gewicht [g] 1,25 1,5
Abmessungen [mm] 194x233x40 230x270x40

Power lon 1S2P | Power lon 1S2P
Senderakku [mAh] 5500 5000
internes Ladegrat/Netzteil o °
Alukoffer [ o
Inklusiv Empfanger Rsat 900 EX Rsat 900 EX
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@ Beschreibung des Senders DC 3.1 Funktionselemente DC-24

1. Rechtes Kniippelaggregat K1/2 - der Sender unterstiitzt die Einstellung
eines beliebigen Modes, siehe Kapitel Kreuzknlippel -> Modednderung.

2. Linkes Knlppelaggregat K3/4 - der Sender unterstitzt die Einstellung
eines beliebigen Modes, siehe Kapitel Kreuzkniippel -> Modednderung.

3. Ein Schaltersatz Sa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf, Sg, Sh, Si, Sj mit der Moglichkeit zur
eigenen Konfiguration

4. Digitaltrimmungen deslinken KreuzknlippelsT3,T4
5. Digitaltrimmungen des rechten KreuzkntppelsT1,T2
6. Seitlicher Drehgeber5rechts
7. Seitlicher Drehgeber 6 links
8. Drehgeber7

9. Drehgeber8

10. LCD-Display

11. Funktionstaster F 1-5, die Tasterfunktionen werden im Display angezeigt
12. Hauptschalter

13. Drehgeber (3D)

14. Mendutaste

15. TasteESC

16. Antenne

17. Ladebuchse

18. USB-Schnittstelle

phones = P 19. Kopfhérerbuchse

g 20. LED-Anzeige

21. Lautsprecher

22. Montagedffnungen zur Befestigung der Haltebigel
23. Mikrofon
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3.2 Innenlayout

24,
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.
32.

Akku

Speicherkartenadapter + Speicherkarte (8GB)
Anschluss PPM Out

Knuppelaggregat - nicht selbstneutralisierend
Knlippelaggregat, selbstneutralisierend
Modulle 2.4GHz

Modulle 900MHz

FM Antenne, PPM Ein/Ausgang

Akkuanschluss

DC-24

Timagel
ot
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4. Sichern Sie den Oberteil gegen den Unterteil durch gegensinni-
gesDrehen (Kontern).

3.3 Kreuzkniippel

A
Aiad

3.3.1 Langeneinstellung der Steuerkniippel

Die Kreuzknlppel sind langenverstellbar und kénnen sehr einfach
justiert werden. Der Knlippel besteht aus zwei Teilen. Gehen Sie

beim Einstellen folgendermallen vor:

1. Ergreifen Sie den
geriffelten Oberteil des
Knippels und 16sen ihn
durch Drehung entgegen
dem Uhrzeigersinn.

2. Schrauben Sie ihn auf
diegewtinschte Lange.

3. Den Unterteil des
Knippels drehen Sie
entgegen dem
Uhrzeigersinn, wodurch
der Unterteil des Knlippels
festgezogen wird.

3.3.2 Einstellung der Winkellage des Steuerkniippels
Aus Grinden einer besseren Steuerungsergonomie kann die
Winkellage der Kreuzkniippel eingestellt werden.
1. Schalten Sie den Sender aus und |6sen Sie die Schrauben des
Gehdusebodens

Ziehen Sie den Akkustecker ab.




2. Losen Sie beide Befestigungsschrauben des
Knippelaggregates

3. DrehenSiedasKniippelaggregatindie gewiinschte Lage.
4. ZiehenSie beide Befestigungsschrauben wieder festan.

5. Verbinden Sie den Akkustecker. Montieren Sie die hintere
Abdeckung des Senders und ziehen Sie alle Schrauben fest an.

3.3.3 Einstellung der Federkraft der Riickstellfeder

Wenn bei der Bewegung des Kreuzknilppels der
Bewegungswiderstand nicht Ihren Vorstellungen entspricht, kon-
nen Sie die Kraft der Riickstellfederin einer der Achsen einstellen.

1. Schalten Sie den Sender ab und |6sen Sie die Schrauben der
Rickwand. Ziehen Sie den Akkustecker.

2. Mit den bezeichneten Schrauben verandern Sie die Kraft der
Riickstellfeder. Durch Drehen der Schraube gegen
den Uhrzeigersinn verringern Sie die Kraft dieser Feder. Als
Folge davon ergibt sich ein geringerer Verstelllwiderstand
bei Bewegung des Kreuzkniippels in dieser Achse. Durch
Drehen der Schraube im Uhrzeigersinn erhéhen Sie die Kraft

der entsprechenden Feder. Als Folge davon ergibt sich ein erhéhter
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Verstellwiderstand bei Bewegung des
Kreuzkniippelsin dieser Achse.

3. SchlieBen Sie den Akustecker an. Montieren Sie den
Senderboden wiederund ziehen Sie alle Schrauben fest.

3.3.4 Einstellung der Kraft und Art der Kniippelbremse

Bevorzugen Sie eine weiche Bremse der Steuerkniippel oder eine
Rastung? Den Sender DC-24 kénnen Sie ganz nach eigenem Bedarf
bei der Modellsteuerung einstellen. Wie in der Abbildung gezeigt,
wird die Art der Bremse durch jeweils eine eigene Schraube
eingestellt.

1. Schalten Sie den Sender ab und l6sen Sie die Schrauben der
hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.

2. Winschen Sie eine weiche Bremse, 16sen Sie schrittweise die
mit, A bezeichnete Einstellschraube der Bremse” (gegen den
Uhrzeigersinn).Losen Sie die Schraube bis zu dem Punkt, bis bei
der Kniippelbewegung die,Schrittwirkung” ausbleibt. Die mit
.B bezeichnete Einstellschraube der weichen Bremse”
ziehen Sie (im Uhrzeigersinn) so weit an, bis sich die
gewiinschte Bremswirkung ergibt.
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ACHTUNG: Gehen Sie dabei vorsichtig vor und drehen die 3.3.5 Wegeinstellung Gas-/Pitchkniippel
Schrauben nur jeweils 1/8 Umdrehungen weit und Der mechanische Weg kann an die personlichen Vorlieben
fiihlen Sie die Verdnderung. Zu starke Anderungen angepasst werden.
kénnen die Brems-/Ratschenfeder beschddigen. 1. Sender ausschalten, die 8 Schrauben des Senderbodens 13sen

und diesen abnehmen. Senderakku abstecken.

2. Mit den gekennzeichneten Schrauben (->siehe Abbildung) kann
der Weg eingestellt werden. Verstellen der Schrauben im
Uhrzeigersinn verkiirzt den Knlippelweg.

3.Senderakku anschlieBen und Senderboden wieder verschrauben.

Nach jeder Anderung des Kniippelweges muss der Sender neu

kalibriert werden - die Beschreibung finden Sie unter 9.6.3.1 -

Kalibrieren der Proportionalgeber.

Wollen Sie eine Rastwirkung, ziehen Sie schrittweisediemit , A
bezeichnete Einstellschraube der Rast-Bremse” (im
Uhrzeigersinn) bis zu dem Punkt an, bis bei
Knippelbewegung die Einzelschritte des Knlppels in
gewdlinschter Stéarke ,spiirbar” werden. Lésen Sie die mit ,B
bezeichnete Einstellschraube der weichen Bremse” (gegen
den Uhrzeigersinn).

3. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie den
Senderboden des DCund ziehenalle Schraubenan.




3.3.6 Anderung des Steuermodus

Der Sender ist mit Universal Quad-Sticks ausgestattet. Beide
Steueraggregate sind identisch und es ist moglich, den Sender in
allen Steuermodi (Mode 1 bis 5) zu betreiben. Nach der
mechanischen Anpassung wird im Sender-Menl unter "Meni -
Systemfunktionen - Senderkonfiguration - Steuermodus der
gewlinschte Steuermode festgelegt. Nach der mechanischen
Umstellung wird unter Menii - Systemfunktionen - Sender-
konfiguration - Steuermodus der gewiinschte Steuermode
festgelegt. Fiir den Umbau des Steuermodes schrauben Sie den
Ruckdeckel des Senders ab und trennen den Senderakku mit dem
Steckervon der Hauptplatine.

A. Einstellung des Quad-Sticks fiir Kniippelratsche/-bremse -
(Drosselkniippel, Funktion nicht selbstneutralisierend)

1. Lésen Sie Schraube A.

2. Hebel Banheben, sodass Bauteil C gedreht werden kann.

3. Bauteil Cum 90°in der Richtung des gezeigten Pfeiles drehen um
den Hebel Bin deroberen Position zu blockieren.
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4.Bitte Schraube A wiederfestziehen.

5.Uber die Schrauben D und E kénnen Sie die Harte der
Ratsche/Knippelbremse nach eigenen Belieben und
Steuergefiihl einstellen. Gehen Sie dabei vorsichtig vor und
drehen die Schrauben nur jeweils 1/8 Umdrehungen weit und
fiihlen Sie die Verdnderung. Zu starke Anderungen kénnen die
Brems-/Ratschenfederbeschéadigen.

B. Einstellung des Quad-Sticks fiir Hohenruder - (kein
Drosselkniippel, Funktion selbstneutralisierend)

1. Lésen Sie Schraube A.

2. Hebel Banheben, sodass Bauteil Cgedreht werden kann.

3. Bauteil Cum 90°in der Richtung des gezeigten Pfeiles drehen um
dieBlockierung des Hebels B aufzuheben.

4. Bitte Schraube A wiederfestziehen.

5. Losen Sie die Schrauben E and D soweit, dass die Bremse/Ratsche
nicht mehr spirbar ist. Der Knippel sollte sich nun frei und
selbstneutralisierend bewegen lassen.
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3.3.7 Kniippelschalter/-tastermontage

Wollen Sie einen Sender DC-24 mit einem Schalter/Taster im
Steuerkniippel verwenden, kénnen Sie das angebotene optionale
Zubehor nutzen:

Steuerkniippel mit 2-Stufenschalter —— =
Steuerknippel mit 3-Stufenschalter = ‘\ _\
SteuerknUppel mitTaster _

Knippel mit Drehgeber

Hinweis: Fiir die Montage des Schalters/Tasters in die

1.

2.
3.

4,

Kniippelaggregate empfehlen wirunser Servicecenter

Schalten Sie den Sender ab und I6sen Sie die Schrauben der

Ziehen Sie die Stecker"X+Y + S+ M"von der Platine ab.

Losen Sie die Kabel der Knilppelaggregate aus den
Halterungen.

Losen Sie beide Befestigungsschrauben vom Kniippelaggregat.

5. Ziehen Sie das Knlippelaggregat heraus (von der
Senderriickseite her). Die nachfolgende Montage geschieht
auBerhalb des Senders.

6. Losen Sie das (geriffelte) Knlppeloberteil (durch Drehen
entgegen dem Uhrzeigersinn)

7. Fihren SiedieKabel des Schalters/Tastersdurchdie Offnung
im Steuerknippel.

8. StellenSiedieLdngedes Steuerkniippelsein.

Hinweis: Nach Einbau des Steuerkniippels mit Schalters / Taster
istdieLdngeneinstellung des Steuerkniippels nurdann
moglich, wenn Sie die Sicherungsschraube Iosen.
Andernfalls kénnten die Kabel des Schalters / Tasters
abgedrehtwerden.




9. Fihren Sie die Kabel durch die hohle Achse der
Knippelaggregate.

10. Loten Siedie Litzen auf die vorgesehenen Lotpunkte der Platine
- beachten Sie die Ubereinstimmung der Anschlussreihenfolge mit
dergegeniiberliegenden, bereits geléteten Litze!

11. Bewegen Sie den Kreuzkniippel bis auf Anschlag in alle
Richtungen um die Kabellaingen im beweglichen Teil der
Steuereinheit abzugleichen und ziehen Sie die Kabel auch noch
leicht von der Steuereinheit weg. Die Kabel Leiter sollten im
beweglichen Teil der Steuereinheit genligend Freiraum haben,
damit sie die beweglichen Teile nicht beriihren und nicht auf
Biegung beanspruchtwerden.

12. SteckenSiedasKnippelaggregatzuriickin den Sender.

13. Ziehen Sie beide Befestigungsschrauben der Kreuzkniippel-
Einheit festan.

14. Schlieen Sie die Stecker der zur Einheit gehdrenden Kabel
wieder an. Orientieren Sie sich an den Kabelldngen. SchlieBen
Sie das langste Kabel so an, dass es am weitesten entfernt von
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der Sendermitte zu liegen kommt (3 Stecker X, Y, S aus einem

Knippelaggregat).

15. Sichern Sie die Kabel der Kreuzkniippel-Einheiten wiederin den
Halterungen.

16. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie die

Senderriickwand und ziehen alle Schrauben fest.

Konfiguration des Kniippelschalters

Nach Installation des Schalters in den Steuerkniippel muss dessen
Typ im Sender konfiguriert werden, damit seine richtige Funktion
gewiahrleistet wird. Dies wird im Sendermenii ,,HAUPTMENU ->
Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup” durchgefiihrt,
siehe Kapitel 9.3.2.




3.4 Schalter auswechseln

Alle Schalteram Sender kénnen leicht demontiert und durch andere
Typen ersetzt werden. Der Sender erkennt automatisch den
Schaltertyp. ZurVerfligung stehen folgende Varianten:

e 2und 3 Stufen-Schalterlang ohne Arretierung
e 2und 3 Stufen-Schalter kurz, lang

Sie kénnen entweder die Schalter beliebig untereinander
austauschen, oder, wenn Sie eine andere Konfiguration wiinschen,
konnen Sie aus dem optionalen Zubehor auswahlen und
eintauschen.

Schalterkonfiguration der DC-24/Auslieferzustand
Sa -2 Stufen-Taster

Sb -3 Stufen-Schalterkurz
Sc -2 Stufen-Schalterkurz
Sd -2 Stufen-Schalterlang
Se -3Stufen-Schalterkurz
Sf -3 Stufen-Schalterkurz
Sg -3 Stufen-Schalterlang
Sh -2 Stufen-Schalterkurz
Si -2 Stufen-Schalterkurz
Sj -3Stufen-Schalterlang
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Schaltertausch:
1. Schalten Sie den Sender ab und l6sen Sie die Schrauben der
hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.

2. Losen Sie mit dem passenden Ziermutternschlissel (nicht im
Lieferumfang des Senders enthalten) die Ziermuttern und
entfernen Sie diese.
3. Ergreifen Sie nun von der Senderriickseite her den Schalter
an seiner Platine und ziehen Sie Ihn heraus. Dadurch ist die
Demontage erledigt.

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge. Beim ersten
Einschalten des Senders DC-24 nach Anderung der
Schalterkonfiguration, wird Sie der Sender auf die Anderung
aufmerksam machen. Kontrollieren Sie alle fiir die Schalter
eingestellten Funktionen.




3.5 Trimmungen

Mit den Kreuzknlppeln steuern Sie die Basisfunktionen, wie z. B.
Gas, Querruder, Hohen- und Seitenruder. Unter den
Kreuzsteuerkniippeln befinden sich vier Tasten, die die Aufgabe der
digitalenTrimmung Gbernehmen.

Die Trimmungen werden wahrend des Fluges zur Feineinstellung
der Fluglage verwendet. Die Einstellungen der Timmungen werden
automatisch so gespeichert, dass beim Abschalten und
Wiedereinschalten des Senders die Trimmwerte beibehalten
werden.

Jedes Modell hat eine eigene Trimmeinstellung. Ebenso kdnnen alle
Flugphasen der Modelle verschiedene Trimmkonfigurationen
haben.

Durch Driicken einer Trimmtaste wird die Servostellung um einen
Trimmschritt verdndert und gleichzeitig erscheint das Meni mitden
Trimmeinstellungen am Display. Bei langem Driicken der
Trimmtaste werden automatisch die Trimmschritte mit akustischer
Signalisation addiert oder subtrahiert.

Im Menii, Trim" ist es moglich die automatische Trimmfunktion
einzuschalten.
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Die Schritt-und Wegeinstellung der Trimmung erfolgtim
HAUPTMENU -> Feineinstellungen -> Digitaltrimmung

3.6 Der Akku

Der DC-24 wird durch einen Li-lon Akku mit Strom versorgt und
enthdlt eine integrierte Ladeelektronik. Im eingeschalteten Zustand
des Senders wird in der oberen Statusleiste des Displays der
Akkuzustand angezeigt. Der Akku wird bereits in der Produktion
eingesetzt und angeschlossen.

3.6.1 Laden

Der Sender kann Uber den mitgelieferten Netzadapter oder Uber
einen USB-Anschluss geladen werden.

Fir schnelles Laden nutzen Sie den Netzadapter, bei dem die
Ladezeit etwa 3 Stunden betrdgt. Beim Laden kann der Sender ein-
oder ausgeschaltet sein. Der Ladezustand wird Uber eine LED oder
im eingeschalteten Zustand des Senders (iber eine Anzeige im
Display signalisiert.

Die Vorgehensweise beim Laden:

1.  SteckenSieden NetzadapterandasNetzan.

2.  Dasausdem Adapter fiihrende Kabel mit Koaxstecker stecken
Sieindie Ladebuchse an der Stirnseite des Senders.

Der Ladezustand wird mittels LEDs signalisiert:

* Der Akku ist entladen - die rote LED blinkt langsam, die
grine LED leuchtet nicht.
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» Der Akku ist fast voll geladen - die rote LED leuchtet stetig,

L ; Hinweis: Betreiben Sie den DC-24 ausschlieBlich mit
diegrine LED leuchtet nicht.

Originalakkus oder mit vom Hersteller genehmigten
e Der Akku ist voll geladen - die rote und griine LED leuchten Akkus.
stetig.

3.7 PPMIn/Out Anschlussbuchse
3.6.2 Akkutausch
Wenn Sie sich entschlieBen den Akku auszutauschen oder Con.B

abzuklemmen, verfahren Sie folgendermaRen: Der Ausgang ,,Con” kann flr den Anschluss externer HF-Module
verwendet werden. Das Pinout entspricht dem Jetibatchkabel und
ist in der folgenden Abbildung beschrieben. Wir ersuchen Sie zu
beachten, dass die Ausgangsspannung (plus) unstabilisiert vom
2.  Ziehen Sie den Akkustecker ab. Dazu die Sicherungsklammer Senderakku zur Verfiigung gestellt wird, dh. je nach Ladezustand

des Steckersdricken. zwischen ~4.0 und 3.4 Volt betragt.
3. Losen SiedenBefestigungsgurtdes Akkus.

1. Schalten Sie den Sender aus und nehmen den hinteren
Gehausedeckel ab.

1.  PPMEingang (3V-Logik)
Ratschlag: Nach Abklemmen des Akkus fiir eine Zeit Idinger als 2. Plus
eine Minute wird die Zeiteinstellung geléscht. 3. Minus
4.

PPM Ausgang (3V Logik, Einstellungenim Menu

»System->Konfiguration”)
22
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3.8 Handhabung

Den Sender DC-24 kann man bequem handhaben, wenn er an der
Antennenkonsole, wie im Bild gezeigt, festgehalten wird.

3.9 Change SD Card

Ziehen Sie den Akkustecker ab.

Schieben Sie zum Offnen des SD-Karten-Halters den metallenen
Rahmen mit dem Fingernagel nach rechts und klappen diesen dann
vorsichtig auf. Die Micro-SD Karte kann nun entnommen werden.
Zum Einbau gehen Sie in umgekehrter Reihenfolge vor.
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@ Beschreibung des Senders DS 4.1 Funktionselemente DS-24

1. Rechtes Knlippelaggregat K1/2 — der Sender unterstiitzt die Einstellung
eines beliebigen Modes, siehe Kapitel Kreuzkniippel -> Modednderung.

2. Linkes Knlippelaggregat K3/4 - der Sender unterstiitzt die Einstellung
eines beliebigen Modes, siehe Kapitel Kreuzknilippel -> Modednderung.

3. Ein Schaltersatz Sa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf, Sg, Sh mit der Méglichkeit einer
eigenen Konfiguration

4. Digitaltrimmungen deslinken KreuzknlippelsT3,T4

5. Digitaltrimmungen desrechten KreuzknippelsT1,T2

6. Seitlicher Drehgeber5rechts

7. Seitlicher Drehgeber 6 links

8. Drehgeber7

9. Drehgeber8

10. LCD-Display

11. Funktionstaster F 1-5, die Tasterfunktionen werden im Display angezeigt

12. Hauptschalter

13. Drehgeber(3D)

14. Menutaste

15. Taste ESC

16. Antennen 2,4GHz

17. Ladebuchse

18. USB-Schnittstelle

19. FM Antenne, PPM Ein/Ausgang

20. LED-Anzeige

. Lautsprecher

22. Montageoffnungen zur Befestigung der Haltebtigel

23. Senderaufhdangung

24. Kopfhorerbuchse

25. Antennen 900 MHz

26.Mikrofon

N
-
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4.2 Innenlayout Rear panel

27. Akkuanschluss 34. Drehgeber9rechts

28. Akku 35. Drehgeber 10links

29. Anschluss PPMOut 36. EinSchaltersatzSm,Sn, So,Sp

30. Knuppelaggregat-nichtselbstneutralisierend
31. Knuppelaggregat-selbstneutralisierend
32. SDCard
33. AnschlussRear
panel

JETimodel
0524-PH-2
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4.3 Kreuzkniippel

Hinweis: Schalten Sie bei Arbeiten am DS-24 ohne hintere
Abdeckung den Sender aus und klemmen Sie den
Akku ab (ziehen Sie den Stecker). SchlieBen Sie den

Netzadapter oder das USB-Kabel nicht an.

A
Asad

4.3.1 Langeneinstellung der Steuerkniippel

Die Kreuzknlppel sind langenverstellbar und kénnen sehr einfach
justiert werden. Der Knlippel besteht aus zwei Teilen. Gehen Sie
beim Einstellen folgendermallen vor:

1. Ergreifen Sie den
geriffelten Oberteil des
Kniuppels und 16sen ihn
durch Drehung entgegen
dem Uhrzeigersinn.

2. Schrauben Sie ihn auf
diegewlinschte Lange.

3. Den Unterteil des
Knippels drehen Sie
entgegen dem
Uhrzeigersinn, wodurch
der Unterteil des Kniippels
festgezogen wird.

duplex« cmex

4. Sichern Sie den Oberteil gegen den Unterteil durch
gegensinniges Drehen (Kontern).

4.3.2 Einstellung der Winkellage des Steuerkniippels
Aus Grinden einer besseren Steuerungsergonomie kann die
Winkellage der Kreuzkniippel eingestellt werden.
1. Schalten Sie den Sender aus und |6sen Sie die Schrauben des
Gehdusebodens

Ziehen Sie den Akkustecker ab.




2. Losen Sie beide Befestigungsschrauben des
Knippelaggregates

3. DrehenSiedasKnippelaggregatindie gewiinschte Lage.
Ziehen Sie beide Befestigungsschrauben wieder fest.

5. Verbinden Sie den Akkustecker. Montieren Sie die hintere
Abdeckung des Senders und ziehen Sie alle Schrauben fest.

4.3.3 Einstellung der Federkraft der Riickstellfeder

Wenn bei der Bewegung des Kreuzknilppels der
Bewegungswiderstand nicht lhren Vorstellungen entspricht,
konnen Sie die Kraft der Rickstellfeder in einer der Achsen
einstellen.

1. Schalten Sie den Sender ab und 16sen Sie die Schrauben der
Rickwand.Ziehen Sie den Akkustecker.

2. Mit den bezeichneten Schrauben verdndern Sie die Kraft der
Riickstellfeder. Durch Drehen der Schraube gegen den
Uhrzeigersinn verringern Sie die Kraft dieser Feder. Als Folge
davon ergibt sich ein geringerer Verstelllwiderstand bei
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Bewegung des Kreuzkntippels in dieser Achse. Durch Drehen
der Schraube im Uhrzeigersinn erh6hen Sie die Kraft der
entsprechenden Feder. Als Folge davon ergibt sich ein erhéhter
Verstellwiderstand bei Bewegung des Kreuzknippels in
dieser Achse.

3. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie den
Senderboden wiederund ziehen Sie alle Schrauben fest.

4.3.4 Einstellung der Kraft und Art der Kniippelbremse

Bevorzugen Sie eine weiche Bremse der Steuerkniippel oder eine
Rastung? Den Sender DS-24 kénnen Sie ganz nach eigenem Bedarf
bei der Modellsteuerung einstellen. Wie in der Abbildung gezeigt,
wird die Art der Bremse durch jeweils eine eigene Schraube
eingestellt.

1. Schalten Sie den Sender ab und l6sen Sie die Schrauben der
hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.



Wiinschen Sie eine weiche Bremse, l16sen Sie schrittweise die
mit ,A bezeichnete Einstellschraube der Bremse” (gegen
den Uhrzeigersinn). Losen Sie die Schraube bis zu dem Punkt,
bis bei der Knlippelbewegung die ,Schrittwirkung” ausbleibt.
Die mit ,B bezeichnete Einstellschraube der weichen
Bremse” ziehen Sie (im Uhrzeigersinn) so weit an, bis sich die
gewlinschte Bremswirkung ergibt.

Wollen Sie eine Rastwirkung, ziehen Sie schrittweise die mit ,,A
bezeichnete Einstellschraube der Rast-Bremse” (im
Uhrzeigersinn) bis zu dem Punkt an, bis bei
Knuppelbewegung die Einzelschritte des Knippels in
gewdlinschter Stdrke ,spiirbar” werden. Losen Sie die mit ,,B
bezeichnete Einstellschraube der weichen Bremse” (gegen
den Uhrzeigersinn).

SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie den
Senderboden der DS-16 und ziehen alle Schrauben an.
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4.3.5 Wegeinstellung Gas-/Pitchkniippel

Der mechanische Weg kann an die personlichen Vorlieben
angepasstwerden.

1. Sender ausschalten, die 8 Schrauben des Senderbodens 16sen
und diesen abnehmen. Senderakku abstecken.

2. Mit den gekennzeichneten Schrauben (->siehe Abbildung) kann
der Weg eingestellt werden. Verstellen der Schrauben im
Uhrzeigersinn verkirzt den Kniippelweg.

3.Senderakku anschlieBen und Senderboden wieder verschrauben.

Nach jeder Anderung des Kniippelweges muss der Sender neu
kalibriert werden - die Beschreibung finden Sie unter 9.6.3.1 -
Kalibrieren der Proportionalgeber.



4.3.6 Anderung des Steuermodus

Der Sender ist mit Universal Quad-Sticks ausgestattet. Beide
Steueraggregate sind identisch und es ist moglich, den Sender in
allen Steuermodi (Mode 1 bis 5) zu betreiben. Nach der
mechanischen Anpassung wird im Sender-Menl unter "Meni -
Systemfunktionen - Senderkonfiguration - Steuermodus der
gewlinschte Steuermode festgelegt. Nach der mechanischen
Umstellung wird unter Menii - Systemfunktionen - Sender-
konfiguration - Steuermodus der gewiinschte Steuermode
festgelegt. Fiir den Umbau des Steuermodes schrauben Sie den
Ruckdeckel des Senders ab und trennen den Senderakku mit dem
Steckervon der Hauptplatine.

A. Einstellung des Quad-Sticks fiir Kniippelratsche/-bremse -
(Drosselkniippel, Funktion nicht selbstneutralisierend)

1. Lésen Sie Schraube A.

2. Hebel Banheben, sodass Bauteil C gedreht werden kann.

3. Bauteil Cum 90°in der Richtung des gezeigten Pfeiles drehen um
den Hebel Bin deroberen Position zu blockieren.

29

duplex« cmex

4.Bitte Schraube A wiederfestziehen.

5.Uber die Schrauben D und E kénnen Sie die Harte der
Ratsche/Knippelbremse nach eigenen Belieben und
Steuergefiihl einstellen. Gehen Sie dabei vorsichtig vor und
drehen die Schrauben nur jeweils 1/8 Umdrehungen weit und
fiihlen Sie die Verdnderung. Zu starke Anderungen kénnen die
Brems-/Ratschenfederbeschéadigen.

B. Einstellung des Quad-Sticks fiir Hohenruder - (kein
Drosselkniippel, Funktion selbstneutralisierend)

1. Lésen Sie Schraube A.

2. Hebel Banheben, sodass Bauteil Cgedreht werden kann.

3. Bauteil Cum 90°in der Richtung des gezeigten Pfeiles drehen um
dieBlockierung des Hebels B aufzuheben.

4. Bitte Schraube A wiederfestziehen.

5. Losen Sie die Schrauben E and D soweit, dass die Bremse/Ratsche
nicht mehr spirbar ist. Der Knippel sollte sich nun frei und
selbstneutralisierend bewegen lassen.
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4.3.7 Kniippelschalter/-tastermontage

Wollen Sie einen Sender DS-24 mit einem Schalter/Taster im
Steuerkniippel verwenden, kénnen Sie das angebotene optionale
Zubehornutzen:

» Steuerknippel mit 2-Stufenschalter — —

« Steuerknlippel mit 3-Stufenschalter _\
« Steuerknlppel mitTaster @

*  Knippel mit Drehgeber

Hinweis: Fiir die Montage des Schalters/Tasters in die Kreuz-
kniippel-Einheit empfehlen wirunser Servicecenter.

1. Sender abschalten, die Schrauben am Senderboden |6sen und
den Senderboden abnehmen. Stecken Sie den Senderakku ab!

2. Losen Sie die 3 Befestigungsschrauben der T-formigen Platine.

3. Entfernen Sie die Platine, indem Sie diese einseitig, im Bereich
des Senderakkus vorsichtig und mit Gegendruck von oben
hochheben und somit die Steckkontakte 16sen. Kippen Sie die
vorsichtig Platine nach vornein Richtung Senderdisplay.

4. Entfernen Sie die Anschlisse der Knlippelaggregate von der
Senderplatine (3 Litzen X,Y,S, M)

5. Offnen Sie die Zugentlastungen der Anschlusskabel auf der
Hauptplatine.

6. Entfernen Sie die beiden Befestigungsschrauben der
Kniippelaggregate.

7. Ziehen Sie beide Knilippelaggregate vorsichtig aus dem
Sendergehause.
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11. Fihren Sie die Kabel durch die (hohle) Achse der
Knuppelaggregate.

12. Loten Siedie Litzen auf die vorgesehenen Lotpunkte der Platine
- beachten Sie die Ubereinstimmung der Anschlussreihenfolge mit
dergegeniiberliegenden, bereits geléteten Litze!

13. Bewegen Sie den Kreuzkniippel bis auf Anschlag in allen
Richtungen um die Kabelldingen im beweglichen Teil der
Steuereinheit abzugrenzen und ziehen Sie die Kabel auch noch
leicht von der Steuereinheit weg. Die Leiter sollten im
B beweglichen Teil der Steuereinheit genligend Freiraum haben,
9. FihrenSiedieKabel desSchalters/Tastersdurchdie Offnung damit sie die beweglichen Teile nicht berithren und nicht auf
im Steuerkntippel. Biegung beanspruchtwerden.

8. Losen Sie das (geriffelte) Knlppeloberteil (durch Drehen
entgegen dem Uhrzeigersinn)

10. StellenSiedieLdnge des Steuerkniippels ein. § q | cind g
o ; 5 ; 14. St Si Knu tzuricki S .
Hinweis: Nach Einbau des Steuerkniippels mit Schalters / Taster ecken Sle dasfnuppelaggregatzurtickin den sender

istdie Ldngeneinstellung des Steuerkniippels nur dann 15. Ziehen Sie beide Befestigungsschrauben der Kreuzkniippel-

méglich, wenn Sie die Sicherungsschraube lésen. Einheitfest.
Andernfalls kénnten die Kabel des Schalters / Tasters 16. SchlieBen Sie die Stecker der zur Einheit gehorenden Kabel
abgedreht werden. wieder an. Orientieren Sie sich an den Kabelldngen. Schlie3en

Siedaslangste Kabel soan, dass esam weitesten entfernt von
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der Sendermitte zu liegen kommt (3 Stecker X, Y, S, M aus einem
Knippelaggregat).

17. Sichern Sie die Kabel der Kreuzknlppel-Einheiten wiederin den
Halterungen.

WarnungBeachten Sie bei der Kabelverlegung die
nachfolgenden Abbildungen - die Kabel miissen so
weit wie méglich von den Magnetelementen entfernt
sein. a.) Vermeiden Sie permanenten Kontakt der

18. Montieren Sie die T-Platine wieder an |hren Platz. Setzen Sie Kabel mit den (gekennzeichneten, siehe Abbildung)
dazu die Platine genau auf die Steckkontakte und schlieBen Sie Magnetelementen um eine

diese mit sanftem Druck. Beachten Sie die Kabelfiihrung zwischen
den Platinen, die Litzen diirfen weder geknickt, geklemmt noch
unter Zug gesetzt werden - bei Bedarf Kabelfiihrung vorsichtig
adaptieren.Beachten Sie besonders die Kontakte der Antennen!

Beschddigung der Isolierung
zuverhindern.

19. ZiehenSiedie Montageschrauben der T-Platine fest.

20. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie die
Senderrtickwand und ziehen alle Schrauben fest.

Konfiguration des Kniippelschalters

Nach Installation des Schalters in den Steuerkniippel muss dessen : -

Typ im Sender konfiguriert werden, damit seine richtige Funktion Achten Sie auf eine saubere
gewidhrleistet wird. Dies wird im Sendermenti ,,HAUPTMENU -> Verlegung der
Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup” durchgefiihrt, Flachbandkabel.
sieheKapitel 9.3.2.
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4.4 Schalter auswechseln 4.4.1 Vorgehendsweise zum Schalterausbau
1. Schalten Sie den Sender ab und I6sen Sie die Schrauben der
Alle Schalter am Sender kénnen leicht demontiert und durch andere hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.
Typen ersetzt werden. Der Sender DS-16 erkennt automatisch den 2. Losen Sie mit dem passenden Ziermutternschlissel (nicht im
Schaltertyp. ZurVerfligung stehen folgende Varianten: Lieferumfang des Senders enthalten) die Ziermuttern und

entfernen Sie diese.

* 2und 3 Stufen-Schalterlang ohne Arretierung
* 2und 3 Stufen-Schalterkurz, lang
* Potentiometer

Sie konnen entweder die Schalter beliebig untereinander
austauschen, oder, wenn Sie eine andere Konfiguration wiinschen,
kénnen Sie aus dem optionalen Zubehor auswdhlen und
eintauschen.

Schalterkonfiguration der DS-16 im Auslieferzustand
Sa- 3 Stufen-Schalterkurz

Sb-2Stufen-Schalterlang

Sc-2Stufen-Schalterkurz 3.  Greifen Sie den Schalter an der Platine und ziehen Sie ihn aus
Sd—ZStufen—Schalterlang seinem Steckp|atz.

Se-3Stufen-Schalterlang
Sf-2 Stufen-Schalter kurz
Sg-2Stufen-Tasterlang
Sh -2 Stufen-Schalterkurz

Sm-2 Stufen-Schalter
Sn-2Stufen-Schalter
So-2Stufen-Schalter
Sp -2 Stufen-Schalter
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4.Ziehen Sie das Flachbandkabel aus dem Anschluss auf der
Hauptplatine.

Die Orientierung des Flachbandkabels mit dem der Schalter mit der
Hauptplatine verbunden wird erkennen Sie in Abbildung 4a. Die
Kabel sind immer auf beiden Enden einseitig mit einer Farbe
gekennzeichnet (4b) - Die Orientierung dieser Markierungen muss
stets der folgenden Abbildung entsprechen:

4.4.2 Zusammenbau

1. Verbinden Sie das Flachbandkabel mit dem Anschluss am
Schalter - Orientierung beachten.

2. Fiihren Sie den Schalter durch die entsprechende Offnung am
Sendergehduse.

3. Verschrauben Sie die Ziermutter - dazu Ziermutternschlissel (als
Zubehor erhaltlich) verwenden.

4. Verbinden Sie das Flachbandkabel mit dem Anschluss auf der
Hauptplatine - Orientierung und Beschriftung beachten, die
Kennzeichnung der Schalters am Sendergehduse muss mit dem
Anschluss Gibereinstimmen!

5.Senderakku anschlieBen und Senderboden verschrauben.
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Bei der ersten Inbetriebnahme des Senders nach dem
Schalterumbau erhalten Sie einen entsprechenden Hinweis auf die
gednderte Schalterzuordnung - Bestatigen Sie diesen Hinweis und
Uberpriifen Sie alle Funktionen bzw. deren Schalterzuweisungen.




4.5 Trimmungen

Mit den Kreuzknilippeln steuern Sie die Basisfunktionen, wie z. B.
Gas, Querruder, Hohen- und Seitenruder. Unter den
Kreuzsteuerknlippeln befinden sich vier Tasten, die die Aufgabe der

<1
Kim

digitalenTrimmung Gbernehmen.

8 7

Die Trimmungen werden wdhrend des Fluges zur Feineinstellung
der Fluglage verwendet. Die Einstellungen der Timmungen werden
automatisch so abgelegt, dass beim Abschalten und
Wiedereinschalten des Senders die Trimmwerte beibehalten
werden.

Jedes Modell hat eine eigene Trimmeinstellung. Ebenso kdnnen alle
Flugphasen der Modelle verschiedene Trimmkonfigurationen
haben.

Durch Driicken einer Trimmtaste wird die Servostellung um einen
Trimmschritt verandert und gleichzeitig erscheint das Meni mit den
Trimmeinstellungen am Display. Bei langem Driicken der
Trimmtaste werden automatisch die Trimmschritte mit akustischer
Signalisation addiert der subtrahiert.

Im Menii ,trim" ist es moglich die automatische Trimmfunktion
einzuschalten.
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Die Schritt-und Wegeinstellung der Trimmung erfolgtim
HAUPTMENU -> Feineinstellungen -> Digitaltrimmung

4.6 Der Akku

Der DS-24 wird durch einen Li-lon Akku mit Strom versorgt und
enthalt eine integrierte Ladeelektronik. Im eingeschalteten Zustand
des Senders wird in der oberen Statusleiste des Displays der
Akkuzustand angezeigt. Der Akku wird bereits in der Produktion
eingesetzt und angeschlossen.

4.6.1 Laden

Der Sender kann Uber den mitgelieferten Netzadapter oder tber
einen USB-Anschluss geladen werden.

Fir schnelles Laden nutzen Sie den Netzadapter, bei dem die
Ladezeit etwa 3 Stunden betrdagt. Beim Laden kann der Sender ein-
oder ausgeschaltet sein. Der Ladezustand wird Uber eine LED oder
im eingeschalteten Zustand des Senders Uber eine Anzeige im
Display signalisiert.
Die Vorgehensweise beim Laden:
1. SteckenSiedenNetzadapterandasNetzan.
2.  Dasausdem Adapter fiihrende Kabel mit Koaxstecker stecken
Sieindie Ladebuchse an der Stirnseite des Senders.
Der Ladezustand wird mittels LEDs signalisiert:

» Der Akku ist entladen - die rote LED blinkt langsam, die
griine LED leuchtet nicht.
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 Der Akku ist fast voll geladen - die rote LED leuchtet stetig,
diegriine LED leuchtet nicht.

* Der Akku ist voll geladen - die rote und griine LED leuchten
stetig.

4.6.2 Akkutausch

Wenn Sie sich entschlieBen den Akku auszutauschen oder
abzuklemmen, verfahren Sie folgendermaf3en:

1. Schalten Sie den Sender aus und nehmen den hinteren
Gehausedeckel ab.

2. ZiehenSieden Akkusteckerab.
3. LosenSiedenBefestigungsgurtdes Akkus.

Ratschlag: Nach Abklemmen des Akkus fiir eine Zeit Idinger als
eine Minute wird die Zeiteinstellung geloscht.
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Hinweis: Betreiben Sie den DS-24 ausschlieBlich mit
Originalakkus oder mit vom Hersteller genehmigten
Akkus.

4.7 PPM In/Out Anschlussbuchse

Con.B

Der Ausgang ,,Con” kann flr den Anschluss externer HF-Module
verwendet werden. Das Pinout entspricht dem Jetibatchkabel und
ist in der folgenden Abbildung beschrieben. Wir ersuchen Sie zu
beachten, dass die Ausgangsspannung (plus) unstabilisiert vom
Senderakku zur Verfligung gestellt wird, dh. je nach Ladezustand
zwischen ~4.0 und 3.4 Volt betragt.

PPMEingang (3V-Logik)

Plus

Minus

PPM Ausgang (3V Logik, Einstellungenim Men
»System->Konfiguration”)

PN
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4.8 Handhabung 4.9 Change SD Card

Der Sender ist mit einem Tragegriff aus ausgestattet. Im Griff ist die Ziehen Sie den Akkustecker ab.

Schieben Sie zum Offnen des SD-Karten-Halters den metallenen
Rahmen mit dem Fingernagel nach rechts und klappen diesen dann
vorsichtig auf. Die Micro-SD Karte kann nun entnommen werden.
Zum Einbau gehen Sie in umgekehrter Reihenfolge vor.

Die vier 2.4GHz Antennen des Senders sind wie abgebildet
angeordnet:

Timodel ; batterry
4-PW-2 ~er DUDS

4.10 Rear panel connector

Die Rickplatte mit den Tastern ist mit dem im Foto markiertem
Steckerverbunden. (1).
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@ Drahtlose Modi

Um héchste Zuverldssigkeit und Ubertragungssicherheit
sicherzustellen ist die DC/DS mit zwei unabhangigen DUPLEX 2,4
GHz Sendemodulen mit jeweils einer eigenen Antenne
ausgestattet. Diese beiden HF-Module, in weiterer Folge ,primar”
und ,sekundar” benannt, konnen in den nachfolgend angefiihrten
Modibetrieben werden:

. “Standard" Mode
- beide Sendemodule sind aktiv. Beide Sendermodule
kommunizieren abwechselnd mit dem Empfanger. Das erh6ht
die Sicherheit und hilft Todwinkel abzudecken.
. “ZweiWegHF" Mode

- beide Sendemodule kommunizieren in dieser Betriebsart
unabhdngig voneinander mit zwei verschiedenen
Empfdngern. Die beiden Empfanger kdnnen entweder tber
intelligenten Koppler, zB. Jeti Central Box oder EnLink
verbunden werden, oder die Steuerfunktionen kénnen auf die
beiden Empfanger aufgeteilt sein. In diesem Fall wird Gber
jeden Empfanger jeweils ein Teil der Funktionen/Servos
angesteuert, z.B. aufgeteilt nach den Tragflaichen - /
Hohenruderhilften oder ahnlich. Diese Aufteilung kann
grundsatzlich nach eigenem Ermessen durchgefiihrt werden.
Es sollte jedenfalls dabei sichergestellt sein, dass eine
Steuerbarkeit des Modells auch bei Ausfall eines Empfangers
oder eines Sendemodules gewahrleistet ist. Jeder der beiden
Empfanger erhélt seine Steuersignale von einem (,seinem®)
Sendemodul, im Fehlerfall eines Systems dient die andere
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Sendemodul-Empfangerkombination als Redundanzsystem.
AuBerdem ist die Betriebssicherheit wesentlich erhoht, weil
beide HF Module abwechselnd mit beiden Empfangern
kommunizieren.

Modus 3,,Schiiler”bzw.,Trainer”

- Ist der Sender im ,Lehrer”-Modus, kommuniziert das primare
Modul mit dem Modell und das sekundadre Modul mit dem
drahtlosen Modul,,JETI Lehrer-Schiiler” des Schiilersenders.Im
Modus,Schiler” kommuniziert der DC/DS Uber das sekundare
Modul mit dem drahtlosen Modul JETI Lehrer-Schiler des
Lehrersenders. Falls Sie fur den Lehrer / Schiilerbetrieb zwei
DC/DS verwenden benétigen Sie kein zusétzliches Zubehdr. In
diesem Fall wird die Lehrer-Schilerkommunikation lber die
sekunddren Sendemodule der beiden DC/DS abgewickelt.

Backup Sendemodul

Die DC/DS-24 sind mit einem drahtlosen Backup-
Ubetragungssystem ausgestattet. Dieses arbeitet auf dem
868MHz (in der EU) oder 915MHz (in den USA) Band. Dieses
Backup-System kann optional zu den,Standard” und,2-Wege
HF“ Modi genutzt werden. Es ist also nicht als einzige
Ubertragungsstrecke konzipiert und dient der zusatzlichen
Redundanzzuséatzlichzum 2,4GHz System.
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EmpfohleneVerbindungim, Standard” HF-Modus Anschluss des RSat 900 an einem Hauptempfinger:
Anschluss des RSat 900 an der Central Box: « Der RSat 900 wird am ,Sat1” Steckplatz (,PPM in“ am Steckplatz
» Verbinden Sie den RSat2 (2.4Ghz) immer mit dem,Rx1” Steckplatz des Hauptempfanger) angesteckt.

als Hauptempfanger. « AmRsat900 wird,PPM out” als Ausgabeprotokoll eingestellt.

» DerRSat900wird am,Rx2" Steckplatzangeschlossen.
» Nutzen Sie ,EX Bus” als Ausgabeprotokoll beider Empfanger
(RSat2 und RSat 900).

Rsat 900 (Rx2)

r

RC Switch

€O 1 (JETT ozl

Magnetischen Schliissels Rsat2 (Rx1)

JET e
X

=X
F sw

Lol
[l

H

ATT 1 BATT 2 UsBa
input voltage =

[ - ..
o I sav =
4™ . [CentrallBo’£200] . . .
s
L]

15 channel servo interface

JETI frodel
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@ Einschalten und Ausschalten des DC/DS

6.1 Einschalten des Senders

Der Sender wird durch langeres Driicken der Taste ,Power” (1)
eingeschaltet. Die griine LED leuchtet auf und im Display erscheint
die Startabfrage. In diesem Augenblick wartet der Sender auf eine
Bestdtigung des Einschaltens — auf das Driicken der Taste ,,F5(Ja)”
(2). Nach dieser Bestatigung erscheint der Hauptbildschirm und der
Sender ist betriebsbereit. Der eingeschaltete Zustand des Senders
DC/DS wird durch die griine LED angezeigt.

* Wenn das Einschalten nicht bestdtigt wird und das Zeitlimit
verstreicht, schaltet sich der Sender automatisch wieder ab. In der
Einstellung des Senders DC/DS kann das Einschalten Uber
+HAUPTMENU -> Systemfunktionen -> Senderkonfiguration->
Startmeldung unterdriicken” deaktiviert werden.

Ratschlag: Wir empfehlen den Sender mit aktivierter
Bestdtigungsfunktion fiir das Einschalten zu betreiben, weil
diese Funktion ein zufilliges Einschalten und Entladen des
Akkus, z. B. beim Transport, verhindert.
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6.2 Ausschalten des Senders

Der Sender wird durch Driicken der Taste ,,Power” abgeschaltet. Vor
dem Ausschalten werden Sieimmer nach einer Bestatigung gefragt.
In Ausnahmefallen kann man den Sender ohne Bestatigung durch
langes Driicken der Tastenkombination ,Power” und ,esc”
ausschalten. Wir empfehlen diese Reset-Funktion in normalen
Betriebssituationen nichtzu verwenden.

Ratschlag: Wollen Sie den Akkuzustand beim Laden mit
abgeschaltetem Sender feststellen, driicken Sie die Taste
~Power” und im Display erscheint der
BegriiBungsbildschirm mit dem Akkuzustand und mit der
Einschaltbestdtigung. Wenn Sie diese Abfrage nicht
bestdtigen wird sich der Sender nach Ablauf des Zeitlimits
wieder automatisch ausschalten. Diese Funktion ist beim
Laden immer aktiv, auch wenn beim Einschalten die
Bestdtigung nichterteilt wird.

6.3 Neustart des Senders

Falls der Sender sich nicht korrekt verhdlt, gibt es einige
Méglichkeitenihn neuzustarten.

1.  Standardméfig abschalten, danach wieder einschalten und
mit derTaste ,Power” bestatigen.

2. Ausschalten des Senders ohne Bestdtigung durch langes
Druicken derTastenkombination ,,Power" und ,esc"

3. Akkustecker abziehen ,Power”-Taste betdtigen und danach
wiederanschlie3en.




@ Erstmalige Inbetriebnahme

Schalten Sie den Sender ein, indem Sie die Taste ,Power” lang
driicken und danach mit der Taste,,F5(Ja)" bestatigen, siehe Kapitel
Einschalten und Abschalten des DC/DS. Im Display wird der
Hauptbildschirm abgebildet und das Ausgangs-Flugmodell

eingelesen.
9 [122201

DC-24

Flugzeug

Tl ‘ Default

Sender aktivieren?

Esist moglich, direkt nach dem Einschalten des Senders ein anderes
Modell mit der ,F3-Taste” auszuwdhlen. Durch Driicken der Taste
"F2" kénnen Sie die Logging-Funktion fiir die aktuelle Sitzung
deaktivieren. Wenn Sie z.B. nur Einstellungen an der
Modellkonfiguration vornehmen méchten, driicken Sie die Taste
"F2" und bestdtigen die Bestdtigungsabfrage. Die
Datenspeicherung ist dann bis zum Neustart des Senders
deaktiviert. Um diese Anzeige sichtbar zu machen, missen Sie die
Option "Startmeldung unterdriicken" in der Senderkonfiguration
auf"Nein" gesetzt haben.

7.1 Der Hauptbildschirm

Der Hauptbildschirm beinhaltet die Basisinformationen tber den
Betriebszustand des Senders, wie z.B. den Akkuzustand, die
Uhrzeit, die Flugphase usw. Gleichzeitig konnen Sie hier als
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Anwender selbst Informationen einblenden, die Sie im Betrieb
Uberwachenwollen, z.B. Stoppuhren, Telemetriewerte, usw.

Der Hauptbildschirm besteht aus der Statuszeile, in welcher
folgende Informationen enthalten sind:

1. Signalstarke

2. Akkuzustand

3. Uhrzeit

4. Status der Telemetrie-

™ M | standard & | 12g2:27 —@

NE,

aufzeichnung \@
5. Modellname ) ﬁ;;_@
6. Bezeichnungderaktuellen ~ seite1/1

Flugphase T

7. Gasverriegelung
8. Abstellanzeige, Leerlauf

Der groBte Teil des Bildschirms steht als Arbeitsflaiche fiir den
Anwender zur Verfligung. Es ist der Bereich fiir die graphische
Datendarstellung, Sie kénnen darin telemetrische Informationen
aus dem Modell, wie z. B. die Hohe, Strom, Geschwindigkeit oder
auch Werte der Stoppuhren einblenden. Die Arbeitsflache besteht
aus einzelnen Anzeigefenstern. Diese Fenster beinhalten jeweils die
Beschreibung und numerische Werte - bei entsprechend vielen
eingeblendeten Anzeigefenstern wird die Arbeitsflache
automatisch auf mehrere Seiten erweitert, wobei die Anzahl von
Seiten ist durch die Anzahl der Fenster bestimmt wird. Wenn Sie ein
zusétzliches Fenster einblenden und der Platz auf der aktuellen
Arbeitsflache nicht mehrausreicht wird automatisch eine neue Seite
generiert.
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Die untere Leiste des Hauptbildschirms enthalt: 7.2 Navigation im Menii
Tfuuuﬂ‘standard |12:22:31

DC-24

ol [stancara [ 1|12z (N 7.2.1 Navigation

1. Die Taste ,menu” schaltet zwischen dem Hauptbildschirm
und dem Hauptmeni des Senders um. Wenn Sie diese Taste
vor/beim Editieren eines Wertes driicken, konnen Sie den
Wertin 10er oder 100er Schrittendndern.

Telemetrie: Ein [F]
Lautstarke:

Beleuchtung: 605 Dauer [7]

Autom. Hintergrundbeleucht v
Intensitat: \

S = o 0 2. Mit der Taste ,esc” kehren Sie in der Men{struktur um eine

Ebene zurlick.
3. 3D-Taste

3a - mit einer Drehung entgegen dem Uhrzeigersinn
bewegen Sie sich im Menii hinauf, bei einer Anderung des
Wertes verringern Sie den gewdhlten Wert.

3b - mit einer Drehung im Uhrzeigersinn bewegen Sie sich im

1. Opt. - Werkzeuge fiur direktes Sender Setup: Farbprofil,
Telemetrie, Lautstdrke, Dauer der Hintergrundbeleuchtung,
Helligkeit

2. Pfeil-Blatterninden einzelnen Arbeitsflaichen nach links

3. Pfeil-Blatterninden einzelnen Arbeitsflichen nach rechts Menii hinunter, bei einer Anderung des Wertes erhdhen Sie
4. Clr - stellt den Timer zuriick. Alternative Nutzung zum direkten dengewdhlten Wert.

Offnen des Hauptfensters der Datenanalyse. 3¢ - durch Driicken bestitigen Sie die Auswahl oder wihlen
5. Stop/Start — Beginn und Ende des Fluges, Timer-Ausloser, einen MenUlpunkt.

Telemetrieaufzeichnung

Vom Hauptbildschirm gelangen Sie ins Hauptmen Uber die Taste
»menu”. Wenn Sie zurlick wollen, driicken Sie wieder im
~HAUPTMENU“ die Taste,,menu“oder ,esc".

Durch Driicken einer beliebigen Trimm - oder der 3D Taste im
Haupt-Bildschirm rufen Sie das Men( ,, Trim*” auf.




4. Die Funktionstasten (,Softkeys”) unterhalb des Display
»F1-F5" werden je nach gewdhltem Menl mit der jeweiligen
Funktionin der unteren Bildschirmzeile beschriftet.

7.2.2 Parameterauswahl

Die aktuelle Auswahlim Menii (,Cursor”) istinvers dargestellt. Durch
Drehen der 3D-Taste im/gegen den Uhrzeigersinn bewegen Sie den
Cursorentlang der Zeilen.

Wenn sich in der Zeile mehrere einstellbare Parameter befinden,
driicken Sie die ,3D-Taste” um die einzelnen Positionen/Werte
auszuwahlen. Der aktuell gewahlte Parameter ist in der Anzeige
vorerst nicht (dunkel) hinterlegt. Mit Bestatigung durch einen Druck
auf die ,3D-Taste” wahlen Sie den Parameter aus und @ndern den
Wert durch links/rechts-Drehung. Durch neuerliches Driicken der
»3D-Taste” speichern Sie den Wert und kehren zur weiteren
Auswahl in die Mentizeile zurtick. Zwischen den einzelnen Werten
der Menizeile bewegen Sie sich links/rechts mit der ,3D-Taste”.
Wieder zuriick zur Auswahl einzelner Mentizeilen gelangen Sie mit
derTaste ,esc”.
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7.2.3 Meniistruktur

* Modellwahl/-modifikation
- Modell auswdihlen
- Neues Modell anlegen
- Grundeinstellungen
- Modellbild & Farbgebung
- Funktions + Geberzuordnung
- Servozuordnung
- Servoeinstellungen
- Gerdtelibersicht
* Feineinstellungen
- Flugphasen
- Digitaltrimmung
- Flugphasentrimmung
- Dual Rate/Expo
- Funktionskurven
- Querruderdifferenzierung
- Gyro/Governor
(Modelltyp Heli)
- GaslLimiter (Modelltyp Heli)
- V-LTW, Delta Mix, Ailevator Mix
(Modelltyp Flugzeug)
- Butterfly (Modelltyp Flugzeug)
- Snap Roll
- Freie Mischer
* Erweiterte Einstellungen
- Spezielle Modelloptionen
- Sticks/Schalter Setup
- Drahtlosmodus/Trainer
- Logische Schalter
- Sprachausgabe/Ereignis
- Ton des Proportionalgebers
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- Telemetriegeber
- Sprachkommandos
- Sequencer
- Bewegungssensor
(nur DS-24)
* Stoppuhren/Sensoren
- Stoppuhren
- Alarme
- Vario
- Sprachausgabe
- Sensoren/Aufzeichnung
- Telemetrieanzeige
- Hauptseite
* Zusatzfunktionen
- Datenanalyse
- Audio Player
- Jetibox
- Spiele (Snake, Tetris, Chess...)
- Bildershow
- Mikrophon
- FM Radio
- Benutzerapplikationen
* Systemfunktionen
- Senderkonfiguration
- Reichweiten-/Servotest
- Geber kalibrieren
- Servomonitor
- Systemsounds
- Lautstdrke
- USB/Daten
- Systeminformationen
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7.3 Erstellung eines Modells - der Assistent

In diesem Abschnitt werden wir Sie bei der Erstellung eines neuen
Flug-, Hubschrauber-, Kopter- oder Funktionsmodells Schritt flr
Schritt begleiten. Jeder Schritt dieses ,Assistenten” wird durch
Abbildungen der jeweiligen Menubildschirme ergdnzt. Wenn Sie
sich der schrittweisen Fiihrung dieses Assistenten anvertrauen, ist
ein rascher Lernerfolg garantiert. Abgesttitzt auf dieses Basiswissen
werden Sie unmittelbar danach einfach und selbsténdig lhre
eigenen Modelle erstellen kénnen.

7.3.1 Flugzeug

Der Assistent wird Sie durch die Erstellung eines einfachen
Flugmodells fiihren. Es handelt sich hier im Beispiel um ein 3-
achsgesteuertes (Motor-) Segelflugzeug mit zwei Querruderservos
und je einem Hohen-und Seitenruderservo.

Stellen Sie vor dem Beginn der ersten Programmierung sicher, dass
Sie den richtigen Sendermodus eingestellt haben - zur
Uberpriifung wéhlen Sie ,HAUPTMENU -> Erweiterte
Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup”. Auf der Basis dieser
Konfiguration erfolgt die standardisierte Zuordnung der
Steuerfunktionen zu den Gebern des Senders.

Grundsatzlich muss ein Modell zuerst programmiert werden und als
letzten Schritt Ihr Sender mit jenem Empfanger gebunden werden,
mit dem Sie dieses Modell betreiben wollen, siehe Kapitel
Empfénger->Bindung.

a4

Anmerkung: Aus Sicherheitsgriinden empfehlen wir ausdriicklich,
wdhrend der Programmierung von Elektroflugmodellen
deren Luftschraube abzunehmen!

] [standard =222 (2 1. Schalten Sie den Sender ein. Im
HAUPTMENO Einfihrungsbildschirm driicken Sie die

Taste,,menu”.

Wahlen Sie die Menlizeile ,,Modellwahl/-

modifikation” und dricken die ,3D-

Taste”.

@ Feineinstellungen

£x Erweiterte Einstellungen
® Stoppuhren/Sensoren

[ Zusatzfunktionen

B Currbmmnbimbebiam .

00 | standard 1z2zas (L

Modellwahl/-modifikation
‘B Modell auswihlen

2.Wabhlen Sie die Mentizeile ,,Neues Modell
anlegen”und driicken die ,3D-Taste".

4 Grundeinstellungen
E Modellbild & Farbgebung
ili Funktions+Geberzuordnung

# Servozuordnung

00 | standard

122208 L2

Neues Modell anlegen

3. Geben Sie den Modellnamen und
Name: Fugzeug@  Modelltyp ein, danach wahlen Sie

Modelltye: scoter Tcinont| wFlUgZeug”. Bestatigen Sie lhre Wahl mit

V. o zxz daly derTaste ,F5(>>)".

—u e,
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T gl | standard s (ZZ 4. Wahlen Sie ein optionales Modellbild Tl [sansars [ [z2211 @ 7, Diese Zuordnung kann hier auch

Maodellbild & Farbgebung und Farbprofil nach lhren persénlichen 5‘*”°‘“°’;’“;:fmmm getaugcht werden. Wir empfehlen, die

L Vorlieben. Die Bilder miissen auf dieinterne et e S gebzelgteh Zuoranung elnfachdzu

s x| SDKarte geladen sein, bevor Sie Diese ; -2 -3 uMisi\r/Zritérr?denniése abseivdeernm :rlsteer:
verwenden konnen. Um diesen Schritt " ~F 12 O . .

- SR = | Programmierungen. Dann Bestdtigen Sie

Uberspringen zu kdnnen, bitte Taste

A diese Seite mitderTaste ,,F5(>>)".
dricken. ,F5(>>)".

™ 00 | standard 122218 (20

8. Es erscheint ein Hinweis, ob Sie wirklich

Tol|sencers [ W]z @@ 5. Daraufhin wahlen wir den ein neues Modell erzeugen méchten. Mit
Grundeinstellungen Tragflachentyp. Da wir 2 Querruderservos i Taste ,F5(Ja)” bestatigen. .

haben, stellen wir den Parameter
»Tragflache” auf 2 Querruder. Die brigen
Einstellungen (Antrieb(e), Storklappen,
Fahrwerk...) brauchen wir fiir unser Beispiel

Leitwerk: Kreuz- od. T-LW:1HR1SR [F]

Antriebie): 1M
Soriappenierve: "2 | nicht verdndern wir nicht und bestatigen il |seners |2 CEB 9, |n diesem Menii werden die Einstellun-
: i . S ir i 1 .
it v | mitderTaste ,F5(>>)". T — ' gen der einzelnen Servos an das Modell
: - . angepasst. Es konnen die Neutralstellun-
Mittenverstellung 0%
R iew gen, Wegbegrenzungen ur_?d -limits,
. ) ) ) s poscn =1 == Drehrichtungsumkehr, Verzégerungen
X gl [Standard =20 A 6, Anzeige der Steuerfunktionen und ihrer e wn | usw. justiert werden. Mit den Tasten ,F2“
ki b rd . . : "
renkien sorer rom e ZUOTANUNg zu den Gebern des Senders. Wir sevonmmeer "™ und ,F3” werden schrittweise alle
P . . . ”
2 wned ml .3 kdnnen kontrollieren, ob die Steuerfunkti- Einstellungen der einzelnen Servokanale /
ite (@A ] i i unschten Gebern | | —+——  ——— as as . .
P =T Znel; d(;n rlchtlgen(/jgequzcrllteg.Geb.eLn o | Empfangerausginge Uberprift und
es Senders zugeordnet sind. Ist dies nicht : = angepasst.

der Fall ist, kontrollieren wir die Steuermo-
duseinstellung des Senders. Wir bestatigen
mitderTaste ,F5(>>)"

Binden Sie jetzt den Sender mit dem Empfanger, siehe Kapitel
Empfinger -> Bindung. Jetzt konnen Sie bei Bedarf auch noch
zusatzlich die Servoausgdange nachjustieren. Wahlen Sie den
Meniipunkt ,Hauptmenii -> Modellwahl/-modifikation ->
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Servoeinstellungen’.

Die Querruder kdnnen beim Einsatz von zwei Servos sehr einfach als
aerodynamische Bremsen verwendet werden. Nachfolgend wird
diese Konfiguration beschrieben. Wir werden z.B. mit dem
Proportionaldrehgeber 5 diese beliebte Landehilfe einstellen.

Dll |stenders 7122235 {TE a) |m Einfilhrungsbildschirm driicken Sie
HAUFTMEND dieTaste ,,menu”
2 Modellwahl/-modifikation e ” :
Wahlen Sie die Position
»Feineinstellungen” und driicken die ,,3D-
Taste".

£, Erweiterte Einstellungen
@® Stoppuhren/Sensoren
[@ Zusatzfunktionen

BB Cunrnabismbitlanan

Tl [sengera [ 1z220s T ) Wihlen Sie das Auswahlfeld "Geber" an

Butterfly und dort den gewtinschten Geber fir die
rel ow oss oss @6 Butterflyfunktion festlegen. Bestdtigen Sie
En——— > | mitderTaste,F5(0k)"die Auswahl.
Feineinstellung =

T 10l | standard

=232 {0 c) Unter Quer.-/Flap Einstellungen kann
Quer/Flap Einstellung nun der gewiinschte Ausschlag beider
Querruder nach oben eingestellt werden.

Ll o » Dazu die %-Werte des Querruders
o anklicken und entsprechend einstellen.

Ratschlag: Stellen Sie die Tragfldchenservos bzw. deren Wege in der
Funktion als aerodynamische Bremsen nicht auf Maximalausschldge.
Beriicksichtigen Sie die erforderliche (Weg-)Reserve fiir die
Rollsteuerung/Querruder bei aktiven aerodynamischen Bremsen.
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7.3.2 Hubschrauber

Der Begleiter fiihrt Sie durch die Erstellung eines einfachen Modell-
Hubschraubers. Der Hubschrauber hier im Beispiel wird ber eine
Taumelscheibe gesteuert, die von drei Servos mit einer Orientierung
von 120° angesteuert wird und der Motor keinen Drehzahlregler
besitzt.

Zuordnung der Servos zu den Empfangerkanalen:
Gas

Nicken (Swash 1F)
Kollektiv (Swash 2L)
Rollen (Swash 3R)
Gieren (Rudder)
Gyro (Gyrosens.)

o mpwWwN

Stellen Sie vor Beginn der Programmierung sicher, dass Sie den
richtigen Sendermodus eingestellt haben ,HAUPTMENU ->
Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup”. Basierend auf
dieser Einstellung erfolgt die Zuordnung der Steuerfunktionen zu
den Gebern des Senders.

Zuerst muss ein Modell im Sender erzeugt werden und zuletzt muss
der Sender DC/DS mit jenem Empfanger gebunden werden der im
Modell eingesetzt wird, siehe Kapitel Empfédinger->Bindung.

Hinweis: Aus Sicherheitsgriinden empfehlen wir bei Elektrohelis den
Motorabzuklemmen oder die Rotorbldtter zu demontieren.



ool [standard zz2s7 {ZA 1. Schalten Sie den Sender ein. Im
L 5 Hauptbildschirm driicken Sie die Taste

~menu”.

Wahlen Sie den Parameter ,,Modellwahl/-

modifikation” und dricken die ,3D-

Taste”.

Tl [standars * [ 122201 @ 2, \Wihlen Sie den Parameter , Neues

5 poetnehiodllat® — Modell anlegen” und driicken die ,3D-
Taste”.

@ Feineinstellungen

£, Erweiterte Einstellungen
® Stoppuhren/Sensoren
[@ Zusatzfunktionen

BB Cunrnabismbitlanan

#+ Grundeinstellungen

[E Modellbild & Farbgebung

i Funktions+Geberzuordnung
# Servozuordnung

Pl [stancers ¢ |2220s @ 3, Geben Sie den Modellnamen ein und
Neues Modell anlegen wiahlen als Modelltyp ,Heli“ Bestitigen Sie

Name: Heli & )
Modellityp: mitder, F5(>>)".
Flugreug X-Copter Truck/Boat

. X dh

ool |standard 222 (O 4, Wahlen Sie ein optionales Modellbild
Madellhikd & Farbgabung und Farbprofil nach lhren persénlichen
\v\_ﬁ Formeett enar | VOrlieben. Die Bilder miissen auf dieinterne
~ | umegania x| OD-Karte geladen sein, bevor Sie Diese
verwenden konnen. Um diesen Schritt
Uberspringen zu kdnnen, bitte Taste
driicken. ,F5(>>)".

a7
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T ol | Standard

== 5. Wir wahlen fir den Hubschreiber in
Srundeinstelungen diesem Beispiel denTaumelscheibentyp ,3
N ] Servos (Std. 120°)”. Mit dem zweiten
al £y Parameter des Meniis ,Nickservo-
Ndsnoroston e 8 Position” wird die Orientierung der
Anlenkungslinge (TS-Servos) Taumelscheibe um 180° gedreht. Der
100% ] 100% 5] 100% [ R L . veys .
Governor winm | NAchste Schritt ist die Bestatigung mit der
s 3| Taste ,F5(>>)".
|

Im Menu ,Grundeinstellungen” wird bei der Erstellung des
Hubschraubermodells, die verwendete Taumelscheibe definiert. In
der Anleitung des Hubschraubers finden Sie die erforderlichen
Informationen fir die Konfiguration der Taumelscheibe. Die
Auswahl in diesem Menl beeinflusst die Funktionen und die
Geberwahl.

00 | standard zzz (0 6 .

Funktions+Geberzuordnung
Geber Trim MaxTrim

Im MenlU ,Funktions +
Geberzuordnung” wird das Verzeichnis
der Steuerfunktionen mit deren

Funktion

2 Rl P H .1 . .
3 Nick@  pa L Geberzuordnung abgebildet. Falls Sie
4 pitch@  r2[ . . . "

s Heck@® P30 .0 diese Zuordnung @ndern wollen editieren
L — - | =

Sie den Parameter ,Geber” und ordnen
den gewiinschten Geber der markierten
Steuerfunktion zu. Bestédtigen Sie mit der
Taste ,F5(>>)"
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T o) |standard 122208 20

Servozuordnung

2 TS (1R 5]
TseuFE 2 TSERIFE
Heck (1 & Gyroempf. [7]
3
10
12

MEE
IAEE

™% g0 | standara 122225 (Lo

Taumelscheibenmischer

Nick 50% [7]
Pitch 50% [71

Taumelsch. Ring %

7. Das Menu ,Servozuordnung”
beinhaltet die Zuordnung von
Ausgangsfunktionen des Senders zu den
einzelnen Kandlen (Ausgdngen) des
Empfangers. Wollen Sie die Zuordnung
andern, dandern Sie die einzelnen
Positionen des Verzeichnisses, zum
Fortsetzen betatigen Sie die Taste
#F5(>>)".

8. Das Menl ,Taumelscheibenmischer” ist
die Konfiguration der Ausschldage der
einzelnen Steuerfunktionen des Hub-
schraubers, die in gemischter Form auf der
Taumelscheibe Ubertragen werden. Die
Ausschlage/Wege der einzelnen Steuer-
funktionen sind in Prozent ausgedriickt.
Stellen Sie die Wege entsprechend der
Anleitung des Hubschraubers und Ihrer
Steuergewohnheiten ein. Hier kann nun
ein virtueller Taumelscheibenring (Swash
ring, Cyclic ring) aktiviert und eingestellt
werden. Damit kann ein Anlaufen der
Servos auf der Taumelscheibe bei
gleichzeitigen und grof3en zyklischen
Ausschlagen vermieden werden.
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00 | standard 122230
Modell aktivieren?

0] | standard 122239 LA
Ser i llungen

orassel 1) v

Mittenverstellung 0%

Max. positiv 100%

Max. negativ -100%

Limit: positiv 125%

Limit: nezativ -125%

9. Weiter gelangen Sie mit der Taste
#F5(>>)".
Es wird ein Hinweis abgebildet, ob Sie
wirklich ein neues Modell erstellen wollen.
Bestdtigen Sie diese Abfrage mit der Taste
#~F5(Ja)"

10. Nachjustieren der Servo-
Mittelstellungen, Begrenzung des
Endausschlags, Umkehr der Drehrichtung,
Verzdgerung usw. Zu diesem Meni werden
wir noch einmal bei der Bindung des
Empfangers mit dem Sender zuriickke-
hren. Gehen Sie nach Kapitel Empféanger-
>Bindungvor.

11. Der Sender ist an den Empfanger gebunden und an die
Stromversorgung angeschlossen. In der letzten Phase flihren wir ein

Nachjustieren der

Konfiguration der Servo-Ausgangsfunktionen

durch, siehe Kapitel 7.3.4 Einstellung der Empfangerausgange.

In Meni ,Feineinstellungen” konfigurieren wir die erweiterten
Funktionen der Modellsteuerung:
Kurvenverlauf Kollektiv

-siehe,Feineinstellungen-> Funktionskurven”

Kurvenverlauf Gas

-siehe, Feineinstellungen-> Funktionskurven”



Zwei AusschlaggroBen

-siehe , Feineinstellungen ->Dual Rate/Expo”
Flugphase Autorotation

-siehe , Feineinstellungen -> Flugphasen”
Gyro/Drehzahlregler

-siehe,Feineinstellungen-> Gyro/Governor”
Ein komfortabler und schneller Zugriff zu den speziellen
Helieinstellungen ist im Hauptmenii iiber den Heli Assistent
moglich.

a0l ‘ Standard | 12:22:00

HAUPTMENU
29 Modellwahl/-modifikation

il |Standard

[12:2217

Heli Assistent

Flugphasen >>

@ Feineinstellungen oo leiomiaints -

iterte Einstellungen nrudde o
£x Erwe g - Pitchkurve >»>
© stoppuhren/sensoren Kreiseleinstellungen >>

P Fiimmsmbiimliblaman

7.3.3 Multicopter

Mit den DC/DS Sender kdnnen Sie ganz einfach ein Multicopter
Modell anlegen. Zusétzlich zu den Steuerfunktionen kénnen auch
Kanédle fir ein Landegestell und einen Kameragimbal aktiviert
werden. Die Trimmtasten der Steuerknlppel sind dabei
automatisch deaktiviert.

duplex« cmex

Zuordnung von Servos zu den Empfangerkanalen:
1. Throttle-Steigen/Sinken

2. Roll-Rollfunktion links/rechts

3. Pitch-Nickenvor/zuriick

Vor der Erstellung eines neuen Modells sollte der korrekte
Steuermode eingegeben werden. Unter ,Menii -> Systemfunktio-
nen -> Senderkonfiguration -> Steuermodus 1-4". Alle Zuordnun-
gen der SteuerknUppel auf die Steuerfunktionen basieren auf dieser
Einstellung.

Nach der Erstellung des Modells wird das Binden des Empfangers
notwendig. Siehe Kapitel 8.3: ,Empfinger->Bindung”

Hinweis: Aus Sicherheitsgriinden sollten Sie alle Propeller von den
Motoren entfernen, solange Sie an dem Multicopter Modell
arbeiten.

1. Schalten Sie den Sender ein und

HAUETMENG driicken die Taste ,Meni”. Wihlen Sie mit
dem 3D Auswahlrad ,Modellwahl/-
modifikation” und klicken diesen Punktan.

@ Feineinstellungen

A» Erweiterte Einstellungen
® Stoppuhren/Sensoren
[ Zusatzfunktionen

B Curmbmmnbimbebiam
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Tl [sancrs ¢ [122251 {CZ 2, Wahlen Sie,Neues Modell anlegen”

Modellwahl/-medifikation
‘W' Modell auswahlen

4 Grundeinstellungen

E Modellbild & Farbgebung

ili Funktions+Geberzuordnung
# Servozuordnung

T a0l | standard

122239 20

Neues Modell anlegen
Name: Multi &
Modelltyp:

Flugreug  Heli Truck/Boat

TE bk

3. Dann bitte einen Namen des Modells
eingeben. SchlieBen Sie die Namenseinga-
be mit ,F5(0K)” ab. Ohne Namen kdénnen
Sie nicht fortfahren in der Programmie-
rung. Als Modelltyp wéhlen Sie dann ,X-
Copter”. Diese Eingabe wird mit Druck auf
das 3D Auswahlrad bestdtigt. Weiter geht
esmitderTaste,F5(>>)".

T 0] | standard 122201 L0

Modellbild & Farbgebung

Farbprofil
Light Red [7]

. Hintergrundbild X
img/copter ipg

4. Es folgt die optionale Auswahl eines
Modellbildes und des Farbprofiles nach
eigenen Wiinschen. Ein optionales
Modellbild sollte vorher auf der internen
SD Karte des Senders geladen sein. Mit der
koénnen Sie diesen Punkt auch tbersprin-
gen.Taste ,F5(>>)".
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ol [standard 12:22:14
Grundeinstell

gen

5. In den Grundeinstellungen werden die
entsprechenden Steueroptionen eines

| Multicopters angezeigt und ausgewdhlt.

Diese sind Kameragimbal“nein/2 Achsen/3
Achsen’, die gewlinschten Gyrostabilisie-
rungsfunktionen und die Anzahl der
Landegestellservos/-funktionen.  Dann
wieder die Taste ,F5(>>)".

‘?}x{}

g 9
Feineinstellung
Nutze Gyro 1 Nein [F]
Nutze Gyro 2 Nein []
Nutze Gyro 3 Nein [
Fahrwerk Servos: o[ |

T 00l | standard 122224 1A

Funktions+Geberzuordnung
Geber Trim MaxTrim

Funktion

pich pa] .1
yawZ e .E
Throttle @ P2 .7
Mode & .7 =

woawN

6. Die ndchste Seite zeigt die Zuordnung
der Geber (Knlippelaggregate, Schalter,
Schieber...) zu den anzulegenden
Funktionen. Hier kdnnen Sie Diese auch
nach belieben neu vergeben. Ausserdem
bietet sich eine gute Kontrolle, ob der
korrekte Steuermode gewahlt wurde. Sind
alle Funktion wie gewlinscht den Gebern
zugeordnet, bestdtigen Sie diese Seite
wieder mitderTaste ,F5(>>)".

T 10l | standard

122231 (L

Servozuordnung

2 Roll 7]

3 Pitch[F] 4 Yaw [F]
5 Mode[F] 6 ~M
7 - 8 -
9 LE 10 3
11 ~F 12 -3
™M s =

gezeigte Zuordnung

7. Jetzt werden die Servozuordnung bzw
Empfangersteckpldtze der Funktionen
angezeigt. So werden die Drehzahlregler/-
Servos dann auch mit dem Empfénger
verkabelt. Diese Zuordnung kann hierauch
getauscht werden, wir empfehlen, die
einfach zu Ubernehmen. Das vermeidet

Missverstandnisse bei den ersten Programmierungen. Dann
Bestatigen Sie diese Seite mit der Taste ,F5(>>)".




el [sonders |22z T g, Der folgende Bildschirm fragt nun nach
der Aktivierung des neu erstellten Modells.
Bestatigen Sie diese Abfrage mit der Taste
»~F5(ja)”.

Modell aktivieren?

T 994 .
el snders_ “]12zz0s @ 9. |n den folgenden Servoeinstellungen

Servoeinstellungen

e = konnen alle Endpunkte, Limits, Laufrich-
YT ———— = tungen, Neutralpunkte usw der Servos
Max. sitiv 100% H . .

o ety ol programmiert werden. Wurde das Binding
R postth % des Empfangers zu diesem Zeitpunkt
Limit: nezativ -125%

eingeleitet (Bindingstecker auf Steckplatz
»Ext” und dann die Stromversorgung einschalten), fordert der
Sender zur Bestatigung des Bindings auf. Dann springt der Sender
zurlick in die Servoeinstellungen. Der Druck auf die ,,F5(0K)” Taste
schlieft die Modellerstellung ab und Sie gelangen zum Startbe-
schirm des neuen Modells.

10. Binding Sender mit dem Empfanger: siehe Kapitel 8.3
Empfénger -> Binding. Sobald lhr Sender mit dem Empfanger
gebunden ist und Sie die Stromversorgung des Empfangers neu
eingeschaltet haben, beginnt die letzte Aufbauphase mit der
Abstimmung lhrer Flugreglerkandle in der Multicopterflugsteue-
rung (Kapitel 7.3.5 Servozuordnung). In den Servoeinstellungen
konnen Sie die Wege, Mittelstellungen und Laufrichtungen usw der
Flugsteuerung des Copters anpassen, sodass die Flugsteuerung
dieseals korrekt erkennt.
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7.3.4 Schiffsmodell

Der Sender ist auch mit einem Begleiter zur Erstellung von anderen
Modelltypen als Flug- oder Hubschraubermodellen ausgestattet.Im
der Modelltypauswahl ,Truck&Boat” befindet sich ein Begleiter zur
Erstellung von Schiffen, Autos bzw. Funktionsmodellen. Verwenden
Sie diesen Modelltyp falls Ihr Modell nicht in eine der vorher
genannten Kategorien einzugliedern ist. Die nachfolgend
beschriebene Vorgehensweise betrifft die Erstellung eines
Schiffsmodells. Das Modell hier im Beispiel wird durch die
Basisfunktionen Motor und Ruder gesteuert und wird durch
Zusatzfunktionen wie einem Motorgerdausch-Generator,
Schiffsbeleuchtung, Sirene und einem Rauchgenerator erweitert.
Die ersten drei Funktionen sind proportional, der Rest ist nicht-
proportional.

Zuordnung von Servos zu den Empfangerkanalen:
Motor

Ruder

Gerduschmodul (Motorgerdusch)
Modellbeleuchtung

Gerduschmodul (Sirene)

Rauchmodul

ownpwbh=

Stellen Sie vor Beginn der Programmierung sicher, dass Sie den
richtigen Sendermodus eingestellt haben ,HAUPTMENU ->
Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup”. \lon dieser
Einstellung aus erfolgt die Zuordnung der Steuerfunktionen zu den
Gebern des Senders.

Zuerst muss ein Modell im Sender erzeugt werden und zuletzt muss
der Sender DC/DS mit jenem Empfanger gebunden werden der im
Modell eingesetzt wird, siehe Kapitel ,Empfdnger->Bindung”
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Tl [senders U|uz @8 5. Der erste Parameter im Meni

! »Grundeinstellung” ist die Anzahl der

el |sunders_ “|12zzs @ 1, Schalten Sie den Sender ein. Im
DAUPTMERY Hauptbildschirm dricken Sie die Taste

Gr 1gen

Antrieb(e): 10
% Heli Assistent ,menu”. gesteuerten Motoren im Modell. Diesen
@ Feineinstellungen .. . . B =
£ Erweiterte Einstellungen Wahlen Sie den Parameter ,,Modellwahl/- Parameter Werdep wir nicht aerern und
EEF:EETE?:ETE’E" modifikation” und driicken die ,3D- wechseln zum nadjnst.en der die Art der
Taste” Motorsteuerung definiert. Dreht der Motor
nur in eine Richtung (nur vorwarts) oder in
Tl [standors ©|12220 [ 2, Wahlen Sie den Parameter ,Neues beiden Richtungen (vorwarts/riickwarts)?
5 poetehodllatot — Modell anlegen” und driicken die ,3D- Wir andern die Einstellung ,Motortyp” auf
Taste”. »vorwdrts/riickwdrts” und bestatigen mit
4 Grundeinstellungen ”
& Modellbild & Farbgebung derTaste nF5(>>)".
ili Funktions+Geberzuordnung
# Servozuordnung
e gl tandard zzs (@ 6. Mit der Taste ,F3(+)” erzeugen wir

Funktions+Geberzuordnung
Geber Trim MaxTrim

schrittweise alle Funktionen und ordnen
die Geber des Senders zu. Durch Editieren

™ 00 | standard 122201 (20

Neues Modell anlegen

3. Geben Sie den Modellnamen ein und

Funktion

wdhlen als Modelltyp ,Truck&Boat”.

9 dder B .3 . .
:z:‘;;w BantEr Bestitigen Sie mitderTaste , F5(>>)" P tem@ E des Parameters ,Geber” wihlen wir den
d ” - ights i . .
Hugeig  hei copter vl - s~ Geber aus, siehe Kapitel ,Geber

L P

™ 00 | standard 122223 (L5

Modellbild & Farbgebung

A\_\ Farbpraofil

Light Red [F]

[—— Hintergrundbild X

4. Es folgt die optionale Auswahl eines
Modellbildes und des Farbprofiles nach
eigenen Winschen. Ein optionales
Modellbild sollte vorher auf der internen
SD Karte des Senders geladen sein. Mit der
konnen Sie diesen Punkt auch
Uberspringen.Taste ,F5(>>)".
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auswdhlen”. Die einzige Ausnahme bildet
die Funktion des Gerduschmoduls
(Motorgerdusch), der kein Geber
zugeordnet wird, weil sie vom
Motormischer gesteuert wird. Das
Motorgerdusch wird der Motordrehzahl
proportional sein. Fur die Sirenenfunktion
wahlen wir den Umschalter ,Sa” aus
(Umschalter ohne Arretierung). Nach
Erstellen aller Funktionen bestdtigen Sie
die Konfiguration mitderTaste ,F5(>>)".
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T gl [standard vwaw g /- Zuordnung der Sender- Im letzten Schritt konfigurieren wir einen freien Mischer von der
Servozuordnung Ausgangsfunktionen zu den Empféan- Gasfunktion zum Gerduschmodul (Motorgerdusch). Das Ergebnis

s ot o s | gerkandlen (Ausgéngen). Haben wir im sollte sein, dass mit dem Umschalter der Mischer aktiviert wird und

A - vorhergehenden Menii die Funktionen in je nach Gasknippelposition das Gerduschmodul angesteuert wird.

. 53 -0 der Reihenfolge erstellt, in der sie an den Wirwechselnzum Men ,,Feineinstellungen->Freie Mischer”.

5 = = | Empfangerausgangen erscheinen sollen, - - ) y o
missen wir diese Konfiguration nicht tal m"d:'d_ - :'72"3 €8 a). Mit derTaste ,F2(+)" erstellen Sie einen
weiter umstellen. Bestitigen Sie mit der o wam freien Mischer. Im Parameter Von: -
Taste ,F5(>>)". oo e x | Mischereingang, wahlen Sie ,Motor*, und

- “*% | im Parameter ,Zu:* - Mischerausgang,
a0l [ standard rzzss I 8, Es wird ein Hinweis angezeigt, ob Sie MasIesent 1oo% B geben Sie ,Esound” ein. Der
wirklich ein neues Modell erstellen wollen. Parameter,,Master-Wert” bestimmt die
R Bestatigen Sie mitderTaste ,F5(Ja)”. Ubertragung vom Eingang zum Ausgangs
des Mischers. Mit der Taste ,F5(-->)"
erstellen Sie den freien Mischer und
wechseln zu deren Ubersicht.
ﬂl%ll‘w“—cm 9. Nachjustieren der Servo- Tl [standara i [r22em b). Zuordnung des Schalters fiir die

o —a Mittelstellungen, Begrenzug des BRI Aktivierung und Deaktivierung des freien

Mittenverstellung 0% EndaUSSChlagSl Umkehr der Drehrichtung, Master-wert Switch Kurve Mischers. Mit der Taste ,,F4(edit)"

el o Verzégerung usw. Zu diesem MenU werden JmELem % =) \wechseln Sie zur erweiterten Konfiguration

g 1 Wir noch einmal bei der Bindung des vess. oo ass  ox o3 des freien Mischers und durch Andern des
Empfangers mit dem Sender zurlickke- o x | Parameters,, Switch”ordnen Sie den Geber

hren. Gehen Sie nach Kapitel Empfanger->Bindung vor. Bestatigen = x  fir die Aktivierung/Deaktivierung des
Sie mitTaste ,F5(0k)". S'M'T““"“““* * ' Mischerszu.

Der Sender ist an den Empfianger angebunden und die

Stromversorgung angeschlossen. In dieser Phase flihren wir ein

Nachjustieren der Konfiguration der Servo-Ausgangsfunktionen
durch, siehe Kapitel 7.3.5 Einstellung der Empfangerausgange.
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7.3.5 Einstellung der Empfangerausgange

Wechseln Sie zum Meniu ,Modellwahl/-modifikation-
>Servoeinstellungen”. Mit den Tasten ,F2" und ,F3" bldttern Sie
die einzelnen Empfangerausgange durch. Fir die Feinjustierung der
Servoausgange gehen Sie folgende Punkte durch:

~Wegumkehr”-Umkehrdes Ausschlags

Wir bewegen die Proportionalgeber und verfolgen, in welche
Richtung die Servos ausschlagen. Wenn ein Servo in die falsche
Richtung lauft dndern Sie den Parameter ,Wegumkehr” am
jeweiligen Ausgang. Wir gehen weiter auf gleiche Weise vor, bis alle
Ausgdnge (Servos) imrichtigen Sinne laufen.

»Mittenverstellung”- Nachjustieren der Mittelstellung

Wir lassen die Geber in der Mittelstellung und gehen schrittweise
alle Ausgédnge durch, wobei wir mit dem Parameter
+Mittenverstellung” die Mittelstellungen der Servos korrigieren.

Ratschlag:Versuchen Sie bereits beim Bau des Modells die
Mittelstellung mechanisch so gut wie méglich zu justieren.
Wenn Sie einen zu hohen (Korrektur-)Wert fiir die
Mittelstellung einstellen miissen, beschrdnken Sie dadurch
den verbleibenden Servoweg.
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»~Limit positiv/Limit negativ” - Maximalbereich der
Ausgangsfunktion

Diese Parameter definieren die Endwerte der Servowege, d.h.
welche Servostellungen in den Endpositionen der Geber erreicht
werden. Diese Funktion sollte zur Einstellung der fir den Betrieb
erforderlichen maximalen Servowege/ Ruderausschlage verwendet
werden. Eine mdgliche mechanische Beschdadigung der Servos und
Klappen durch zu groBe Ausschlage ist zu beachten! Das Einstellen
der Steuerfunktionen fiihren Sie Gber die Dual-Rate-Funktion durch.




Duplex Empfanger / allgemein

8.1 Empfinger Beschreibung

1.  DieServoanschlisse passen universell fiir die meisten Servos
mit UNI Stecker - bei Futaba-kompatiblen Servosteckern muss die
,Nase”am Steckerentfernt werden.

2.  Bat - Steckplatz fiir den Anschluss der Stromversorgung fir
Empfanger und Servos. Verwenden Sie wenn mdglich immer
mehrere Eingdnge parallel fiir die Stromversorgung,dazukdnnen
dazu auch Y-Kabel oder weitere, nicht besetzte
Empfangereingdnge benutzt werden. Sie entweder
hochstromtaugliche NiXX-Zellen, LiXX-Zellen oder auch eine
Spannungsregulierung mittels (Regler-)BEC oder auch ein
externes BEC/SBEC wie z.B. Jeti MAXBEC, SBEC oder MAXBEC2
verwenden. Beachten Sie dabei stets die Herstellervorgaben und die
zulassigen Betriebsspannungen lhrer Servos!

3. SAT - An diesen Eingang konnen Sie auch einen
Satellitenempfanger JETI DUPLEX Rsat2 anschliefen. Dadurch
erhdhen Sie die Zuverldssigkeit in Situationen, wo es zu einer
Abschirmung oder unglinstigen Orientierung der Antennen
kommt.
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4.  EXT - Eingang fiir Telemetriesensoren. Wenn Sie mehr als nur
einen Telemetriesensor anschlieBen bendétigen Sie den JETI

EXPANDER E4.

5. A1/A2 - Empfangerantennen. Verlegen Sie die aktiven

Antennenldngen wenn mdglich immer im  Winkel von 90°

zueinander.

8.2 Einbau

Montieren Sie den Empfanger vibrationsgeschiitzt (zB auf
Moosgummi) und platzieren ihn so weit wie moglich entfernt von
Storquellen wie Servos, Regler oder Antriebsmotore. Die
Empfangerantennen ordnen Sie so an, dass ihre aktiven Enden in
einem Winkel von 90° zueinander stehen und moglichst weit
voneinander entfernt sind.Achten Sie darauf, daB8 der Biegeradius
nicht kleiner wird, als 1 cm. Der aktive Teil der Antenne darf nicht in
der Ndhe von Metallteilen liegen. Falls das Modell mit einem
Carbonrumpf ausgestattet ist, empfehlen wir die aktiven
Antennenteile auBerhalb des Rumpfes anzubringen.

8.3 Bindung

Um die Kommunikation zwischen Sender und Empfanger zu
ermoglichen missen diese aneinander gebunden werden. Dabei
speichert der Sender die zugehodrige Empfangeradresse, findet
,seinen” Empfanger beim nachsten Einschalten wieder und beginnt
die Kommunikation. Die Bindung muss pro verwendetem
Empfénger nureinmal durchgefiihrt werden.
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8.3.1Vorgehensweise: Tl | tandara |12:22:08
1. SchaltenSieden Sender und Empféngeraus. Drahtlosmodus/Trainer

Mode standard [7]

2. Stecken Sie den Bindestecker ,BIND PLUG” in den
Empféngereingang EXT. 900MHz Backup aktivieren x
3. Schalten Siezuerstden Empfangerein. 24-Kanal Multimode aktiv *
4. Danach schalten Sie den Sender ein. Der Empfanger bindet

sich mit dem primdren Sendermodul, dieser Vorgang wird
akustisch signalisiert.

8.4 Reichweitentest

8.3.2 Alternative Bindungsvorgang liber das Sender-
Durch den Reichweitentest Uberpriifen Sie die ordnungsgemale

Menl: Funktionsweise von Sender und Empfanger und sollte vor dem
Erstflug jeden Flugtages oder auch bei Zweifeln tber die Sender-

1. Schalten Sie den Empféngeraus und den Senderein. oder Empfangerfunktion durchgefiihrt werden. Beim

2. Stecken Sie den "BINDING Stecker" in den ,EXT” Reichweitentest wird die Sendeleistung auf 10% abgesenkt.
Empfangereingang. Um den Reichweitentest zu aktivieren bleibt der Bindingstecker auf

3. Schalten Sie die Empfangerstromversorgung ein. dem Ext. Steckplatz gesteckt.

4. Suchen Sie im Sendermenii "Erweiterte Eigenschaften -> Alternativ: im Menli unter Systemfunktionen - Reichweiten-/Servotest
Wireless-Modi/ Trainer" den Reichweitentestvom Sender aus aktivieren.

5. Markieren Sie "Priméres TX-Modul binden" und driicken Sie die Stellen Sie beim Reichweitentest das Modell und den Senderin einer
,3D-Taste”. Hohe von mindestens 80 cm tiber Grund auf. Ein richtig arbeitender

Sender und Empféanger sollte im gegebenen Testmodus das Modell
zuverlassig bis zu einer Entfernung von mindestens 50 m steuern.
Sollte das nicht der Fall sein, tiberpriifen Sie vor allem die Anordnung
der Empfangerantennen. Wenn auch danach der Test erfolglos ist,
fliegen Sie keinesfalls sondern kontaktieren Sie lhren Handler oder
einesder Servicecenter.

6. Der Empfanger bindet mit dem Sender. Bestdtigen Sie das
registrierte Gerat.
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8.5 Fail safe

Alle Empfanger des Duplex 2,4GHz-Systems verfligen Uber die
Funktion ,fail safe’; die auf Verbindungsunterbrechungen reagiert.
Ab dem Zeitpunkt, wo fiir den Empfanger aus irgendeinem Grund
keine verwertbaren Informationen des Sender zur Verfligung
stehen wechselt er nach einer voreingestellten Zeit in einen der
nachfolgenden Modi tiber.

»Repeat” - Beibehaltung der zuletzt giiltigen Ausgangsimpulse /
,Servostellung” (Standardeinstellung der Empfanger
im Lieferzustand).

»Outoff” - DieEmpfangerausgédnge liefern kein Impulssignal.

Failsafe” — Die Ausgdange wechseln zu voreingestellten
Ausschlagen.

Jeder Empfangerausgang kann fiir einen der oben erwdhnten Modi
konfiguriert werden. Wir empfehlen an jedem Ausgang den
Parameter ,Failsafe” auf einen Wert einzustellen, der geeignet ist das
Modell in einem stabilen Zustand zu halten, zB. Ruder auf
Mittelstellung, Motor abgeschaltet oder Verbrennungsmotor im
Leerlauf, ausgefahrene aerodynamische Bremsen.

Vorgehensweise bei der Failsafe-Konfiguration am Empféanger

1.  Binden Sie den Empféanger mit dem Sender, siehe Kapitel 8.3
Binden und lassen Sie den Empfanger und Sender eingeschaltet.

2. Wadhlen Sie Menli - Modellwahl-/modifikation -
Gerditelibersicht - den gebundenen Empfanger an. Dort werden
dann die Optionen der Empfangereinstellungen angezeigt. Wahlen
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Sie dort "Failsafe" und folgen den Anweisungen im Display. Siehe
auch Punkt 8.7 dieser Anleitung.

Voraussetzung: SW Stand des Empfdnger mindestens 3.24

Wenn der Empfénger nicht mit einer SW ab 3.24 ausgeriistet ist,

dann ist eine Programmierung iiber die JETI Box Funktion
maglich. Wir empfehlen die Programmierung iiber die
Geridteiibersicht mit aktueller Empfdnger-SW.

3. Im Meni,Out Pin Set — Set Output Pin” wahlen Sie mit den
Tasten links/rechts jenen Empfangerausgang, den Sie konfigurieren
mochten und fahren mit derTaste nach untenfort.

4. Im Mend ,Signal Fault Yn; wobei ,,n” die Nummer des zu
konfigurierenden Ausgangs/,Empfangerkanal” bedeutet, wéahlen
Sie den Wert ,fail safe”. Damit wird am Empfangerausgang n die
Funktion,,fail safe” aktiviert.

5.  DerWertvon ,Fail safe” wird eingestellt,indem Sie die Taste
nach unten driicken und ins Menu ,,Fail Safe” wechseln. Mit den
Tasten links/rechts wéhlen Sie die Servostellung bei Eintreten einer
Failsafesituation. Sie konnen jeden beliebigen Wert im Bereich von
0,8 bis 2,2 ms auswahlen, wobei 1.5ms die Servomitte und bei
Elektromotoren ~1.0ms den Leerlaufwert/Motor aus darstellt.

Programmieren Sie schrittweise alle angeschlossenen
Empfangerausgénge indem Sie die Schritte 3-5 wiederholen.

Der letzte Parameter ,Signal Fault Delay” definiert die
Verzogerungszeit in Sekunden nach einem Verbindungsausfall,
nach welcher ,fail safe’; ,,out off” oder, repeat” aktiviert werden.
Der Wert kann durch Driicken der Tasten links/rechts verandert
werden.
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8.6 Technische Daten Empfanger 2,4GHz

* External Power Connector

Basicsparameter REX3 R5L REX6 R7nano REX7 R9 REX10 R11EPC* REX12 * R14* R18*  Rsat2
R REX 12A*
Abmessungen [mm] 10x22x7 | 47x20x7 | 38x25x11| 30x18x5 |42x28x11|51x24x11[51x28x11| 51x24x11 | 51x28x11 |62x38x16|62x38x16| 35x23x6
Gewicht [g] 7.6 5,4 11 2 13 13 18 15 24 30 30 12
Antennenlange [mm] 2x100 | 2x100 | 2x100 | 1x30 | 2x200 | 2x200 | 2x200 | 2x200 | 2x400 | 2x400 | 2x400 | 2x200
Zahl der PPM, UDI
Ausgangskanzle 3 5 6 7 7 g 10 11 12 14 18 e
Betriebstemperatur [C] -’I+%l%i5 '1+08l%i5 —133?5 '1+08l%i5 -133?5 -’I+Osl%is -198?5 -10 bis +85|-10 bis +85 JLDBI%iS -’I+081;is -’I+%gis
KIE]PSD"QU”QSSPE’””U”Q 35-84(32-84|35-84| 3.284 |35-84|32-84|35-8.4|32-84|35-84(32-84[32-84|32-84
mittlererer Strom [mMA] 75 30 75 20 75 30 75 30 75 40 40 30
UleyieigLing e Tele JA JA JA JA JA JA JA JA JA JA JA JA
metriedaten in Realzeit
Programmierung JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX
ﬁate'"te.'?fmpfé”ge'“ NEN |  NEIN A | NEN JA JA JA JA JA JA JA .
nterstitzung
sl 15 15 15 6 15 15 15 15 15 15 15 15
[dBm]
Empfindlichkeit [dBm] 108 1086 108 -8 108 108 108 108 108 108 108 108
Anzahl der EXT Eingénge| bis 3 1 bis 3 1 bis 3 1 3 1 bis 3 1 1 1
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8.7 Geratelibersicht

Tl [stendare “2220 O Dieses Meni wird fiir die drahtlose
HAUPTMEND Einstellung und Programmierung von
Empfangern, Sensoren... genutzt. Sie
nutzt das neue Ubertragungsprotokoll EX
Bus und kann alle Komponenten mit
diesem neuen Protokoll ansprechen. EX
Bus Komponenten sind auf ihrem Label
gekennzeichnet und zusatzlich gibt es die
Moéglichkeit, vorhandene und
updatefdhige Komponenten mit einer
neuen Firmware zu aktualisieren. Diese
Firmwareupdates werden zum Download
unter www.jetimodel.de bereitgestellt.

@ Feineinstellungen

£, Erweiterte Einstellungen
® Stoppuhren/Sensoren
[@ Zusatzfunktionen

BB Cunrnabismbitlanan

T 10l | standard 122215 (20

Modellwahl/-modifikation

TivEuTs WA aricESi
4 Grundeinstellungen

[E Modellbild & Farbgebung

ili Funktions+Geberzuordnung
# Servozuordnung

2 Servoeinstellungen

Tx o) |standard

=z {0 Das Hauptfenster der Gerateubersicht
Geratedbersicht zeigt die registrierten Gerédte
(Empfanger/Sensoren...). Diese Gerate
werden mit ihrem Namen oder ihrer
Gerdte-ID angegeben. Das OK-Hdkchen
hinter dem entsprechendem Gerat zeigt

RSAT EX. e
RC Schalter >

die Konfigurationsbereitschaft an. Mit der F3 “Refresh” Taste kann
diese Liste aktualisiert werden, die automatische Erkennung der
Geréte lduft standig und automatisch im Hintergrund.

Im obigen Beispielbild sind zwei Empfanger - R9 EX und Rsat EX —
erkannt und registriert worden. Mit einem Druck auf die 3D-Taste
der DC/DS konnen die jeweiligen Einstellungen detailliert
vorgenommen werden. In der untersten Reihe finden Sie den RC
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Switch, dieser wird immer angezeigt und ermdoglicht die
Einstellungen zu diesen speziellem Gerét (siehe auch weiter unten).
Bitte beachten Sie, dass die Einstellungen zum RC-Switch im Sender
gespeichert werden und modellspezifisch sind.

Achtung: Dieses unterschiedet den RC-Switch von allen anderen
Sensoren usw., welchedie Einstellungen im eigenen Speicher ablegen.

Hier ein Beispiel wie ein “R9 EX” Empfdnger eingestellt werden
kann:

Nachdem alle Parameter aus dem Empfangerin den Sender gelesen
wurden, zeigt das Bild die Grundmodglichkeiten der
Programmierung (Bild a)). Jede Anderung wird automatisch und
sofort ibernommen, ein Bestatigen ist nicht erforderlich. Die Taste
F3 "Refresh" erlaubt Ihnen die Einstellwerte neu einzulesen und zu
kontrollieren. Das ist besonders niitzlich, wenn zwischenzeitlich
Anderungen mit einer JETIBOX vorgenommen wurden.

Mit der Taste "F2 Tools” (Schraubenschliissel/Schraubendreher-
symbol) gelangen Sie in einen speziellen Dialog, in dem Sie
Einstellungen des jeweiligen Gerdtes importieren und exportieren.
Wenn Sie die Konfiguration z.B. eines Empfangers exportieren
mochten, wahlen Sie einfach "Exportiere die Einstellungen'; setzen
Sie einen geeigneten Dateinamen und bestdtigen. Ebenso kdnnen
Sie diese Konfiguration in das Gerdt (hier im Beispiel des
Empfangers) importieren. Alle exportierten Dateien sind in der
"Export"-Ordner auf der SD-Karte gespeichert.
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a) Tl [standard - |12:22:58

Duplex R9-EX

JETIBOX/EX Bus

Haupteinstellungen >
Fail-Safe >>
Alternative Funktionen >>
Servozuordnung >
Reset in den Lieferzustand...

| X |

Im Bild a) kbnnen folgende Parameter verdndert werden:

- Serieller Ausgang - Festlegung der Signalausgabe des
Empféangers. Sie konnen zwischen folgenden Optionen wahlen:

« JETIBOX &Servo - fiir einen direkten Anschluss der Servos

« PPM Positiv, PPM negativ — positives oder negatives PPM
Summensignal fir z.B. Multikoptersteuerungen oder
Flybarless-Systemen bei Helis. Ein direkter Anschluss von Servos
wird diesem Modus wird ebenfalls unterstiitzt.

« EXBus - Ausgabe eines digitalen Signals, welches gleichzeitig
und sehrschnell alle Informationen, an z.B. die JETI Central Box
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oderandere digitale Gerate (FBL System...).

« UDI - Universal Data Interface. - Das ist ein unidirektionales
digitales und serielles Protokoll, welches bis zu 12 Kanale auf
einem einzigen Anschluss libertragen kann. Das UDI Protokol
wird z.B. in verschiedenen Stabilisierungssystemen fiir
Hubschrauberund Flugzeuge verwendet.
-Haupteinstellungen - siehe Bild b)
-Fail-Safe- siehe Bild c)
-Alternative Funktionen - siecheBild d)
-Servozuordnung-sieheBild e)
Reset to factory settings... - nach einer Bestatigungsabfrage wird
derEmpfanger/Sensoren... aufden Lieferzustand zurlickgesetzt.

Die ndchste Seite (Haupteinstellungen) zeigt grundlegende
Eigenschaften des Empfingers (Bild b)).

00 ‘Standard ™ |12:22:so

R9-EX Einstellung
=

PPM Einstellungen

Anzahl der Kanile 8 Kandle [7]
PPM/UDI Modus Direkt [7]
Alarmeinstellungen

erspannungsalarm

-Impulsgeschwindigkeit - Bestimmt, wie oft das Servosignal auf die
Ausgange des Empfangers wiederholt wird. Sie konnen Zeiten

von 5 ms bis 30 ms (in Schritten von 5 ms ) einstellen. Empfohlene
Option:,,Auto”.
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PPM-Einstellungen

- Anzahl der Kandile - wenn der PPM Ausgabemodus eingestellt ist
(entweder positiv oder negativ) kdnnen Sie die Anzahl der Kandle
aufdem PPM Ausgang konfigurieren.

- SAT1/SAT2 - verschiedene Empfangern unterstiitzen die Eingabe
eines Backup-PPM-Signals von z.B. einem RSAT2. Dieses Signal kann
Uber SAT1 oder SAT2 Steckplatze des Empfangers erfasst werden.
Hier kénnen Sie den Betriebsmodus fiir den jeweiligen Steckplatz
definieren. Das PPM- Eingang kann im Standard- Servo-Modus und
EX- Bus-Modus angenommen werden. Zusétzlich kann der SAT2
Steckplatz als PPM Ausgang konfiguriert werden. In diesem Fall wird
der SAT2 Steckplatz alle 16 Kanédle ausgeben, wenn nicht anders
angegeben.

- PPM / UDI - Modus - bestimmt die Verarbeitung und zusatzliche
Logik, welche auf die PPM und UDI -Protokolle angewendet wird.

- Direkt: die vom Sender empfangenen Signale werden nicht
weiterim Empfanger verarbeitet, sie sind

ohne jede Anderung am Ausgang des Empfingers in Form von PPM
/ digitale Signale verfligbar. Wenn ein Signalverlust auftritt, werden
kein PPM Signal oder digitale Daten von dem Empfanger
ausgegeben.

- Berechnet/Computed: die vom Sender empfangenen Signale
werden entsprechend seinen im Menil "Kanal -Set" gewahlten
Einstellungen verarbeitet (z.B. im Menl "Out Pin Set"
programmierte Kanalausgange, Failsafe etc.)
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Alarmeinstellungen

- Niederspannungs-Warnung - bei Unterschreitung dieses Wertes
wird der Alarm fiir die Empfangerakkuspannung ausgegeben Hier
kann der Spannungwert dem jeweiligen Empfangerakkutyp
angepasst werden. Der Sender kann diese Warnung dann im
Klartext als Sprachausgabe wiedergeben (siehe Kapitel
"Stoppuhren/Sensoren").

Auf der ndichsten Seite des Bildschirms (Bild C)) finden Sie die
oFail-safe” Funktionen:

Fail-Safe - diese Funktion wird mit der Einstellung “Aktiv"
aktiviert und mit der Einstellung “Inaktiv" deaktiviert.

Fail-Safe Verzégerung - beschreibt die Zeitspanne nach dem
Signalverlust bis zum Einnehmen der Failsafepostion.

Fail-Safe-Position jetzt stellen - hier konnen Sie die Kniippel,
Schieber, Schalter des Senders in der gewtinschten Fail-Safe-
Position halten und diese dann gesammelt zum Empfanger
Uibertragen. Unter dem nachsten Punkt "Steckplatz - Modus"
kénnen Sie diese Fail-Safe-Position nun fiir jeden gewiinschten
Steckplatz am Empfanger aktivieren.

| 12:22:38

R9-EX Fail-Safe

c) | ™0l ‘ Standard

Fail-Safe Verzogerung 1.5s
»Fail-Safe-Positionen jetzt stellen...

Steckplatz Modus Wert Geschw
Steckpl 1 Fail-Safe [F] -100% 0.5s
Steckpl 2 Hold [7]



Jeder Empfidngerausgang hat drei verschiedene Parameter zu
Auswabhl:

* Modus (Hold, Aus oder Fail-Safe) — gibt an, wie sich dieser
Ausgang des Empfdngers im Falle eines Signalverlustes verhalt.
Hold mode - die letzte korrekt empfangene Servoposition wird
gehalten.

Aus -kein Signalwird an das Servo ausgegeben
Fail-Safe - das Servo nimmt die von Ihnen eingestellte Stellung ein

« Wert - Position des Servos wenn die Verbindung Sender-
Empfénger verloren wird. Nur wahlbar bei aktiviertem Fail-Safe
mode. Fir einen Test driicken Sie die F4 “Apply” Taste wahrend
der Anderung des Wertes. Die gewahlte Position des Servos wird
dann sofort ausgegeben ohne den Sender auszuschalten. Mit
der “Apply” Funktion kénnen lhre Failsafe Positionen schnell
eingestellt und kontrolliert werden.

» Geschwindigkeit - Verzogerung der Servobewegung wéhrend
des Einnehmens der Failsafe Position.

| 12:22:53

d) | ™xq0] | standard

R9-EX Funktionen
Steckplatz Funktion
steckpl 1 Servo [7]
Steckpl 2 Digitalausgang [¥]
Steckpl 3 Digitaleingang [¥]
steckpl 4 Servo [7]

Serun 71

Stecknl 5

Das Bild d)), "Alternative Funktionen" ermoglicht es Ihnen, die
Modi der Empfangerausgang Pins zu dandern. Die Servo-Ausgdnge
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kénnen als digitaler Ein- oder Ausgang konfiguriert werden.

- Digitaler-Eingabemodus: ein logischer Wert eines Signalgebers (0
oder 1 als Ergebnis) wird an den DC/DS Sender in Form von EX-
Telemetrie Ubertragen, so dass sie weiter verarbeitet werden
kénnen (z.B.am Sender angezeigt und auf die SD-Karte des Senders
gespeichert). Die Empfénger Stifte sind mit internen Pull-up-
Widerstanden ausgestattet. Um einen logischen Wert eines
Signalgebers zu erkennen, reicht es den Signalkontakt des
Empfangers mit Masse zu verbinden.

- Digital-Ausgabemodus: Ein Ubertragener Kanal wird in zwei
logische Werte umgesetzt. Wenn die Impulsldnge dieses Kanals
groBer als 1,5 ms ist, wird der Pin-Ausgang auf log."1" gesetzt.
Andernfalls wird der Pin-Ausgang logisch "0" bleiben. Mit dieser Art
und Weise kdnnen Sie einfach beispielsweise Lichter/LEDs... mit
geringer Leistung bedienen. In diesem Modus als auch im Servo-
Modus werden auch die Failsafeeinstellungen angewendet.

Die nachste Seite (Bild e)) ermdglicht Anderungen der
Servozuordnungen im Empfanger. Die Steckplatze (Steckplatz 1 bis
...) und die Namen der zugeordneten Funktionen werden hier
angezeigtund kdnnen frei belegt werden.

[122211

e) ™l ‘ Standard

Servozuordnung
Steckplatz Servo Nr. Gruppe
Steckpl 1 Drossel 1(1)[F] A7
Steckpl 2 Querruder1(2)[F]  B[F
Steckpl 3 Héhe1(3)[F] C[7
Steckpl 4 seite1@ [ A[]
Stecknl 5 my %1 R[F




8.7.1 Direkte,on-demand-Befehle” fiir EX Bus taugliche
Gerate

Die Sender DC/DS unterstitzen bis zu 16* universelle Befehle fiir die
drahtlos verbundenen und EX Bus fahigen Gerite. Eine Ubersicht
der mdéglichen Befehle erhalten Sie nach Druck auf die Taste ,,F4"
CMD im Meni ,Modellauswahl/-modifikation->
Geriiteiibersicht”. Die moglichen Befehle werden automatisch von
dem jeweiligen Gerat ausgelesen und angezeigt. Hier im Beispiel:
die direkten Befehle der Central Box 200 Central Box und deren
Loschung der Min/Max Werte Uber einen auszuwdhlenden Schalter
oderauch direkt (clear now).

T 0] | standard ez [ 1
.

Ubersicht Direkteingaben
CBOX200

Liste der aktivierten Direktbefehle

Dol [sendad_ “J1zzs @ 3 Hier im Beispiel: Der Sa Schalter wurde
Loschen Min/Max Werte .. h d M . /M xim m
e zur Loschung derMinimum/Maximu
Mode sever s | \Werte der Central Box200 ausgewahlt. Fiir
die Loschung wird einfach der gewdhlte
Schalter betatigt.
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Doll[senters C|rezzse @0 3, 7 B, wihle Telemetrie Min/Max

Central Box 200

Haupteinstellungen >
Alternative Funktionen >
Servo Fail-Safe >
Servozuordnung >
Telemetrie >

Reset in den Lieferzustand...

Togll[snead vz {4, Mit dem Auswahlrad kann dann zur
o M Auswahl des Schalters/Gebers gescrollt
werden.

Resetschalter Min/Max sa

Eing.1 Eins.2
Min. Spannung 0.0V 0oV
Max. Spannung 0.0V 0.0V

Hier auf den Hauptbildschirm der Central Box wahlt man mit dem
Auswahlrad ,Telemetry Min/Max”. In der folgenden Seite kann
dann der Loschschalter/-geber ausgewahlt werden oder auch das
Loschen derWerte direkt veranlasst werden.

In der Praxis wird das wie folgt aussehen (Beispielsweise wurde der
Schalter ,Sa” gewahlt:

- Betdtigen Sie den Sa Schalter in die ,,EIN” Position wird der Sender
einen drahtlosen Befehl fiir den Reset der Min/Max-Werte an das
Modell senden. Bevor dieser Befehl ausgefiihrt wird, muss eine
Bestatigung erfolgen.

- Uber das Senderdisplay werden Sie gefragt, ob der gesendete
Befehl bestatigt wird. Wahle Sie NEIN oder es erfolgt keine zeitnahe
Eingabe wird dieser Dialog geschlossen und der Befehl wird nicht
ausgefihrt.
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-Wahlen Sie “JA” wird der Befehl bestétigt und durch die Central Box
ausgeflihrt. Die Min/Max-Werte werden geldscht und die
Telemetriefensterim Hauptdisplay zeigen,,Null”.

8.8. RC-Ein/Aus Schalter

Die RC-Ein/Aus Schalter wird im Modell montiert und tber den
Sender, d.h. Gber die 2.4GHz Funkstrecke, bedient um die gesamte
Empfangsanlage ein- oder auszuschalten. Es sind dadurch keine
aussenliegenden Schalter oder andere Bedienelemente
erforderlich. Es werden verschiedene Versionen angeboten, als
Ergdnzung zur CentralBox bzw. den Spannungsreglern Jeti
MAXBEC 2D plus / SBEC 40 oder als Einzelgerdt zwischen
Empfangerakku und Empfanger.

Varianten des RC Switch i
ingangsspannung

\i \ i / Ausgangsspannung
RCSchalter RCPower Schalter | Empfangerakku

Central Box,

MaxBEC 2D, Empfinger | ™\_
SBEC40... W Akkustecker

™~ Magnetischen Schliissel Stecker

Die entsprechenden Einstellungen zum RC-Ein/Aus Schalter (RC-

switch) finden Sie unter Modellwahl/-modifikation->

Geriitelibersicht-> RC-Switch.

Um den RC-Switch zu aktivieren muss er zuerst, dhnlich einem

Empfanger, gebunden werden:

« Bindestecker in den RC-Switch einstecken und diesen mit
Strom versorgen.

« Mit der 3D-Taste Geratelibersicht->RC-Schalter-> RC-Schalter
binden auswahlen und bestatigen.




duplex« cmex

» DieSeriennr./ID wird automatisch gespeichert

Die Schalterauswahl ermdglich es lhnen jeden vorhandenen
Schalter flr die Betatigung des RC-Switch zu verwenden. Wird dieser
Schalter betatigt, erscheint im Display eine Sicherheitsabfrage
»Modell einschalten?”. Dieser wird dann mit der angezeigten Taste
bestatigt. Das Ausschalten der Empfangsanlage passiert dann durch
ein Zurlcksschalten des gewahlten Schalters mit zusatzlicher
Sicherheitsabfrage. Nach entsprechender Bestatigung schaltet die
Empfangsanlage aus.

“Invertierte Polaritdt” :

Einige der durch den RC-Switch betatigten Komponenten erfordern
ein logisches Signal “7” und andere ein logisches Signal “0” zum
Schalten. Das kann unter diesem Punkt programmiert werden.
Hinweise dazu finden Sie auch in der Anleitung des betreffenden
Gerates. Ebenso kann eine Ansage fir das Ein und Aus-Schalten
ausgewdhlt werden.

00 | standara [12:22:40
RC Schalter
RC Schalter binden x
Schalter Modell Ein/Aus Sc v
Invertierte Polaritat x
Audio: Ein .=
«

Audio: Aus

65




@ Hauptmenii

In das Hauptmeni gelangen Sie vom Hauptbildschirm durch
Driicken derTaste ,menu”.

1.  DasHauptmendisetzt sich aus zwei Sektionen zusammen, der
Basis- und der Anwendersektion. In der Basissektion ist das Menu
thematischin Untermenis gegliedert. )

. Heli Assistent (nurbeiHelikoptermodellen) | ot |standard 1 [12:22:58
. Modellwahl/-modifikation HAUPTMENU

. Feineinstellungen | E% Modellwahl/-modifikation
. Erweiterte Einstellungen [ Falnainstalangan

h £ Erweiterte Einstellungen
i Stoppuhren/Sensoren @® Stoppuhren/Sensoren
. Zusatzfunktionen

Zusatzfunktionen
. Systemfunktionen @ Systemfunktionen
THHE|| 7@ User | O |
2. Indie Anwendersektion des Hauptmenus gefangen Sie mit der
Taste ,F3(User)”. In dieser Sektion kénnen Sie selbst lhr eigenes

Menu erstellen.

a0l ‘Smndard

[1222:10

HAUPTMENUO

3. InderAusgangseinstellung

istdieses Menti vorerst leer.

4, Mit der Taste ,F5(Edit)”
wechseln Sie zu den Einstellung
desBenutzermendis. R
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| 12:22:21

Benutzermeni-Setup

5. Die Zahlen auf der linken "ol |standara

Seite geben die Reihenfolge der

Positionenim Menu an. -
2 Neues Modell anlegen [7]
3 Grundeinstellungen [7]
@ g 4 TaumelscheibenmischerE
5 Funktions+Geberzuordnung ™
6 Servozuordnung [7]
- N o =

6. Mit den Tasten ,F1" a ,F2" wdhlen Sie die markierten
Positionen.

7. Mit der Taste ,F3(+)” erzeugen Sie einen neuen
Menteintrag in der Anwendersektion des Hauptmenis. Durch
Driicken und Drehen der ,3D-Taste” wdhlen Sie den
gewiinschten Menteintragaus.

8.  Mit der Taste ,F4(-)" 16schen Sie die markierte Zeile des
Menus.

9.  Mit derTaste ,F5(Alle)” fligen Sie in das Anwendermenii alle
verfiigbaren Positionen ein.

In beiden Sektionen sind die Funktionen Gassperre und
Servomonitor liber die Tasten ,F1 (THR)” und ,,F2 (Servomonitor)”
zuganglich.




9.0.1 Passwortschutz gegen versehentliche
Anderungen an der Konfiguration

Nutzen evtl auch andere Piloten lhren Sender und Sie mochten
Anderungen in der Modellkonfiguration verhindern? Aktivieren Sie
die Model Lock Funktion.

il |standard 122215 1. Im Hauptmeni driicken Sie die Taste
HAUPTMENG +F4" mitdem Schliisselsymbol.

| 2! Modellwahl/-modifikation |
@ Feineinstellungen

£ Erweiterte Einstellungen

@ stoppuhren/Sensoren

[ Zusatzfunktionen

2. Hier kénnen zwei Ziffern mit den Tasten

modell sparren JF1"1/2/3, ,F2" 4/5/6 und ,F3" 7/8/9 als
Password gewahlt werden. Bitte merken
Sie sich diese Ziffern gut. Zum Entsperren
des Modellspeichers brauchen Sie diese
Ziffern wieder.

Mit der ,F4" Clear Taste I6schen Sie diese
Ziffern wieder und der Code kann neu
eingegeben werden.

S
Merken Sie sich die zwei Ziffern.

um

Tall[sners C|rzzzoe @A 3, Mt F5" OK und der Sicherheitsabfrage
Modell sperren “fnderung anwenden?” ist der
Passwortschutzaktiv.

um zu verhi
Merken Sie sich die zwei Ziffern.

11 Ab jetzt ist der Sender gegen folgende
Anderungen geschiitzt:

A -Anderungen der Konfiguration,
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-Modellauswahl,

-Anlegen eines neuen Modells,

-Kalibrierung der Geber,

-Loggender Telemetriewerte,

-USBAnschluss,

-Abschalten.

Dieinterne SD Karte wird dabeiin den“nur-Lesen-Modus”versetzt.

4. Das Entsperren geschieht (iber die ,,F4"
Modell entsperren Taste im Hauptmenii. Geben Sie den
richtigen Zifferncode ein und driicken Sie
OK. Jetzt werden Sie gefragt, ob evtl.
Anderungen auf den Modellspeicher
libernommen werden sollen.

Bitte korrektes Passwort eingeben

Mit Druck auf ,F1" NO warden alle gednderten Daten verworfen
und die original Daten des Modell werden neu von den SD Karte
gelesen.




9.1. Modellauswahl

Das Menii ,Modellwahl/-modifikation” enthdlt alle zur
Bearbeitung des Modells notwendigen Basisfunktionen wie:
. Modellauswahlen 122241

*  NeuesModellanlegen Modellwahl/-modifikation
. Grundeinstellungen

. Modellbild & Farbgebung - Neues Modell anlegen
. Taumelscheibenmischer (,Heli") | ¥ Grundeinstellungen

%0l | standard

. Funktions+Geberzuordnung | E Medellbild & Farbgebung

. Servozuordnung ili Funktions+Geberzuordnung
. # Servozuordnung

. Servoeinstellungen pps teom

. Gerarelibersicht

9.1.1 Modellauswidhlen

In diesem Meni wird eine Liste angezeigt, in der alle im Speicher
abgelegten Modelle mit ihren Namen und Modelltyp aufscheinen.
Das aktuell ausgewdhlte Model ist mit einem Hakchen
gekennzeichnet. Es kann ein bestimmtes Modell ausgewahlt oder
die Modellspeicher kopiert, geldscht oder deren Reihenfolge

gedandertwerden. [1222:49

Modell auswahlen

T 0] | standard

2 Model 1 1980/00/00 Gl
3 Model 2 1980/00/00 gy
4 Model 3 1980/00/00 3%

£ AAnAsl 4 ADONINAIND i
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1. Modellauswahlen

Wahlen Sie aus der Liste das gewiinschte Modell aus und bestatigen
Sie durch Driicken der ,,3D-Taste” oder der Taste ,F1(Ok)”. Der
Modellwechsel muss nach Aufforderung bestatigt werden.

Der Sender bietet eine Funktion ,Model checking", die die
Seriennummer des im Modell eingebauten Empfangers mit jener
Seriennummer vergleicht, die der Empfanger hat, mit dem der
Sender Verbindung aufgenommen hat. Wenn sich die
Seriennummern unterscheiden, weist der Sender im Display darauf
hin, dass er einen anderen Empfanger entdeckt hat, als den dem
Modell zugeordneten Empfanger. In dieser Situation entscheidet
der Nutzer, ob:

. er die Anderung akzeptiert — dem Modell einen neuen
Empfangerzuordnet.

. er die Anderung ablehnt — der Sender wird mit dem
gefundenen Empfanger solange nicht bis der zum
Modellspeicher gehérende Empfanger in Betrieb genommen
wird.

. ereinanderes Modell aus dem Senderspeicherauswahlt.

Eine Information tber die Nichtiibereinstimmung der Empfanger
wird auch nach Erzeugung eines neuen Modells und der Anbindung
oder Kommunikationsaufnahme mit dem Empfanger abgebildet.
Durch diesen Schritt ordnen Sie den Empfinger dem Modell
nachfolgende Kontrollenzu.
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2. Modellbeschreibung Verzeichnisses wird eine Kopie des ausgewahlten Modells erstellt
Eine ,Modellbeschreibung" wurde den Model-Basiseigenschaften und gleichzeitig wechseln Sie zur Bearbeitung des Namens der
hinzugefiigt. Die Beschreibung wird angezeigt wenn sie sich im Modellkopie.

Modellauswahl-Menu befinden. Diese ist rein Informativ und dient

zur Unterscheidung gleicher Modelle. Hinweis: Es ist moglich, bereits erstellte Modelle von z.B. einem Jeti

Duplex Sender aufeinen weiteren Sender zu iibertragen. Durch
die Moglichkeit der individuellen Software Upgrades (SW

ool ‘ sk |12:'2“§534 Module) ist natiirlich ein unterschiedlicher Ausstattungsstand
Modell auswahlen nicht auszuschliessen. Méchte man nun nach der Ubertragung

1 Model 0 et ‘i" des Modellspeichers dieses Modell aktivieren kann es zu
Warnmeldungen oder auch zu einer Sperre des Modells

3 Model 2 Model 1: Description kommen, wenn der Softwareausbau des Senders nicht den

Anforderungen des zu ladenden Modells entspricht. Testen Sie

o = q q q demFl fjeden Fall alle Funkti des Modells.
Ratschlag1: Wenn Sie eine Anderung in der Einstellung eines R

bestehenden Modells durchfiihren legen Sie zur Ein im Verzeichnis stehendes Modell kénnen Sie aus dem Speicher
Sicherheit eine Sicherheitskopie ab. Das kann lhnen |6schen. Wahlen Sie dazu das Modell welches Sie [6schen méchten
helfen, wenn Sie zu den urspriinglichen in der Liste aus und dricken Sie die Taste ,F4(-)”. Aus
Einstellungen zuriickkehren méchten. Sicherheitsgriinden kann das aktive Modell nicht geldscht werden.
4. WahlderModellreihenfolge

Ratschlag2: Wenn Sie ein neues Modell erzeugen welches einem Die Position eines mit dem Cursor markierten Modells kénnen Sie
bestehenden Modell dhnlich ist konnen Sie dieses mit der Taste ,F1()” um eine Zeile abwarts und mit der Taste ,,F2()”
als Vorlage benutzen und davon eine Kopie eine Zeile aufwarts verschieben. Der Sender ermdglicht das Ablegen
erstellen. von vielen Modellen im Speicher, von denen ublicherweise nur

einige davon aktuell genutzt werden
3. KopierendesModells

Sie konnen auch ein vorhandenes Modell inklusive aller Ratschlag: Es ist ratsam, oft benutzte Modelle an den Anfang des
Einstellungen kopieren. Wahlen Sie im Modellverzeichnis jenes Verzeichnisses zu legen, damit Sie bei der Auswahl
Modell aus, welches Sie kopieren méchten und erzeugen Sie durch der Modelle nicht das ganze Verzeichnis
Driicken der Taste ,F3(Copy)” eine Kopie. Am Ende des durchbldttern miissen.
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9.1.2 NeuesModellanlegen

Dieser Meniipunkt startet den Assistenten zur Programmierung
eines neuen Modells. Der Assistent arbeitet das Meni unterhalb der
Meniizeile,Neues Modell anlegen” schrittweise ab. Das neue Modell
wird erst aktiviert, wenn das vorletzte Meni ,Servozuordnung”
bestatigt wird, bis dahin ist das Modell noch nicht im Speicher
abgelegt.

Die Einstellmoglichkeiten des Senders DC/DS sind sehr breit
gefachert. Aus Ubersichtlichkeitsgriinden sind einige Einstellungen
nur bei bestimmten Kombinationen der Tragfldchen-, Leitwerks-,
Bremsklappen-, Fahrwerks- und Antriebsdefinitionen zuganglich.

i 122250

il |5tandard

il |5tandard

i 122206

O Neues Modell anlegen Edit

1

Name: ® Flugzeug# Y Flugzeug | 12
Modelltyp: - T bicdelfg hlilj
 Flugzeug He X-Copter Truck/Boat k Imnjo|plq r|s ¢t

—) u v wixyiz -

Qe G

e - e s 0 123 456 7 8 9

1 N Y & | » |ans| €3] ok
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1. Modellname

Im Feld ,,Name” geben Sie den Modellnamen ein, unter dem das
Modellim Senderspeicher abgelegt wird. Durch die Bestatigung des
Parameters ,Name” gehen Sie zum Menii ,edit” Uber, in welchem
Sie mit der ,,3D-Taste” den Namen eingeben. Mit den Tasten ,,F1()”
und ,,F2()” andern Sie die Cursorposition.

Mit der Taste ,F3(ABC)” dndern Sie Klein- in GroBbuchstaben und
umgekehrt. Mit der Taste ,F4()"” 16schen Sie das Zeichen an der
Cursorposition. Mit derTaste, F5(0OK)” bestatigen Sie den Namen
und kehren zurlickzum Menti,,Neues Modell anlegen”.

Den Modellnamen kdnnen Sie auch nachtraglich @ndern, dazu rufen
Sie "HAUPTMENU->Modellwahl/-modifikation-
>Grundeinstellung” auf.

2.  Modelltyp

Der Modelltyp entscheidet, welche weitere Optionen der Senderim
Assistenten und den weiteren Sendereinstellungen anbietet. Die
Wahlmaoglichkeiten sind Flugzeug, Heli oder Truck&Boat. Nach
Aktivieren des Modells kann dessen Modelltyp nicht mehr verdndert
werden.

Mit der Taste ,F5(>>)" wechseln Sie zum nédchsten Schritt des
Menuassistenten ,,Grundeinstellungen”, aber nur dann, wenn
zuvor der Modellname eingegeben und der Modelltyp ausgewahlt
wurden.
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9.1.3 Grundeinstellung-Flugzeug

Dieser Menupunkt beinhaltet die Konfigurationseinstellungen der
Tragflachen, Leitwerke, des Antriebs (Anzahl der Motoren),
Bremsklappen und Fahrwerkservos. Entsprechend der in diesem
Menl eingestellten Konfiguration werden Steuerfunktionen
generiertund die jeweiligen Mischer aktiviert.

1 [12:22:08

Grundeinstellungen

15q]) | standara

Kreuz- od. T-LW:1HR1SR [*]

==

=Le|twerk:

3 pAntriebie): 105
[Stérklappenservos: 0 [7] |
J ahrwerk-Servos: 0[] |
5 Nutze Gyro 1 Nein [7]
Nutze Gyro 2 Nein [7]
@ Nu 3 Nein ™ |

<< | | \ | 3>

1. Tragflache

Der Sender bietet folgende Servo-, Querruder- und
Klappenkonfigurationenan:

Bezeichnung Beschreibung

1 Querruder Ein Querruderservo

2 Querruder Zwei Querruderservos
2 QR|1 WK Zwei Querruderservos, ein Klappenservo
2 QR[2 WK Zwei Querruderservos, zwei Klappenservos
4 QR|2 WK Vier Querruderservos, zwei Klappenservos
2 QR[4 WK Zwei Querruderservos, vier Klappenservos
4 QR|4 WK Vier Querruderservos, vier Klappenservos
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2. Leitwerk
Der Sender bietet folgende Leitwerkskonfigurationen an:

Bezeichnung Beschreibung

Kreuz- od. T- | Standard-Leitwerk mit einem gesteuerten Héhenruder und

LW:THR1SR einem Seitenruder
V-LW 2 ) - ) )
Serves V-Leitwerk mit Hohen- und Seitenruderfunktion

Ailvator Leitwerk mit zwei Servos fiir das Hohenruder und einem
2HR1SR Seitenruderservo

Leitwerks mit jeweils zwei Servos fiir

2HR/25R das Hohenruder und das Seitenruder
Kein LW (Delta-)Modell ohne Leitwerk, die Steuerung erfolgt durch
(Elevon/ gemischtes Hohen- und Seiten-/bzw.

Delta)

Kein Modell ohne Leitwerk

3. Antrieb(e):

Anzahl der Motoren im Modell, sie kann von 0-4 gewahlt werden. Je
nach eingestellter Anzahl werden Ausgange fiir die Ansteuerung
der Motoren generiert und dem/den Gebern am Sender
zugeordnet.

4. Storklappenservos

Es konnen 0-2 Storklappen(-servos) eingestellt werden. Je nach
eingestellter Anzahl werden Ausgdnge fir die Ansteuerung der
einzelnen Storklappen generiert und dem/den Gebern am Sender
zugeordnet.




5. Fahrwerkservos
Konfigurationsmdoglichkeit 0-4 Servos. Je nach eingestellter Anzahl

werden Ausgdnge fir die Ansteuerung der einzelnen
Fahrwerkservos generiert und den Gebern am Senderzugeordnet.
Mit der Taste ,F5(>>)" wechseln Sie zum néachsten Schritt des
Menuassistenten ,, Funktions+Geberzuordnung”.

6. NutzeGyro(1-3)

Es ist moglich, bis zu drei unabhadngige Funktionen/Achsen zur
Beeinflussung der Kreiselwirkung von Stabilisierungssystemen zu
erstellen. Die detaillierte Konfiguration der einzelnen
Kreiseleinstellungen im Menil unter "Feineinstellungen ->
Kreiseleinstellung" méglich.

9.1.4 Grundeinstellung-Heli

Anordnung derTaumelscheibe

Geben Sie den Typ der Taumelscheibe ein, den lhr Hubschrauber
verwendet. Nahere Informationen finden Sie im Handbuch lhres
Hubschraubers.
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1% gf]) | standard

0z A

Grundeinstellungen

Taumelsch.: 3 Servos (std. 120°} [7] ||

Nickservo-Position vorne [7]

winkel  120°[F]  Drehung 0 7

Anlenkungslinge (TS-Servos)

100% 5] 100% 5] 100% []

Governor Nein [F]

Nutze Gyro 2 Nein [7]

Nutze Gyro 3 Nein 7 |

. »3 Servos (Std. 120°)” - eine Taumelscheibe, bei der die

Steuerfunktionen Nick, Roll und Kollektiv durch Zusammenarbeit
von 3 Servos gesteuert werden. In der Konfiguration der
Taumelscheibe kann man einzelne Punkte nadher zur Achse oder
weiter davon verschieben und damit die Nichtlinearitdt der Servos
eliminieren, Parameter ,Lever lengths”. Wenn Sie eine
Konfiguration der Taumelscheibe mit 3 Servos (140°) oder 3 Servos
(90°) verlangen, passen Sie die notwendige Einstellung mit Schritten
von 1° Uber den Parameter,,Angle” an.

. ~4 Servos (90°)" - eine Taumelscheibe, bei der die
Steuerfunktionen Nick, Roll und Kollektiv durch Zusammenarbeit
von 4 Servos gesteuert werden, die jeweils in Winkeln von 90°
zueinander stehen. Die Konfiguration bietet die gleichen
Maoglichkeiten, wie bei der vorhergehenden Taumelscheibe.

. »Mechanisch” - Taumelscheiben, bei denen flr jedes Servo
jeweils eine Steuerfunktion vorgesehenist.



Umkehr der Orientierung der Taumelscheibe um 180°

Diese Parameter ,Nickservo-Position” ist nur bei der
Taumelscheiben-Variante ,,3 servos (Std. 120°)“erreichbar. Je nach
Konfiguration der Taumelscheibe im Modell kann in der Einstellung
dieTaumelscheibe um 180° gedreht werden.

Winkel der Taumelscheibe

Diese Parameter ,,Winkel” ist nur bei der Taumelscheiben-Variante
»3 servos (Std, 120°)" erreichbar. Der Winkel, den die Punkte der
Taumelscheibe 1 = 2 und 1 - 3 untereinander einschlieen, kann
vom Nutzer konfiguriert werden. Damit kann man die verlangte
Konfiguration derTaumelscheibe fein abstimmen.

Drehung

Diese Parameter ,,Drehung”ist bei der Taumelscheiben-Variante ,,3
servos (Std. 120°)” und ,,4 servos (90°)“erreichbar. Es geht um die
Drehung der gesamten Taumelscheibe um einen definierten Winkel.
Damit kann man die verlangte Konfiguration derTaumelscheibe fein
abstimmen.

Langender Servoarme (Servo 1-4)

Verschiebung der Punkte der Taumelscheibe ndher zur
Rotationsachse oder weiter weg von ihr. Dank dieser Moglichkeit
konnen Sie einen nichtlinearen Servolauf oder unterschiedliche
Servoeigenschaften kompensieren.

Drehzahlregler

In manchen Fallen der Hubschrauber-Steuerung wird fir die
Motorsteuerung die Funktion der Drehzahlregelung genutzt - d. h.
eine Regelung der konstanten Drehzahl ohne Abhangigkeit vom
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Kollektiv. Ist der Modellhubschrauber mit dieser Motorsteuerung
ausgeristet, schalten Sie diese Funktion ein. Wenn Sie diese
Funktion einstellen, wird im Menil ,Feineinstellungen” die
Konfiguration des Drehzahlreglers erreichbar.

Nutze Gyro(2-3)

Es ist moglich, bis zu drei unabhdngige Funktionen/Achsen zur
Beeinflussung der Kreiselwirkung von Stabilisierungssystemen zu
erstellen. Die detaillierte Konfiguration der einzelnen
Kreiseleinstellungen im Meniu unter "Feineinstellungen ->
Kreiseleinstellung" moglich.

9.1.5 Taumelscheibenmischer
a0l |5tandard el |12:22:ss

Taumelscheibenmischer

Roll 50% [7]
Nick 50% 7] / \
Pitch 50% [7]

/




Sehr feines nachjustieren der Taumelscheiben-Servos. Hier kdnnen
Sie die Ausschlaggréflen der einzelnen Heli-Steuerfunktionen
definieren.

Taumelscheibenring

Der virtuelle Taumelscheibenring in eine Begrenzung der zyklischen
Ausschldagen einer Hubschrauber-Taumelscheibe. Die Aktivierung
dieser Funktion bewirkt, dass der Servoweges bei einem
kombinierten Vollausschlag der Roll-und Pitch-Funktionen
begrenzt wird um ein mechanisches Anlaufen der taumelscheiben
oder der Anlenkungsgesténge zu verhindern. Die die GesamtgroRe
der Ausschldge ist damit immer in dem inneren Bereich des
angezeigten Ringes. Auf3erhalb dieses Ringes gibt es eine Art "tote
Zone"der Steuerung ohne weitere Auslenkung der Servos.

Verandern Sie den "Wert', beeinflusst das den Durchmesser des
virtuellen Ringes, dh. die Gro3e des maximal zulassigen Ausschlags
derTaumelscheibe. Die Einstellung ist global fiir das gesamte Modell
und nicht Flugphasenabhangig.

9.1.6 Grundeinstellungen - Multicopter
|12:22:14

Grundeinstellungen

il ‘Smndard

Gx{‘

e 6
Feineinstellung
Nutze Gyro 1 Nein [7]
Nutze Gyro 2 Nein [7]
Nutze Gyro 3 Nein [7]

Fahrwerk-Servos: o[®
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Kameragimbal

Hier wird der Typ des verwendeten Kameragimbals eingestellt. Zur
Auswahl steht: “Aus”-> kein Gimbal, “Basis”-> 2 Achsen Gimbal (roll,
pitch) oder“Voll”3 Achsen Gimbal (roll, pitch, yaw).

Nutze Gyro (1-3)

Es kdnnen bis zu drei unabhéngige fiir die Gyroeinstellungen der
Flugsteuerung genutzt werden. Damit kann im Flug die
Empfindlichkeit der einzelnen Gyroachsen lhrer Flugsteuerung
beeinflusst werden.

Anzahl der Fahrwerks-/Landegestellservos

Hier kénnen bis zu 4 Servofunktionen fir die Fahrwerks-
/Landegestellservos ausgewahlt werden, jedes Servo wird damitan
einem eigenen Empfangersteckplatzangeschlossen.

9.1.7 Grundeinstellungen-Truck&Boat
|12:22:13

Grundeinstellungen

o0l | standard

9

_@Motortyp Nur vorwarts [F]

1.  Antrieb(-e)

Anzahl von Motoren im Modell, sie kann von 0-4 gewahlt werden. Je
nach eingestellter Anzahl werden Ausgénge fiir die Ansteuerung
einzelner Motoren generiert und den Gebern am Sender
zugeordnet.
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2. Motortyp

Drehen alle Motoren im Modell in einer Richtung, oder kdnnen siein
beiden Richtungendrehen (,vorwarts/rlickwarts”)?

9.1.8 Modellbild & Farben

o0l ‘Smndard

[1222:10

Modellbild & Farbgebung

Farbprofil
Light Red [7]

Hintergrundbild X

Ime/MX-2.jpg

Modell-/Hintergrundbild

Sie kdnnen zwei Typen von Modellbildern darstellen lassen. Ein
kleineres Modellbild und ein grof3es

Hintergrundbild.

Das Modellbild kann im Display bei den Telemetriewerten
angezeigt werden (Menl - Stoppuhren/Sensoren -
Telemetrieanzeige).

Das Hintergrundbild ist in allen Displayseiten sichtbar (hinter den
Telemetriewerten). Es kann auch die Transparenz des Bildes
eingestellt werden, wobei 0% der vollen Sichtbarkeit entsprechen.
Unterstutzte Bildformate: PNG (bis zu 320x240) und JPG baseline
(bis zu 1024x768). Bitte beachten Sie, dass groBe Bilddateien das
Laden eines Modellspeichers leicht verzogern konnen.
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Farbprofile

Es gibt eine groBe Auswahl verschiedener Farbprofile fir das
Display. Diese Farbprofile sind modellspezifisch und konnen fir
jedes Modell separat nach eigenem Geschmack gewahlt werden.

9.1.9 Funktions+Geberzuordnung

Auf der Basis der getroffenen Konfiguration werden alle (Flug-)
funktionen den Gebernam Senderzugeordnet.

Das Menl bietet die Moglichkeit einer Umbenennung der
Steuerfunktionen, einer Zuordnung zu einem beliebigen Geber des
Senders und eine nachtrdgliche Einstellung der Trimmung dieser
Funktion.

Den Ausgangszustand stellen Sie bei Bedarf mit der
Taste,F2(Auto)”wieder her.

[12:2238

Funktions+Geberzuordnung

il ‘Smndard

Funktion Geber Jrim MaxTrim

«—(®

Hohe @“ rpalH| ..
3 seite @| p3{| ..
4 Drossel (# 2 al .=

1. Umbenennen einer Geberfunktion

Durch Editieren der standardméaBigen Bezeichnungen in der Spalte
»Funktion” konnen diese nachWunsch umbenanntwerden.




2, Zuordnung des Gebers zur Steuerfunktion

Durch Anderungen in der Spalte ,Geber” kdnnen Sie einen
beliebigen Geber des Senders einer Steuerfunktion zuordnen. Die
Bezeichnungen P1-P8 bezeichnen die Proportionalkanéle 1-8, Sa
- Sj die Schalter, Sk und Sl die Knuppelschalter/-taster (wenn
vorhanden).

Durch Auswahl dieses Parameters wechseln Sie ins Ment ,Geber
auswdihlen” siehe Kapitel 9.7 Die Zuordnung kontrollieren Sie sehr
einfach Uber das graphische Symbol neben der Beschreibung des
Gebers in der Spalte ,Geber’, welche die aktuelle Einstellung
anzeigt.

3. Auswahl einer zusatzlichen Trimmung

Jede Flugfunktion kann mit einer zusatzlichen Trimmung versehen
werden, wodurch die Feinabstimmung des Modells erleichtert wird.
Durch Editieren der Spalte ,,Trim” konnen Sie einen beliebigen
Geber zusatzlich zur Trimmung der gewdhlten Steuerfunktion
zuordnen. Durch Auswahl dieses Menupunktes wechseln Sie zum
Meni ,Geber auswdhlen” siehe Kapitel 9.7. Diese Zuordnung
kdnnen Sie sehr einfach tber das graphische Symbol Gberwachen,
welches sich neben der Beschreibung des Gebers im Abschnitt
»Trim”, befindet und die aktuelle Einstellung anzeigt.

Den Proportionalgebern P1-P4 (Steuerkniippel) sind die
Trimmtasten unter den Kniippelaggregaten automatisch
zugeordnet. Diese Trimmtasten miissen also hier nicht extra
zugeordnet werden!

4., Bereich derzusatzlichen Trimmung

Uber die Position ,, Trim-Max* kann der maximale Trimmeinfluss auf
die zugehorige Steuerfunktion eingestellt werden. Der
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Ausgangswert ist 50%. Bei Einstellung des Wertes 0% wird der Geber
der Zusatztrimmung keinen Einfluss auf die Steuerfunktion haben,
bei 100% wird der Geber der Zusatztrimmung die gesamte
Steuerfunktionin vollem Umfang beeinflussen.

5. Hinzufiigen einer Funktion

MitderTaste ,,F3(+)” konnen Sie neuen Steuerfunktion hinzuftigen.
6. Loschen der Funktion

MitderTaste ,F4(-)"16schen Sie die markierte Funktion.

Stellen Sie sicher, dass Sie allen Steuerfunktion die gewlinschten
Geber des Senders zugeordnet haben, ggf. auch die richtigen
Zusatztrimmungen. Mit der Taste ,F5(>>)” wechseln Sie zum
ndchsten Schritt des Menlassistenten, der ,Servozuordnung”.

Hinweis: Die Ausgangszuordnung wir entsprechend dem Sendermodus
durchgefiihrt. Wenn die Ausgangszuordnung nicht richtig ist,
kontrollieren Sie den eingestellten Modus im Menii
Systemfunktionen ->Senderkonfiguration -> Steuermodus

9.1.10 Servozuordnung

Am Bildschirm wird die Zuordnung von den Senderfunktionen zu
den Empfangerkandlen angezeigt. Diese Zuordnung kann beliebig
verdndert werden. Die Ordnungszahl am Anfang der Spalte
bezeichnet den Senderkanal, daneben wird die Ausgangsfunktion
des Senders angezeigt. In diesem Menl koénnen Sie die
Verzweigung der Ausgangsfunktionen erkennen, d.h. jede
Senderfunktion kann einer beliebigen Anzahl von
Empféngerkandlen zugeordnet werden. Die einzige Beschréankung



ist dabei die Anzahl der (24) Gbertragenen Kanéle des Senders. Die
Ausgangseinstellung wird auf Basis der vorherigen Einstellung
wiederhergestellt, um diese wieder zu aktivieren driicken Sie die
Taste, F3(Auto)”.

Hinweis: StandardmdiBig wird der Sender nur die ersten 16
Kandle verwenden. Weitere Kandle werden automa-
tisch eingeschaltet, sobald Servos den Kandilen 17-24
zugeordnet werden. Sie konnen den "24-Kanal Multi-
Modus" Status in Erweiterte Eigenschaften -> Drahtlos-
Modi/Trainer kontrollieren.

T’q‘ngﬂﬂ‘smndard |12:22:05 T’q‘ngﬂﬂ‘smndard |12:22:11

Servozuordnung
2 Querruder 13 a)
@_ﬂ 3 Querruder2[F] 4 Héhe 7]
5 seite [ 6 - Modell aktivieren?
7 -~ 8 w0
9 .1 10 |
1 - 12 |
an < aa <

1. Zuordnungder Servofunktion zum Empfiangerkanal

Markieren Sie den gewiinschten Empfangerkanal und driicken die
»3D-Taste”. Nun kdnnen Sie auswahlen, welche Funktion/Servo Sie
dem ausgewadhlten Empfangerkanal zuordnen wollen.Wir
empfehlen, die gezeigte Zuordnung einfach zu ibernehmen. Das
vermeidet Missverstandnisse bei den ersten Programmierungen.

Mit der Taste ,,F5(Ja)” wechseln Sie zum nachsten Schritt, dem
Ablegen des Modellsin den Senderspeicher.
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a) Der Assistent fragt Sie nach der Bestatigung zur Erstellung des
Modells ,Modell aktivieren?”. Wenn Sie zur Bestatigung mit der
Taste ,F1(Nein)”, antworten, kehren Sie zum Assistenten zurtick
und kénnen das Modell weiter konfigurieren. Bei Bestatigung mit
der Taste ,F5(Ja)" wird das Modell im Speicher abgelegt und
gleichzeitig aktiviert. Danach wechseln Sie automatisch zum Men
»Servoeinstellungen'. Das bereits gespeicherte Modell kénnen Sie
selbstverstiandlich jederzeit wieder im Menii ,,HAUPTMENU-
>Modellwahl/-modifikation" Meniizeile ,,Grundeinstellungen’,
»Funktions+Geberzuordnung"und ,Servozuordnung'.

Hinweis: Jetzt konnen Sie den Empfinger mit dem Sender
binden und danach mit der Konfiguration
»Servoeinstellungen"fortfahren.

9.1.11 Servoeinstellungen

Menti fiir die Feinabstimmung der Ausgangsfunktionen von Sender
-> Empfangerkandle -> Servos. Die Zuordnung der
Ausgangsfunktion des Senders zum Empfangerkanal ist im oberen
Teil des Menis abgebildet (erste Zeile unter der
Menibeschreibung).

il ‘ Standard

[122217

Servoeinstellungen

Drossel 1(1) 14%

Mittenverstellung 0%
Max. positiv 100%
Max. negativ -100%
Limit: positiv 125%
Limit: negativ -125%



1. DarstellungdesServoausschlags
Im oberen Teil des Mends ist der aktuelle Ausschlag fiir den

ausgewahlten Kanal dargestellt. Alle Anderungen in diesem Menii
werden unmittelbar wirksam.

2. AuswahldesEmpfangerkanals

Auf der Position ,F1” in der unteren Zeile steht der aktuell
ausgewdhlte Kanal. Mit den Tasten ,F2()” und ,F3()” oder durch
Editieren des Parameters ,Servo Nr.” wahlen Sie jenen Kanal, den Sie
konfigurieren mochten.

3. Mittenverstellung

Dieser Menuipunkt zur Einstellung der Servo-Mitte Position auf dem
ausgewahlten Kanal.

Ratschlag: Versuchen Sie bereits beim Bau des Modells die
Mittelstellung mechanisch so gut wie moglich zu
justieren. Wenn Sie einen zu hohen Wert fiir die
Mittelstellung einstellen miissen, beschrdnken Sie
dadurch denverbleibenden Servoweg.

4. Maxpositiv/negativ

Diese Parameter definieren die Endwerte der Servowege, d.h.
welche Servostellungen in den Endpositionen der Gebers erreicht
werden. Diese Funktion sollte zur Einstellung der fir den
Flugbetrieb erforderlichen maximalen Servowege/
Ruderausschldge verwendet werden. Eine mogliche mechanische
Beschddigung der Servos und Klappen durch zu gro3e Ausschlage
istzu beachten!
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Hinweis: Die GréBBe des Maximalausschlages kénnen Sie
weiterhin durch die Trimmeinstellung, durch
vergroBerte Ausschldge (Mischer!) und weitere
Proportional-und Gebereinstellungen beeinflussen.

5. Limit: positiv/negativ
Begrenzung des Servowegs, die weder durch Mischer, Timmungen
oderandere Geberfunktionen tiberschritten werden kann.

Ratschlag: Durch dieses ,harte” Limit kénnen Sie den Servo-
/Ruderklappenausschlag noch vor einem
mechanischen Anschlag oder sonstigem Hindernis
stoppen, wodurch sie bei richtiger Einstellung eine
Beschddigung des Servos und/oder der
Ruderklappen zuverldssig verhindern kénnen.

6. Wegumkehr

Umkehr der Servo-Drehrichtung. Damit wird bei Bedarf die richtige
Wirkrichtung der (Ruder-)Klappen und sonstiger Funktionen
eingestellt.

7. Verzogerung positiv/negativ

Einstellung der Stellzeit eines Kanals zwischen den Endpositionen.
Diese kann bei Bedarf auch richtungsabhéngig definiert werden,
z.B. unterschiedliche Stellzeiten/Geschwindigkeiten beim Aus- und
Einfahren eines Fahrwerks.

Ratschlag: Die Funktion ist vorteilhaft fiir Einziehfahrwerk-
Servos.
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9.1.12 Servo balancer

Die Funktion ,Servobalancer” ist fiir grofle Modelle gedacht, deren
Ruder von mechanisch verbundenen Servos angetrieben werden.
Da auch gleiche Servotypen ab Werk schon eine kleine
Ungenauigkeit in der Mittelstellung oder Servolauf aufweisen
kdnnten oder diese Ungenauigkeiten sich bei der Montage der
Ruderhérner usw ergeben, bietet der Servobalancer eine
Maoglichkeitzur Minimierung der mechanische Beanspruchung von
diesen gekoppelten Servos.

Somit ist es moglich, eine eigene Kurve fir jeden Servokanal zu
setzen. Diese Kurve beinflusst den Weg der Servos als, letzte” Option
in der Signalverarbeitung im Sender selbst. Die Trimmungen,
Mischungen, DualRate usw sind dieser Kurve vorgeschaltet. Der
Servobalancer kann die Kurve des Servo um maximal + 10%
verandern und das miteiner Auflésung von 0,1%.

1. Nachdem Sie die Kurve des Servobalancer markiert haben,
driicken Sie auf das Auswahlrad und die die Bearbeitung der
Servokurve wird ermoglicht. Jetzt wird immer ein Kontrollpunkt
hervorgehoben, je nach der Position des Steuergebers auf diesem
Kanal.Liegt die derzeitige Servoposition bei z.B.

-30%, wird der nachste markierte Kontrollpunkt bei -25% gelegt.
Dieser Punkt kann dann nach oben oder nach unten durch Drehen
des Auswahlrades nach rechts bzw. nach links bewegt werden. Im
"Auto"-Modus (Taste, F2" unter dem Display) wird die gleichzeitige
Verschiebung der benachbarten Kontrollpunkte so vorgenommen,
so dass die resultierende Kurve exakt geglattet wird. Weiterhin
konnen Sie einen anderen Kontrollpunkt durch Bewegen des zum
Servo gehorigen Gebers auswdhlen und sie verandern diesen Punkt,
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bis die gegenseitige mechanische Belastung der Servos wahrend
derBewegung minimalist.

[12:2230

Servoeinstellungen

o0l | standara T o0l | standara

[122212

Servoeinstellungen

Drossel 1(1) 14% Drossel 1(1) 16%
Servobalancer Servobalancer (3.5%, 2.1%)
— .
L____, ._,_____| L_, R - I A__|
T
100% 50% 0% 50% 100% -100%. -50%. 0% 50% 100%
Auto

il ‘Smndard
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Servoeinstellungen

2. Wenn Sie z.B. eine Jeti Duplex
Central Box oder einen MUI Sensor
einsetzen, welcher die aktuelle | .
Stromaufnahme der Empfangsan-
lage zeigen kann, driicken Sie die
Taste F(1) wahrend der Servoba-
lancer aktivist. Nun gelangtmanin
die Auswahlmoglichkeit der

Telemetriewerte, die anstatt der Uhrzeit in der oberen Reihe des
Displays angezeigt werden kdnnen. Wadhlen Sie hier die
Stromaufnahme der Empfangsanlage und diese wird auf jeder Seite
der Menus anstatt der Uhr angezeigt. Sie kdnnen nun bequem den
Servobalancer nutzen und mit der Anzeige der Stromaufnahme das
jeweilige Servo perfekt einstellen.

iewertim play:

Alternativ kann zur Strommessung der Empfangsanlage wahrend
der Justierung der Servos auch ein hochwertiges Amperemeter,
welches im Empfangerstromkreis eingeschleift wurde, verwendet
werden.
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A . , Empfehlung: Wenn Sie mehrere mechanisch
Hinweis: Diese Auswahl (Telemetrie- 5 P g :
T . . Xql | standard |12:22:00 gekoppelte Servos auf einem
Xql | standard 122229 wertanzeige anstatt Uhrzeit) - .
. Servozuordnung Ruder einsetzen, sollten auf die
Hauptseite erhalten Sie auch unter . X
— Servosignale dieser Servos
Wihle vorherige Seite - ,,Stoppuhren/Sensoren -> Steckpl 1 Drossel 1 (1) [F] AR leich S o t
Wihle folgende Seite .. Hauptseite”. Es kann jeder Steckpl 2 Querruder1 (2 | B gleichzel lg"u er .rc.lgen
Telemetriewert im Uhrdisplay: . . Steckpl 3 Querruder2(5)7] | 8 | werden. Dazu konnen Siein den
einfache numerische Wert i Kiappe 1 315 | ¢ .. .
R P ol Empfdngereinstellungen
dargestellt werden, aber keine Steckpl 5 Klappe 2() ] | [ e . "
ot v nm | -m || (Gerdtelibersicht) die entspre-

U A e chenden Servos in eine der

Ubertragungsgruppen (Group
A-C) einsetzen. Daurch laufen

3. Die Taste ,F2" Auto schaltet zwischen der automatischen und . X
die Servos auf diesem Ruder

manuellen Auswahl der Kontrollpunkte im Servobalancermeni um.

Wurde die manuelle Auswahl aktiviert kénnen Sie die Punkte mit synchron.

dem Auswahlrad auswdhlen und durch die Taste ESC gelangen Sie

zum vorherigen Kontrollpunkt. In der manuellen Auswahl wird Empfehlung: Um die Servowege iiber den Servobalancer zu
immer nurder eine ausgewahlte Kontrollpunktim Wert geandert. optimieren, empfehlen wir ein Ampermeter oder
Wird die Taste ,,F3" Clear kurz gedriickt, wird der Wert fiir diesen einen MUI-Sensor mit Telemetrie-Fenster (anstatt
einen Punkt geldscht. Halt man die Taste ,F3" Clear fir langer der Uhrzeit des Senders einblenden) im
gedriickt, wird die Kurve komplett zurlickgesetzt. Empfingerstromkreis. Man kann so die geringst

magliche Stromaufnahme der Servos zu justieren.

4. Durch die ,F4" Taste kénnen Sie die Funktion/Knlippelstellung
fixieren. Damit Sie missen den Kniippel nicht Ianger an der exakten
Position halten, wahrend die Ausgleichskurve bearbeitet wird.
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9.2 Feineinstellungen

-erweiterte Einstellmaglichkeiten fiir Modelle..
. Flugphasen

. Digitaltrimmun ) )

. Flsgphasentrim?nung Sl 22209
Dual Rate/E Feineinstellungen

. ual Rate/Expo

. Funktionskurven ++ Digitaltrimmung

. Querruderdifferenzierung it Flugphasentrimmung

] Dual Rate/Expo
=~ Funktionskurven

(das Ment wird nur bei bestimmten
Modelleinstellungen angezeigt)

o Freie Mischer =* Querruderdifferenzierung
. V-Leitwerksmischer :_: :::;e:;ﬁ

. Butterfly >3 Freie Mischer

. Ailevator

. Delta/Elevon Mischer

. Gyro/Governor

. Gaslimiter

. Snap Roll

9.2.1 Flugphasen

Mittels vordefinierter Flugphasen kénnen sehr einfach die
Flugeigenschaften des Modells an verschiedene Flugsituationen
angepasst und die Beherrschbarkeit bei unterschiedlichen
Bedingungen und Situationen wie z.B. Start, Speed, Thermik,
Landung mit Lande-/Stérklappen verbessert werden. Diese
unterschiedlichen Einstellungen sind natlrlich nicht nur bei
Segelflugmodellen, sondern auch z.B. bei Kunstflugmodellen fir

81

duplex« cmex

den klassischen oder 3D-Flug ausgesprochen hilfreich. Jede der
beschriebenen Flugzustdnde erfordert unterschiedliche
Einstellungen, um jederzeit eine einfache und prézise Steuerung zu
gewabhrleisten. Alle derartigen Anpassungen kénnen sehr einfach
mittels unterschiedlicher Flugphasen definiert werden.

Pro Flugmodell stehen bis zu 10 Flugphasen zur Verfiigung, die aus
Grunden derTransparenz nach eigenem Ermessen benannt werden
kénnen. Zu jedem Zeitpunkt kann jeweils nur eine Flugphase aktiv
sein, deshalb ist deren Prioritat durch ihre Reihenfolge in der Liste
definiert. Wenn die Bedingungen fiir mehrere Flugphasen zutreffen
wird diejenige mit der hochsten Prioritdt aktiviert. Flugphasen
kdnnen miteinem beliebigen Geberam Sender aktiviert werden.

Konfiguration einer Flugphase

. Manche Menis enthalten Parameter mit einem globalen
Gliltigkeitsbereich, der durch das Symbol ,Erdkugel” und dem
Buchstaben ,,G” gekennzeichnet ist. Durch Umstellen dieses
globalen Parameters auf das Symbol mit dem Buchstaben ,S”
andern Sie die Einstellung von global auf spezifisch, d.h. die
Einstellungen sind speziell und ausschlieBlich fiir diese Flugphase
glltig. Seien Sie bei dieser Aktion vorsichtig.

Hinweis: Nach Umschaltung des Giiltigkeitsbereiches von
global auf Flugphase wird die Konfiguration vor dem
Umschalten (global) in allen existierenden
Flugphasen abgespeichert.

. Ist der Parameter im Meni fest definiert und der
Glltigkeitsbereich wird auf den Wert ,,S” umgeschaltet, kann die



Einstellung dieses Parameters in jeder Flugphase unterschiedlich
sein. Durch das Umschalten in eine andere Flugphase nimmt der
Parameter die eingestellten Werte flr die jeweilige aktiven
Flugphasean.

. Ist der Parameter frei wahlbar (d.h. er kann zum Verzeichnis
hinzugefuigt werden) und der Giiltigkeitsbereich wird auf den Wert
»S” eingestellt, erscheinen die Einstellungen nur in der aktuellen
Flugphase. Nach Umschaltung in eine andere Flugphase wird deren
Konfiguration angezeigt/verwendet.

. Jedes Modell erhdlt schon bei seiner Aktivierung eine
Standardflugphase.

Ratschlag: Falls Sie keine unterschiedlichen Flugphasen
verwenden wollen kénnen Sie auch ohne weiteren
Programmieraufwand einfach immer die Standard-
Flugphase verwenden.

[12:22:29
Flugphasen
Titel: Verzdg, Switch JJ

=
O——

o0l | standara
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1. Hinzufligen einer Flugphase

Mit der Taste ,,F3(+)” fligen Sie eine neue Flugphase hinzu. Falls Sie
diese als Kopie einer bereits bestehenden erstellen wollen,
markieren Sie die zu kopierende Flugphase und driicken die Taste
#F3(+)". Es erscheint ein Meni mit der Abfrage, ob Sie die
ausgewahlte Flugphase kopieren wollen.

MitderTaste , F5(Ja)”erzeugen Sie eine Kopie gleichen Namens.
MitderTaste ,F3(Nein)” erzeugen Sie eine neue Flugphase.

MitderTaste,,F1(Esc)” ehren Sie zurlickzum Men( ,,Flugphasen™.

ol |Standard

[12:22:03

Flugphasen

Markierte Flugphase kopieren?
Standard

2. Umbenennen von Flugphasen

Man kann die Ubersichtlichkeit der einzelnen Flugphasen
verbessern, indem deren Bezeichnungen deren Einsatzprofil
beschreibt, z.B. Start, Thermik, Autorotation,... Durch Andern des
Parameters ,, Titel“kdnnen die Flugphasen umbenannt werden.
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3. Verzdgerung eine Flugphase . Hakchen - die Aktivierungsbedingungist erfiillt,

Diese Verzdgerung definiert die Umschaltzeit von der aktiven . Kreuz- die Aktivierungsbedingung st nicht erfillt.
Flugphase in die Nachste. Eine Umschaltung beinhaltet oftmals

- In der Statuszeile wird die aktuelle Flugph igt.
grundsatzliche Anderungen der Servo- / Ruder- / nderstatuszefiewiradie aktuelieriugphase angezeig

Klappenstellungen. Wiirde die Anderung der Flugphasen zu abrupt Name der aktuellen | "a0ll] | Spegd [12:22:45
stattfinden kénnte es zu einer schlagartigen Verdnderung der Flugphase. Flugphasen
Flugeigenschaften fiihren - ein verzogerter und somit weicher Titel:  Verzog. switch 7 ®
Ubergang entscharft dieses Verhalten nachhaltig. 1 Thermik@ 035 sb® 'y
Hinweis: Die Steuerfunktion Gas wird von der Verzégerung der o— andard @ 03s —@®
Flugphase nicht beeinflusst. Bei dieser Funktion ﬁ—@
kommtdie Konfiguration sofort zur Anwendung.

Ratschlag: Stellen Sie immer wenigstens eine minimale

Verzégerung fiir die Flugphasenumschaltung ein. 5. Riicritdt der Bibgbhasen

Eine verzégerungslose und somit schlagartige Falls die Bedingungen fiir die Aktivierung mehrerer Flugphasen
Verdinderung der/aller Servopositionen kann zu gleichzeitig erfiillt sind entscheidet deren Prioritdt. Diese wird durch
unerwiinscht hohen Stromspitzen in der Servo- die Nummerierung und Reihungin der Liste festgelegt. Je niedriger
stromversorgungfiihren. die Ordnungszahl, desto hoher ist die Prioritit der Flugphase.

Die Ausgangs-Flugphase hat stets die niedrigste Prioritat.

4. Aktivierung einer Flugphase

Tl |5peed |12:22:11
Eine Flugphase kann durch einen Schalter aktiviert werden. Durch S——
Editieren des Parameters ,,Switch” (Schalter) gelangen Sie in das Tharmik
Meni  ,Geber auswdhlen”. Hier kénnen Sie jenen Schalter Ansage der gewiihlten Flugphase
auswahlen, der die ausgewahlte Flugphase aktiviert. Siehe Kapitel
9.7. Jeder Flugphase kénnen Sie einen beliebigen Schalter, einen ‘::Z;;;‘::I';:'c”hi';““ese‘ze"
Proportionalgeber oder auch einen logischen Schalter zuordnen. Alle Flugphasen zuriicksetzen?

Die Erflillung der Bedingung zur Aktivierung der Flugphase wird
durch ein Symbolinder Spalte ,,Switch”angezeigt.
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6. Standardflugphase festlegen

Eine ausgewahlte Flugphase konnen Sie als Standard-Flugphase
definieren.Nach Auswahl der gewlinschten Flugphase betétigen Sie
~F4(0pt.)” und bestdtigen die Abfrage: ,,Als Standard Flugphase
setzen"

7. Loschen einer Flugphase

Eine Flugphase kdnnen Sie wie folgt entfernen:

a) wahlen Sie die gewtinschte Flugphase und rufen Sie mit der Taste
»F4(0pt.)” die Optionen auf.

b) mit dem Menilpunkt ,Flugphase léschen” |6schen Sie die
ausgewahlte Flugphase.

Esistnicht moglich, die Standard-Flugphase zu l6schen!

8. Riickstellung aller Flugphasen den Ausgangszustand

Sie kénnen alle Flugphasen auf einmal in den Ausgangszustand
zurlicksetzen. Driicken Sie bei einem beliebigen Parameter des
Mens die Taste ,F4(Opt.)” worauf die Einstellungsmdglichkeiten
angezeigt werden. In der Menlzeile ,Alle Flugphasen
zuriicksetzen?" stellen Sie den Ausgangszustand aller Flugphasen
wieder her.

Ratschlag: Uberpriifen nach jeder Konfigurationsinderung einer
Flugphase die Einstellungen aller Flugphasen!

9. Ansage wihrend der Flugphasenaktivierung

Hier kdnnen Sie eine Sounddatei (WAV) jeder Flugphase zuordnen.
Diese wird dann zum Zeitpunkt der Aktivierung der jeweiligen
Flugphase abgespielt.
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10. Ansage der aktuell aktiven Flugphase auf Knopfdruck

Es ist moglich, einen beliebigen Schalter der Flugphasenansage zu
zuweisen. Nach dem Betdtigen dieses Schalters/Tasters wird die
gerade aktive Flugphase angesagt (die gewdhlte Sounddatei wird
abgespielt). So ergibt sich eine Art "Erinnerungsfunktion” beilangen
FligenineinerFlugphase.

9.2.2 Digitaltrimmung

Die Trimmung der Haupt-Steuerfunktionen erfolgt Gber vier Tasten,
die unterhalb der Knilippelaggregate angeordnet sind. Die
Definition der Schrittweite und auch des gesamten Trimmweges
der einzelnen Geber wird im Menu ,Digitaltrimmung”
durchgefiihrt. Bei jeder Steuerfunktion kénnen unterschiedliche
Trimmschritte und Trimmwege eingestellt werden.

Mit der Taste ,F3(Trim)” wechseln Sie zum Ubersichtsmendi, in
diesem werden alle Auswirkungen der Einstellungen graphisch
dargestellt.

Die erweiterte Digitaltrimmung wurde auf zwei Displays aufgeteilt
(Bild a) und b)), zwischen diesen kénnen Sie mit den ,,F1 (Links)”
und ,F2 (Rechts)”Tasten umschalten.

Im Bild a) kann die gewiinschte Funktion fir diese Trimmung
gewahlt werden. Hier kann die Timmung auch komplett deaktiviert
werden (z.B.fiir Helikopter mit FBL Systemen, Multikopter...).
Special trim functions

Digitale Trimmungen kénnen direkt auch als Geber fiir Funktionen
verwendet werden. Im Menl ,Feineinstellungen -> Digitale
Trimmung” konnen neu "Trim.Geber" oder "Trim.RstOn"
ausgewahltwerden.
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- Trim.Ctrl (Trim control) - ermdglicht die Verwendung der
Trimmtasten als Geber fiir jegliche Funktionen. Der Sender speichert
die Stellung beim Ausschalten und Sie steht beim erneuten
Einschalten wieder genauso zur Verfligung. Wird in dieser
Programmierung der Trimmtaster betatigt, erfolgt keinerlei
Trimmung irgendeiner Funktion.

-Trim.RstOn (trimreset @ TX on) - ermoglicht die Verwendung der
Trimmtasten als Geber fiir jegliche Funktionen. Der Sender speichert
die Stellung beim Ausschalten nicht und Sie steht beim erneuten
Einschalten wieder auf ,0" Z.B. in einer Kombination mit einem
logischen Schalter kann dieses fiir eine Flugphasenumschaltung
oderzum Abspielen von Sounds genutzt werden.

- 3-Pos. Schalter - Emulation eines 3-stufen Momententasters — Die
beiden Endpositionen sind so lange aktiv, so lange der Taster in der
Position gehalten wird.Voreingestellter Wertis 0%

- Rotarry - bei jedem Tastendruck auf die Trimmtaster wird der Wert
erhoht oder erniedrigt, abhangig vom gewahltem Trimmtaster.
Dadurch werden voreingestellte Trimpositionen erreicht, die z.B. fiir
wechselnde Flugmodi bei Stabilisierungssystemen niitzlich sein
kdnnen.Voreingesetellter Wert:-100%

a0l |Standard |12:22:20 T 00l | pefautt |12:22:1u
Digitaltrimmung Digitaltrimmung

Trim Funktion Wert Speich Trim Funktion Wert Speich
L7 O BG 0% 0%

@8,  TrimRston[] @G 0% 0% @@, 3-Pos.SchaltF] @G 0% 0%
ge LEI@®G % 0% ae LEI@®G 0% 0%

2 L®BGE % 0% »e CI®G % 0%
| LI @G 0% 0% | OB % 0%
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Die Trimmungen kdnnen in verschiedenen Betriebsarten
verwendet werden: (siehe Bild c)).

« Global - diese Trimmung wirkt sich immer bei allen
Flugphasengleich aus.

« Separat - diese Trimmung wirkt sich in den Flugphasen
individuell aus.

« Flugphasengruppe (A/B) — gleichartige Flugphasen kénnen
zusammengefasst getrimmt werden. Das macht z.B. bei
verschiedenen Thermikstellungen/-flugphasen sinn, welche
mit gleicher Trimmung geflogen werden sollen. Bitte
beachten Sie: wird von Global auf eine Gruppe umgeschaltet,
werdedierestlichen Flugphasen auf separat geschaltet.

Ratschlag: Zum Einfliegen des Modells wdhlen Sie eine gré3eren
Schrittweite - diese kénnen Sie spdter wieder
verringern.

a0l |Standard |12:22:23

Digitaltrimmung

il |Stam:|ard

[1222:30

Digitaltrimmung

Trim Funktion Wert |Speich Trim Mode Schrit| - Weg +

L Drossel[F] @G| 0% 0% @&, | Dros-Min[Z]| 2% [100% 100%
&% seite[¥] @G| 0% 0% @® | Zentriert[ ]| 2%/ [100% 100%
ee Hohe[T] @G| 0% 0% @@ | Zentriert[T]| 2%/100% 100%
- WEI@GL 0% 0% WEL _ 2% [100% 100%

T X

Hier die Beschreibung der weiteren Einstellméglichkeiten der



Trimmung:
1.Wert - zeigt die aktuelle Trimmung.

2. Gespeichert - zeigt die gespeicherte Timmung (Trimmspeicher
Funktion).

3.Modus - Einstellung desTrimmverhaltens:

e Zentriert Mode — normale Einstellung, es wird nur der
Mittenbereich getrimmt, die Endwerte bleiben
unangetastet.

o Linear — um den Trimmwert wird auch die Endstellung
beeinflusst.

e Dros-Min - Trimmung wirkt nur am Drosselminimum
(Standgastrimm).

»  Dros-50% -Trimmung wirkt nur unterhalb der Mitte.
« Dros-Voll-Trimmung wirkt nuram Drosselmaximum.
4. Schritte - TrimmschrittgroBe per Trimmtastendruck.

5.Weg (+,-) - der maximale fiir die Timmung nutzbare Weg (100% =
halber Steuerweg)

In den Bildern unten kénnen Sie sehen, wie sich die verschiedenen
Trimmmdéglichkeiten auf das Servos auswirken (ca 50% getrimmt
im Beispiel).
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Achtung, diese Trimmmadoglichkeiten stehen nicht zur
Verfiigung bei:

V-Leitwerk - Auswahl der verschiedenen Trimmmaglichkeiten nur
beim Hohenruder, Seitenruder bleibt immer im Standard-
Trimmmodus.

Delta/Nurfliigel - Auswahl der verschiedenen Trimmmaéglichkeiten
nur beim Querruder, nichtfiirHohe.

Helikopter mit CCPM mix - Auswahl der verschiedenen
Trimmmaglichkeiten nur bei Pitch, nicht fir Roll/Nick.

Werden zwei Trimmungen fiir eine Funktion gewahlt, summieren
sich die Trimmwerte. Der Sender verwendet den ersten
eingestellten Timmmodus.

Zusatzliche Trimmoptionen werden durch den ,F4" Taster
angezeigt (Bild d)). Hier konnen Sie alle oder auch einzelne
Trimmungen speichern und diese Speicher auch wieder 16schen

Maximum A A
. T -
Mitte +— Mitte + Mitte
Minimum —
Zentriert Mode Linear Drossel-Minimum  Drossel-Min 50%  Drossel-Vollgas

(Trimmspeicher, dhnlich wie bei Sendern mit mechanischen
Trimmungen). So kdnnen Sie nach dem Speichern der Timmungen
wieder mit ,genullten“Trimmtastern den nachsten Flug beginnen.
Achtung: Das Loschen der Trimmspeicher wirkt sich auf alle
Flugphasen aus.



Wie es funktioniert: Die aktuelle Rate der hervorgehobenen
Trimmung (bzw. aller Timmungen) wird in ein spezielles Register
kopiert (Bild a) letzte Spalte) und die Trimmrate selbst wird geldscht.
Dies gilt fur alle Flugphasen. Die Trimmspeicherfunktion ist
vorteilhaft, wenn Sie die Trimmung auf Nullstellung haben wollen,
obwohl Offsetwerte gesetzt sind. Der Sender berechnet die aktuelle
Trimmrate und den gespeicherten Wert.

™ 0l | standard T 0] | standard

|12:22:59

Wihlen die Option

| 12:22:12
Digitaltrimmung
a8 Quer

=8 Separat /
Alle Trimmungen speichern
Markierte Trimmung lGschen
Alle Trimmungen léschen

ZFiy Flugphasengruppe A
=Fj Flugphasengruppe B

9] d)

Im Bild d) sind die zwei letzten Optionen verfligbar: Ldsche den
hervorgehobenen Trimmwert und Lsche alle gespeicherten Trimmwerte. Nach
Quittierung ldscht dieser Befehl den aktuell gespeicherten Trimmwert (oder alle
Trimmwerte) und stellt alle gespeicherten Werte auf Null Timmspeicher). Das
wirktimmer fiir alle Flugphasen.
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9.2.3 Flugphasentrimmung

In diesem Meni definieren Sie die Trimmeinstellungen fir die
einzelnen Flugphasen.

Die Konfigurationen kénnen global oder flugphasenspezifisch
gewahlt werden. Diese Mdglichkeit gewahrleistet eine Anpassung
der Servopositionen andie einzelnen Flugphasen.

1. Servopositionen

Der Ausgang jedes Gebers / Steuerfunktion kann bei Bedarf auf
mehrere Empfangerkanéle (Servos) aufgeteilt werden. Durch
Editieren der einzelnen Spalten mit der Bezeichnung ,S1-S4"
andern Sie die Servoposition der ausgewahlten Steuerfunktion. Der
Servoausschlag wird in Prozentangegeben.

MitderTaste ,,F3(Clr)” setzen Sie die gesamte Zeile auf Null.

Mit der Taste ,F1(Sym.)” wird die symmetrische Anderung der

Trimmwerte aus/eingeschaltet.

2. Giiltigkeitsbereich

Die Servoausschldge konnen fiir alle Flugphasen giiltig sein —

Erdkugel-Symbol und der Buchstabe G. Jede Flugphase kann ihre
= eigene Definition der

== Ser?/oausschlége haben - Symbol

des Verzeichnisses und der

T o0l | standard

Flugphasentrimmung

: oo BuchstabeS.
Hohe 0% &G
Seite 0% @G
Drossel 0% &G
Klappen 0% 0% 0% 0x@G
[Sym.J5"




9.2.4 DualRate/Expo

Wollen Sie mit einem Geber des Senders, z.B. einem Schalter die
Ruderwege oder den Verlauf der Steuerfunktion beeinflussen,
konnen Sie mehrere unterschiedliche und umschaltbare
Steuerwege (DualRate) definieren. Diese konnen bei Bedarf mit
unterschiedlichen Steuercharakteristiken / Exponentialwerten
erganzt werden. Dadurch wird die Steuerwirksamkeit in
Abhdngigkeit von der Knippelstellung beeinflusst, z.B. geringe
Steuerwege und damit ,weiche” Charakteristik im Bereich der
Knuppelmitte oder umgekehrt. Durch die Exponentialfunktion
werdendie Endausschldge der Servos nicht beeinflusst.

[12:22:39

Dual Rate/Expo

o0l | standara

Funktion Dual-Rate Exponential
Héhe 100% 100%

@ “Seite 100% 100% O
Drossel 100% 100%

a) Bezeichnungder Steuerfunktion

b) inProzentausgedriickter Servoweg/Endausschlag
c) inProzentausgedriickte Expowert

d) Giiltigkeitsbereich

Durch Markieren einer der Steuerfunktionen mit dem Cursor und
Betdtigen von ,F4(edit)” oder der ,3D-Taste” gelangen Sie in den
Editiermodus dieser Parameter, in das Meni ,Dual-Rate/Expo
bearbeiten”
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Hier setzen sie einen Haken im ,Prop." -Feld. wenn sie einen
proportionalen Geber als Dual Rate-Schalter definiert haben
kénnen sie sie hier Dual Rate/Exponential-Werte genauer
definieren. =

Dual-Rate/Expo bearheiten

il |Standard

Position 1 - +

Weg 100% 100%
Exponential 50% 50%
Switch |
Symmetr. DR =o= v

[Sym]

191511

a) Gewahlte Steuerfunktion
b) AnzeigederSchalterposition

c) in Prozent ausgedriickter Steuerweg / Endausschlag beider
Steuerwege

d) in Prozent ausgedriickter Exponentialverlauf / beide
Steuerwege

e) Einstellung des Gebers fir die Umschaltung zwischen den
getroffenen Einstellungen

f) Darstellung dergewdhlten Einstellung
g) Symmetrische/asymmetrische Einstellung

1. Giiltigkeitsbereich

Diese Einstellungen kdénnen fir alle Flugphasen gultig sein —
»Erdkugel-Symbol” und der,,Buchstabe G*. Jede Flugphase kann
auch ihre eigene DualRate/Expo-Definition haben -
»Verzeichnissymbol” und , der Buchstabe S"



2. Auswahl des Gebers fiir das Umschalten zwischen den
Konfigurationen

Wahlen Sie den Parameter , Switch” (e), damit gelangen Sie zum
Meni ,Geber auswdhlen”. Betdtigen Sie den zur Umschaltung
gewlinschten Geber. Bei zwei unterschiedlichen Einstellungen
wahlen Sie z.B. einen 2-Stufenschalter, bei dreifacher Umschaltung
einen 3-Stufenschalter. Vergessen Sie nach Auswahl des Gebers
nicht, dessen Wirkrichtungen und Mittelstellung einzustellen,
diesesist nach Betdtigen derTaste ,,F2(Prop.)”moglich.

Die Einstellung konnen Sie dadurch uberpriifen, indem die
Anderung der Position des Gebers auch eine Anderung der
Konfigurationsnummer im Meni ,Dual-Rate/Expo bearbeiten”
zur Folge hat. Im Falle der zweifachen Umschaltung wird sich der
Wert der Bereichskonfiguration von ,Position1” auf ,Position2*,
bei dreifache Umschaltung auf ,Position1” ,Position2” und
»Position3” dndern.

3. Ausschlagbereich

Jede Konfiguration des Bereichs (b) (Geberposition) hat Einfluss auf
die zuvor getroffenen Einstellungen - dieser wird durch die Grafik
der Funktion dargestellt. (f).

Die Ruderwege werden durch den Parameter ,Weg” definiert.
Durch einen wachsenden Wert vergréBert, durch einen sinkenden
Wertverringern sich die Ausschldge.

Einen exponentiellen Verlauf erzeugen Sie liber den Parameter
»Exponential” (d). Wenn dieser Parameter gleich Null ist, verhalt
sich der Steuerweg linear zur Knilippelstellung. Wenn der Wert des
exponentiellen Verlaufs anwédchst, dndert sich die
Steuercharakteristik in Abhangigkeit zur Knuippelstellung analog
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zuram Bildschirm dargestellten Kurve.

Alles kann noch mit den Flugphasen kombiniert werden. Als
Resultat konnen Sie jeder Flugphase eine andere Einstellung von
DualRate und Expo hinterlegen.
4.Symmetrische/asymmetrische Werte

Die DC / DS-Sender bieten die Mdglichkeit asymmetrischer Werte
fur die Ruder. Nach dem Markieren der entsprechenden Werte
betatigen Sie die F (4) "Sym" Taste. Nun ist es moglich das Ruder
rechts-links/oben-unten unabhangig einzustellen.

Ratschlag: Wir empfehlen die Exponential-Funktion zur
Erhohung der Steuerprdzision zu verwenden.

9.2.5 Funktionskurven

Verlauf der Steuerwege in Abhdngigkeit von der Geberstellung -
welche Abhangigkeit besteht zwischen der Position des Gebers und
dem Servoausschlag? Das Menii bildet eine Ubersicht aller
Steuerfunktionen (a) Einstellungen ihrer Kurven (Verlaufe) (b) sowie
deren Verzdgerungen (c). ab. Die Folgen einer Einstellung kénnen
Sie sofort nach dem Einstellen am Servomonitor durch Driicken der
Taste ,F2()" kontrollieren.

T 0] | standard

| 12:22:38

Funktionskurven

Funktion Kurve -Verzig+ FPVerzog
=

Hohe [ o.0s| | oos|v

Seite =1 oos| o.0s|v
@ ® brossel =1 o.0s| o.0s|x

Klappen =1 o.0s/| o0.0s| v —®

9 L

® ©
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a) Steuerfunktion
b) Kurven/Verlaufe der Steuerfunktion

c) Verzdgerung bei positiver und negativer Veranderung der
Geberposition

d) Glltigkeitsbereich
e) Flight Mode Delay Enable=Flight Mode Delay aktivieren

Flight Mode Delay aktivieren:

Es ist moglich eine Verzdgerung fiir die Umschaltung zwischen den
Flugzustanden zu aktivieren / deaktivieren. Die Aktivierung einer
Verzégerung konnte auch flugphasenspezifisch sein (d.h.: in der
ersten Flugphase ist die Verzogerung aktiviert und in der Zweiten
deaktiviert).

Es gibt einige spezielle Bedingungen, unter denen diese Option flr
eine weitere Funktion eine Auswirkung zeigt.

« Wenn ein V-Leitwerk gewdhlt wurde, beeinflusst diese Option
Seiten-und Hohenruder.

» Wenn ein Delta Fliigel gewdhlt wurde, beeinflusst diese Option
Hoéhen-und Querruder.

» Wenn elektronische Heli-Taumelscheibenmischung gewahlt

wurde, beeinflusst diese Moglichkeit alle Funktionen der
Taumelscheibe (Roll-, Nick-und Pitch).

1. Einstellung der Funktionskurven

Wenn Sie die Kurve einer der Steuerfunktionen einstellen méchten,
editieren Sie die Spalte ,,Kurve’; oder markieren mit dem Cursor die
Steuerfunktion. Danach driicken Sie die Taste ,F4()” um in dieses

Meni zu wechseln.
|12:22:4G

ol |Standard
Funktionskurven

»Quers
Kurventyp Punkt - [

@—* | el _T’.:_@)

Aus

BG

a) Typdereingestellten Funktionskurve
b) Graphikderaktuellen Funktionskurve

Den Verlauf einer Funktionskurve kénnen Sie entweder aus den
vordefinierten Kurven auswahlen, oder auch eine neue Funktion
erzeugen, indem Sie eine der im Verzeichnis stehenden
voreingestellten Kurven editieren und verandern.




Standard | Linearer Verlauf, entlang der senkrechten Achse
verschiebbar
konstant | Ein vorgegebener, einstellbarer Wert fiir das
Ausgangssignal
3-Punkt, x>0, | Dreipunkt-Kurve, jede Position der Punkte
x<0,[x| | einstellbar
5-Punkt | Funfpunkt-Kurve, jede Position der Punkte
einstellbar
7- Punkt | Siebenpunkt-Kurve, jede Position der Punkte
einstellbar
9- Punkt | Neunpunkt-Kurve, jede Position der Punkte
einstellbar
+positiv, | Vierpunkt-Kurve, jede Position der Punkte
-negativ, | einstellbar
+symmetric

2. BearbeitenvonFunktionskurven
Wenn Sie eine eigene Kurve zu erstellen entscheiden, wie folgt

vorzugehen: T§.,|]|]|]|standard |12:22:27
Entscheiden sie, wie viele Funktionskurven
Stlitzpunkte der Kurve Sie | .quer«
bendtigen und wahlen Sie eine | kurventyp

9-Punkt[¥]

passendeVorlage.

Editieren Sie die Graphik dieser
Funktion indem Sie diese markie- ®6
renunddie ,3D-Taste” betatigen.
Erzeugen Sie eine eigene Kurve
durch Verandern der Positionen einzelner Punkte. Jeder Punkt kann
vertikal und horizontal bewegt werden. Durch Drehen der ,,3D-
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Taste” oder mit den Tasten ,,F3” und ,,F4” bewegen Sie die Punkte
in senkrechter Richtung, mit ,F1“ und ,F2” waagerecht. Durch
Driicken der ,,3D-Taste” wechseln Sie zum nédchsten Punkt, mit
~esc” kehren Sie zum vorhergehenden Punktes zuriick. Links von
der Graphik werden die Koordinaten des ausgewahlten Punktes
dargestellt, ,,Ein” beschreibt die Position des Gebers und ,Aus”
den Ausgangswert.
3. Verzogerung der Reaktion in positiver/negativer
Wirkrichtung
Die Reaktion des Servos auf den Geber des Senders wird um jene
Zeitspanne verzbgert ausgefiihrt, die in der Spalte ,Verzog"
definiert ist. Die positive Verzdogerung wird als jene Zeit definiert, in
der die Funktion von 100% auf -100% ablauft, eine negative, in der
die Funktion von -100% auf 100% ablauft.
4. GiiltigkeitderEinstellung
Die Kurvenverldufe der Funktionen kdnnen fir alle Flugphasen
glltig sein — symbolisiert durch das Symbol der Erdkugel und den
Buchstaben G. Jede Flugphase kann aber auch ihren eigenen
Funktionskurven ausweisen — gekennzeichnet durch das Verzeich-
nissymbolund den BuchstabenS.
5. Geglattete Funktionskur-  Sull|pefauit [12:2252
ven Dual-Rate/Expo bearbeiten
Mit der GLATTEN Funktion kénnen
die Kurven zwischen den
angewdlten Punkten komplett

Position 3 - +
Weg 60% 60%
Exponential 50% 50%

geglattet werden. switch g I prop. v
Symmetr. DR == v




9.2.6 Querruderdifferenzierung

Um eine Rollbewegung des Modells exakt um die Rumpf-
Langsachse durchzufiihren und unerwiinschte Gierbewegungen zu
unterdriicken missen i.A. bei den Querrudern unterschiedliche
positive und negative Ausschldge eingestellt werden, die
sogenannte ,Querruderdifferenzierung”. Abhdngig vom
verwendeten Profil, der (Querruder-)Scharnierachse und diverser
anderer Parameter kann diese positiv oder negativ erforderlich sein.

Diese Funktionist nur dann aktiviert, wenn Sie mindestens zwei oder
mehr Servos flir die Querrudersteuerung in den Grundeinstellungen
ausgewahlthaben.

[12:2236

Querruderdifferenzierung

o0l ‘Smndard

Geber Wirkung Mode
) BC

s1 s2

Pos. 100% 100%
(105) (105)

Neg. 50% 50%
(45) (45)

1. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfigurationen der Querruderdifferenzierung kénnen fiir alle
Flugphasen giiltig sein - ,Symbol der Erdkugel” und ,,Buchstabe
G". Jede Flugphase kann aber eine eigene Konfiguration der
Querruderdifferenzierung haben - Verzeichnissymbol und
Buchstabe,,S".
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2. Differenzierung

Jede Querruder-Steuerrichtung kann einen unterschiedlichen
Steuerweg eingestellt haben. Die mit ,pos.” und ,neg.”
bezeichneten Zeilen enthalten pro verwendetem Servo eine Spalte
(bezeichnet mit S1-S4), fur jedes Servo kdnnen beide
Wegrichtungen definiert werden. Durch Markieren der Zeile ,pos.”
oder ,neg.”. mitdem Cursor und driicken der ,3D-Taste” wechseln
Sie zur Einstellung, mit der Taste ,F1(Sym)” werden die Werte
symmetrisch verdndert.

3. Differenzierungs-Feineinstellung fiir Querruder

Sie kdnnen nun eine Differenzierung der Querruder einstellen. Das
heif3t, die Querruder fahren nach oben deutlich starker aus als nach
unten. Damit vermeidet man ein zu hohes negatives
Wendemoment bei Segel-und gréBeren Motormodellen.

Die F3 Ubernehmen/Apply Taste I6scht die bisherige Einstellung
und speichert die eingegebenen Differenzierungswerte der
editierbaren Felder.




9.2.7 Ailevator

Die Hohenrudersteuerung ist auf zwei Servos aufgeteilt, wobei die
rechte und linke Seite unabhdngig voneinander angesteuert
werden. Durch die Funktion ,Ailevator” wird ein Zusammenwirken
zwischen der Querruder- und Hohenruderfunktion erreicht. Schlagt
z.B. das linke Querruder nach oben und das rechte nach unten aus,
schlagen gleichzeitig und in gleicher Richtung das linke und rechte
Hohenruder aus, wodurch die Wirksamkeit der Rollfunktion erhoht
wird. Dieser Mischer wird automatisch nach Erstellung des Modells
mit Leitwerkseinstellungen ,Ailevator 2H2V“ aktiviert, die
Basiskonfiguration des ,Ailevator” -die Basiskonfiguration des
"Ailvator"-Mischers betrdgt 100% fur Hohenruder und 0% fiir
Querruder (also reine Hohenruderfunktion auf beiden Servos)

[12:22:45

il |Standard

Ailevator
51 52
Héhe 100% [7] 100% [7]
Quer 0% [7] 0% 7]

[sym. ]
1. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfiguration dieses Mischers kann fiir alle Flugphasen glltig
sein — ,Symbol der Erdkugel” und der ,Buchstabe G”. Jede
Flugphase kann auch eine eigene Mischerkonfiguration aufweisen —
Verzeichnissymbol und der Buchstabe,,S".
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2. RuderwegedesAilevator

Fir die gemischten Steuerfunktionen konnen unterschiedliche
Steuerwege eingestellt werden. Die mit ,,Héhe” und ,,Querruder”
bezeichneten Zeilen enthalten zwei Spalten S1 und S2, welche die
beiden Servos reprasentieren. Fir jedes Servo kdnnen die
Servowege getrennt definiert werden. Durch Markieren der
jeweiligen Zeile mit dem Cursor und driicken der ,3D-Taste”
wechseln Sie zum Editiermodus. Mit der Taste ,,F 1(Sym)” erfolgt die
Anderung der Ruderwege symmetrisch.
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9.2.8 V-Leitwerksmischer

Ist das Modell mit einem V-Leitwerk ausgestattet bendtigt es einen
entsprechenden Mischer zur Realisierung der Seiten- und
Hoéhenruderfunktion. Bei Auswahl ,V-Leitwerksmischer” in den
Basiseinstellungen wird dieser Mischer automatisch aktiviert. Die
Ausgangseinstellung des Mischers ,,V-Leitwerksmischer” sind je
50% des Ruderweges fiir Hohen- und Seitenruder.

[12:22:08

V-Leitwerksmischer

T

Teonl ‘Standard

s1 s2
Héhe 50% [7] 50% [7]
50% (7]

Seite 50% [7]

[sym.]

1. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfigurationen des Mischers kann fiir alle Flugphasen glltig
sein — ,Symbol der Erdkugel” und der ,Buchstabe G” Jede
Flugphase kann aber auch eine eigene Konfiguration dieses
Mischers haben —Verzeichnissymbol und der Buchstabe,,S".

2. RuderwegedesHohen-und Seitenruders

Den einzelnen Steuerfunktionen konnen unterschiedliche
Ruderwege zugewiesen werden. Die mit ,Hoéhe” und ,Seite”
bezeichneten Zeilen enthalten zwei Spalten, mit S1 und S2 werden
die Servos des V-Leitwerks bezeichnet. Fiir jedes Servo kann ein
eigener Steuerweg eingestellt werden. Durch Markieren der Zeile
mit der Beschriftung ,Héhe” oder ,Seite” und driicken der ,3D-
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Taste” wechseln Sie zum Editiermodus der einzelnen Servos. Mit der
Taste ,F1(Sym.)” schalten Sie beim Editieren die aktuelle Anderung
aller Parameter der Zeile ein oderaus.

9.2.9 Delta/Elevon Mischer

Betreiben Sie ein Modell mit gekoppelter Ruderflachen am Flugel,
dann nutzen Sie die Querruder gleichzeitig fir die
Hohenruderfunktion. Die Steuerfunktionen des Hohenruders und
derQuerruder kdnnen verschiedene Wege annehmen. Dieses Men(
ist in dem Falle zuganglich, wenn das aktuelle Modell eine
Konfiguration der Schwanzflossen ,Kein LW (Delta/Elevon)” hat.

1. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfigurationen der Bereiche von Seitenruder und Querrudern
konnen fir alle Flugphasen giiltig sein — ,,Symbol der Erdkugel”
und der ,Buchstabe G“. Jede Flugphase kann aber eine eigene
Konfiguration der Ruderwege von Seitenruder und Querrudern
haben -Verzeichnissymbol und der Buchstabe,,S".

[1222:42

Delta/Elevon Mischer

il |Standard

s1 s2 s3 S4
Hohe 50% 50% 50% 50%
Quer 50% 50% 50% 50%



2. RuderwegedesHo6henrudersund der Querruder

Einzelne Steuerfunktionen kdnnen verschiedene Wege haben. Die
mit ,Hohe” und ,Querruder” bezeichneten Zeilen enthalten so
viele Spalten (bezeichnet mit S1-S4), mit wie vielen Servos Sie die
Ruder ansteuern. Fiir jedes Servo der gegebenen Steuerfunktion
kann ein Ruderweg bestimmt werden. Durch Markieren der Zeile
mit der Beschriftung,,H6he” oder ,,Querruder” mit dem Cursor und
driicken der ,3D-Taste” wechseln Sie zum Editiermodus der
einzelnen Servos. Mit der Taste ,,F1(Sym.)” erfolgt die Anderung der
Ruderwege symmetrisch.

9.2.10 Butterfly

Konfiguration einer aerodynamischen Bremse, die aus einer
Kombination der Querruder, Klappen und Héhenruder bestehen
und Uber einen Geber des Senders aktiviert werden kann. Fiir die
Aktivierung konnen die oben erwahnten Steuerfunktionen je nach
Konfiguration in jene Positionen eingestellt werden, bei denen ein
Bremseffekt am Modell entsteht - bei Bedarf auch
flugphasenspezifisch.

il |Standard

[12:22:39

Butterfly
pall  10% o055 055 @G
Quer.-/Flap Einstellung >>
Héhenruder Einstellung >>
Feineinstellung >

[sym.]
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1. Aktivierung deraerodynamischen Bremse

Unter der mit,,Geber” bezeichneten Position des Meniis ordnen Sie
den Geber zu, mit dem Sie die Bremse aktivieren. Ob die
aerodynamische Bremse eine oder mehrere Positionen einnehmen
wird und kontinuierlich oder sprungweise bedient wird, bestimmen
Siedurch Auswahl des Gebers, siehe ,Geber auswdhlen”.

2. VerzogerungderBremse

Die Zeit, in welcher die aerodynamische Bremse aktiviert/deaktiviert
wird - d.h. die gewiinschte Position erreicht. Mit dem Parameter
~Verzog+" definieren Sie die Zeit des ,,Ansprechens” , mit dem
Parameter,, Verzég - “definieren Sie die Zeit des,Einfahrens”.

3. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfiguration der aerodynamischen Bremse kann fir alle
Flugphasen giiltig sein —,,Symbol der Erdkugel”und der Buchstabe
»G" Jeder Flugphasen kann aber auch eine eigene
Butterflyeinstellung haben —Verzeichnissymbol und der Buchstabe
Ils”'

4. Butterfly/Offset

Sie kdnnen jetzt jetzt eine Position festlegen bei der die Butterfly-
Funktion einsetzt, so dass man eine bestimmte tote Zone einstellen
kann.



duplex« cmex

™ 0l | standard 122228 b. Hohenrudereinstellung
Im dritten Bildschirm kdnnen Sie eine Kurve fiir den

Quer-/Hap Einsteliung Aktuelle Wegeinstellungen der
I = N "l uftbremsen” Diese Werte sind Hohenruderausgleich setzen. Sie kénnen zwischen einer Standard-
) i von den (nachfolgend Kurve, einerKonstante und X-Punkt-Kurve-Typenwahlen.
Lot tinst o ~u beschriebenen) gewdhiten Mit der GLATTEN Funktion kénnen die Kurven zwischen den
[ Ktappen 0% 094 Butterfly-Feineinstellungen angewilten Punkten komplett geglittet werden.
@G 7 7 abhdngig.
BT S
. T a0l |standard |12:Z’Z:28
a. Querruder-/Flap Einstellung Butterfly
Die folgenden Bildschirme sind durch dieses Men( zuganglich. Im Feineinstallung @G

Querruder/Klappen-Justierungsment kdnnen Sie alle Servos fir die
Butterfly-Bremsen (fiir die Wolbklappen und Querruder) einstellen.
AuBerdem konnen Sie einen neuen Parameter namens ,Diff” Quer  Klappen Hohe
einstellen, welcher Einfluss auf die Querruderdifferenzierung hat . 0% 1 0% 1 % [
Positive Werte erhéhen den Weg der Querruderservos nach oben,
negative Werte erh6hen den Abwartsweg der Querruderservos.

Dif. Einst. 0% ]

T 0] | standard 122219 c.  Butterfly/Feineinstellung
Héhenruder Einstellung Im letzten Bildschirm des Butterfly-Mentis kdnnen Sie die
punkt. % Feinabstimmung aller Klappenwege durch einen Geber
""'Ei:n'ﬁi’m@ o ’_ (Steuerknlippel, Drehknopf, Schieber oder Schalter) beeinflussen.
Die Werte, die Sie in dieser Form eingestellt haben, werden addiert
Aus /subtrahiert zu den entsprechenden Klappenwegen in der

Butterflyposition.
[Sym. i~

Die im Display angezeigte Schaltfliche ,F3 Apply” arbeitet ahnlich
dem Querruder Differenzierungsmeni. Wenn Sie diese Taste
driicken, werden die Werte im Butterfly-Einstellungsmen in die
entsprechenden Wege/Werte kopiert.
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9.2.11 Freie Mischer

Wenn Sie eine gegenseitige Beeinflussung einiger der
Steuerfunktionen wiinschen erzielen Sie dies auf einfache Weise mit
der Funktion ,Freie Mischer” . Sie wdahlen, von welcher
Steuerfunktion die Mischung ausgehen soll und in welche sie
projiziert werden soll. Der Sender erlaubt den Betrieb von bis zu 30
freien Mischern pro Modell. Das Menii enthélt eine Ubersicht aller
existierenden freien Mischer im Modell. Die mit ,Von” bezeichnete
Spalte bezeichnet die Steuerfunktion, von welcher ausgegangen
wird - den Eingang. Die Spalte mit der Bezeichnung ,Zu”
charakterisiert diejenige Steuerfunktion, in welche die Mischung
hineinprojiziert werden soll — den Ausgang. In welchem Mal3e der
Ausgang beeinflusst wird, zeigt die Spalte ,,Master-Wert“an. Die
letzte Spalte beschreibt die Gultigkeit der Mischerkonfiguration,
global oder flugphasenspezifisch.

| 12:22:02

Freie Mischer

T 0] | standard

Von: Zu: Wert

1. Kopieren eines Mischers

Durch Markieren eines Mischers mit dem Cursor im
Mischerverzeichnis und driicken der Taste ,,F1(Copy)” erzeugen Sie
eine Kopie des ausgewdhlten Mischers. Dieser wird am Ende des
Verzeichnisses abgelegt.
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2. Erzeugen einesfreien Mischers

Mit der Taste ,F2(+)” erzeugen Sie einen neuen Mischer. Nach dem
Driicken der Taste erscheint das Konfigurationsmeni fir die
Grundparameter des Mischers. Der erste Parameter ,Von* stellt die
Steuerfunktion dar, von der ausgegangen wird - den
Mischereingang. Der zweite Parameter ,Zu” charakterisiert die
Steuerfunktion, in welche die Mischung hineinprojiziert werden soll
- Ausgang des Mischers. Der letzte Parameter ,Master-Wert”
beschreibt die Gewichtung des Mischers. Nach der Konfiguration
der Basismoglichkeiten und Bestdtigung mit der Taste ,F5(>>)"
wechseln Sie zum Mischerverzeichnis. Wollen Sie eine
fortgeschrittene Mischerkonfiguration aus dem Verzeichnis der
freien Mischer abbilden, markieren Sie mit dem Cursor den
gewlinschten Mischer und driicken die Taste, F4(edit)".

[12:22:58

Freie Mischer

il ‘Smndard

Von: Quer [7]
Zu: Héhe [7]
Master-Wert 30% [7]

a) GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfiguration des Mischers kann fiir alle Flugphasen gliltig sein
- »,Symbol der Erdkugel” und Buchstabe, G". Jede Flugphase kann
aber eine eigene Konfiguration des Mischers haben -
Verzeichnissymbol und der Buchstabe,,S".



1% g1l | standard

[12:22:50

Freie Mischer

)

Master-Wert Switch KUTVE
30% [F] (30 f

i

- Basis + - Schalter +

0 Verzog. U8sg 0.0s 0.05 o~ 0.05 (:)
51 52
| Mix-Ausgabe + 100% IUH

G 100% 100%
Nur vorwarts = l"—@
Master Link “0—@
Slave Link x
Trim X"—®
Slave Dual-Rate Xo 4®

b) Aktivierungeinesfreien Mischers

Dem mit,, Switch” bezeichneten Parameter ordnen Sie einen Geber
zu, der den freien Mischer aktiviert. Sie konnen hier einen Schalter
zum EIN/AUS Schalten des Mischers einsetzen oder auch einen
Schieber/Drehregler zur kontinuierlichen Anderung des
Beimischwertes setzen.

c) DieKurvedesfreien Mischers

“

Gleich, wie beim Verlauf von Steuerfunktionen ,,Funktionskurven
konnen Sie durch Editieren des Parameters ,,Kurve” den Verlauf des
freien Mischers definieren. Die entsprechenden Auswirkungen und
Einstellmdglichkeiten sind im Kapitel ,Funktionskurven”
beschrieben.

Mit der GLATTEN Funktion kdénnen die Kurven zwischen den
angewalten Punkten komplett gegldttet werden.
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d) VerzogerungderReaktion der Ausgangsfunktion bei
positiver/negativerVerdanderung

Das Ansprechen des Servos auf den Geber des Senders wird in der
Zeitaufgefachert, dieim Parameter,,Basis” definiert ist.

Die positive Verzogerungszeit ist als Zeit definiert, in welcher die
Funktion von-100% bis +100% ablduft, die negative, in welcher die
Funktion von +100% bis -100% ablauft.

e) Ansprechverzogerung der Ausgangsfunktion nach der
Aktivierung/Deaktivierung des Mischers

Die , geschalteten” Werte kdnnen nur dann aktiviert werden, wenn
zuvor ein Schalter (,Switch”) fir das Aus-/Einschalten des Mischers
zugeordnet wurde. Die Verzdgerung arbeitet unabhéngig von den
Basiswerten. Die ,positive” Verzogerung wird wirksam bei der
Aktivierung des Mischers durch den Schalter, die ,negative” Seite
beim Ausschalten des Mischers. Durch diese Verzégerungen werden
(zu) heftige Modellreaktionen beim diesen Schaltvorgangen
verhindert.

f) GewichtungderAusgange der Steuerfunktion

Hat die Steuerfunktion mehr Ausgdnge als einen, kann die
Gewichtung fiir einzelne Ausgdnge eingestellt werden. Die
Mentizeile mit der Bezeichnung ,Mix Ausgabe” drickt aus, in
welchem MaRe die Ausgange der Steuerfunktionen/Servos(S1-S4)
durch den Mischer beeinflusst werden. Dieser Menieintrag wird
nicht angezeigt wenn die entsprechende Steuerfunktion lediglich
miteinem Servo angesteuert wird.

Der "Mix Ausgabe" Parameter kann z.B. fiir eine Differenzierung der

Beimischung der Querruderfunktion zu den Wolbklappen genutzt
werden.



g) Einseitige/Asymmetrische Beimischung

Wenn die Steuerfunktion aus mehreren Ausgdngen (Servos)
gebildet wird, haben Sie die Maoglichkeit einzustellen, ob der
Mischer zu den Ausgangen (Servos) addiert oder subtrahiert wird,
d.h. ob das Mischungsergebnis sich auf die Ausgange (Servos) als
Ausschlag nurin einer oderin beide Richtungen auswirkt.

h) Beeinflussung des Mischereingangs durch einen anderen
freien Mischer

Als Eingang fir einen freien Mischer kdnnen Sie entweder eine
Steuerfunktion oder auch eine Steuerfunktion in Kombination mit
einem freien Mischer nutzen. Wenn Sie beabsichtigen, einen neuen
freien Mischer zu erzeugen, dessen Eingang eine bereits durch einen
existierenden freien Mischer beeinflusste Steuerfunktion hat, gehen
Sie wiefolgtvor:

» Bei der Konfiguration des Mischers, den Sie als Quelle
(Eingang) verwenden mochten, missen Sie die Option ,Slave
Link” aktivieren. Dadurch kann er als Eingang fiir weitere freie
Mischer zu verwendet werden. Durch Betdtigender,,3D- Taste “
legen Sie fest, ob der Mischeranteil addiert oder
subtrahiert wird.

* Dem freien Mischer, welchem Sie als Eingang die
Steuerfunktion mit Mischung zuordnen wollen, weisen Sie die
gegebene Steuerfunktion zu und aktivieren ,,Master Link”. Ob die
Mischung zu diesem Mischer addiert oder subtrahiert wird
entscheidetdasVorzeichen.

i) Beeinflussung der Ausgangsfunktion des freien Mixers
durchdieTrimmung
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Mit dem Parameter ,Trim” des freien Mischers aktivieren /
deaktivieren Sie die Beeinflussung der Ausgangsfunktion durch die
Trimmung der Eingangs-Steuerfunktion.

j)  Beeinflussung der Ausgangsfunktion des freien Mischers
durch zwei Ausschlaggré3en

Mit dem Parameter ,Slave Dual-Rate” des freien Mischers
aktivieren/ deaktivieren Sie die Beeinflussung der
Ausgangsfunktion durch zwei AusschlaggroBen der Ausgangs-
Steuerfunktion.

k) Querruderdifferenzierung (im Mischermenii)

Diese Funktion wird nur angezeigt, wenn ein Mischer von einer
Funktion auf die Querruder wirkt. Wenn diese Option aktiviert ist,
wird die Ausgabe des Mischers von den Einstellungen der
Querruderdifferenzierung beeinflusst. Wenn diese Option
deaktiviert ist, wird die ausgabe des mischers direkt zum Servo
ausgegeben, ohne jede Modifikation. Deaktivieren Sie diese
Funktion wenn Sie die Querruderdifferenzierung nutzen wollen,
ohne Beeinflussung der Mischer, die auf das Querruder wirken.

Mit der Taste ,,F2()” rufen Sie den Servomonitor auf. Mit der Taste
+F4()" definieren Sie die Mischerkurve. Mit der Taste ,F5()“
bestatigen Sie die Einstellung und gehen zuriick zum Verzeichnis
der freien Mischer.

3. Loschendesfreien Mischers

Mit der Taste ,F3(Del.)” |6schen Sie den jeweils markierten freien
Mischer.

4. EditierenderKonfiguration
Die Basiskonfiguration fiihren Sie mit der ,3D-Taste” durch.



Markieren Sie den freien Mischer, durch Betdtigen der ,, 3D-Taste”
wechseln Sie zum Editiermodus der Basisparameter. Die erweiterte
Konfiguration rufen Sie durch Markieren des entsprechenden
Mischers im Verzeichnis und durch Betdtigen der Taste ,F4(Edit)”
auf.

9.2.12 Drehzahlregler/Gyro

Zur Stabilisierung eines Modellhubschraubers um die Hochachse
wird ein Kreiselsystem eingesetzt. Dessen Empfindlichkeit auf
Positionsdanderungen muss definiert werden, dazu steht im
Sendermeni ein eigener Parameter zur Verfigung. Zur
Feinjustierung im Flug kann die eingestellte Kreiselmpfindlichkeit
Uber einen eigenen Steuerkanal beeinflusst werden, d.h. verstarkt
oder bei auftretendem Pendeln um die Hochachse auch verringert
werden.

Um die Drehzahl des Hauptrotors konstant zu halten wird in
manchen Hubschraubern ein eigener Drehzahlregler, der Governor,
verwendet. Dessen Funktion wird im Menilpunkt
"Governoreinstellungen" definiert.

Fir beide beschriebenen Funktionen stehen jeweils 3 Positionen zur
Verfligung, diese kdnnen global - Weltkugel und Buchstabe "G" -
oder flugphasenabhéngig - Liste und Buchstabe "S" eingestellt
werden.

1. KonfigurationdesKreisels

In der Ausgangskonfiguration des Modells ist fiir die Auswahl der
Kreiselempfindlichkeit der Dreiweg-Schalter ,,Si” vordefiniert. Die
Konfiguration der drei moglichen Schalterpositionen erfolgt mit
den Parametern ,,Position 1 ,,Position 2“ und ,Position 3”. Durch
Einstellen des/der Parameter ,Position 1/2/3“ stellen Sie die
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il ‘Smndard

[122232

Kreiseleinstellungen

position3 [ | Feineins  [Gyroempf.]
(500

Position 3 H Feineins [Gyroempf.2]

50% [¥] (50 ~F %[ @6

Position3 [ | Feineins [Gyroempf.3]

50% [7] (50 LB w[E BG

jeweilige Empfindlichkeit des Kreisels in den einzelnen
Schalterstellungen ein. Die Kreiselwirkung kann auch im Betrieb
durch einen Drehgeber stufenlos proportional eingestellt werden.
Dazu wdhlen Sie im im Menl ,Modellwahl/-modifikation-
>Funktions-u.Geberzuordnung” den gewiinschten
Proportionaldrehgeber fir die Beeinflussung der
Kreiselempfindlichkeitaus.

Die Kreiselkonfigurationen kann wahlweise fiir alle Flugphasen -
Symbol der Erdkugel und Buchstabe ,,G* - Gultigkeit besitzen oder
auch flugphasenspezifisch eingestellt werden - Verzeichnissymbol
und Buchstabe,,S".

Im Kreiseleinstellungsmeni kdnnen die bis zu 3 Empfindlichkeiten
(z.B. fiir drei Achsen) unterschiedlich und auch separat fiir jeden
Flugzustand eingestellt werden.

Betdtigen Sie den zugehdrigen Schalter und der dargestellte Wert
fur den jeweiligen Flugzustand kann verandert werden und wird
angezeigt. Stellen Sie den gewilinschten Wert der
Kreiselempfindlichkeit ein so wie es hier im Bild gezeigt wird. Hier
kann auch unter "Feineinstellung" (Feinein.) ein eventuell
gewlinschter Trimmgeber ausgewadhlt und dessen prozentualer
Bereich derTrimmmaglichkeit programmiert werden.
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2. Konfiguration des Drehzahlreglers

|12:22:28

Governoreinstellungen

o0l | standard

position3 [
I 009 _\‘(ﬂm

Feineins [Governor]

~F % @G

Wenn lhre Modellkonfiguration einen Drehzahlregler (Governor)
beinhaltet miissen dessen Einstellungen definiert und bei Bedarf
angepasst werden. Die Definition der gewtlinschten Drehzahl (in
Prozent) erfolgt mit den Parametern ,,Position 17 ,,Position 2 und
,Position 3”, diese entsprechen der jeweiligen Position des
vordefinierten Schalters ,,Sg“. Die Drehzahl kann bei Bedarf auch
proportional Uber einen Drehgeber beeinflusst werden, die
Zuordnung des gewlinschten Proportionalgebers erfolgt im Men
»~Modellwahl/-modifikation->Funktions-u.Geberzuordnung”.

Die Drehzahlreglerkonfiguration kann wahlweise fir alle
Flugphasen - Symbol der Erdkugel und Buchstabe ,,G” - Gliltigkeit
besitzen oder auch flugphasenspezifisch eingestellt werden -
Verzeichnissymbol und Buchstabe,,S".
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Sie kdonnen bis zu drei Drehzahlvorgaben im Meni
Governoreinstellungen auswéahlen (0% bedeutet Motor AUS, 100%
bedeutet Vollgas). Hier kann auch unter "Feineinstellung" (Feinein.)
ein eventuell gewtinschter Trimmgeber ausgewahlt und dessen
prozentualer Bereich der Trimmmaglichkeit programmiert werden.
Diese Werte konnen global fiir alle Flugphasen oder separat
eingestellt werden.

9.2.13 Gaslimiter (Heli)

Wenn Sie mehrere Flugphasen programmiert und diesen jeweils
eigene Gaskurven zugewiesen haben kann die Drehzahl im
gesamten Bereich von der geringsten bis zur hochsten durch den
Gaslimiterim zuldssigen Bereich gehalten werden.

Zur Aktivierung des Gaslimiters kann jeder beliebige Geber des
Sendersverwendet werden.

Mit der Einstellung ,,- Weg” legen Sie die geringste Motordrehzahl
fest die Sie nutzen mdchten - ab diesem Punkt beginnt der Limiter
seinen Betrieb. Die Einstellung ,+ Weg” legt die maximal
mogliche/hochste Drehzahl fest. Wird eine Einstellung (bei Vollgas)
von hoher als 100% eingestellt wird der Vollgaswert nicht
beeinflusst.

Mittels zugeordnetem Schalter ist es optional moglich einen
»Sanftanlauf” zu programmieren, durch die Expofunktion kann die
Leistungsentfaltung wéhrend der ganzen Beschleunigungskurve
einer Feinabstimmung unterzogen werden.



Der Gaslimiter beeinflusst auch alle Mischer, bei denen die Drossel
als Master definiert wurde, die Trimmfunktion wird durch den
Gaslimiter nicht beeinflusst.

Ist kein Geberzugeordnet wird die Gaslimiter-Funktion deaktiviert.

I |12:22:53

Gaslimiter

il ‘Smndard

- Weg + -Verzog +

100%  120%  0.0s n.asE
Exponential 0%

9.2.14 SnapRoll

Die Snap Roll-Funktion ist fir Kunstflieger gedacht, die eine

sofortige Abfolge von Funktionen mit einem einzigen Schalter

steuern mochten. Diese Funktion stehtbei,Leitwerktyp"VLTW

oder Nurfligel nicht zurVerfligung.

Es gibt zwei Modi der Snap Roll-Funktion:

] [standard 1 [12:2205 Separate Schalter fiir jede
Snap Roll Rollrichtung. Die Prioritdt ist von

| Mode | “1 5 Héhe/Rechts bis Tiefe/Links
t/+ s/« angelegt.

Ailerons 100% 100% -100% -100%

Elevator -100% 100% -100% 100%

Rudder 100% -100% -100% 100%

Switch SbX Sbx Shv ..[7]

Verzég. + 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s

verzdg. — 0.0s 00s 0.0s 0.0s|

ve gl | [ ok
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1. Master-Modus - die Snap Roll-Funktion wird durch Aktivieren
eines Master-Switch eingeleitet. Die anderen Schalter sind zur
Auswahl derRichtung der Snaprolle.

2. Single-Modus - die Snaprolle wird sofort, je nach Richtung des
Schalters, aktiviert.

Sie konnen die Einstellungen fiir Quer-, Hohen-und Seitenruder fir
jede Richtung getrennt eingeben. Es stehen vier Rollrichtungen zur
Verfiigung (Hohe-Rechts, Hohe-Links, Tiefe-Links und Tiefe-Rechts).
Jede Rollrichtung kann ihre eigene fade-in/fade-out Rampe
(Verzogerung der einzelnen Funktionen, die durch die Reihen
»Verzég. +” und ,Verzég. -“ definiert werden) durchlaufen.
Alle Optionen kénnen entweder Flugphasenspezifisch oder global
fur alle Flugphasen definiert werden. Sie kénnen den aktuellen
Zustand des Snap Roll-Funktion in der unteren linken Ecke des
Displays erkennen.
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1. AutomatischeTrimmung

Zuordnung eines Gebers fiir den Start der automatischen
Erweiterte Einstellung der Modellsteuerung. Trimmung. Nach dem Einschalten der automatischen Trimmung

1% g | standard |1222:00 wird die Trimmung entsprechend der aktuellen Ausschldge der
Kreuzknilppel eingestellt. Je gréBer der Ausschlag des
Kreuzkniippels ist, umso schneller stellt sich der Trimmwert in der

9.3 Erweiterte Einstellungen

Erweiterte Einstellungen

L sticks/Schalter Setup gegebenen Richtung ein. Auch bei aktiver Autotrimm- Funktion
% Drahtlosmodus/Trainer werden mit dem Kreuzknippeln selbstverstandlich auch die
»?» Logische Schalter Steuerfunktionen betatigt, d. h. Sie konnen normal das Modell
# sprachausgabe/Ereignis steuern und gleichzeitig werden aber auch die Trimmwerte
{3 Ton des Proportionalgebers eingestellt
ili Telemetriegeber .
& sprachkommandos Ratschlag: Uberdenken Sie vor der Aktivierung sorgfiltig die
/” Sequenzer Auswirkungen wenn diese Funktion aktiviert ist und
S B deaktivieren Sie nach dem Einfliegen des Modells
: B . . . o
9.3.1 Spezielle Modelloptionen diese Funktion wieder!
Das Menu enthélt die Zuordnung der Erweiterungsfunktionen zu 2. Die Lehrer/Schiiler-Funktion

den Gebern der DC/DS.
T’:guuﬂ|standa:d [ |1z:22:13

Spezielle Modelloptionen

Zuordnung eines Gebers fiirden Lehrer/Schiiler-Betrieb.

3. Starteiner Aufzeichnung

Geberzuordnung fiir den Start einer Aufzeichnung von Telemetrie-

1 Autotrimm-Schalter

| Daten. Nach dem Start einer Aufzeichnung wird auf dem
® ;::i:;';fr":;(halm = %’ ® Speichermedium im Verzeichnis /Log/ eine neue Datei erzeugt. Die
T Wode Auto [ laufende Datenaufzeichnung wird durch das blinkende Symbol in

S der Statuszeile am Display signalisiert.

Motor-AUS Schalter ET—@ 3a. Mode

Motor-AUS Position -100% [*]

Die Aufzeichnung der Telemetriedaten kann tiber einen beliebigen

Schalter "EIN/AUS" geschaltet werden. Start Logging Schalter kann
der gewlinschte Schalter ausgewdhlt werden und der Parameter

Leerlauf

@—Tmmm. si%
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"Mode" auf "Start/Stopp" gesetzt werden. Die normale Einstellung
ist "Auto" (wie hierim Bild gezeigt), d.h. die Telemetrieaufzeichnung
beginnt, nachdem eine Stoppuhr gestartet wurde.

Ist hier "Start/Stop" gewdhlt, wird die Aufzeichnung der
Telemetriedaten durch den entsprechend gewahlten Schalter oder
dieTasterunterdem ,Display F4" gesteuert.

4. Abstellendes Motors

Diese Funktion nutzen Sie vor allem bei Modellen mit
Verbrennungsmotoren zum Abstellen des Motors. Sie kdnnen sie
aber genauso gut bei Flugmodellen mit Elektroantrieb zur
Entsicherung/Sicherung des Gaskanals anwenden. Die Funktion fiir
das Abstellen des Motors kdnnen Sie einem beliebigen Geber des
Senders zuordnen. Nach Aktivierung von ,Motor-AUS Position”
wird jener Wert (,Servostellung”) ausgegeben, den Sie als ,Motor-
AUS Position” eingestellt haben und der Gaskanal reagiert nicht
mehrauf die Stellung des Gas-/Drosselgebers.

5. Leerlaufeinstellung

Die Leerlauf-funktion wirkt auf den Gaskanal und definiert die
Leerlaufstellung. Diese kann im Parameter ,Leerlaufposition”
eingestellt werden. Ist die Funktion aktiv, d. h. der Geber erfillt die
Aktivierungsbedingung, ist der Leerlaufwert gegeben durch die
Summe aus: ,,Max. negativ” (siehe Meni Servoeinstellungen) des
Gaskanals und dem Parameter ,Leer laufposition”. Der Gaskanal
reagiert weiterhin auf den Geber des Senders.

104

9.3.2 Sticks/SchalterSetup

Eigenschaften von proportionalen und nichtproportionalen Gebern
des Senders. Diese Einstellungen konnen fiir jeden Geber des
Senders definiert werden.

| 12:22:57

Sticks/Schalter Setup

(: )—Qeeber_tm 2-Achsen-Stick
Schalter EIN 75% [F10——— : )

Schalter AUS -75% [7]

@—4 Vor-Flug Position Kein [
Status [*1 ’—@

il ‘Smndard

1. NameundTypdesGebers
Die ersten beiden Menlizeilen zeigen den Namen und den Typ des
Gebers an. Die Geberkonfiguration kénnen Sie mit denTasten ,,F2()
und ,F3()” durchblattern.
Die automatische Erkennung der Schalter/Schieber bei der
Zuordnung (z.B. bei Mischern, Funktionen...) kann nun gedndert
bzw. zu deaktiviert werden. In Erweiterte Einstellungen -> Sticks /
Schalter-Setup kdnnen Sie den Gebertyp erkennen. Die neuen
Méglichkeitensind:
« "Auto", die automatische Erkennung bei der Auswahl lduft
weiter wie gehabt.

« "Keine', dieser Eingang wird deaktiviert.

o "Std. Schalter", "3-Pos. Schalter", "Taster" und
"Proportional”.



Jede andere Einstellung als "Auto" wird die automatische
Erkennung fiir das angegebene Steuerelement deaktivieren. Bitte
beachten Sie, dass diese Einstellungen global und fiir alle Modelle
angewandtwird.

Einzig die Stick-Schalter "Sk" und "SI" sind modellspezifisch. Diese
Funktion ist zum Beispiel niitzlich, wenn Sie z.B. einen gefederter
Taster mit Speicherfunktion (einmal Tasten "EIN" und ein weiteres
MalTasten "AUS") einsetzen.

2. Schaltpunkteeinstellen

Jeder Proportionalgeber des Senders kann gleichzeitig als Schalter
dienen. Die gewiinschten Schaltpunkte kbnnen mit den Parametern
,Schalter EIN” und,Schalter AUS" frei definiert werden.

»Schalter EIN” - definiert, bei welcher Knlippelstellung der Schalter
alseingeschaltet betrachtet wird.

»Schalter AUS” - definiert, bei welcher Knlippelstellung der Schalter
alsausgeschaltet betrachtet wird.

Im Ausgangszustand sind die Schaltpunkte der Geber so
konfiguriert, dass Proportionalgeber als 3-Stufenschalter
ausgewertet werden.

a) Die Position des Gebers wird tGiber dem Niveau ,Schalter EIN”
ausgewertet.

b) Die Position des Gebers wird zwischen dem Niveau , Schalter
EIN“und, Schalter AUS” ausgewertet.

c) Die Position des Gebers wird unter dem Niveau ,Schalter AUS”
ausgewertet.

Wenn Sie den gleichen Wert fiir ,Schalter EIN“und ,Schalter AUS”
einstellen werden die Proportionalgeber als Zweipunktschalter
ausgewertet.
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3. Vorflug-Konfiguration der Geber

Jedem Geber des Senders konnen Sie zuordnen, in welcher Position
er sich vor dem Einlesen des Modells aus dem Speicher bzw. beim
Einschalten des Senders befinden soll. Solange sich alle Geber nicht
in den vordefinierten Positionen befinden wird das Modell nicht
aktiviert. Auf dem Senderdisplay wird das Senderlayout abgebildet,
bei dem alle jene Geber markiert sind, deren Position von der
definiertenVorflug-Konfiguration abweicht.

4. AbbildungdesGeberzustands

In der Zeile ,Status” wird der aktuelle Zustand des Gebers mitsamt
der Auswertung seines (Schalt-) Zustandes dargestellt.

Bei einem Taster (Schalter ohne Arretierung) kann damit auch die
Funktion einer Speichertaste eingestellt werden. Deren Betatigung
in/ aus Richtung der nicht arretierten Position dndert den jeweiligen
Schaltzustand der vom Sender erkannt und zB zur punktuellen
Datenspeicherung verwendet werden kann.

Konfiguration des Kniippelschalters/-tasters

Die Konfiguration wird im Modellspeicher abgelegt, deswegen
sollten Sie bei Modellen, bei denen Sie Knippelschalter
Kniippelschalter verwenden wollen, nicht vergessen den Typ des
Schalters einzustellen. Wenn Sie dies nicht durchfiihren, wird dieser
dieservom Sender nichterkannt.

Vorgehensweise bei der Konfiguration
Wahlen Sie aus dem Verzeichnis der Steuerelemente den
Umschalter ,Sk” aus, wenn Sie den Umschalter im linken

Kreuzkniippel installiert haben, oder ,,SI*, wenn der Umschalter im
rechten Kreuzknlppelinstalliertist.



Konfigurieren Sie den Parameter ,,Gebertyp" entsprechend dem
Umschaltertyp.

. 2-Positionsumschalter -,Std. schalter”
. 3-Positionsumschalter-,3-pos. schalter”

. Taste -,,Button”

Selbstverstandlich konnen Sie fir den Umschalter im Kreuzknippel
dieVorflug-Konfiguration zulassen.

9.3.3 Drahtlosmodus/Trainer

Der Sender kann in einem der drei drahtlosen Basismodi betrieben
werden. Die Beschreibung finden Sie am Anfang der
Betriebsanleitung, siehe Kapitel 5. Die Konfiguration des drahtlosen
Modus und weitere mit den einzelnen Modi zusammenhdngenden
Funktionen finden Sie im Menl ,Drahtlosmodus/Trainer”, die
getroffene Wahl wird im Modellspeicher abgelegt und wird bei der
Modellauswahl entsprechend aktiviert. Die einzige Ausnahme
besteht im Modus Lehrer/Schiiler. Falls in der Modellkonfiguration
der drahtlose Modus Lehrer oder Schiiler eingestellt ist, wird die
Moduskonfiguration auch nach dem Ab- und Einschalten
beibehalten.

Aus Sicherheitsgriinden dndert sich der Modus Lehrer/Schiiler auf

den Modus ,,standard"nach Umschaltung auf ein anderes Modell
bzw. EIN/AUS Schalten des Senders.

Dahersollte beim erneuten Einschalten der Lehrer/Schiiler Modes
wieder aktiviert werden, alle Einstellungen dazu bleiben natiirlich
erhalten.

Der Sender kann fiir Modellpiloten-Ausbildung benutzt werden,

duplex« cmex

dabei werden ein Lehrer- und ein Schilersender eingesetzt, die
drahtlos miteinander verbunden sind. Der Fluglehrer kann alle oder
auch nur bestimmte Steuerfunktionen an den Flugschiler
libergeben und bei Bedarf korrigierend eingreifen. Die
Steuersignale werden dabei in jedem Fall vom Schiilersender an das
Modell gesendet, auch wenn die Steuerung an den Schiiler
Ubergebenwurde.

Ist der Sender im ,Lehrermodus”, kommuniziert sein primares HF-
Modul mit dem Modell und das Sekundare mit dem Schiilersender.
Ist der Sender im Modus ,Schiler’, kommuniziert sein primares
Modul mit dem Lehrersender und das Sekundare ist inaktiv. Wenn
Sie zwei DC/DS zum Lehrer/Schilerbetrieb verwenden ist kein
weiteres Zubehor erforderlich. Betreiben Sie eine DC/DS im
Lehrer/Schiiler-Modus in Verbindung mit Sendern anderen Typs als
DUPLEX 2,4GHz bendtigen Sie 2,4Ghz JETi Duplex Modul im
Schilersender.

Drahtloser Modus,, Standard”
T 0l | standard

| 12:22:01

Drahtlosmodus/Trainer

[ » Prim. Tx-Modul binden JQ—@
900MHz Backup aktivieren x
24-Kanal Multimode aktiv x

a. Moduswahl
b. Befehl zum Binden des primdren Sendermoduls mit dem

Empfanger
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Drahtloser Modus,,Schiiler”

|12:22:43

Drahtlosmodus/Trainer

il | standard

[» Prim. Tx-Modul binden

900MHz Backup aktivieren x
24-Kanal Multimode aktiv x
@—0 Funktion Kanal

Quer g 15

Hohe =] 21

Seite g 33

Drossel g 4 ||

Geberiibernahme:

Geber Aktiv Kanal
-E g 5@
=M &] [l
| B 7 [

v B 8 |

Im Modus ,Schiiler” werden keine Mischer, Dual Rates usw.

angewendet.

a.  Moduswahl

b. Befehl zum Binden des primaren Sendermoduls mit dem
Lehrersender oder dem drahtlosen Lehrermodul

¢.  Zuordnung einer Steuerfunktion zum Ausgangskanal / Geber

desSenders

Drahtloser Modus ,Trainer”

a.
b.

Moduswahl

Definition des Schalters fiir die Umschaltung der Steuerung auf
den Flugschiler. Wenn der Umschalter aktiv ist

|12:22:43

Drahtlosmodus/Trainer

7% 0] | standard

a Mode Trainer [F]
Trainerschalter 3—( :)
(©———$>Prim xMmoduibinden |
» Sek. Tx-Modul binden v
900MHz Backup aktivieren x
24-Kanal Multimode aktiv x
@ Funktion Aktiv Wert || Kanal @
Quer x  [B1o0%| 13|,
Hohe x  [d100%| 23
Seite ®x [0100%)| 33
Drossel x |0 100%| 4
Geberiibernahme: M
(@©——¢ Geber Aktiv Kanal |
[ B 5
. B 6
=M 5] 7 [ |
ool ¥ & g

‘ |

(Hakchensymbol), ist die Steuerung dem Schiiler ibergeben.
Freigabe zur Anbindung des Sekunddrmoduls an den
Schiilersender.
Freigabe von Steuerfunktionen an den Schiiler; im
Lehrersender werden Funktionen, die der Schiler steuern darf,
aktiviert bzw.gesperrt.Sokénnendem Schiilerz.B. lediglich
dieHohenruder-und Seitenruderfunktion ibergeben und
alleanderen Funktionen weiterhin vom Lehrer gesteuert
werden.

Gewichtung, in welchem Ausmaf die Steuerfunktion vom
Schiiler bei der Ubergabe der Steuerung kontrolliert wird.
Werden dem Lehrer z.B. 100% und dem Schiiler 50%
zugeordnet kann der Fluglehrer die Steuereingaben des



Schiilers jederzeit neutralisieren und bei Bedarf auch in die
Gegenrichtung korrigieren.

f.  Zuordnung zum Eingangskanal aus dem Schiilersender zur
Steuerfunktion des Lehrersenders.

g. Der Trainer-Modus erlaubt es nun, direkt ein beliebiges
Bedienelement (Schalter/Schieber, sogar die logischen
Schalter) fiir die weitere Verwendung in Schiiler-oder Lehrer-
Betrieb auszuwahlen. Dadurch kann z.B. der Geber fiir die
Butterfly-Funktion lbernommen werden. Die Liste der
Ubernahmefunktionen wird hier angezeigt und kann an den
verwendeten Schiilersenderangepasst werden.

1) Schiiler-Modus. Hier konnen Sie einfach zuweisen, welche
Funktionen direkt ausgegeben werden. Auf dem Bild ist die
proportionale Steuerung des Gebers P8 dem siebten Kanal
zugewiesen. Sie kdnnen die Ausgabe der ausgegebenen
Funktionen hier auch deaktivieren.

2) Lehrer-Modus. Hier konnen Sie entscheiden, welche Geber
vom Schilersender ibernommen werden sollen. Im Moment
der Umschaltung auf den Schiilersender Gbernimmt der
Schiler die Kontrolle Giber das Modell mit den ausgewahlten
Funktionen.

Auf dem Bild sehen Sie, dass der Kanal sieben auf die proportionale
Steuerung des Gebers P8 einwirkt und damit alle Funktion, welche
der Geber P8 (im Lehrersender) betdtigt. Mit dieser Option kann der
Schulersender z.B. die Flugphasen wechseln, die Butterfly-Funktion
bedienen usw.

duplex« cmex

Der Lehrersender ist ein DC/DS und der Schiilersender kein

DC/DS

1. Schalten Sie den Lehrersender ein und konfigurieren Sie das
Schulungsmodell. Binden Sie den Sender mit dem Empfanger
im drahtlosen Modus,,Default” und fliegen Sie das Modell ein.

2. Schalten Sie den Lehrersender in den drahtlosen Modus
»Lehrer” um. Aktivieren Sie die Bindung des Sekundaren HF
Moduls.

3. Der Schiilersender muss mit einem Duplex 2.4GHz-System
ausgerdstet sein. Schalten Sie den Schilersender ein um ihn
mitdem Lehrersenderzu binden.

4. Im Lehrersender (DC/DS) wechseln Sie nun zum Menii
»,Drahtlosmodus/Trainer->Trainer”, in welchem Sie die
Eingangskandle des Schiilersender den entsprechenden
Steuerfunktionen des Lehrersenders zuordnen.

Der Lehrersender ist keine DC/DS und der Schiilersender ist eine

DC/DS

1. Schalten Sie den Lehrersender ein und konfigurieren Sie das
Schulungsmodell. Binden Sie den Sender mit dem Empfanger
im drahtlosen Modus,,Default” und fliegen Sie das Modell ein.

2. Andie ,Trainerbuchse” (siche Senderanleitung) schlieBen Sie
dasdrahtlose Modul Lehrer/Schiiler an (siehe Modulanleitung)
und aktivieren Sie am Modul die Bindung ein (stecken Sie den
Kurzschlusssteckerin den Stecker ,, Ext”).

3. Schalten Sie den Schiilersender (DC/DS) ein und aktivieren Sie
den Drahtlosmodus,Schiiler”,

4., Am Schilersender (DC/DS) wechseln Sie zum Meni
,Drahtlosmodus/Trainer->Student’, in welchem Sie den
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Ausgangskanilen die Steuerfunktionen abgestimmt auf den + Verlust des Empf. RX1 - ein Alarm wird ausgeldst, wenn der
Lehrersender bzw. das Schulungsmodell zuweisen. primare Empfanger seine Verbindung verliert. Dieser Modus wird fiir
den Wettbewerb Piloten empfohlen, die den primaren Empfanger
Drahtloser Modus ,Zwei-Weg HF* im Modell einsetzen, wahrend der zweite Empfanger als Referenz fir
die Jury uUbergeben wird. Das ist z.B. zur Kontrolle der

Tyql]|standard 122257 Motorlaufzeitenim F5B tiblich.

Drahtlosmodus/Trainer

» Verlust des Empf. RX2 - ein Alarm wird ausgeldst, wenn der

S » Prim. Tx-Modul binden ‘, b sekunddre Empfanger seine Verbindung verliert. Der
< » Sek. Tx-Modul binden V] Verwendungszweckist &hnlich wie im vorgenannten Modus.
900MHz Backup aktivieren x
Plevrbel Vet L sites LpiE e @) « Verlust aller Empfanger - ein Alarm wird erst ausgelost, wenn das
24-Kanal Multimode aktiv x Signal von beiden Empfangern verloren gegangen ist. Sie sollten
diese Option nutzen, wenn Sie die Servosignale tber z.B. den Enlink
a. Moduswahl Stecker, einer beliebigen zentralen Steuereinheit an die Servos
b. Befehl zur Bindung des primaren Sendermoduls mit dem weiter geben oder zwei Empfanger tiber das PPM Signal gekoppelt
Empfinger haben.
c. Befehl zur Bindung des sekundaren Sendermoduls mit dem
Empfanger Binden zweier Empfangerin Zwei-Wege HF Mode des Senders
d. Alarmeinstellungen fir Empfangsverlust eines/beider 1. Stellen Sie sicher, dass die Empfinger im Normal-Modus

Empfanger (im 2-Weg HF-Betrieb) eingestelltsind, nichtim Clone-Modus.

Einstellungen fiir Signalverlust 2. Markieren Sie die Empfanger (z.B. mit "1" und "2") fir eine
einfachere lIdentifizierung. Lassen Sie die Empfénger

Der ,zwei Wege HF-Modus" wurde erweitert, so dass es jetzt
ausgeschaltet.

moglich ist, bestimmte Warnungen/Alarme den beiden

verwendeten Empfangern direktzu zuordnen. 3. Wahlen Sie im Sender (Modell ist bereits komplett erstellt) unter

« Ausfall aller Empfanger - der Alarm wird jedes Mal aktiviert wenn Meni > Erweiterte Einstellungen > Drahtlosmodus/Trainer den

einer der Empfanger die Verbindung verliert. Dieser Modus ist Zwei-Wege HF Modus.

ausreichend fiir Anwendungen, bei denen separate Funktionen des 4. Stecken Sie den Bindestecker an den EXT. Steckplatz des ersten

Modells durch zwei Empfanger gesteuert werden. Empfingers. Schalten Sie den Empfanger ein. Jetzt wartet der
109



Empfanger auf die Sequenz firr die Bindung vom Sender (bei
Empfanger Firmware- Version 3.11 und héher wird dieser
Zeitraum auf max. 60 Sekunden begrenzt).

. Dricken Sie das 3D-Auswahlrad auf dem Sender > "Binden
Primar HF-Modul". Sobald der Empfanger erkannt wird, werden
Sie zur Bestatigung aufgefordert und dann driicken Sie die Taste
OK. Empfanger ausschalten und entfernen Sie den
Bindingstecker.

. Stecken Sie den Bindestecker auf den EXT Steckplatz des zweiten
Empféngersundschaltenihnein.

. Driicken Sie das 3D-Auswahlrad auf dem Sender > "Binden
Sekunddres HF-Modul ". Sobald der Empfanger erkannt wird,
werden Sie zur Bestatigung aufgefordert und dann driicken Sie
die Taste OK. Empfanger ausschalten und entfernen Sie den
Bindingstecker.

. Schalten Sie beide Empfanger ein . Die Verbindung sollte sofort
hergestellt werden. Jetztist auch die Servoansteuerung maéglich.

. Nunkdnnen Sie zusétzliche Parameter des Zwei-Wege HF Modus
fiir den Falle eines Signalverlustes auswahlen.
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Einsatzdes 900MHz Backup-Systems

Das 900MHz Backup-System kann zusatzlich zu den bekannten HF
Optionen der JETI Duplex Sender genutzt werden. So wird eine
maximale Redundanz und Sicherheit durch den Einsatz sehr
unterschiedlicher Frequenzbereiche erreicht. In dem Menilpunkt
»Drahtlosmodus/Trainer” setzen Sie dazu den Haken bei 900MHz
Backup aktivieren setzen. Das Binden des 900MHz Rsat erfolgt auf
die gleiche Weise wie bei den herkdmmlichen Duplex 2,4GHz

Empfangern.

1. Den Binding-Stecker am 900MHz Rsat einstecken (,Ext”
Steckplatz)

2. DenRsat900MHz mitder Stromversorgung verbinden.
Am Sender im obengenannten Menilpunkt ,,900MHz TX-
Modul binden” mit dem 3D Auswahlrad unterlegen und
anklicken.

4. Wurde der Rsat 900 gebunden ertdont der eingestellte

Wenn Sie einen akustische Alarm
winschen, sobald das 900MHz

+LEmpfanger gebunden” Sound und der Binding-Stecker kann
abgezogen werden.

[12:22:25

Drahtlosmodus/Trainer

00| standara

Backup-System im Fluge aktiv | Mode Standard [7]

.. . » Prim. Tx-Modul binden p4

gescbaltet wurde, kdnnen Sie der: bt s e »
gewlinschten Sound unter ,Menii

24-Kanal Multimode aktiv x

- Systemfunktionen -

Systemsounds — 900Mhz Backup
aktiv” zuordnen.




HF-Modul deaktivieren

Sie kdnnen das HF-Modul manuell deaktivieren um die Abstrahlung
der internen Sendemodule zu unterdriicken. Driicken Sie dazu die
»F1" Taste unterhalb des Bildschirms und bestdtigen diese
Eingabe). Das Sendemodul schaltet sich auBerdem automatisch ab,
wennder USB-Anschluss aktiviert wurde.

[122227

Drahtlosmodus/Trainer

‘ Standard

)X

Kombination von zwei DC/DS als Lehrer- und Schiilersender

1. Schalten Sie den Lehrersender ein und konfigurieren Sie das
Schulungsmodell. Binden Sie den Sender mit dem Empfanger
im drahtlosen Modus,,Default” und fliegen Sie das Modell ein.

2. Schalten Sie den Lehrersender in den drahtlosen Modus
»Lehrer” um. Schalten Sie die Bewilligung der Anbindung des
Sekundarmoduls ein.

3. Schalten Sie den Schilersender ein und aktivieren Sie den

drahtlosen Modus ,Schiiler”. Konfigurieren Sie die
Ausgangskandle.

1
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9.3.4 LogischeSchalter

Wenn Sie wiinschen, dass sich einzelne oder mehrere
Senderfunktionen auf der Basis des Zustandes mehrerer
Bedienelemente aktivieren, konnen Sie logische Bedingungen
erstellen. Jeder logische Schalter besteht aus einem logischen
Ausdruck. Diese Bedingungen setzen sich zusammen aus der
logischen Funktion und aus Operanden, sprich Geberzustanden
zusammen. Das Ergebnis logischer Umschalters sind, ahnlich wie bei
nichtproportionalen Gebern, maximal drei Zustande - ein, aus und

Mittelposition (dritter Zustand).
‘Smndard

| 12:22:23

Logische Schalter

>
>3
>
>

>>

1EGREGER

1. Definition eineslogischen Schalters

Editieren Sie einen aus den 24 in der Liste angezeigten logischen
Schaltern. Stellen Sie den Parameter ,, Aktiviert” auf den Wert . Ja“.
Danach wird das Meni zur Erstellung des logischen Ausdrucks
angezeigt. Mit dem ersten Parameter der Zeile wahlen Sie den
Geber, dessen Zustand bei der logischen Operation genutzt wird,
der zweite Parameter ist der Operator der logischen Verkniipfung.
Zur Auswahl stehen das logische Produkt AND (,und”), die logische
Addition OR (,oder”) und Multi, sieche Wahrheitstabelle. Mit dem
letzten Parameter wdhlen wir jenen Geber, dessen
Zustand/“Stellung” bei der logischen Operation ausgewertet wird.



In der letzten Menlizeile wird das Ergebnis des logischen Ausdrucks
dargestellt. Im Verzeichnis der logischen Funktionen werden die
definierten Schalter, der Operator und der Zustands der logischen
Schalter dargestellt.

| 12:22:07

Logische Schalter

122215

Logische Schalter

| efaut |pefaut

L2 >>

Geber 1 Zustand Geber 2 L3 5>
Sa % OrR [F] Sh v L4 >>

Ls »>

L6 »>

v = -

2. Proportionale Auswertung

Logische Regeln kann man auch bei proportionaler Auswertung der
Geber bilden. Wenn Sie die proportionale Verarbeitung zulassen,
ergibt sich zusatzlich die Moglichkeit, Auswertungsgrenzen zu
konfigurieren. Dabei handelt es sich um die Definition, von welcher
Position des Gebers der Zustand ein/aus ausgewertet wird.

|12:22:o1

Logische Schalter

| efauit

Geber1 Zustand Geber 2
P2 AND [7] P2 W
X  20% x<[F]  80%
X
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3. Emulation eines Dreistufen-Schalters

Die logische Funktion ,,Multi" emuliert einen 3- Stufen-Schalter.
Wenn Sie zwei 2- Stufen-Schalter verwenden und durch deren
Kombination einen Dreipunkt-Umschalter erstellen mochten,
nutzen Sie dielogische Funktion ,Multi".

|12:22:00

Logische Schalter

|pefaut

Geber 1 Zustand Geber 2
Sa v Multi [7] Sb ¥
0

Ergebnis mit Operator

Schalter 1 Schalter 2
AND OR Multi
4 cd o)
c4 cd [o)
4 cd cd cd c4

4. Proportionale, logische Schalter

Die logischen Schalter wurden erweitert, in der aktuellen Version
konnen Sie auch Namen fir diese Schalter frei vergeben. Diese
Option bietet eine einfachere Ubersicht (iber Ihre logischen Schalter.
In den Bildern kénnen Sie sehen, dass die ersten beiden Schalter als
"3-pos sw"und "Butterfly"benannt wurden.



Beispiel: So aktivieren oder deaktivieren Butterfly-
Funktioniiber einen Schalter.

Viele Piloten mochten die Butterfly-Funktion ein-und ausschalten
koénnen und das unabhangig von einer Flugphase. Also hier haben
wir ein Beispiel, wie man das macht (siehe Bild c)).

1.  Wahlen Sie einen beliebigen Schalter als ,,Geber 1“ Auf dem
Bild wurde der Schalter ,,Sj” gewahlt. Dieser Schalter tiberschreibt
die Funktiondes ,Geber2“.

2. Als, Geber2“wahlen Sie einen proportionalen Geber, auf dem
die Butterfly-Funktion betrieben werden soll (Drosselkniippel P2 in
diesem Beispiel). Stellen Sie sicher, dass er proportional (siehe Bild
e))ausgewertet wird.

3. ,Geber 1” und ,Geber 2“ werden zusammen mit der
logischen Funktion ,,UND" verkniipft. Das heif3t, wenn der Schalter
»Sj" deaktiviert wird, ist der Betrieb von P2 blockiert. Andernfalls
wird P2 normal funktionieren.

4. Im ,Menii-> Feineinstellungen -> Butterfly” weisen Sie den
neu erstellten logischen Schalter ,L1* in Ublicher Weise zu und
testendie Funktion.

9.3.5 Sprachausgabe/Ereignis

Auf der Basis des Geberzustandes kann auch die Wiedergabe einer
gespeicherten Audiodatei gestartet werden. Diese Audiodatei kann
die Beschreibung einzelner Aktionen enthalten, wie zB. das
Einziehen des Fahrwerks, die Umschaltung der Flugphase usw. Die
Ausgabe eines weiteren Akustiksignals wahrend der Wiedergabe
von Akustikdateien , z.B. das einer Stoppubhr, eines Timers oder der
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Trimmung, fiihrt zur Uberblendung der jeweiligen Musik-/Sprach-
/Akustiksignalausgaben.

| Default | 12:22:35

Sprachausgabe/Ereignis
Switch

Datei Verzég. Wdh.

1. Zuordnungdes Gebers

Durch Editieren des Parameters,,Switch” wahlen Sie den Geber aus,
derdie Wiedergabe starten wird, siehe,,Geber auswdéhlen”,

2. Auswahlderakustischen Datei

Die Auswahl der Akustikdatei, die Sie mit dem ausgewdhlten Geber
starten wollen, fihren Sie durch Auswahlin der Spalte, Datei” durch.
Anmerkung: Die angebotenen Akustikdateien befinden sich im
Verzeichnis /Audio/.

3. VerzogerterStart

Die Wiedergabe der Datei nach Erfiillung der Startbedingung wird
nach Ablauf jener Zeitspanne durchgefiihrt, die im Parameter
»Verz6g" definiert wird.

4. WiederholungdesStarts

Eine wiederholte Wiedergabe bei erfiillter Startbedingung wird in
der Spalte,Wdh aktiviert.




Die logischen Schalter bieten nun auch die Mdglichkeit einer
vollstandigen proportionalen Nachbildung eines Gebers. Wahlen
Sie einfach einen Eingabe-Stick/ Schieberegler, driicken Sie die ,F2"
Taste "Prop."im gleichen Menii (Bild e) und bestédtigen mit,,OK” F5.
Dann bearbeiten Sie die Auswahl-Box mit den Optionen "X <", "X>",
"Lin" und stellen Sie sicher, dass Sie die "Lin"-Option (Bild c))
ausgewadhlt haben. An diesem Punkt beginnt dieser logische
Schalter als Proportionalgeber zu arbeiten. Folgende logische
Verknipfungenlassen sich auswahlen:

. AND ("und" Verkniipfung): Der resultierende Wert des
logischen Schalters wird als Minimalwert aus den beiden gewahlten
Gebern berechnet. Z.B. Wenn man zwei Schieber auswahlt und der
Erste steht bei 25%, der Zweite bei-25% wird das Ergebnis durch den
logischen Schalter mit-25% ausgegeben.

. OR ("oder" Verkniipfung): Der resultierende Wert des
logischen Schalters als Maximalwert aus den beiden Gebern
berechnet.Der h6here Wert wird ausgeben (Bild d).

. Multi: Diese Option simuliert einen 3-Stufen-Schalter. Die
Ausgangswerte deslogischen Schalters sind dannim Bereich -100%,
0% und 100% (Bild b).
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| 12:22:08

Logische Schalter

|standard
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| 12:22:22

Logische Schalter

|standard

L1 Butterfly SIAND P2 [100%>>
12 3-pos SaMultisb | % >>
13 7or8LN P7ORPE | 0% >>
L5 >>
L6 >>
- -
a)
| pefautt [1222:14

Geber 1 Zustand Geber 2
Sa X Multi [7] Sb x
X
‘Smndard |12:22:15

Logische Schalter

Logische Schalter

Geber 1 Zustand Geber 2 Geber 1 Zustand Geber 2
P2 g AND [F] 3 r7 O OR [F] rs [
Lin[] Lin[¥] Lin[] Lin[¥]
-100% 59%
<) d)
| \
| standard [122235 R |standard [1222:52
Geber auswahlen Logische Schalter
L2 3POS SaMultisb | x »>
L3 7or8LIN P7ORP8 | 59%>>
P2 L4 >
[ | = -
42% L6 >>
e) f)



9.3.6 Funktionssequenzer

Diese Funktion kann fir die direkte Steuerung von Fahrwerkservos
verwendet werden, aber ihre Nutzungsmdglichkeiten sind nahezu
grenzenlos. Mit der Sequenzer-Funktion, sind Sie in der Lage,
zyklische Vorgange einzuleiten und dariber hinaus kdnnen zwei
unabhdngige Sequenzen verwendet werden indem Sie den
gewadhlten Schalter ein-und ausschalten.

Sie kdnnen bis zu 10 Sequenzern Q1-Q10 belegen und in jedem
Sequenzer kdnnen bis zu 16 Punkte festgelegt werden. Das
Umschalten zwischen verschiedenen Sequenzern ist durch Driicken
derTasten F1,abwarts” und F2,aufwarts” moglich.

| 12:22:03

|standard

| 12:22:09

|standard

Sequenzer Sequenzer, erweitert
Q100 A ‘ !
Door ) . I - =
B 2 = “ Beeinflusst Kanal Fahrwerk 1 (10) [7]
Q2 100% N
[ Sequenzertyp Symmetrisch [7]
Zyklisch wiederholt x
Switch  Sgv  Zeit 2.0s Wert 100% sequenz immer beenden x
a) b)

Um einen Sequenzer zu aktivieren fiihren Sie die folgenden
Schritteaus:

1. Vergeben Sie einen ,Sequenzerschalter”. Im Bild,,a)” wurde
der Schalter ,Sg” ausgewdhlt. Nach dem dieser Schalter aktiviert
wurde, beginnt die Sequenzer zu laufen (nach dem die Funktionen
und Zeiteinstellungen vorgenommen wurden). Aber zuerst missen
Sie sich einen Ablauf der gewtinschten Funktionen tiberlegen, d.h.
welche Stellung das jeweilige Servo zu einem bestimmten
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Zeitpunkt einnehmen soll. ,Q1“ bis ,Q6” entsprechen dabei den
Einzelfunktionen (wie z.B Fahrwerksklappen, Einziehfahrwerk,...).
Diese konnen unter ,Erweitert” (Bild,,b)") auch entsprechend ihrer
Funktion benannt werden. Dort wahlt man auch das
anzusprechende Servo aus.Im Display neben den Q1 bis Q6 wird der
zeitliche Ablauf der gewahlten Funktion graphisch dargestellt. Die
Stellung des Servos wird durch sogenannte ,Kontrollpunkte”
definiert.

2. Kontrollpunkte hinzufiigen: Wéhlen Sie mit den Pfeiltasten
»Auf” / ,,AB” (F1/F2) das einzustellende Servo (Q1 -Q6) und die
bendtigte Zeit (im Beispiel Bild ,a)” eine Sekunde). Driicken Sie
dann F3 auf die Schaltflache Hinzufiligen (,+"). Der neu geschaffene
Kontrollpunkt wird hervorgehoben und Sie kdnnen den Weg der
entsprechenden Funktion &ndern/einstellen (Spalte ,Wert").

3. Gesetzte Kontrollpunkte kdnnen zeitlich nicht verschoben
werden, aber durch Driicken von der F4 , X" Taste kann man den
unerwiinschten Kontrollpunkt [6schen. Ein neuer Kontrollpunkt
kann jederzeit zwischen den bereits gesetzten Punkten erstellt
werden.

4. Wenn Sie nun den Sequenzschalter betdtigen, beginnt ein
»Cursor” die Timeline abzufahren und die Servos bewegen sich
entsprechend der eingestellten Werte. Wenn Sie den Schalter
deaktivieren, bewegt sich der Sequenzer in die entgegengesetzte
Richtung. Ausnahme: in Punkt , Erweitert” wurde ,asymmetrisch”
gewadhlt, dann lassen sich beide Richtungen des Sequenzers separat
einstellen.
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Grundsdtzlich finden Sieim Menii, Erweitert” folgendes:
. Funktionsname (z.B. Fahrwerk).

. Die Auswahl des beeinflussten Servos/Funktion. Andere
Optionen wie Mixer / Dualrate / Expo werden hiervon nicht b
eeinflusst.

. Punkt ,Sequenzertyp”: - bei Einstellung ,symmetrisch”
erfolgen die Bewegungen der gewahlten Funktion beim
Zurlckschalten in umgekehrter Reihenfolgen als beim Einschalten
des Sequenzers. Wurde ,asymmetrisch” gewdhlt, dann lassen sich
beide Richtungen des Sequenzers separateinstellen.

. »Zyklisch wiederholt”: wahlen Sie diese Option, wenn sich
die Bewegungen der gewdhlten Funktionen standig wiederholen
sollen (z.B.Radarantennen, Pilotenkopfdrehung, Armwinken...)

. ~Sequenz immer beenden”: wird hier der Haken gesetzt,
fuhrt der Sequenzer den vorgegebenen Ablauf immer vollstandig
aus, auch wenn der Schalter vorzeitig zurilick geschaltet wird.

. Der ,F3 Clr” Taster 16scht alle Daten und Einstellungen des
ausgewdhlten Sequenzers (Q1-Q10).

. Unser Tipp: testen Sie diese sehr umfangreiche Funktion erst
einmal in einer Art ,Trockentraining” mit einer entsprechenden
Anzahlvon Servos auf der Werkbank.
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9.3.7 Bewegungssensoren (ausschlieBlich DS)

Die DS-24 ist mit einem speziellen Baustein ausgertistet, welcher die
Bewegungen des Sender im dreidimensionalen Raum erfasst.
Dieses elektronische 3-Achsen Gyroskop, kombiniert mit einem 3-
Achsen Beschleunigungssensor und spezieller Software ermoglich
ungeahnte Funktionen. Zum Beispiel kann damit eine Kamera
geschwenkt, eine Ansage ausgeldst oder jegliche Funktion eines
Schiebers oder Schalters nachgebildet werden.

In Erweiterte Einstellungen -> Bewegungssensoren konnen einige
Einstellungen dazu vorgenommen werden. Im Bild a) wird die
aktuelle Ausrichtung des Senders dargestellt. Die Achsen GX, GY, GZ
sind als rollen, heben/senken und drehen definiert. Die Graphik
zeigt die Einstellungen nach der Anderung direkt an. In diesem
Men kdnnen folgende Parameter eingestellt werden:

[ '|1z:22:2s
Bewegungssensor
latt ey
13 13 13 |
Empfindlich.x,y.z] ——
100%[F] 100%[F] 100% ] i
Totzone [xy.z] GX

| Standard

0% 0wl o%[FE 6%
Pitch Offset 0[]
a)

Glattung - verdndert das Ansprechens der Sensoren. Werte von 0 -
10 sind méglich. Die 0 entspricht keiner Filterung und jede kleinste
Bewegung wird sofort erfasst. Je hoher der Wert gewahlt wird, umso
unempfindlicher und weicher wird die Bewegung erkannt.



| 12:22:51

[standard | standard

[ 12:22:22

Bewegungssensor Geber auswéhlen
U [ T 1
—4—] GY Achse:Y 0%
| GZ Achse:Z 0%
X G/L  Schwnk L/R -100%
Alpha: 1.95°-0.034 G/R  Schwnk L/R -100%
Bata: 8.03° 0139 GXL Achse X «« -100%
Gamma: -172.59° -0.010 0
o GXR Achse X »» -100%
GHi X#Y+Z -100%
b) <) '

Empfindlichkeit - beeinflusst die Starke der erfassten Bewegung.
Reagiert die gewahlte Funktion mit zu kleinen Ausschldagen kann die
Empfindlichkeit bis zu 400% erh6ht werden.

Totzone - definiert einen Bereich in der Mitte (siehe Fadenkreuzim
Bild a) im dem keine Bewegung erfasst oder weitergegeben wird.

Pitch Offset — verschiebt die GY Achse, sodass der Sender nicht
unbedingt 100% horizontal gehalten werden muf3.

Durch Betétigen der ,,F1 Taste” konnen auch die Eingangsdaten der
Bewegungssensoren angezeigt werden (siehe Bild b)). Diese
Anzeigeist beider Einstellung eine gute Hilfe.

Haben Sie lhre persénlichen Einstellungen vorgenommen, kdnnen
Sie diese Bewegungssensoren jeglichen Funktionen zuordnen,
welche sonst durch Schieber/Schalter betatigt werden. Also kdnnen
diese Bewegungssensoren in jedem Zuordnungsmenipunkt
ausgewahlt werden (Bild c)). Um sich die Bewegungssensoren
anzeigen zu lassen driicken Sie den ,F2 Gsens” Taster. Die
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Anordnung der Achsen GX, GY, GZ sind wie im Bild a) dargestellt. Die
beiden letzte Parameter ,Schwenk L/R” entsprechen einem Taster
der automatisch bei einem kurzem Schwenk betatigt wird. Damit
lassen sich z.B. getriggerte Telemetrieansagen abspielen oder im
Menii blattern.

Die Parameter "Achse X <<" und "Achse X >>" reprasentieren
virtuelle Schalter mit zwei Zustanden. Diese werden aktiviert, wenn
der Sender nach links oder nach rechts entlang der X-Achse geneigt
wird.

"GHi" Option

F3K Starterkennung basierend auf starken Beschleunigungen und
Gyrowerten des Senders beim Wurf des Modells. Das heift, der
Sender erkennt anhand seiner internen Sensoren den
Schleuderstart (DLG) fiir eine Schaltmdglichkeit (z.B. Flugphase tGber
Sequenzer) des F3K Modells. Der "GHi" Schalter kann jeder Funktion,
Sequenzer oder logischem Schalter zugeordnet werden. Dazu
einfach den,F(2) Gsens." Taster im Geberauswahlmenu driicken und
danndortdie "GHi" Option auswahlen.

100% Roll (GX)




9.3.8 Telemetriegeber

Dieses Feature gibt dem Telemetriesystem ganz neue/ungeahnte
Maoglichkeiten und erweiterte deren Funktionen sehr umfangreich.
Nicht nur die Ansage, Anzeige oder Speicherung der Telemetrieda-
ten ist moglich, sondern auch die Auslésung bestimmter Funktio-
nen auf Grund vonTelemetriedaten ist jetztimplementiert.

Bis zu 8 Geber mit der Bezeichnung MX1 - MX16 sind (abhéngig

vom Sendertyp) verfligbar. Die Telemetriegeber konnen in zwei

verschiedenen Modi programmiert werden:

» Im Schaltermodus verhdlt sich dieser Telemetriegeber wie ein
= Zwei-Wege Schalter. Er schaltet bei

_|12'2m einem programmierten Wert des

Telemetriegeber ausgewihlten Sensors (vergleich-

ol |Standard

0% g .
P .~ bar dem Setzen eines Alarms im
M3 > | Alarmmeni).
Mx4 >> . «
xS . Im Proportionalmodus verhalt
Mx6 >> | sich dieser Telemetriegeber wie ein

vollwertiger Proportionalgeber. Er

ermdglicht eine stufenlose
122216 Betatigung verschiedenster
Funktionen abhdngig vom
Sensorwert.

T oll] | standara

Telemetriegeber

Sensor ] Velocity [mirs][7]

Beispiele fiir die Nutzung der

Gebertyp Proportional [7]
Weite 0.0 75 1sonmis | Telemetriegeber
€€ L 333>
Glattung ) 1C1 |« Wird das Modell langsamer als xx
Standarc 0% [¥]( 0 switch ... [7]

km/h, die Landeklappen fahren
automatisch aus.
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Xgofl] | standard |12:22:53 « Ubersteigt der gemessene Strom

xx Ampere wird die Stoppuhr
,Motorlaufzeit” gestartet.

Telemetriegeber

Sensor ] Velocity [mirs][7]

« Steigt die Motortemperatur tber

Gebertyp switch []

zustand  x<[F] 200 .+ 20ms Z.B. 80 °C wird der Antrieb
Dauer 0os[F1 | gedrosselt/abgestellt.

Standarc 0% (Y] ( o switch  ...[7]

. Wird ein Offnen und

Verriegeln der Fahrwerksklappen

Uiber einen Taster am logischen
Eingang des Empfangers gemeldet, wird automatisch Gber den
Sequenzer das Fahrwerk ausgefahren.

Einstellungen derTelemetriegeber

Name - Titel/Name des Telemetriegebers fiir eine einfachere
Zuordnung beiden Funktionen.

Aktiv - ein aktiver Telemetriegeber wird mit einem Haken gekenn-
zeichnet.

Sensor — Auswahl des Telemetriesensors (z.B. Hohe in Metern) als
Ausloser fur die Telemetriegeberfunktion.

Gebertyp - Zur Auswahl stehen Switch/Schalter oder Proportional-
geber, Abhdngig von der gewtlinschten Funktion des Telemetriege-
bers.

Zustand (X<, X>, X=) - Einstellung der “Schaltschwelle” des
Telemetriegebers im Schaltermodus. In der gleichen Reihe kdnnen
Sie den Wert fiir die Umschaltung und einen Hysteresewert
eingeben.



« Beispiel 1: Der Eintrag “X < 20.0m/s £ 2.0m/s” bedeutet der
Ausgang des Telemetriegebers ist “Ein” sobald der Wert kleiner als
18m/sist (20m/s — 2m/s Hysterese). Der Zustand “AUS” wird dann bei
22m/s wiedererreicht.

« Beispiel 2: Der Eintrag“X > 0 £ 0" bedeutet der Telemetriegeber ist
“EIN"sobald derWert des Sensors positive (liber 0) ist.

Dauer - im Schaltermodus kann die Einschaltzeit eingestellt
werden. Ist z.B. steht der Wert zur Entscheidung nur sehr kurz an,
kann hier die Zeitdauer fiir, EIN” verldngert werden.

Weite - Im Proportionalmodus der Bereich in dem der Ausgang
zwischen-100% und +100% liegen soll.

Filter - Im Proportionalmodus ist diese Glattung der Werte moglich
(Verhaltnis zwischen Sensorwert und proportionalen Ausgangs-
wert). Ein hoher Wert ergibt eine deutlichere Glattung des
Ausgangssignals (weniger “nervés”) und die Ansprechzeit wird
verlangsamt.

Default - Ein fester Wert, wenn der Sensor nicht angeschlossen oder
verfligbarist (Modell ausgeschaltet).

Switch/Schalter — Wird ein Schalter zum EIN/AUS Schalten dieser
Telemetriegeber gewiinscht, so kdnnen Sie diesen hierauswahlen.

9.3.9 Akustische Positionsbestimmung der proportional
Geber
In diesem Men kdnnen bis zur vier Proportionalgeber einen Ton

oder einen selbst gewahlten Sound ausgeben. Dafiir kdnnen zwei
unterschiedliche Modigenutzt werden:
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il ‘Smndard

[1222:24

Ton des Proportionalgebers

Geber Mode Datei
| -
Pe Sprache [7] -
- Kein [7]
- Kein 7]

. Ton-Mitte — Der Sender zeigt dann die Mitte des Proportional-
gebers (0%) durch einen kurzen Beepton an.

. Sprache - Der Sender sagt nach einer Bewegung des
Proportionalgebers den Wert beim Stopp des Gebers an (z.B.
Schieber wird auf -72% bewegt und nach dem Stopp der Bewegung
wird -72% angesagt). Diese Ansage kann mit einer Sounddatei
kombiniert werden. Dabei wird die Sprachausgabe des Werte nach
dem Abspielen der Sounddatei ausgegeben (z.B. Sounddatei
~Wélbklappe” kombiniert mit dem Wert nach dem Stopp der
Bewegung ergibteine Ansage:,,Wélbklappe -14%).

Diese Einstellungen gelten fiir das jeweils aktive Modell und nicht
automatisch fuiralle Modelle.

9.3.10 Spracheingaben

Die Spracheingabefunktion bietet Ihnen die Mdglichkeit verschie-
dene Funktionen, Alame usw per Sprache zu aktivieren. Dazu
werden verschiedene Sprachkomandos Uber ein Mikrophon
aufgesprochen und im Sender abgespeichert. Durch eine
mehrmalige Wiederholung der Ansagen bei der Aufnahme wird die



Erkennung des Sprachkomandos genauer und fiihrt zu einer guten
Wiedererkennung. Die DC/DS-24 bietet eine “voice-activity
detection” (VAD) die Sprache von Umweltgerduschen unterschei-
denkann.

Bis zu 15 verschiedene Spracheingaben kénnen modellspeicher-
Ubergreifend eingesetzt werden. Welche Spracheingabe aktiv ist,
wahlt man in dem betreffenden Modellspeicher. Wie auch Schalter,
Schieber usw. kdnnen Sie die Sprachkommandos jeder Funktion
Uber die“"Geberauswahl”zuordnen.

Das Aufsprechen der Sprachkommandos wird Giber das interne oder
auch tber ein externes Mikrofon vorgenommen. Als externes Mikro
eignen sich die handeliiblichen Headsets, wie sie z.B. bei Smartpho-
nes Verwendung finden (Apple oder Samsung kompatibel). Der
vierpolige Kopfhoreranschlu3 des Senders ist fiir diese Headsets
vorbereitet.
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Spracherkennungsmodi

[12:22:58 a)  Push-To-Talk Modus (aktiv
auf Schalterdruck) - das Sprachko-

Tl | standard

Sprachkommandos | .

ode push-ToTalk F] ma“n.do W|.rd Wahrend" der
Push-To-Talk Schalte | Betatigung eines selbst gewahlten
s Push-To-Talk-Schalter gegeben.

vo1 Hoehe @ Lerne >> K . .
by Geschw. @ v  Leme »» Diese Methode ist weitgehendst
vo3 zeitg v Leme > immun gegen Erkennungsfehler,
— "7 dasie erst nach dem Druck auf den
Push-To-Talk-Schalter ein Sprach-

kommando erwartet.

b) Stichwort (Keyword) Modus (stéandig aktiv) — die Erkennung
der Sprachkommandos wird anstatt mit Hilfe eines Schalters erst
nach dem Aussprechen des gewahlten Stichwortes (Keyword) aktiv.
Das heit zum Beispiel erst wenn das Stichwort (z.B. “Ansage”)
ausgesprochen und erkannt wird, erhalten Sie einen Bestatigungs-
[12:22:05 ton und die Spracherkennung ist

T onl ‘smndard
aktiv. Dann wird innerhalb von zwei

Sprachkommandos

- e Sekunden das Sprachkommando

Schitisselwort Einstellung >> gegeben (z.B. “Héhe"). Diese
Titel: Aktiv . R .

o e e Sp.rac.hemg.jabe |stdann|n.unserem
voz Geschw. @ v Lerme >> Beispiel mit der Telemetrieansage
vo3 zeit# v leme > fijr die Hohe des Modells verkniipft
vna ) @ x Ierne >>

undesertont,Hohe 231 Meter”.

EinlernenderSpracheingaben

Um die Spracheingaben ausfiihren zu kénnen, muss der Sender
diese vorher abspeichern. Dazu sprechen Sie die gewiinschten
Spracheingaben in ruhiger Umgebung ohne Storgerdusche bzw.



Nebengerdusche in den Senderspeicher. Nach dem Abspeichern
der Spracheingaben stehen diese in allen Modellspeichern zur
Verfligung.

1. Wahlen Sie den Menipunkt “Spracheingaben” an und hier die
Stichwort-Modus (Keyword).

2. Offnen Sie den ,Stichwort-Einstellungen” Dialog. Hier wird auch
der Push-To-Talk Schalter zugeordnet. Dieser Schalter ist auch ftir
den Stichwort-Modus wichtig, weil er den Beginn und das Ende
eines Sprachkommandos beim Aufsprechen markiert.
Empfehlenswertals Push-To-Talk Schalteristz.B.ein Tastschalter.

3. Betdtigen und Halten Sie den Schalter/Taster und sprechen das
Stichwort (Keyword) deutlich undin normaler Lautstérke aus. Ein
schmaler Balken in der obersten Reihe (Uber den Zeichen fiir das
Datenlogging, neben der Flugphasenanzeige) markiert die
Erkennungder Sprache.

4. Dann lassen Sie den Taster los und der Sender quittiert die
Speicherung dieses Stichwortes durch einen doppelten Ton und
dasHervorheben desersten,OK” Zeichens.

5. Fur die bestmdgliche Erkennung wird dieser Vorgang dreimal
wiederholt und durch die“OK"Zeichen quittiert.

Erkennung/Qualitidt der gespeicherten Spracheingaben

Sie konnen Uberpriifen, ob das gesprochene Kommando den
gespeicherterten entsprechen, in dem Sie die F (1) Taste (mit,...")
betdtigen. Dort sehen Sie jeweils drei Zahlenwerte fiir die
Ubereinstimmung. Jetzt sprechen Sie das Stichwort bzw. das
Sprachkommando und schauen sich die Zahlenwerte an. Tiefe und
relativ gleiche Werte zeigen eine gute Ubereinstimmung mit den
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abgespeicherten Sprachproben. Damit ist eine zuverldssige
Erkennung des Sprachkommandos mdoglich. Hohe und sehr
unterschiedliche Werte zeigen eine schlechte Ubereinstimmung mit
den gespeicherten Kommandos. In diesem Falle sollten Sie das
dreimalige Aufsprechen und Abspeichern des betreffenden
Sprachkommandoswiederholen.

a0l ‘Smndard |12:22:59 Bl |Standard

[12:22:25

Sprachkommandos Sprachkommandos
Kennwortunterschied [V01] Hoehe
Gerduschpegel: 10dB - P
Lo = = Empfindlich 50% [F] Lautstarke: 50% [7]
Vo2 .. 1) Zuweisen des Push-To-Talk Schalters.
VO3 .. - - 2) Betditigen den Schalter, sprechen Kommando.
Vo4 .. 3) Das Kammando wird gespeichert (Beep).
V05 .. 4) Wiederholen 2-4 fir bessere Erkennung.

Mit der ,F2 “(Graph) Taste kann die Frequenzanalyse auf dem
Display angezeigt werden. Hier kann man z.B. Storgerdusche der
Umgebung usw.sehr gut erkennen. Diese Nebengerdusche kdnnen
eine Erkennung der Sprachkommandos erschweren bzw.
unmdglich machen.

Die ,F3” (Loschen) (mit dem Kreuz) I16scht markierte Sprachkom-
mandos, die nicht mehrverwendet werden sollen.

Mit ,, F4" (Edit) gelangen Sie direkt zur erneuten Aufnahmemaglich-
keit des Kommandos.

Einschrankungen

«  Die Erkennung der Sprachkommandos wird durch eine ruhige
Umgebung beglinstigt. Laute Umgebungsgerdusche und
Unterhaltungen umstehender Personen erschweren die Erkennung
bzw. machen sie unméglich.
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«  Bei der Verwendung eine extrenen Mikrophones kann es zu
Fehlinterpretationen der Sprachkommandos kommen, wenn die
Aufsprachen und das Abspeichern Uiber das interne Mikro gemacht
wurden. Wenn man ein externes Mikro verwenden mdochte, dann
sollte auch das Aufsprechen/Abspeichern tUber das gleiche externe
Mikro vorgenommen werden.
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9.4. Stoppuhren/Sensoren

- Einstellung der (Stopp-)Uhren und der Telemetrie
%00 | standard

[122245

Stoppuhren/Sensoren

© Alarme

¢ Vario

g Sprachausgabe

%= Sensoren/Aufzeichnung
E2 Telemetrieanzeige

[T Hauptseite

9.4.1 Stoppuhren

Mit den Mdoglichkeiten zur Zeitmessung der DC/DS kdnnen
verschiedenste Werte wie z.B. die Motorlaufzeit oder Rundenzeiten
gestoppt werden. Der Sender ermdglicht den gleichzeitigen Betrieb
von bis zu 10 unabhangigen Stoppuhren, denen jeweils ein eigener
Name zugeordnet werden kann. Der aktuelle Zustand wird im
Hauptbildschirm als einzelne ,Fenster“angezeigt, die aktuellen
Werte werdenim Modellspeicherabgelegt.

[12:22:03 1
Stoppuhren Start

Sie konnen jetzt wahlen, welche
Stoppuhren nach dem Einschalten
des Senders oder nach Auswahl
eines Modells zuriickgesetzt
werden.

T o . .
Xaoll] | standarg Zuriicksetzen-Timer beim
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StandardmagBig werden alle Zeiten mit einem kurzen Betétigen der
Loschtaste unter den Display gel6scht. Darliber hinaus ist es
moglich alle Stoppuhren oder gar keine zu I6schen. Diese Option ist
modellabhéngig.

[12:22:14 Die Modellbetriebszeit lduft immer
wadhrend des Fluges (nach Driicken
der ,F4 Start-Taste” auf dem
Hauptbildschirm oder nach Beginn
der Stopuhr).Die ,,F3-Taste” |6scht
die Modellbetriebszeit.Es ist nun
moglich, die Modellbetriebszeit
aufdem Hauptbildschirm anzeigen
zulassen,, (Stoppuhren/Sensoren -

ol |smndard

Stoppuhren

Zuriicksetzen-Timer beim Start:

Flugzeit
16:19:23

>Angezeigte Telemetrie)”.

2.  Erstellungeiner neuen Stoppuhr

Mit der Taste,,F2(+)"” erstellen Sie eine neue Stoppuhr, diese wird in
der Liste jeweils unten angezeigt. Durch Editieren dieser Zeile
gelangen Siein das Einstellmenda.

3. LoschendesTimers

Um eine angelegte Stoppuhr wieder zu I6schen markieren Sie die
entsprechenden Zeile und betdtigen Sie ,F3(-)".

4. EditierenderStoppuhr-Einstellung

Mit der Taste ,F3(edit)” oder der ,3D-Taste” rufen Sie die
Konfiguration der mit dem Cursor markierten Stoppuhrauf.



%00 | standard

1 122256

Uhreneinstellung

Startwert +00: 00: 00

Zielwert +00: 00: 00
Timer-Typ Standard [7]
Signalisierung Sprache [7]
Switch B
Resetschalter Sb v
Rilckstellung kurz [7]

Aktive Flugphasen Alle 7]

1.  Erstellung einer neuen Stoppuhr

a) Bezeichnung

Der mit , Titel” bezeichnete Parameter zeigt den frei wahlbaren
Namen der Uhr an, auf dem Hauptbildschirm wird automatisch ein
Anzeigefenster mit der Bezeichnung der Uhr erzeugt.

b) Startwert

Ausgangswert der Stoppuhr, dieser kann positive oder negative
Werte annehmen.

c) Zielwert

Der Start- und Zielwert gibt die Richtung des Timers an. Ist der
Startwert kleiner wird die Zeit addiert. Wird der Startwert ist groBBer
als der Zielwert gewahlt wird die Zeit subtrahiert. Der Zielwert kann
positive oder negative Werte annehmen.

d) Timer-Typ

Der Sender unterstltzt 3 Typen von Stoppuhren (nachfolgend
JTimer”genannt):
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« Standard - beim Timerstart wird die Zeit entsprechend der
Einstellung des Start- und Zielwertes gezahlt. Wird der Timer durch
seinen Ausl6ser ausgeschaltet wird, bleibt der Wert stehen. Bei
wiederholtem Start setzt der Timer die Zeitmessung fort.

* Messung der Zwischenzeiten - beim Timerstart wird die Zeit
entsprechend der Einstellung des Start- und Zielwertes
gemessen. Jedes Auslosen der Stoppuhr speichert die
Zwischenzeit und setzt den Timer auf seinen Startwert zuriick.
Auf dem Hauptbildschirm der DC/DS werden sowohl die
einzelnen/bisherigen Zwischenzeiten als auch die aktuelle
Zeitmessung angezeigt. Es kdnnen maximal 20 Zwischenzeiten
gestoppt werden, die Sie nach dem Abstellen des Timers mit der
Taste ,F4(Stop)”, durch links/rechts-Drehung der ,3D-Taste”
durchbléttern kdnnen.

* Freilaufend - beim Timerstart wird die Zeit entsprechend der
Einstellung des Start- und Zielwertes gezdhlt. Beim Abschalten
des Timers durch seinen Ausloser aktualisiert der Timer die Zeit
weiterhin. Mit der Taste ,F4(Stop)” aus dem Hauptbildschirm
wird derTimerabgestellt.

Ausgehend vom Hauptbildschirm konnen alle Stoppuhren mit der
Taste ,,F5(Clr)” gleichzeitig wieder auf den Startwert zuriickgesetzt
werden.

Hat ein Timer keinen Geber zugeordnet, mit dem er gestartet wird,
wird er mit der Taste ,F4(Start)” aus dem Hauptbildschirm oder
durch Einschalten eines anderen Timers gestartet. Ist dem Timer ein
Ausloserzugeordnet, wird er nur durch diesen Ausl6ser gestartet.

e) Artderakustischen Signalisation



Vor dem Erreichen der Zielzeit kann eine akustische
Benachrichtigungals,Vorwarnung” eingestellt werden.

f) StartdesTimers

Zuordnung des Gebers zum Starten des Timers siehe 9.7 Geber
auswdhlen.

g) Zuordnung eines Gebers/Schalters zum Reset der
Stoppuhr.

Damitkanndie Stoppuhr nicht mehr nur tiber die Taste F4 unter dem

Display zurlickgesetzt werden, sondern auch ganz bequem uber

einen selbst gewahlten.

h) Riickstellungder Stoppuhr

Mit der Taste ,,F5(Clr)” aus dem Hauptbildschirm wird der Timer
initialisiert, d.h. erwird auf den Startwert zurtickgesetzt.

»kurz reset” - Rickstellung durch einen kurzen Druck auf die
Taste, F5(Clr)”.

»Long reset” - Riickstellung durch einen langen Druck auf die Taste
»F5(Clr)".

i)  Flugphasen

Der Timer kann bei allen oder nur bei ausgewahlten Flugphasen
aktiv sein, auch der Start kann durch einen Flugphasenwechsel
erfolgen. Durch eine beliebige Konfigurationsanderung des Timers
wird seine Initialisierung durchgefiihrt. Der Wert des Timers in seiner
jeweiligen Konfiguration wird in der ersten Funktionstastenposition
(links) angezeigt.
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9.4.2 Alarme

Wenn Sie das JETI-Telemetriesystem nutzen, kdnnen Sie in diesem
Meni die Grenzwerte (Alarmschwellen) definieren, bei deren Uber-/
Unterschreitung Sie durch die Wiedergabe einer ausgewdhlten
Sounddatei daraufaufmerksam gemacht werden.

[12:22:22

Alarme

ol |Standard

1 Rx-Spannung  X<4.50V v

Alarme derl.Generation

Bei Sensoren/Empfangern der ersten DUPLEX-Generation (,nicht-
EX“) werden Alarme als Morse-Codes ausgewertet. Wenn Sie die
Telemetrie der |. Generation betreiben, bestatigen Sie ,,Morsecode-
Alarme einstellen” und wechseln damit zur entsprechenden
Alarmkonfiguration. Bei der Abfrage ,Morsecode-Alarme
einschalten?” betdtigen Sie die ,3D-Taste” und es erscheint eine
Tabelle. In der ersten Spalte wird das Morsealphabet abgebildet. Die
zweite Spalte zeigt die Zuordnung der Sounddatei, die bei
Auswertung des gegebenen Alarms wiedergegeben wird. Die
Klange werden aus dem Verzeichnis /Audio/ ausgewahlt. Die letzte
Spalte mit der Bezeichnung ,,Aktiviert” bedeutet die Zulassung /
Ablehnung der Alarmauswertung. Diese Konfiguration wird unter
der Modelleinstellung abgelegt.




[1222:42

Alarme

il ‘Smndard

Datei Aktir

<

v
v
v
v

™
AEAE

AlarmeEX

Bei der Verwendung von DUPLEX-EX Komponenten kann die
Definition des Alarms direkt im Sender ausgefiihrt werden. Dazu ist
es erforderlich, den entsprechenden Sensor am Empfanger
anzuschlieBen und eine Bindung vom Sender zum Empfanger
durchzufiihren, um den Sensor in den Sender einzulesen. Dieser
Vorgang kann nach dem ersten Einschalten einige Sekunden (~10 -
30Sek) in Anspruch nehmen. Das Verzeichnis der angeschlossenen
Sensoren befindet sich im Hauptmeni unter
~Stoppuhren/Sensoren-

[12:22:01

>Sensoren/Aufzeichnung”. "ol | standara

Alarm
A&iv o v
1. ErstellungeinesAlarms Zustand x> F  100°C [
. . Datei w [
Mit der Taste IIF2(+)” WeChseln S|e Aktivierungsschalter S| ¥
zum Einstellmeni der | wdn v
. . | Sprachausgabe fiir aktuellen wert x
Alarmierung.Inder Zeile ,Sensor” | | . cinsteiiung %
wahlen Sie jenen Sensorwert, | Nurzum Vorflugcheck nutzen x
Vibrationsalarm Aus [¥]

dessen Grenzwert (Alarm) Sie
einstellen wollen.
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2. AktivierendesAlarms
Durch Auswahl der Abfrage ,Aktiviert” und betatigen der ,3D-
Taste” stellen Sie den Alarm ,scharf” und es werden die
Alarmparameterangezeigt.
3. Definitiondes Grenzwertes
Der Parameter ,Zustand” definiert die Bedingung, bei deren
Erfillung ein Alarm ausgeldst wird. Der Wert ,X“ wird als
SensorgréRe angesehen.
4. DieAudio-Datei
Auswahl der Akustikdatei, die beim Alarmereignis wiedergegeben
wird. Mit der Taste ,,F1()” kdnnen Sie die ausgewdhlte Akustikdatei
abspielen, mitderTaste ,,F2()” stoppen Sie die Wiedergabe.
5.  Aktivierungsschalter
Ein optionaler Aktivierungsschalter aktiviert bzw. deaktiviert einen
entsprechenden Alarm.
6. WiederholungderWiedergabe
Wenn die Alarmbedingung wéhrend einer Zeitspanne erfiillt ist, die
langer ist als die Ldnge der Akustikdatei, kann diese einmal oder
wiederholt wiedergegeben werden. Ist der Parameter ,Wdh.” (=
wiederholen) aktiviert (Hakchen), wird der dem Alarm zugeordnete
Klang wiederholt wiedergegeben, ist der Parameter ,Wdh.” nicht
aktiviert (Kreuz), wird dieser nureinmal wiedergegeben.

a. Wiederholung AUS (angezeigt wird ein ,Kreuz"): Der

programmierte Alarm wird nureinmal ausgegeben.
b. Andauernde Wiederholung (angezeigt wird ein ,Haken"): Der
programmierte Alarm wird standig fortlaufend wiederholt.

c. Die dreifache Wiederholung (angezeigt wird "3x + der Haken"):



Der programmierte Alarm wird dreimal ausgegeben.
7.Sprachausgabe fiir aktuellen Wert

Der Duplex EX Alarm gibt Ihnen die M&glichkeit der Sprachausgabe
des gemessenen Alarmwertes. Wird die gesetzte Alarmschwelle
erreicht, kann hier die Ansage des Wertes aktiviert werden. Setzen
Siedazuden,OK-Haken".

8.Leerlaufeinstellung

Wird die gesetzte Alarmschwelle Gberschritten, wird automatisch
durch diese Funktion der Motor in die Leerlaufstellung geregelt.
Setzen Siedazu den,OK-Haken".

9.Vorflugcheck

Sie kdnnen einen Alarm auch als Vorflugcheck verwenden. Als ein
Beispiel einen Unterspannungs-Alarm programmieren
(Spannungssensor z.B. MUI ist erforderlich) fiir z.B. einen 4S Li-Po
Akku mit "X <16V" (weniger als 4V pro Zelle). Aktivieren Sie dazu die
"Nur zum Vorflugcheck" Option. Dieser Alarm wird nur aktiviert,
nachdem das Modell eingeschaltet wurde.

Mit dieser Option werden Sie immer informiert, wenn Sie
versehentlich eine teilweise entladenen Batterie anstecken.
Zusatzlich erscheint im Display ein Fenster mit der Alarmmeldung.
Der Alarm ertdont bis Sie entweder eine voll geladenen Akku
anschliel3en, oderdie, F3"Taste mit dem Kreuz betatigen.

10.Vibrationsalarm

Fur jeden Alarm kann man wahlweise auch einen haptischen Alarm
aktivieren. Beide Kniippelaggregate kdnnen auch unterschiedliche
Vibrationsalarme wiedergeben. Dazu stehen verschiedene
Vibrationsimpulse zur Verfiigung: 1-3 Impulse, lange oder kurze
Vibrationen.
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9.4.3 Vario
Es gibt zwei Optionen der akustischen Signalisierung.

Die Erste ist direkt durch den Sensor-Alarm gesteuert. Dies ist vor
allem dann nitzlich, wenn ein Nicht-EX MVario im Modell installiert
ist. Sie kdnnen einen Schalter zuordnen, welcher den Varioton
aktiviert oder deaktiviert. Der Schieber an der Unterseite zeigt den
aktuellenWert der Aufstiegs-/Sinkgeschwindigkeit.

[12:22:40 [12:22:12

ol |Standard il |Standard

Vario Vario
Switch Sh v Switch Sh v
<<c<< m 333> Parameter EX Vario  [m/s][7]
Totzone -0.08 0.08 m/s
Weite -2.00 0.00 5.00 m/s
LL 444 m 23>>

0.00m/s.

Die zweite Option der Varioakustik ist flir EX-Sensoren geeignet. Die
akustische Signalisierung variiert in direkter Abhdngigkeit von den
tatsachlichen numerischen Werten, welche von dem MVario EX-
Sensor gesendet werden. Es ist auch moglich, einen Schalter
zuzuordnen um den Varioton zu aktivieren/deaktivieren.

Diese Parameter werden in diesem Men( angezeigt:
* EXParameter:

Hier kénnen Sie lhren Sensor und seine Parameter, der als Quelle fiir
das Vario-System fungiert, einstellen. Die Steigrate ist
standardmafig vordefiniert (wenn ein MVario EX erkannt wird)



« Totzone (negativ und positiv):

Dieses Feld wird genutzt um einen Bereich um den Nullpunkt zu
definieren in dem keine Varioakustik ertont (z.B. Ausblenden des
Eigensinken)

» Weite (Minimum, Mitte und Maximum):

Hier kdnnen Sie die gesamte Bandbreite des Sensors festlegen. In
diesem Bereich verindert sich die Tonhéhe mit der Anderung der
Steig-/Sinkgeschwindigkeit.

Negative Totzone Bereichsmitte Positive Totzone

Minimum Maximum

Nullsinken
(Keine Tonausgabe)

Sinkton, durchgehend Steigton...

9.4.4 Sprachausgabe

Diese leistungsstarke Funktion macht es mdéglich, Telemetriewerte
akustisch auszugeben. Es ist nicht mehr notwendig auf das Display
zuschauen.

1) Sprachausgabefiir eine Stoppuhr

Die erste Menuzeile beinhaltet die Einstellungen fir die
Sprachausgabe einesTimers/Stoppuhr.

Der aktuelle Status eines einzelnen Timers/Stoppuhr kann durch
eine synthetische Stimme ausgegeben werden. Wenn Sie dem
gewdlinschten Timer/Stoppuhr einen Schalter zuordnen wird jedes
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Mal, wenn der Schalter aktiviert wird, die aktuelle Zeitausgegeben.

Wenn der Timer-Typ auf "Rundenzeit" eingestellt wurde, erscheint
eine weitere Meniizeile mit Auswahlmdglichkeiten. In der Zeile
"Vorhergehende Runde" kénnen Sie bestimmen, ob die Zeit der
aktuellen Runde oder die Zeit der vorherigen/beendeten Runde
ausgegebenwerden soll.

2) SprachausgabefiirTelemetrie

Es gibt zwei unabhdngige Optionen fiir die Sprachausgabe der
Telemetriewerte. Die erste Option wiederholt die gewahlten
Ansagen alle x (einstellbar) Sekunden - die Anzahl der verstrichenen
Sekunden wird liber der Funktionstaste "F1" im Display angezeigt.
Sie kdnnen auch einen Schalter zuweisen um die Wiederholung der
Ansagen schaltbar zu gestalten. Jedes Mal, wenn dieser Schalter
aktiviert ist, werden die entsprechenden Variablen durch die
synthetische Stimme ausgegeben und entsprechend der
eingestellten Zeit wiederholt.

Die zweite Option ermdglicht es, Daten nur einmal, nach einer
einzigen Betdtigung des Trigger-Schalters, anzusagen. Der Trigger-
Schalterund die Telemetriewerte kdnnen selbst gewahlt werden.

ol |5tﬂﬂdﬂrd |12:22:56 il ‘Standard |12:22:52

Sprachausgabe Sensoren und Einstellungen

Sensor wdh. Trigger Wichtigk.

Telemetrie: L
Wiederh. nach: 30s switch ... [7] Antenne 1 x x Niedrig [7]
Trigger Schalter Sh v Antenne 2 x x Niedrig [7]
Sensoren und Einstellungen > bk . * o Nfedr!g &
i Abs. altit x x Niedrig [7]
Einzelsprachansagen >> ot mtate - - N



Sie kdnnen die Prioritdt der Variablen selbst bestimmen, wodurch
die Reihenfolge derangesagten Werte festgelegt wird.

Méogliche Optionen fiir Prioritdt: Niedrig, Mittel und Hoch. Die
Reihenfolge der Ausgabe erfolgt dann von hoher Prioritat zur
niedrigen Prioritét.

3.Erweiterte Sprachgabemaglichkeiten

Im Menii Stoppuhren/Sensoren Sprachausgabemdéglichkeit/Einzel-
sprachausgabe kénnen nun auch verschiedenen Schaltern/Tas-
tern einzelnde Telemetriewerte zugeordnet werden. Unter
"Einzelsprachausgaben" kénnen durch Druck auf die ,F3” + Taste
neue Sprachausgaben mit den gewilinschten Sensorwerten
angelegtwerden.

Auswaéhlbar sind hierfiir folgende Telemetrie:

- Alle Sensorwerte (Ausnahmne: GPS Koordinaten).

- Stoppuhren.

- Empféngerstatus (Spannung, Antennenlevel und Signalqua-
litat).

ol |Standard

[12:22:47

Sprachausgabe
Switch Sensor
2) Sdv Rel. altit [m][7]
3) sev velocity [m/s] (7]
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9.4.5 Sensoren/Aufzeichnung

Beim Aufruf dieses Menis erhalten Sie eine tabellarische Auflistung
der angeschlossenen EX-Sensoren mit ihren einstellbaren
Parametern - diese Informationen werden beim Bindevorgang
eingelesen, wobei dieser Vorgang (einmalig) eine gewisse Zeit in
Anspruch nehmen kann. In diesem Meni besteht Zugriff auf das
Verzeichnis der angeschlossenen Sensoren mit ihren Sensorwerten
und die Mdglichkeit der Auswahl, welche dieser Werte Sie bei der
Telemetrieaufzeichnung in den Speicher ablegen mochten. Im
Ausgangszustand werden alle Werte der angeschlossenen Sensoren
gespeichert.

ol |Standard

[12:22:19

il ‘Smndard

[12:22:03

Sensoren/Aufzeichnung Senderstatus
Sensor Logging g
Empfangerspannung/Antenne Jal®l Aufzeichnung Geber
1) Geber P2 H
MVAR2 2) Geber Sa v
1 Vario m/s 5] jJal=l 3) Geber -
2 Abs. altit m Jal®l 4) Geber -

Es ist jetzt neu moglich Alarme, Kniippelpositionen (von bis zu 4
Funktionen) und mehr auf der internen SD-Karte des Senders im
Datenlog abzuspeichern. Unter "Stoppuhren/Sensorens ->
Sensoren/Aufzeichnung" wéhlen Sie "Senderstatus" und driicken
das Auswahlrad. Im folgenden Auswahlmeni kann die
Aufzeichnung der Alarme/Meldungen EIN/AUS geschaltet werden
und auch die Auswahl der aufzuzeichnenden Geber wird hier
vorgenommen. Achtung: verschiedene PC-Programme zur
Auswertung der Telemetriedaten kdnnten die zusdtzlichen



Textinformationen nicht korrekt verarbeiten. Verwenden Sie in
diesem Falle die interne Datenanalyse des Senders und suchen Sie
nach einem evtl. verfligbaren Update zum verwendeten PC-
Programm.

In diesem Meni kénnen auch bis zu vier Geber und deren Position in
einer Datei auf der SD-Karte gespeichert werden. Es ist moglich,
zwischen der Aufnahme proportional oder Zwei-Zustands-Werten
(0% - 100%) zu wahlen. Die Positionen der Bedienelemente sind mit
einem festen Intervall von 0,2 s aufgezeichnet.

Diese Anwendung kann leicht als Marker verwendet werden, um
interessante Situationen wahrend des Fluges zu markieren.

Umrechnungder Einheiten

Die Sprachausgabe der Telemetriewerte kann entweder in
metrischen oder US-Einheiten erfolgen, ebenso kann die
entsprechende Darstellung auf dem Bildschirm angepasst werden.

Die Temperatureinheiten werden automatisch in der im Meni
Senderkonfiguration festgelegten Einheit ausgegeben. Die
Umstellung der Einheiten erfolgt im Meni Sensoren/Aufzeichnung,
wobeizwischen folgenden Einheiten gewdhlt werden kann:
Distanz:

Meter (m), Kilometer (km), Fuf3 (ft.), Yards (yd.), Meilen (mi.).
Geschwindigkeit:

Meter pro Sekunde (m/s), Kilometer pro Stunde (km/h), Ful pro
Sekunde (ft/s), Meilen pro Stunde (mph) und Knoten (kt.).
Einheitenumrechner:

fur Druck (kPa, hPa, Bar, PSI, atm), Volumen (ml, |, hl, fl. oz, gal) und
DurchfluBmenge (ml/min, [/min, 0z/min, gpm).
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Loschen eines Sensorwertes

Es wird jetzt auch die Anzahl der erfassten Telemetriewerte
angezeigt (Uber der mittleren ,,F3" Taste unter dem Display) und es
kédnnen hier einzelnde und nicht gewiinschte
Telemetriemoglichkeiten Gber die ,,F4” Taste entfernt werden. Der
Sender kann maximal bis zu 64 Telemetriewerte erfassen.
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9.4.6 Telemetrieanzeige

In diesem Meni konnen Sie die einzelnen Anzeigefenster am
Display konfigurieren. Wie schon in der Einleitung erwdhnt wurde,
ist der Hauptbildschirm das primare Anzeigemedium des Senders.
Am Bildschirm werden in aufbereiteter Form samtliche
Betriebsinformationen wie z.B. der Modellname, die Signalstarke
und der Senderakku-Zustand angezeigt. Den grof3ten Teil des
Hauptbildschirms nimmt der Raum fir die frei definierbaren
Anzeigefensterein.

Ubersicht der Anzeigefenster:
»Flugphasen” - Name der aktuellen Flugphase

=il |Standard |12:22:so atl |Standard

[12:22:05

Standard
Standard

+ B o

Seite 1/1 Seite 1/1

»RX-Spannung” - Empfangerspannung

il |Standard |12:22:24 =il |Standard

[12:22:37

0.00 0.00v
Seite 1/1 Seite 1/1

131

»Restlaufzeit” - Zustand des Senderakkus

| 12:22:51

T 0l | standard

| 12:22:00

™ 0] | standard

OmA  3.80V

Seite 1/1 Seite 1/1
. Der aktuelleLade-/Entladestrom.

. Spannung des Senderakkus.

. Aus dem Akku entnommene Kapazitat. Bei Akkubetrieb wird
der Kapazitatswert erhoht. Beim Laden wird die enthommene
Kapazitatbis Null verringert.

»Antenne” - Information Uber die Signalstarke. Der Prozentsatz der
korrekt ausgefiihrten bidirektionalen Kommunikation zwischen
Sender und Empfanger (0-100%) wird auch in dieser Box des
Antennenlevels angezeigt.

| 12:22:29

™ 0l | standard

|12:22:18

T 0l | standard

Al - Az - 0%
A - Az - 0%

+ B o

Seite 1/1 Seite 1/1
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»Besitzer” - Name des Eigentlimers »Telem” -Telemetriewerte der angeschlossenen Sensoren
o0l ‘Smndard |12:22:44 Bl ‘Smndard |12:22:uu a0l |standard |12:22:24 a0l |standard |12:22:07
JETI model =
JETI model -
0.0 0.0m

Seite 1/1 seite 1/1 seite 1/1 seite 1/1

Jetibox” - Emulations-Bildschirm der JETIBOX

0] | standard [12:2222 »Trim” - Die Position der digitalen
T[] | standard |12:22:26 Driicken Sie die "esc"-Taste um die I N Trimmung kann optional auf dem
Jetiboxzu bedienen. i frn% O%T‘ Hauptbildschirm angezeigt

Die Jetibox-Emulation kann die |_9% 0% | werden.Ist diese Option gewahlt,

Daten beider Sendermodule und gzeug dann erscheint das spezielle
Empfdnger anzeigen, das jeweilige & "Trimmdisplay" nicht mehr bei der

<+ Anzeigefenster kann durch seite 1/1 Betatigung der Trimmtasten.

Seite 1/1 -

Auswahl von JB1 und/oder JB2
definiertwerden.

A Tx0l]] | standard [1222:33 " Modellbild" - Anzeige des
»Timer*- Stoppuhren Modellbildes im Display (Menii ->
Tl [standard - [12:2251 Tl [standard 1 [12:22:59 — Modellwahl/Modifikation ->

0:00:00.0 : Modelbild & Farben)
00:00. Uz

Betrs seite 1/1
- -

Seite 1/1 Seite 1/1
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Die Anzeigefenster kénnen in Standard- oder doppelter Gro3e
angezeigt werden. Bei doppelter Gro3e nehmen die Fenster mehr
Platz am Display ein, es konnen dadurch allerdings mehr
Informationen als zuvor oder aber auch die gleichen Werte in
groBerer Schrift dargestellt werden.

Die Definition (Aufteilung) der Anzeigefenster kann an die einzelnen
Flugphasen angepasst werden. Jede Flugphase kann verschiedene
Einstellungen der Anzeigefenster und somit eine andere
Darstellung des Hauptbildschirms bewirken.

Teonl ‘ standard | 12:22:53

Telemetrieanzeige
&G Telemetrie: Zoom

1. Anlegen einesneuen Anzeigefensters

Mit der Taste ,F3(+)” erzeugen Sie einen neues, leeres Fenster.
Durch Editieren wahlen Sie zuerst den Typ des Anzeigefensters. Die
zweite Spalte definiert die dargestellte GroBe des Fensters am
Display.

2. AnderungderReihenfolgeinderListe

Die Fenster und damit die Darstellung am Senderdisplay kdnnen
leicht umgruppiert werden. Durch markieren einer Zeile mit dem
CursorunddenTasten,F1()” und ,F2()” andern Sie die Reihenfolge.
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3. LoschendesAnzeigefensters

Durch markieren des Blocks mit dem Cursor und drlicken der Taste
»F4()"” |6schen Sie das Fenster.

4. Giiltigkeitsbereich

In der ersten Menlzeile befindet sich die Konfiguration des
Gliltigkeitsbereichs, durch betétigen der ,3D-Taste” dndern Sie die
Einstellung. Wenn der Parameter den Wert ,,G” (Symbol der
Erdkugel) besitzt, ist die Konfiguration der Sensorfenster glltig fir
alle Flugphasen, d.h. durch Anderung der Flugphase wird die
Anzeige des Hauptbildschirms nicht verdndert. Besitzt der
Parameter den Wert ,S” (Verzeichnissymbol)”, ist diese
Konfiguration nur fiir die aktuelle Flugphasen giltig. In diesem Fall
bewirkt eine Anderung der Flugphasen auch eine entsprechende
Anpassungder Displayanzeige.

9.4.7 Hauptseite

Dieses Meni bietet Einstellméglichkeiten zur erleichterten
Menunavigation.

il ‘Standard

| 12:22:04

Hauptseite

wahle vorherige Seite |
Wahle folgende Seite 4]

Telemetriewert im Uhrdisplay:
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Um im Hauptmenu zu blattern kann ein/zwei Schalter verwendet
werden. Im "Stoppuhren/ Sensoren -> Hauptseite" Meni weisen
Siezwei getrennte Schalter zu:

Beim Betadtigen des ersten Schalters wird immer zur vorherigen Seite
geblattert und mit dem zweiten Schalter auf die folgende Seite.
Dazu eignet sich z.B. sehr gut der Tastschalter mit Mittelstellung,
welcher optional angeboten wird. Sie kdnnen auch einen der
integrierten Beschleunigungssensoren (nur bei der DS-24)
verwenden und damit durch verschiedene Bildschirmen bléttern.

Telemetriewertim Uhrdisplay

Hier konnen Sie einen Telemetrie-Parameter auswahlen, welcher an
der Stelle der digitalen Uhr in der oberen Leiste auf dem Bildschirm
angezeigt wird. Auf diese Weise kann z.B. die Stromaufnahme der
Empfangsanlage (Uber CentralBox oder MUI) angezeigt werden und
diese wird als Reverenzwert fiir den Servobalancer beim Ausgleich
verschiedener Servowege an einem Ruder heran gezogen. Auch
andere flr Sie wichtige Telemetrieinformationen konnen hier
ausgewahlt werden.




duplex« cmex

9.5 Zusatzfunktionen

1 g1 | standara |

¥ |

Zusatzfunktionen

B Audio Player
B Jetibox

M Spiele

= Bildershow
& Mikrophon
@ FM Radio

Dieses Meniibeinhaltet die Zusatzfunktionen der DC/DS.

9.5.1 Datenanalyse

Dieses neue Feature ermdglicht es Ihnen samtliche aufgezeichneten
Telemetriedaten nach dem Fluge graphisch darzustellen. Das ist
besonders bei Test- und Einstellungsfligen und zur
Zusammenstellung eines optimalen Setups sehr hilfreich. Die
Telemetriedaten konnen sofort und ohne Computer betrachtet und
analysiert werden. Bis zu drei verschiedene Datenreihen sind
gleichzeitig darstellbar. Die Umschaltung zwischen diesen
Datenreihen erfolgt durch die F(5) 1/2/3 Taste wahrend der Anzeige.
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Datenanalyse
Waéhle LOG Datei:

Wahle Variable:
1) —

MVAR2: Rel. altit [m] [7]
MVAR2: Vario [m/s] [7]

2) w—

3) m— . [F]
a)

Vol [stengaras | -

Wiahlen Sie die Datei

£ 20151111

% 201510/10

% 2015/09/09

7 2012/03/01

Vol [stengara | -

Wiahlen Sie die Datei

J 15:44:27 Glider 361.6KB

)

Um die Daten anzuzeigen
navigieren Sie zur Hauptseite der
Datenanalyse unter dem
Menupunkt “Zusatzfunktionen”
(Bild a)). Wahlen Sie die Reihe
Auswahl LOG file und driicken die
3D-Taste. Wahlen Sie eine der
Logdateien nach Datum, Uhrzeit
und Modell (Bilder b und c)). Mit
der Auswahlund OK gelangen Sie
wieder zum Bild a)). Durch
Driicken der ,,F3" -"- Taste in der
Auswahl der Daten-Log-
Verzeichnisse Sie sind in der Lage
die Protokolldateien und sogar
komplette Verzeichnisse zu
I6schen. Jetzt kdnnen Sie bis zu
drei Datenreihen auswahlen und
durch Betdtigen der ,F4 Taste”
anzeigen. Die X-Achse der
Graphik zeigt die Zeit und die Y-
Achse présentiert die Kurve der
Messwerte. Sie hat einen
dynamischen Wertebereich, so
dass die Maximumwerte
automatisch dem Display
angepasst werden.



Fiireine komfortable Anzeige haben Sie folgende Méglichkeiten:

. Auf der Zeitleiste (X-Achse) konnen Sie sich mit den Tasten
»F1"and ,F2"bewegen.

. Um einen Wert an einem bestimmten Punkt der Zeitleiste
anzuzeigen, drehen Sie die 3D-Taste. Wird vorher der Meniitaster
gedriickt, werden die Schritte groRer.

. Mit den Tasten F3 “Zoom In” und F4 “Zoom Out” kann die
Zeitleiste gedehnt oder gestaucht werden.

. Die Tasten F5 “1/2/3" schalten zwischen den gewahlten
Telemetriedaten (Bilda) um.

L | B O A |
Kurvenanzeige

7.19 -0.28m/s Vario

mis \

0 M-unv

0 10 20 30 40 50 60

Himweis: Es kénnen nur Datenreihen angezeigt werden, welche vorher
aufgezeichnetwurden. Eine Liveanzeige ist nicht maglich.

9.5.2 AudioPlayer

Nach Auswahl des Audioplayers tiber die ,3D-Taste” werden zuerst
alle auf der Speicherkarte des Senders vorhandenen Verzeichnisse
angezeigt.

Alle im Auslieferungszustand des Senders vorhandenen
Audiodateien sind in den Verzwichnissen Audio, Audio/de und
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Voice/ abgelegt - fiir Ihre eigenen Audiodateien ist das Verzeichnis
/Audio/vorgesehen.

Aus dem Audioplayer kénnen Sie mit der ,3D-Taste” durch alle
vorhandenen Verzeichnisse blattern und alle Sounddateien
aufrufen. Flr die Wiedergabe stehen lhnen die Funktionstasten
+F2()" (abspielen),,F3()” (beenden) oder ,F4()” und , F5()” fir die
Regelung der Lautstérke zur Verfiigung. Grundsatzlich werden alle
Sounddateien bis zum Ende des jeweiligen Verzeichnisses durch
einmaliges Betatigen von ,,F2()” nacheinander abgespielt (so fern
sie nicht mit "F3()" beendet wird) - ebenso wird die Wiedergabe
auch nach Verlassen dieses Meniis fortgefiihrt.

. T 0] | standard | z

ol |Standard |

Audio Player
Modellwahl/-modifikation: Flugzeug
Wihlen Sie die Datei:

Audio Player

Nachster Sound Sa x
Vorheriger Sound Sh X
Weiterhin abspielen x

Audiofilesare supported in *.mp3 und *.wav format.

« Ansager fiir Flugfiguren im Audio Player

Der Audio Player bietet die Moglichkeit zur schrittweisen
Ausgabe/Ansage von z.B. Flugfiguren. Dieses Feature ist fur das
Training von immer wiederkehrenden Flugfigurabfolgen sehr
hilfreich. Man kann also ohne eine zusétzliche Person sein
Kunstflugprogramm erlernen und trainieren, der Sender sagt auf
Kopfdruck die nédchste Flugfigur an. Diese Funktion kann auch als



Abspielmdglichkeit fir Musikstiicke eingesetzt werden. Die Musik
wird in diesem Einsatzfalle nicht von eingehenden Alarmen usw.
unterbrochen.

« Bei Zusatzfunktionen -> Audio Player die ,F1" Werkzeug-Taste
driicken.

- Im Dialogmeni kann die Datei ausgewédhlt werden, welche als
erstes abgespielt werden soll. Die Reihenfolge ist dann alphabetisch
und die Dateinamen sollte entsprechend angepasst sein.

« Die Schalterzuordnung fiir “ndichster Titel” und “vorheriger Titel”
hier vornehmen. Hierzu eignen sich besonders sogenannte
Momentaster oder Drucktaster am Sender. Diese bieten dann die
folgenden Funktionen:
- kurzer Druck auf “nédchster Titel” schaltet zum
nachstenTitel in der Abfolge.
- kurzer Druck auf “vorheriger Titel” schaltet zum
Anfang des aktuell abgespielten Titels. Jede weitere
Driicken dieses Schalters startet die Wiedergabe der
vorherigen Audiodateiin der Abfolge.
- langer Druck resettet diese Abspielfolge und sie
beginntwiederam Anfang.
« Aktivieren Sie die Option "Wiedergabe fortsetzen’, um die
Wiedergabe durch den gesamten Ordner fortzusetzen.

9.5.3 JETIBOX

Aus Griinden der maximalen Kompatibilitdt mit dem DUPLEX
Systemderl. Generation ist der Sender mit einer Emulationsfunktion
der JETIBOX ausgestattet. Das DUPLEX 2,4GHz - Men( wird in der
bekannten zweizeiligen Darstellung abgebildet. Mit den
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Funktionstasten bewegen Sie sich analog zu den Tasten der JetiBox
im Menl umdie einzelnen Parameteransehen und/oder @ndern.

Sie kénnen liber das Menii des Sendermoduls auch drahtlos auf
das Menii des gebundenen Empfdingers und/oder die
angeschlossenen telemetrischen Sensoren zugreifen, die
dargestellten Werte und Alarmschwellen zuriicksetzen, dndern
oder neu definieren.

Tfnnuﬂ|standard |

-

Jetibox

]

9.5.4 Spiele

Unter diesem Menipunkt finden Sie einige Unterhaltungs- und
Entspannungsmaoglichkeiten.

-Snake

- Tetris
-Gomoku
-Schach




9.5.5 Bildanzeige -“Diashow”

Hier kann man eine automatische Diashow der abgespeicherten
Bilder starten. Mit der ,F1 Werkzeug” Taste wird der gewiinschte
Dateiordnerausgewahlt.

-

il ‘Smndard |

9.5.6 Mikrofon

Die Mikrofonfunktion gibt Ihnen die Mdoglichkeit auch eigene
Ansagen zu erstellen. Die haben eine maximale Lange von 10
Sekunden und werden als ,single-track wav” Datei (11025Hz
sampling rate) abgespeichert.

Die Taste ,F1” (mit dem Punkt) startet die Aufnahme und mit der
Taste ,F2” (mit dem Quadrat) T ]| standera 22250
stoppen Sie die Aufnahme. -

Gespeichert und benannt wird Mikrophon
diese Aufnahme dann mit der ,F4"
Taste. Eine Kontrolle des
gesprochenen Ansage kann Uber
die ,F3Play” Taste erfolgen.

"““"""‘"'Iumpww\\\w"""rf"’"“"""\ur'“w'""""“*'“‘muHHHIMHH
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9.5.7 FMRadio

Die FM Radiofunktion empfangt das aktuelle Radioprogramm. Ihr
Lieblingssenser, oder auch der Wetterbericht fiir den folgenden
Flugtag, sind kein Problem. Voraussetzung dazu ist ein
Antennenkabelin der FM Radioantennenbuchse.

Uber ,F1" and ,F2" wird T |standard
automatisch zum néachsten

[1222:11

FM Radio
Radiosender weiter oder zurick
geSChaltet (88-1 OSMHZ)' LI ¢ 1L ST — e
Mit ,,F3" and ,F4" konnen Sie “per
P 101,10 MHz

Hand” in 0.05MHz Schritten weiter ** i o
oderzuriick geschalten. RSSl:42dB. SR 11d6

T

9.5.8 Personliche Apps (User Applications)

In diesem Meni sehen Sie welche persénlichen Apps fir diesen
Modellspeicher aktiv sind. Diese personlichen Apps sind auf der
internen SD Karte im Ordner /Apps. Diese Apps werden in der “Lua”
Programmiersprache erstellt und bis zu 10 dieser Scripts kdnnen
simultan ablaufen. Sie ermdglichen

ungeahnte Mbglichkeiten in der |l |standara 122233
Darstellung von Funktionen und Benutzerapplikationen
Telmetrieim Display. Applikation
Aktiviert wird eine solche App tber

die ,F3" Plus Taste. GelOschte

warden kann sie mit Druck auf ,F4"

(mit den Kreuz). Diese Aktionen

Version Status
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haben keinen Einfluss auf den Inhalt der internen Speicherkarte, die
Apps werden nur fur diesen Modellspeichert aktiviert oder
deaktiviert.

+F1" CMD leitet Sie zur Debug Console. Hier kénnen evtl
auftretende Probleme der App erkannt werden.

»F2"Refresh ldd alle laufenden Apps und die“Lua”Session neu.
Weitere Informationen Uber die “Lua application” Programmierung
finden Sie im “JETI DC/DS-24 Lua Programming API” Dokumentim
Downloadbereich unserer Website www.jetimodel.com.
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. 1. Sprache
9.6. Systemfunktionen P . o ,
Mit diesem Menlpunkt legen Sie die Spracheinstellungen des

- Konfiguration der |[y|standard  1i|122237 Senders fest. Alle Texte und Sprachausgaben basieren auf dieser
Systemfunktionen des Senders. systemfunktionen Einstellung.
Alle Einstellungen in diesem [ 5 |
Menii sind global - unabhéngig | i Reichweiten-/Servotest
vonderModellwahl. A Geber kalibrieren

& Servomonitor 2. Eigentiimer

i Systemsounds

Wl Lautstirke Geben sie jenen Namen ein, der im Feld , Besitzer” angezeigt

# USB/Daten werden soll.

# Installierte Module 3 Steuermodus

@ Systeminformationen I
Der Sender unterstiitzt Mode 1-4. Um den Steuermodus zu andern

kdnnen Sie entweder den ,,3D-Knopf” oder ,F3" betatigen - beide

9.6.1 Senderkonfiguration

DC24/DS24 automatisch die Tageslichteinstellungen
berlicksichtigt. Datums- und Zeiteinstellungen werden auch bei der

PPM-Jack Einstellungen PPM16 positiv
@—1 Signalpegeliiberwachung Ja[7]
Vibrationsi itat -
Links Hoch[*] Rechts Hoch [7] |

I T T 140

Basiskonfiguration des Senders. Méglichkeiten bringen Sie in das Auswahlmeni.
T :22: Bav% A . 0 8 . .
| ] e Treffen Sie mit ,F1-F4" lhre Auswahl und bestitigen Sie mit
Senderkonfiguration +F5(0K)”. Eine Anderung des Steuermodus wird erst bei neu
mnl ® angelegten Modellen wirksam, alle bereits gespeicherten Modelle
§Stevermodus T SRAAR[GaSTOR | behalten den urspriinglichen Modus.
[Soundpronl ___—Beeprsprache C1g—————(2) .
®—4 Datum (J/MM/TT) 20157117 13 4.  Soundprofil
Zeit 12: 22: 31 Dieser Parameter legt das Soundprofil und die Art, wie der Senders
Distanzeinheit Meter [7] >—<:) . . P
® TemperatareleR e mitlhnen akustisch kommuniziert fest.
Tx Frequency L '[ Die Optionen betragen lautlos, nur beep, beep und Sprache bzw.
@— Startmeldung unterdriicken Nein[7] | h b
Reversierung Meniinavigation Jal~] } nurSprac ausgabe.
(..)—1 Endlosmenue Jal™]] .
Screenshot-Schalter P y—@ 5. Datum und zelt
(13— ¢rPMEnstellungen____PPIT6 positiv [ Einstellung von Datum und Uhrzeit. Auf dieser Basis werden von der




Anlage neuer Modelle und der Telemetrieaufzeichnung
bericksichtigt.

6. Distanzeinheit:

Dieser Parameter legt die verwendete Mal3einheit fest - Meter bzw.
FuB. Telemetriedaten werden entsprechend dieser Einstellung
konvertiert.

7. Temperatureinheit:

Die Einstellung fur Temperaturwerte kann zwischen Celsius und
Fahrenheit gewahlt werden.

8. TXFrequency

Die Moglichkeit 10ms Frame-Rate einzustellen. Hier wurde die
Option "TX Frequency" bis 100Hz hinzugefiigt.

Bitte beachten Sie: um die Vorteile der 10ms Frame-Rate zu nutzen,
sollten Sie in den Empfénger-Einstellungen tberpriifen, ob unter
"Mainsetting" die Einstellung "Outputperiod" auf "Auto" oder "By
Transmitter" gesetzt ist und Sie nur Servo-Gruppen A bis C nutzen.
Dieses sollte fiir schnellere und sehr geschmeidige Reaktionen lhrer
digitalen Servos ermdglichen. Der "10ms" Modus ist fir alle
Empfénger verfligbar, auch mit Firmware-Versionen kleiner als
3.10.

9. Startmeldungunterdriicken

Mit diesem Parameter kann die Startmeldung ,Sender aktivieren?”
beim Einschalten unterdriickt werden (siehe Kapitel 6)

10. Reversierung Meniinavigation

Damit kann die Dreh- bzw. Wirkrichtung der ,3D-Taste” beim
Scrollen durch die Menlis umgekehrt werden.
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11. Endlosmenue

Ist sie auf "Nein" gesetzt scrollt man nicht automatisch vom letzten
Menlpunkt wiederzum Ersten.

12. Screennshot-Schalter

Der Sender bietet die Moglichkeit eigene Screenshots zu erstellen.
Nachdem Sie den Schalter aktiviert haben, wird eine Bilddatei im
Root-Ordner (Hauptverzeichnis) der SD-Karte erstellt. Diese
Funktion kann gewdhlt werden um anderen DC/DS Usern
Funktionen und Programmierungen z.B. per Mail vorzufiihren. Dazu
sollte die erstellte Bild-Datei aus dem Root-Verzeichnis heraus
kopiert werden (Sender an USB anstecken, USBVerbindung
aktivieren, Bild-Datei heraus kopieren).

13. PPMEinstellungen

Hier kann nun der interne Steckplatz "PPM Output"” (siehe auch
Kapitel 3.7 PPM In/Out) folgendermafen konfiguriert werden:
e Off-derSteckplatz (Pin Nr.4) gibt garkein Signal aus.

e PPM8 Positive — der Steckplatz (Pin Nr. 4) gibt ein Standard 8-
Kanal PPM Signal mit positiven Pulsen aus.

o PPM8 Negative — der Steckplatz (Pin Nr. 4) gibt ein Standard 8-
Kanal PPM Signal mit negativen Pulsen aus (OV Level).

e PPM16 Positiv - Diese Einstellung ist fuir die Nutzung eines
zusatzlichen externen HF Moduls mit 16 Kandlen nutzbar.

o EX Datenlibertragung — der Steckplatz (Pin Nr. 4) gibt ein
digitales Datensignal inkl. der EX Telemetriedaten aus. Das Format
der Ubertragenen Sensoren-/Empfangerdaten ist hier beschrieben:



JETI Telemetry Communication Protocol. Diese Kommunikation ist
unidirektional und kann fiir den Anschluss der RCDroidBox
(Ausfiihrung fiir DC/DS Sender) verwendet werden.

14.PPM-JackEinstellungen

Einstellungen des externen PPM Steckplatzes (3,5mm

Klinkenstecker am Antennenhalter). Hier kdnnen Sie die Funktion

des PPM Steckplatzes einstellen (der Steckertyp,MONO JACK” sollte

eingesetzt werden):

« Aus - der PPM Steckplatzgibtkein Signal aus.

« PPM8 Positiv — der PPM Steckplatz gibt ein Standard 8-Kanal
PPM Signal mitpositiven Impulsen aus.

« PPM8 Negativ — der PPM Steckplatz gibt ein Standard 8-Kanal
PPM Signal mitnegativen Impulsen aus (OV Level).

« PPM16 Positiv - Diese Einstellung ist fur die Nutzung eines
zusatzlichen externen HF Moduls mit 16 Kanalen nutzbar.

15.Signalpegeliiberwachung

Wird diese Option aktiviert, erscheint nach dem Einschalten der RC-
Anlage eine Warnung sollte der Signalpegel nicht min. bei 8 liegen.
Um diese Funktion zu testen, kdnnen sie die RC-Anlage einschalten,
wenn das Modell weiter entfernt vom Sender liegt. Wird die
Meldung trotz geringer Entfernung zwischen Modell und Sender
angezeigt, wird eine Uberpriifung der kompletten RC-Anlage und
ein Reichweitentest notwendig.
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16.Vibrationsintensitat

Die Intensitat des Vibrationsalarmes kann auf beiden Knippeln
separat indrei Stufen eingestellt werden

9.6.2 Reichweiten-/Servotest

Dieses Menl ermdglicht die Durchfiihrung eines Reichweiten-
und/oder Servotests. Beim Servotest werden fortlaufend alle im
Modellspeicher aktivierten Empfangerkandle angesteuert,
wodurch die Servos abwechselnd ihre Endpositionen anlaufen. Mit
dem Parameter ,Servospeed” kann dabei die gewiinschte
Stellgeschwindigkeit definiert werden. Als Endausschldge werden
jene Werte verwendet, die Sie in der Modellkonfiguration festgelegt
haben.

Es konnen nur jene Ausgangskandle getestet werden, die eine
Ausgangsfunktion in der Modellkonfiguration zugeordnet haben,
einzelne Servos kdnnen durch Betdtigen der ,,3D-Taste” vom Test
ausgenommen werden.

I 12:22:38
Reichweiten-/Servotest

%01 | standard

@—Meed 1.0s 77|
Servo Nr. 0—@
1 2 3 4 5 6 7 8
X X X X X X X X%
9 0 11 12 13 14 15 16
K XXX X KX XX
177 18 19 20 21 22 23 24
X KX XX X KX X X
® AT N0




1. Stellgeschwindigkeit

Die Meniizeile mit der Bezeichnung ,,Servospeed” beinhaltet die
Definition der Servo-Stellgeschwindigkeit. Die Servo-
geschwindigkeit wird durch die Zeit ausgedriickt, die es zum
Durchlaufen von einem Endausschlag zum anderen Endpunkt
braucht.

Anmerkung: Jedes Servo bewegt sich wiihrend des Servotests
zwischen den eingestellten Maximalwerten/-ausschldgen.

2. Auswahldergetesteten Ausgidnge

Die zwei letzten Menlzeilen stellen das Verzeichnis der
Ausgangskandle dar. Durch das Kreuzsymbol wird ein inaktiver
Ausgang bezeichnet, das Hakchen bezeichnet aktive Ausgdnge.
Wahlen Sie diejenigen Ausgangskandle aus, deren Funktion Sie
testenmdchten.

3. AuslosendesServotesters

Mit der Taste ,F3(Start)” starten Sie den Servotester auf den aktiven
Ausgangen. Der Servotester lauft stetig weiter, auch wenn Sie dieses
Menii verlassen. Eine Anderung der Parameter nach Start des
Servotesters ist nicht mdglich. Um die Parameter zu andern
(Stellgeschwindigkeit, Ausgangskanal), muss der Servotester zuvor
abgestellt werden.

4. AbstellendesServotesters
MitderTaste ,F4(Stop)” stoppen Sie den Servotester.
5. Darstellungder Empfangerausginge

Mit der Taste ,F2()”stellen Sie Empfangerausgange / den
Servomonitordar.
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6. Reichweitentest

Die erste Menlizeile aktiviert den Reichweitentest. Siehe Kapitel
Empfanger-Reichweitentest.

9.6.3 Gebermonitor

Dieser Gebermonitor bietet eine Darstellung der aktuellen
Positionen aller Proportionalgeber und Schalter. Ebenso kdnnen in
diesem Menl die Proportionalgeber kalibriert werden, als
Hilfestellung wird der Ablauf interaktiv unterstiitzt — sie erhalten
entsprechende Hinweise am Senderdisplay.

Eine Kalibrierung der Proportionalgeber sollten Sie in folgenden
Fallen durchfiihren:
*  Modusanderung 1-2 oder 3-4 (Wechsel der Kreuzkniippel).

* Beim maximalen (mechanischen) Ausschlag des
Proportionalgebers erreicht der ausgewertete Ausschlag
nicht den maximalen Bereich der Anzeige.

il ‘Smndard

[1222:15

Gebermonitor (1/2)

bl

I

) S—— S | S— :




1. KalibrierungderProportionalgeber

Driicken Sie die Taste ,,F1(Kalib)”, danach erfolgt eine Abfrage, ob
Sie die Kalibrierung wirklich durchfiihren mochten. Bestatigen Sie
diese Abfrage mit,,F5 (Ja)”.Nun wird die Kalibrierung durchgefiihrt.
Fahren Sie so fort, indem Sie schrittweise alle proportionalen Kanale
mehrmals von einer Endposition zur anderen bewegen. Folgen Sie
den Hinweisen auf dem Display.Wenn Sie alle proportionalen Kandle
abgearbeitet haben, driicken Sie die Taste ,,F1(Kalib)”erneut. Damit
ist die Kalibrierung beendet und Sie kehren zum Men
~Gebermonitor(1/2)“zuriick.

il |Standard

[122234

Gebermonitor (1/2)

bringen und erneut KALIB betstigen.

KALIB

2. Darstellung des Zustands von Proportionalgebernim
Meni ,,Gebermonitor (1/2)” wird in graphischer Form die
ausgewertete Position einzelner Proportionalgeber dargestellt.

3. DarstellungdesZustandsvon Schaltern

Mit der Taste ,F3()"” wechseln Sie zum Meni ,Gebermonitor (2/2)"
welches die ausgewerteten Positionen der Umschalter darstellt.

Durch Auswahl und Editieren eines der Umschalter gelangen Sie in
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das Menl ,Sticks/Schalter Setup”. Die Bezeichnungen Sk und SI
sind fuir Knlippelschalter/-taster reserviert.

[12:22:58

Gebermonitor (2/2)

ol |Standard

Si

Sg Sh Sj Sk Sl
FPIRIFIRIEIET

9.6.4 Servomonitor

In diesem Meni wird der Status der einzelnen Empfangerausgange
dargestellt. Anhand der Balken kdnnen Sie die einzelnen
,Steuersignale” erkennen, die der Empfanger an die Servos
weitergibt woraufhin diese die entsprechende Stellung anlaufen.
Dieses Meni konnen Sie auch Uber die Funktionstaste im
Konfigurationsmeni aufrufen, wo in der (unteren) Statuszeile das
Darstellungssymbol der Empfangerausgdnge bzw. dem
Servomonitorabgebildet ist.

In manchen Fallen kénnen sich die tatsachlichen Auswirkungen von
der Anzeige in diesem Servomonitor unterscheiden - vor allem
dann, wenn direkt z.B. in der DUPLEX-Empfangerkonfiguration mit
dem Menipunkt ,Channel-Set’, oder ,Out-Pin-Set” (Steuerkanal-
)Ein- und Ausgdnge modifiziert wurden. Im Lieferzustand sind
DUPLEX-Empfénger so eingestellt, dass sie die Ausgange nicht
beeinflussen.
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1% 01 | standara [12:22:20 - Schwaches Signal: > Q - hier kann die gewiinschte Sounddatei
Servomonitor T 0] | standara [12:22:20 und der Grenzwert fiir die Empfangsqualitat (Q-Wert) gesetzt
[ m—oc f a5 S werden. Wird dieser Wert unterschritten, ertont die gewahlte
- e = o Sounddatei/Alarm.
N it s o Kiappe 1(3) 50%  Kiappe 2(4) -50% . L . . .
> o 10 o Querruder2(3) 9% Hohe1(®) o5 - Signalverlust > Sounddateiwird beifehlendem Signal abgespielt
" % 12 % Seite 1 0% wee (8] 0%
s o e o i m o o - 900MHz Backup aktiv > Die hier zugeordnete Sprachdatei
S o 1 o s = o ertdnt, sobald das Backup 900MHz System im Flug aktiv wird.
n a = - -2 il i b - Reichweitentest > Sounddatei wird bei aktivem
‘ - | Reichweitentestmodus abgespielt
- Autotrim aktiv > Sounddatei wird bei aktivem Autotrim
9.6.5 Systemsounds Tall [ standera 1 [ 12221 abgespielt
In diesem Menii kénnen Sie systemsounds - Inaktivitdtsalarm > hier kann die gewiinschte Sounddatei und
Systemereignissen einen | funkton Datei  Wart Zeitspanne flir den Inaktivitatsalarm gesetzt werden. Wird
beliebigen Sound/Klang aus dem :b . > innerhalb dieser eingestellten Zeit kein Geber, Schalter oder
Verzeichnis /Audio/ zuordnen cenderapannung "B 3.a0v Kniippel bewegt, ertént diese Sounddatei und fordert Sie damit
’ Schw. Signal: A1/2 B zum Abschalten des Senders auf.
Schw. Signal: Q [ 50%
Signalverlust wl
900MHz Tx aktiviert =]
Reichweitentest o i |
Autotrim aktiv |
. Inaktivitatsalarm ...[”] Smin
- Einschalten > Sounddatei wird m | | TR
beim Einschalten abgespielt
- Empfinger gebunden > Sounddatei wird beim Erkennen eines
gebundenen Empfangers abgespielt
- Senderspannung > Alarmspannung des Senderakkus
- Schwaches Signal > Sounddatei wird bei schwachem Signal

abgespielt, der Wert des Antennenlevels fiir diesen Alarmist auch
hier einstellbar (empfohlen0-1)
145



duplex« cmex

9.6.6 Lautstarke

In diesem Menl kdnnen Sie die Lautstarke der Ton-bzw.
Sprachausgaben des Audiosystems definieren, zur
Lautstarkeeinstellung wahrend des Betriebs kdnnen alle
vorhandenen Geber (Knippel, Schalter, Proportionalgeber)
verwendet werden.

Die erste Mentizeile ,,Lautstdrke” definiert den Masterwert, d.h die
maximale Lautstarke aller Akustikoptionen.

Weitere Optionen werden dannrelativzu diesem Wert abgeleitet:

e Beep Lautstarke - steuert die Lautstarke des Piepsers z.B.
Tastendruck oder beim Trimmen.

 Vario Lautstarke - steuert die Ausgabelautstarke desVariosignals.

» Lautst. Player - steuert die Lautstarke der abgespielten WAV-
Dateien (Alarme, Audio-Player und Sprachausgabe/Ereignis).

. Stoppschalter Player - nach Aktivierung des zugeordneten
Schalter werden alle aktuell abgespielten WAV-Dateien gestoppt.
Dies hatkeinen Einfluss auf jede weitere Wiedergabe.

il ‘ Standard | 12:22:06
Lautstarke
Wert Geber

(e m
Beep Lautstirke | 100% ..[7]

vario Lautstarke 00 100%  ..[5)
Laut. Players | 100% ..
Stoppschalter Players sjx
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9.6.7 Liste der installierten SW Module

Diese komplette Ubersicht zeigt alle
moglichen bzw. aktivierten SW-Module
Ihres Senders. Die aktivierten SW-Module
sind durch den "Ok-Haken"

X 00 | standard

12:22:47

Installierte Module

4444-4444-A402-17FA

duplex« cmex

auszuschliessen. Méchte man nun nach der Ubertragung des
Modellspeichers dieses Modell aktivieren kann es zu
Warnmeldungen oder auch zu einer Sperre des Modells kommen,
wenn der Softwareausbau des Senders nicht den Anforderungen
des zu ladenden Modells entspricht. Diese Tabelle (9.6.8) zeigt die

gekennzeichnet und deaktivierte SW- S Warnmeldungen und Méglichkeiten/Einschrankungen im Falle der
) ) . Zwei Weg HF v i U i i
Module durch ein Kreuz. Weiter unten in | osennyse v Nichttibereinstimmung.
dieser Liste finden Sie die Anzahl der |"werae Y
X . . sprachausgabe v
bereits aktiven und der maximal | swbsancer v 9.6.9 USB
maoglichen Funktionen, wie z.B. freje |rusionsinen v o
Mischer oder Flugphasen usw. Diese o™ : Dieses Menii ermdglicht die Verbindung lhres Senders mit dem
konnen je nach Sendertyp durch Zukauf | wnainummer 24 von 24 Computer iiber den USB Anschluss.
entsprechender Extentionpacks (Upgrade) e Koey 1. Menii>Systemfunktionen > USB/Daten
erweitertwerden. e e 2. USB-Kabelverbinden
Al i Beim Verlassen dieses Menis wird die USB Verbindung
Telemetrieanzsige 40 wn a0 unterbrochen.

Sprachausgabe/Ereignis
Alarme
Kreiseleinstellungen
Funktion
Telemetriegeber
Sprachkommandos

40 von 40
40 von 40

3 von 3
24 vonz24
16 von 16
16 von 16

|12:Z’Z:18

USB/Daten

|standard

UsB-Kabel verbinden

Esc driicken um abzubrechen

9.6.8 Einschrinkungen beim Ubertragen von Modellen
zwischenverschiedenen Sendertypen DC/DS-24

Es ist moglich, bereits erstellte Modelle von z.B. einem Jeti Duplex
Sender auf einen weiteren Sender zu Ubertragen. Durch die
Méglichkeit der individuellen Software Upgrades (SW Module) ist es
natirlich ein unterschiedlicher Ausstattungsstand nicht
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9.6.10 Systeminformationen

In diesem Menlpunkt werden Informationen lber die
Produktbezeichnung, die Version der Senderfirmware und den
Status des Speichermediums angezeigt. Sie kénnen das Menu
mittels ,,F5(0k)” wieder verlassen.

T ol ‘ standard | 12:22:17
Systeminformationen

Version: 4.00, Nov 13 2015
SD-Card Info: 512.0MB frei,4096.0MB

RX1: 0 0 X
RX2: 0: 0
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9.7 Die Gasverriegelung

Die Funktion der Gasverriegelung ist eine Sicherheitsfunktion des
Senders. Ist diese Funktion aktiviert, reagiert keine der
Motorsteuerung zugeordnete Ausgangsfunktion auf den Geber des
,Gaskanals”. Um diese Funktion zu aktivieren/deaktivieren
betitigen Sie im ,HAUPTMENU” die mit dem entsprechenden
Symbol gekennzeichnete Taste ,F1()". In der (oberen) Statuszeile ist
der jeweilige Zustand der Gasverriegelung abgebildet, ist diese
aktiviert, wird einVorhdangeschloss-Symbol mittig eingeblendet.

Ratschlag: Benutzen Sie die Funktion der Gasverriegelung immer dann,
wenn Sie an einem Modell hantieren und die Gefahr besteht,
dass bei einer ungewoliten Betdtigung des Gebers fiir die
Motorsteuerung (,Gaskniippel”) der Motor anlduft!

o0l | standara

[1222:16

HAUPTMENO

@ Feineinstellungen

£» Erweiterte Einstellungen
(® Stoppuhren/Sensoren
E) Zusatzfunktionen

BB Crsmbmsmmfirmlebinmam
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9.8 Geber auswahlen

In dieses Menti fiir die Auswahl eines Steuergebers gelangen Sie aus
diversen Konfigurationsmenis, beispielsweise bei der Definition
von Flugphasen, Aktivierung von Dual-Rate, Exponentialfunktionen
usw. usf. Wenn diese Einstellungen schaltbar gestaltet werden muss
dieser Umschaltung ein geeigneter Geber zugewiesen werden. Es
konnen dafiir Schalter, Taster, Proportionalgeber oder auch logische
Schalterverwendet werden.

|12:22:1u

Geber auswahlen

T o0l | standard

Bewegen Sie den gewiinschten Geber in
die Position EIN. Dieser Vorgang
wird automatisch erkannt!

(@ Log. [Goo | B[ Mx |

Fuhrtzur Auswahl derlogischen Schalter/Verknlpfungen

Fuhrt zur Auswahl der Bewegungs-/Beschleunigungssensoren
(beider DC-24 nichtverfiigbar).

Fihrt zur Auswahl der Geber aus Sequenzern, PPM-Eingdngen
und Trimmtasten.

Fihrtzur Auswahl der Geber aus Telemetriegebern.
Ausgabe von Benutzerapplikationen



1. Zuordnung des Gebers

Nach Aufruf des Meniis wahlen Sie entweder mit der Taste
»F1(Log)” einen logischen Schalter oder durch Betdtigen eines
beliebigen sonstigen Gebers diesen aus. Gemeinsam mit der
Erkennung des Gebers legen Sie gleichzeitig die Position fest, in
welcher der Geber eingeschaltet/aktiv sein wird. Der Name und der
Zustand des ausgewahlten Gebers wird im Men( abgebildet. Mit
den Funktionstasten der unteren Statuszeile kdnnen Sie den
Schalterkonfigurieren.

Ratschlag: Uberlegen Sie bereits vor der Zuordnung des Gebers,
in welcher Position Sie ihn aktiv haben méchten, und
bewegen Sie den Geber wihrend seiner Zuordnung in
die gewiinschte aktive Position.

| 12:22:22

Geber auswihlen

T 0] | standard

P2
m [ W]

2. Proportionale Auswertung

Mit der Taste ,F2(Prop.)” definieren Sie die Auswertung des Gebers
wechselweise als proportional oder nicht-proportional.

Anm.: Diese Auswahlmoglichkeit ist in manchen Menis nicht
anwdhlbar.
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Beispiel Butterfly - Auswertung bei der Steuerung von
aerodynamischen Bremsen:

. Nichtproportional - die Bremse kann nur zwei Positionen
einnehmen

. Proportional - die Bremse kann, je nach gewahltem
Geber,mehrere Positioneneinnehmen
3. Richtungsumkehr der Auswertung

Mit der Taste ,F3(Rev.)” dndern Sie die Richtung der
Geberauswertung. Die Position des Gebers wird im umgekehrten
Sinnausgewertet und die Schaltrichtung gewechselt.

4. Entfernen der Geberzuordnung
Mit der Taste ,,F4(Clr)” entfernen Sie die Auswahl des Gebers und es
kann beiBedarf eine neue Zuordnung getroffen werden.

Die Einstellung bestatigen Sie mit der Taste ,F5(0k)” oder durch
driicken der,, 3D-Taste".



5. Dialog bei der Auswahl eines Gebers (Geber auswahlen)
Wenn Sie z.B. einen Geber fiir eine Funktion auswahlen méchten,
erscheint dieser Dialog. Ab jetzt kann zwischen diesen Gebern
ausgewadhlt werden:

-P1-P8 Physisch vorhandene Proportionalgeber, wie
Knippelund Schieber/Drehgeber

-Sa-Sl Physisch vorhandene Schalter.”

-L1-L24 Logische Schalter/Verkniipfungen.”

«MAX Logische Funktion “EIN”, ermoglicht es eine
bestimmte Funktion aufimmer EIN zu setzen.

*GX,GY,GZ Individuelle und unabhédngige Achsen der
Beschleunigungssensoren. (nicht bei der DC-24
verfiigbar).”

*GHi erkennt Bewegung und schnelle Beschleunigunge-
n/Rotation. Das ist sehr nutzlich fur die F3K
Schleuderstarterkennung (nicht fiir DC).

*G/L,G/R Virtuelle Geber, welche durch seitliches Verschieben
des Senders betatigt werden konnen. (nicht bei der
DC-16 verfiigbar).”

«GXL,GXR  Virtuelle Geber, welche durch seitliches Kippen des
Senders betatigt werden kdnnen. (nicht bei der DC-
24 verfiigbar).”

-Q1-Q10 Individuell programmierbare Sequenzer.”

*Tr1-Tr6 Digitale Trimmtaster als Geber.

«CH1-CH8 Interne Kanaleingdnge des PPM Signals auf dem

internen Input-Steckplatz..
+MX1-MX16 Telemetriegeber.”
v Konfiguration der Schalter ist abhangig vom Sendertyp und den darin installierten
Schaltern.

) ) ) - .
Konfiguration abhangig von der Senderausstattung (Pultsender DC-24 hat keine
Bewegungssensoren)
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| 12:22:04

Geber auswihlen

T 0] | standard

Tr4 #€  Trim
Trs Trim

6 Trim

CH2 PPM Eingang
CH3 PPM Eingang

23 82¢%

6.PPMEingang

Die Funktion fiir den internen "PPM input" (siehe auch Kapitel 3.7
PPM In/Out). Der Sender kann mit bis zu 8 Kandle des PPM
Eingangssignals arbeiten. Das Signal sollte auf Stift Nr.1 vorhanden
sein. Um Schaden zu vermeiden, missen Sie die 3V Logikpegel
einhalten und Schutzelemente am Eingang zu verwenden.
Innerhalb der Anwendung kdnnen Sie einen der PPM Kanéle zu
jeder Funktion des Senders zuweisen - ein Standard-Steuereingang
Auswahl Dialog. Der PPM-Eingang ist nicht in irgendeiner Art mit
dem Trainer-System verbunden und arbeitet getrennt! Eine
mogliche Verwendung ist die Zusammenarbeit mit Head-Tracking-
Systemen usw.

7.Apps

Die Benutzeranwendungen kdénnen mehrere Ausgdnge
(proportional oder Schaltzustande) bieten. In diesem Dialog konnen
Sie der Anwendung Ausgange zuordnen und zur Steuerung einiger
spezifischen Modellfunktionen auswahlen.




AlEx« cmex

Hier eine Ubersicht der verfiigbaren Geberauswahlfenster: %0l [standara 1 [12:22415
o0l |Standard [ ] |12:22:22 % nll |Standard ] |1222:39 Geber auswihlen
Geber auswihlen Geber auswihlen /|
[ L1 | o1 0%
- Q2 %
L3 Q3 0%
L4 Q4 0%
s Qs 0% I
L6 Q6 %
o Q7 0% |
i/ a8 ot M0
L20 Qe 0% M
1 a1 % M2
e 1 &%  Trim 0% M3 |
L23 T2 @& Trim 0% M4
L24 ™ & Trim 0%, M15
[ Log. MAX v | Tra 1®&  Trim 0% M16
m TrS Trim 0% V01 Hoehe
Tr6 Trim 0% V02 Geschw.
a) CH1 PPM Eingang % V03 Zeit |
CH2 PPM Eingang 0% Vo4
CH3 PPM Eingang 0% vos
g1 [standara 1 [12:22:03 CH4 PPM Eingang 0% Vo6
b hi CH5 PPM Eingang 0% vo7
Geber auswiahlen S PPM Fingang i S ﬂ
[ T CH7 PPM Eingang 0% vob
Achse: ¥ I PPM Eingang o vio
V11
Achse: Z | l'-
schwnk L/R “:1 :::
Schwnk L/R 00 =
GXL AchseX«« [0 i ||
GXR Achse X »» |
GHi  X#Y+Z - d) o ‘ (5'\!7‘
3 | Gisens. || M> Ok
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9.9 Menii Trim

Abbildung der Trimmwerte von Steuerfunktionen, die den
Knuppelaggregaten zugeordnet sind. Ins Meni gelangen Sie durch
Driicken der ,,3D-Taste” im Hauptbildschirm oder durch Driicken
einer beliebigen Trimmtaste. Mit der Funktionstaste ,,F5(Auto)” im
Meni ,Trim” wird die Funktion der automatischen Trimmung

aktiviert. a0l ‘Smndard |12:22:32
Trim
0% 0%
0% 0%
[| N E—

Nach dem Einschalten der automatischen Trimmung wird die
Trimmung entsprechend dem aktuellen Ausschlag des
Kreuzknlppels eingestellt. Je groBer der Ausschlag des
Kreuzknlippels ist, umso schneller stellt sich der Trimmwert in
gegebener Richtung ein. Selbstverstandlich stellen Sie gleichzeitig
mit der Funktion Auto-Trimm mit den Kreuzknilippeln auch die
Steuerfunktionen ein, d. h. Sie steuern normal das Modell, es werden
nur gleichzeitig die Trimmwerte eingestellt.
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9.10 Verarbeitungsverfahren und Auswertung der
Ausgangsfunktionen des Senders

Der Sender stellt nach genau festgelegten
Regeln die Ausgangsfunktionen fiir die Geber
Steuerung der Servos auf. Die Art der

Zusammenstellung der Steuerfunktionen l
am Ausgang beschreibt das Bild unten.

Kurven
der Steuerfunktionen

Der erste Block in der Verarbeitungskette
sind die Geberpositionen, deren

ausgewertete Position entsprechend der Dual Rate.
Kurven der Steuerfunktionen modifiziert = Exponential
wird ("Feineinstellungen -> l
Funktionskurven"). Gleichzeitig wird in
diesem Schritt auch die Verzogerung der
Steuerfunktion einberechnet, die im l
gleichen Menii definiert wird. Es folgt die
Berechnung der Exponentialkorrektur Mischer
und der Dual-Rate Funktion. Im ndchsten
Schritt werden die Ausschldge mit den l

Dual Rate - Weg

voreingestellten und freien Mischern Servosetup
abgeglichen. Der letzte Schritt ist die

Zuordnung der Ausschldage an die l T
Ausgdnge unter Berlicksichtigung der Kana!lf:.
Servo- und Flugphasentrimmung. Im Trimmung rlmmudnegi
Verarbeitungsblock Servosetup werden Flugphasen

die Wegumkehr, die Addition der
Trimmungen, die Anwendung von Subtrim, die Verzdgerung des

Servolaufs und die Ausschlagbegrenzung durchgefihrt.




Anschluss des Senders an den PC

Der Sender ist zum Datentransfer mit einem mini USB-Anschluss
ausgestattet. Diese Schnittstelle ist kompatibel mit PCs mit dem
Betriebssystem Microsoft® Windows XP® und héher. Nach Anschluss
des Senders an den PC bestdtigen Sie die Abfrage, danach wird die
Verbindung aufgebaut und das Speichermedium des Senders
meldetssich als Laufwerkim HID-Standard. Die Stromversorgung des
Senders erfolgt wahrend der aktiven Verbindung Uber die USB-
Schnittstelle, ebenso wird der Senderakku geladen.

10.1 Speichermedium

Indiesem Modus verhdlt sich der Sender wie eine externe Festplatte,

diese wird im Betriebssystem als Laufwerk angezeigt. Sie sehen im

Explorer die Verzeichnisstruktur des internen Senderspeichers, die

Daten sind anhand nachfolgender Auflistung abgelegt:

Beschreibung derVerzeichnisstruktur:

Audio - FirAkustikdateien des Senders reserviertes Verzeichnis

Config - Senderkonfiguration

Lang - Dateienfirdie Spracheinstellung

Log - Telemetrieaufzeichnungen. Dieses Verzeichnis enthdlt
weitere Unterverzeichnisse mit Angaben Uber
Erstellungsjahr/ Monat/Tag der Aufzeichnung

Model - indiesem Verzeichnis befinden sich Konfigurationsdaten
derim Senderabgelegten Modelle

Update - fir die Aktualisierung der Sender-Firmware reserviertes
Verzeichis

Voice - Speicherbereichfiir, synthetische” Sprachdateien
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Manual - Betriebsanleitung

Devices - Geratedefinitionen, die zur Kommunikation mit
intelligenten Gerdten auf Basis des EX Bus - Protokolls dienen.

10.2 Firmwareupdates

Der Sender unterstiitzt die Firmware-Aktualisierung. Sie haben
damitimmer die neueste und verbesserte Software in lhrem Sender.

Vorgehensweise bei der Firmware-Aktualisierung:

1. SchlieBen Sie den Sender lber die USB-Schnittstelle an den PC
an

2. Bestatigen Sieam Sender die Kommunikationsaufnahme

3. Laden Sie sich das aktuelle Firmware Update von der Seite
www.jetimodel.de (unter Downloads) auf lhren Computer und
entpacken diese Datei. Offnen Sie am Computer den Speicher des
Senders und fligen den kompletten Inhalt der entpackten
Updatedatei direkt auf das Hauptverzeichnis des Senderspeichers.
Meldungen, wie "diese Datei/Ordner existiert bereits" mit
"Uberschreiben/ersetzen" beantworten.

4, Danach schalten Sie den Sender aus und wieder ein. Beim
Einschalten wird die Senderfirmware automatisch aktualisiert.

Durch das Update verlieren Sie keine gespeicherten Modelle und
Konfigurationen. Kontrollieren Sie trotzdem nach der
Firmwareaktualisierung des Senders die Modellkonfigurationen,
verwendete Mischer und Funktionen, ob sie durch das Update ev.
beeinflusst worden sind. Jegliche Anderungen zur Aktualisierung
der Firmware werden selbstverstandlich veroffentlicht.




10.3 Speichernvoneigenen Akustikdateien

Wie bereits erwdhnt, unterstiitzt der Sender die Wiedergabe von
Akustik-dateien des Typs *.wav. Diese Dateien kdnnen zur
Alarmsignalisierung oder auch einfach gebergesteuert - quasi,auf
Knopfdruck” abgespielt werden und damit bestimmte
Geberpositionen oder ausgeloste Steuerfunktionen (zB,
Einziehfahrwerk, Klappen, Bremsen,...) signalisieren. Die
Anwenderklange sind im Verzeichnis /Audio/ gespeichert.

10.4 SicherungderSenderkonfiguration

Durch Kopieren des gesamten Senderspeichers auf ein externe
Speichermedium (z.B. Festplatte, Speicherkarte, CD/DVD,...)
erstellen Sie eine Sicherungskopie der aktuellen Sendereinstellung
mitallen Modellspeichern und Einstellungen.

Eine Wiederherstellung der Daten fiihren Sie in umgekehrter
Richtung durch, indem Sie Ihre Sicherungsdateien wieder auf den
Sender Uberspielen und die vorhandenen Daten liberschreiben -
Beachten sie dabei die vorgegebene Verzeichnisstruktur!

10.5 VerbindungdesSenders miteinem Simulatoram PC

Nach dem Verbinden des Senders mit dem PC tber das USB-Kabel
und der Kommunikationsaufnahme identifiziert sich der Senderim
Betriebssystem als Spielegerdt im HID-Standard. In der Einstellung
des Simulators wahlen Sie fiir die Steuerung ,,Joystick” aus. Fahren
Sie mit Hilfe der Anleitung im Simulator fort. Kalibrieren Sie den
Sender im Simulator und ordnen Sie die Steuerfunktionen des
Simulators den Senderkanélen zu. Bei Steuerung des Simulators mit
dem Sender werden keine gespeicherten Modelleinstellungen
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(Mischer, Dual-Rate, Expo usw.) ilbernommen, diese Einstellungen
sind in der Simulatorsoftware vorzunehmen.

10.6 AuslesenderTelemetrie

Telemetrische Aufzeichnungen werden im Verzeichnis /Log/ des
internen Senderspeichers abgelegt und an der Dateierweiterung
*.log erkennbar. Aus Ubersichtlichkeitsgriinden sind die
Aufzeichnungen im Verzeichnis nach Erstellungsdatum strukturiert
(Jahr, Monat, Tag), der Name der Datei entspricht der
Erstellungszeit. Das Programmpaket ,Flightmonitor” steht zum
Download auf www.jetimodel.de zurVerfiigung.

10.7 Kopieren von Modellspeichern von einem DS/DC
Senderzum Anderen

Die Einstellungen der erstellten Modelle werden auf dem Senderim
Ordner "model" mit dem entsprechenden Namen abgelegt. Diese
.jsn Dateien kénnen kopiert und auf einen weiteren Sender kopiert
werden.

Hinweis: Durch die Méglichkeit der individuellen Software
Upgrades (SW Module) ist es natiirlich ein
unterschiedlicher Ausstattungsstand nicht
auszuschliessen. Méchte man nun nach der
Ubertragung des Modellspeichers dieses Modell
aktivieren kann es zu Warnmeldungen oder auch zu
einer Sperre des Modells kommen, wenn der
Softwareausbau des Senders nicht den Anforderungen
deszuladenden Modells entspricht.
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@ Sicherheitsbestimmungen

11.1 Der Akku

1.

Laden Sie den Akku grundsdtzlich im Sender mit dem
mitgelieferten Adapter

Tauschen Sie den Akku nicht gegen einen anderen, vom
Hersteller nicht zertifizierten Akku ein.

Beachten Sie beim AnschlieBen des Akkus im Sender die
richtige Polaritdt. Roter Leiter ist der Pluspol (+) und der
schwarze Leiterist der Minuspol (-).

SchlieBen Sie die Akkus nicht kurz; verbinden Sie nicht den
Pluspol (roter Leiter) mit dem Minuspol (schwarzer Leiter).
Lassen Sie den Sender beim Laden nicht unbeaufsichtigt.
Laden Sie den Sender nicht bei
Umgebungstemperaturen als 60°C.

Bei niedrigen Temperaturen unter 0°C sinkt die Akkukapazitat
und die Akkuanzeige liefert keine objektiven Werte mehr.
Betreiben Sie den Sender nicht mit fast génzlich entladenen
Akkus.

Setzen Sie den Akku nicht den Einflissen von Wasser, Feuer
oderden Einwirkungen von Warmequellen aus.

hoheren
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11.2 AllgemeineInformationen

1.

Seien Sie besonders vorsichtig bei
etwaigen Montageeingriffen am Sender
und beachten Sie bei Arbeiten an den
elektronischen Komponenten die
allgemein gultigen Regeln fir den

Umgang mit elektrostatisch sensitiven ‘\h
Komponenten.

Bei Arbeiten am Sender mit abgenommenem Senderboden
ziehen Sieimmer den Akkustecker ab.

Der Betrieb bei hohen oder niedrigen Temperaturen kann zur
Verkiirzung der Lebensdauer des Senders fiihren. Falls Sie den
Sender aus kalter Umgebung in warme Raume bringen, kann
Feuchtigkeit im Sender kondensieren. Sollte dies geschehen,
lassen Sie den Sender vor dem Einschalten austrocknen.

Achten Sie darauf, dass der Sender in trockener Umgebung
betrieben wird. Feuchtigkeit im Sender kann zur Korrosion der
Elektronik fihren. Sollte Flussigkeit/Feuchtigkeit in den Sender
eindringen, schalten Sieihnab undlassenihn austrocknen.
Vermeiden Sie den Betrieb in staubiger Umgebung.

Fiihren Sie keine nicht genehmigten Anderungen am Sender
aus. Dies kann zum Bruch der beim Betrieb von drahtlosen
Anlagen giiltigen Rechtsvorschriften fiihren.

Setzen Sie den Sender keinen Erschiitterungen oder Stiirzen
auf den Boden aus. Es kdnnen elektronische oder mechanische
Bauteile beschadigt werden.

Vermeiden Sie die Manipulation mit Magneten oder die
Einwirkung von starken Magnetfeldern in der Nahe des
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11.

12.

13.

Senders.
Halten Sie alle beweglichen mechanischenTeile sauber.

. Schirmen Sie die Antennen nicht mit Metallgegenstdanden oder

Korperteilen ab. Dies kdnnte zum Reichweitenverlusten des
Sendersfiihren.

Die im Sender verwendete Speicherkarte wird als interner
Senderspeicher klassifiziert. Ziehen Sie diese nicht heraus oder
tauschen Sie sie nicht miteinem anderenTyp aus.

Setzen Sie die Speicherkarte nicht direktem Sonnenlicht oder
starken Magnetfeldern aus.

Vor dem Einsatz des Senders zur Modellsteuerung fiihren Sie
eineVorflugkontrolle aus.

11.3 Flugsicherheit

1.

Uberpriifen Sie immer die richtige Position der Schalter und
Schieber/Drehregler vor dem Einschalten des Senders. Schalten
Sie den Sender zuerst ein, dann den Empfanger. Jeti Sender
bieten das sogenannte "Model Checking". Diese
Sicherheitsfunktion speichert die eindeutige Seriennummer
des Empfangers im jeweiligen Modellspeicher. Beginnt der
Sender seine Kommunikation mit dem Empfanger und dessen
Seriennummer stimmt nicht mit der gespeicherten
Seriennummer dieses Modellspeichers tiberein wird der Sender
eine Warnung ,falsches Modell gewdhit" und dann noch
zusatzl.,unregistrierter Empfanger"ausgeben. Sie kénnen nun
den richtigen Modellspeicher wahlen oder diese Meldung
bestatigen (z.B. wenn der Empfanger in diesem Modell
gewechselt wurde). Im Falle der Bestdtigung wird die neue
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Seriennummer dem Modell zugeordnet und der Sender beginnt
mitder Ubertragung.

2. Fihren Sie immer einen Reichweitentest am Boden vor dem
taglichen Flugbetrieb durch.

3. Uberpriifen Sie die Akkuspannung sowohl des Sender- als auch
des Empfangerakkus vordem Start.

4. Uberpriifen Sie alle Funktionen, Trimmungen, Mischungen und
dierichtigen Bewegungsrichtungen der Ruder vor dem Flug.

5. Nutzen Sie die ,,Motor-Aus Funktion" des Senders um ein
unbeabsichtigtes Anlaufen des Motors zu verhindern. Testen Sie
den Antriebsstrang vorsichtig. Flihren Sie eine Vorflugkontrolle
vorder Inbetriebnahme des Modells durch.

11.4 Anwendungen

Dieses Produkt ist fiir den Betrieb in Modellflugzeug oder Boot-
/Auto-/Roboter-/Funktionsmodellen zu Hobby-/Sport-
/Freizeitzwecken vorgesehen. Es ist nicht fur die Verwendung in
anderen Anwendungen bestimmt.




@ Spezifische Mischer - FLUGZEUG

12.1 Aerodynamische Butterfly

Die Funktion ,Butterfly” befindet sich bei zuvor gewahlter
Tragflachenkonfiguration mit zwei oder mehreren Querrudern im
Meni , Feineinstellungen”,

Wechseln Sie zum Men , Feineinstellungen->Butterfly*
[1222:44

Butterfly

; ®
pa 1o%| 055 055 @b

Teonl ‘Smndard

O ety —— O
[sym.]

Geberauswahl deraerodynamischen Bremsen
Ansprechzeit/Verzégerung der Bremse
Flugphasenabhangige Konfiguration
Querruder-/Flap Einstellung

Hohenruder Einstellung

Butterfly Feineinstellung

Je nach Tragflachentyp/Klappenkonfiguration kdnnen
verschiedene Konfigurationen fiir die Bremse ausgewdhlt werden.
Ist z.B. die Tragflache des Modells mit 2 Querrudern ausgeristet,
kdnnen diese gleichsinnig nach oben und das (beigemischte)
Hohenruder zur Nickmomentkorrektur nach oben oder unten
ausgeschlagen werden.

P an gy
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12.2 Querruderdifferenzierung

Diese Funktion befindet sich bei zuvor gewdhlter
Tragflachenkonfiguration mit zwei oder mehreren Querrudern im
Meni,, Feineinstellungen”.
Wechseln Sie zum Meni ,Feineinstellungen->
Querruderdifferenzierung”

[12:22:15

Querruderdifferenzierung

Teonl ‘Smndard

Geber Wirkung ode
5 .
51 52
Pos, 100% 1000———h)
105) (105)
(O——énez. 0% s0%]
(43) (45)

a. Flugphasenabhdngige Mischerkonfiguration
b.  AusschlagderQuerruder nach oben
c.  AusschlagderQuerrudernachunten

Um eine Rollbewegung des Modells exakt um die Rumpf-
Langsachse durchzufiihren und unerwiinschte Gierbewegungen zu
unterdriicken werden i.A. bei den Querrudern unterschiedliche
positive und negative Ausschldge eingestellt, die sogenannte
»Querruderdifferenzierung”. Abhdngig vom verwendeten Profil, der
(Querruder-)Scharnierachse und diverser anderer Parameter kann
diese positivoder negativ erforderlich sein.



12.3 Ailevator

Der Ailevator Mix ist ein fertiger Mischer zur gegensinnigen
Mitnahme der Hohenruder (bei 2 Servos) als Querruder z.B. im 3D
Flug.Die Funktion der gekoppelten Steuerung von Héhen- und
Querruder befindet sich bei zuvor gewdhlter
Leitwerkskonfiguration Ailevatorim Men,, Feineinstellungen”.

Wechseln Siedazuin das Men( , Feineinstellungen->Ailevator”.

|12:22:45

Ailevator

$1 52
100% EQ—@

T 0] | standard

Héhe 100% [7]
uer 0% 7] 0% [F]]
[sym. ]

Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration

5

b. MischeranteilHohenruder
Mischeranteil Querruder

Die Wirksamkeit der Rollsteuerung wird bei Anwendung der
Ailevatorfunktion deutlich erhéht. Um die Querruderbeimischung
auf die Hohenruderklappen bei der Leitwerkskonfiguration 2x Hohe
/ 1x Seite (ev. auch nur temporar) zu deaktivieren stellen Sie den
Parameter ,Aileron”(Querruder) auf den Wert Null.
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12.4 V-Leitwerk

Die Funktion der gekoppelten Steuerung von Hohenruders und
Seitenruders befindet sich bei zuvor gewdhlter
Leitwerkskonfiguration V-Leitwerkim MenU ,,Feineinstellungen”.

Wechseln Siezum Menii ,,Feineinstellungen->V-Leitwerk”.

| 12:22:08

V-Leitwerksmischer
27 ©

T 0] | standard

1 s2
Hohe 50% [7] 50% IEQ—@
( :)—Qsei:e 50% [7] 50% 71|

a. Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration
b.  MischeranteilHohenruder
c.  Mischeranteil Seitenruder
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12.5 Mischer Delta/Elevon fiir Nurfliigel und Deltas

Die Funktion der gekoppelten Steuerung von Quer- und
Hohenruder befindet sich bei zuvor gewdhlter
Leitwerkskonfiguration , Kein LW (Delta/Elevon)” im Meni
Feineinstellungen”.

Wechseln Sie zum Menii ,Feineinstellungen->Kein LW
(Delta/Elevon)”.

il ‘ Standard | 12:22:42

Delta/Elevon Mischer

O
51 s2 s3 54

Hohe 50% 50% 50% son@————(b)
(©O——dauer 50%  50%  50%  50%|

a. Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration
b.  MischeranteilHohenruder
Mischeranteil Querruder
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12.6 Beimischung aerodynamischer Storklappen
zum Hohenruder.

Ist die Tragflache des Modells mit Storklappen versehen, verwendet
man das Héhenruder zur Kompensierung des Nickmoments, das
beim Ausfahren der aerodynamischen Stérklappen entsteht. Diese
Mischung wird mit einem freien Mischer des Senders realisiert.

0] [standard 220 A 1. Im Menl ,Feineinstellungen->Freie
- i ”“;"” — Mischer” erstellen wir mit der Taste ,F2(+)"
ot ———
einen neuen Mischer.

Tuilljsencare ¢ |1z2254 @@ 2, Den ersten Parameter ,Von:”

— Erele Mischer oo (=Mischereingang) erganzen Sie mit der

20 wne@ | Steuerfunktion ,Stérklappen”, den

waster wert @ | Parameter ,Zu:” (= Mischerausgang) mit
der Steuerfunktion ,Héhe” (Hohenruder).
~Master-Wert” stellt den wert da, in
welchem Malle die Stérklappen das
Hohenruder beeinflussen werden. Mit der
Taste ,F5(0K)” wird der freie Mischer
abgespeichert.
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T 0] | standard

2z [ 3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten
Freie Mischer Mischer in der Liste  und wechseln mit der

™% 00[)| standard

v TRy Taste ,F4(edit)” zur erweiterten
Einstellung, siehe Kapitel,, Freie Mischer”.

4. Mit der Taste ,F4()” wechseln Sie zur
Einstellung der Mischerkurve.

5. Wahlen Sie aus den vordefinierten
Kurven ,,x>0” und dndern die Kurve so,
rnzau (g dass Sie den zweiten Punkt in die Mitte
Freie Mischer verschieben (Koordinaten Ein 0% und Aus

20% [ (=

50%).

Master-Wert

Switch

Verzog. 0.0s 0.0s  0.0:

Nur vorwarts o v
Master Link x
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x

Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration

b. Definition der Hohenruderbeimischung in Abhangigkeit von

der Storklappenstellung

Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mit dem Sendergeber
(kontinuierliche Einstellung der Mischergewichtung).

d. Reaktionszeit/Verzégerung beim Ein-und Ausfahren
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12.7 Beimischung der Querruder zum Seitenruder

Eine gekoppelte Quer- und Seitenruderfunktion verbessert bei
manchen Modelltypen, zB. grof3en Seglern oder Scalemodellen den
Kurvenflug indem dadurch ev. auftretende unerwiinschte Roll-
Momente bei Seitenruderbetatigung kompensiert werden kénnen.

Dl [stanars - [122249 X 1. Im Meni ,Feineinstellungen->Freie
il Mischer” erzeugen Sie einen neuen
Mischer mitderTaste ,F2(+)"“

Von: Zu: Wert

™ 00 | standard 122233 L5

Freie Mischer

2. Den ersten Parameter ,Von:”
(=Mischereingang) ergdnzen Sie mit der

Von: Quer [7] . .
20 sied | Steuerfunktion ,Ailerons” (Querruder),
waster wert wsm  den Parameter ,Zu:” (=Mischerausgang)

erganzen Sie mit der Steuerunktion
»~Rudder” (Seiteruder). ,,Master-Wert”
stellt die Gewichtung dar, in welchem
MaBe die Querruderfunktion das
Seitenruder beeinflussen wird. Mit der
Taste ,F5(0K)” wird der freie Mischer
abgespeichert.
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ool | standard 122241 3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten . .
J 12.8 Zumischung des Seitenruders zum Querruder

—frele Mischer Mischer in der Liste und wechseln mit der
Taste ,,F4('edit)” _Zur erweiterten Eine gekoppelte Seiten- und Querrruderfunktion verbessert bei
Einstellung, siehe Kapitel ,Freie Mischer”. manchen Modelltypen den Kurvenflug indem dadurch ev.

auftretende (negative) Wende-Momente bei Querrruderbetdtigung
kompensiert werden kdnnen.

AL 1. Im Menii ,Feineinstellungen->Freie

Freie Mischer Mischer” erzeugen Sie einen neuen

Master-wert Wi Urve Von: Zu: Wert
2% -ml | =R 0 Mischer mitderTaste ,,F2(+)".
| Verzig, u.u;n;Ku‘.os u;:n wl;.usl\ @
Nur vorwarts = X \ @
Master Link

x
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x |
=, 1
‘ 2. Den ersten Parameter ,Von:”
Freie Mischer SNVT . . . .
a. Flugphasenabhingige Mischerkonfiguration von: seite 1 (—Mlscherelr.wgang) e.rganzen Sieqmit, der
. - . . - aerm | Steuerfunktion ,Seite”, den Parameter
b.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mitdem Sendergeber " . w L
L ) ; A Master.Wert wm | Zus” (=Mischerausgang) ergdnzen Sie mit
(kontinuierliche Einstellung der Mischergewichtung). der Steuerfunktion , Quer”., Master-Wert”
c.  Definition der Querruderbeimischungin Abhangigkeit von der stellt die Gewicht,l,mg da,r’, in welchem
Seitenruderstellung T g1l | standard v (3@ MaBe die Querruderfunktion das
d. Reaktionszeit beider Aktivierung/Deaktivierung Freie Mischer Seitenruder beeinflussen wird. Mit der
o " Taste ,F5(0K)” wird der freie Mischer
abgespeichert.
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3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten 12.9 Butterfly-Mischer
Mischer in der Liste und wechseln mit der

Xl standard zne (A Taste ,F4(edit)” zur erweiterten

Freie Mischer o Einstellung, siehe Kapitel ,, Freie Mischer”,

Die sogenannte Butterfly-Stellung ergibt eine sehr effektive
aerodynamische Bremse fiir Segelflugmodelle. Die Querruder
nehmen dabei einen Ausschlag nach oben, die Klappen einen
Ausschlag nach unten ein. Das Héhenruder wird zur Kompensation
des Nickmoments beigemischt. Um die Bremsintensitat stufenlos
regeln zu koénnen wird die Steuerung des Butterflymischers

e Ublicherweise auf einen Proportionalgeber gelegt.
obsaiooin sz, K Wechseln Siezum Menii , Feineinstellungen->Butterfly”
i -
e : Tfuuuﬂ‘standard |12:22:21
Querruderdifferenzierung v |
l Butterfly
@—TGeber Offset] | -verzég+ | [ Mod @
a. Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration Pl 10w |05 oss —©
b.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mitdem Sendergeber @— —
. . . . . . Hohenruder Einstellun >> D—@
(konti-nuierliche Einstellung der Mischergewichtung). (®———@reincinsteliun =
c.  Definition der Seitenruderbeimischung in Abhangigkeit von el

derQuerruderstellung

d. Reaktionszeit beider Aktivierung/Deaktivierung a.  Schalterzuordnung fiir die Butterflyfunktion

b. Verzégerungszeit beim Aktivieren/Deaktivieren des
Butterflymischers

c.  Flugphasenzuordnung

d. Querruder-/Klappen(weg)einstellung

e. Hohenrudereinstellung

f.  Feineinstellung (Diff/Quer/Klappen/Hohe)
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12.10 Zumischung von Hohenruder zum Seitenruder

Mit dieser Beimischung kann ein auftretendes Nickmoment bei der
Seitenruderbetdtigung kompensiert werden. Dieser Mischer
unterstiitzt die Messerflugeigenschaften bei Kunstflugmodellen
und wird auchim 3D-Flug eingesetzt.

Tyl standard 122241 1. Im MenUl ,Feineinstellungen->Freie
. _F““’”";’f" — Mischer” erzeugen Sie einen neuen
Mischer mitderTaste ,F2(+)"

2. Den ersten Parameter ,Von:”
Frala Mischer (=Mischereingang) ergédnzen Sie mit der

s :e::g Steuerfunktion ,Seite” und den Parameter
Master-wert wE | n2us” (=Mischerausgang), ergdnzen Sie mit
der Funktion ,Hohe”.,,Master-Wert” stellt
die Gewichtung dar, in welchem MaRe die
o | e auw oo Seitenruderfunktion das Hohenruder

Erele Mischer beeinflussen wird. Mit der Taste ,,F5(0OK)"
von: 2w wert wird der freie Mischer abgespeichert.

3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten
Tyl |standard 122218 Mischer in der Liste und wechseln mit der
E freieMischer o Taste ,F4(edit)” zur erweiterten

weserwerr [ ] e \Einstellung, siehe Kapitel,, Freie Mischer”
=

10% 51 (1o Py )

b

Verzog. 0.05  0.0s 0.0s 0.0 ()
Nur vorwarts = X\ @
Master Link x
Slave Link x
Trim x
x |

ﬂveDl.l;i!-fate :
a. Flugphasenabhingige Mischerkonfiguration

b.  Definition der Hohenruderbeimischung in Abhangigkeit von
der Seitenruderstellung

c.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mitdem Sendergeber
(kontinuierliche he Einstellung der Mischergewichtung).

d. Reaktionszeit beider Aktivierung/Deaktivierung
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12.11 Zumischung von Wélbklappen zu Querrudern

Ist die Tragflache des Modells mit Querrudern und mindestens zwei
(Wolb-) Klappen ausgeristet kann dieser Mischer zur Erhhung der
Querruder-Wirksamkeit genutzt werden. Er wird durch einen freien
Mischer des Senders realisiert.

Pll[standard < [1z222 (A 1. Im Menl ,Feineinstellungen->Freie
- FrﬂieMiS;"*"w“ Mischer” erzeugen Sie einen neuen
on: : we

Mischer mitderTaste ,F2(+)".

Ttll|sensars |2z @@ 2, Den ersten Parameter ,Von:”
e —— (=Mischereingang) ergénzen Sie mit der
. wewen | Steuerfunktion ,Quer”, den Parameter
Master wert wwm | »2Zus” (=Mischerausgang) erganzen Sie mit
der Steuerfunktion ,Klappen”. ,Master-
Wert” stellt die Gewichtung dar, in
welchem Maf3e die Querruderfunktion die

00 | standard 122205 {20

Frale Mischar Wolbklappe beeinflussen wird. Mit der
von: 2w wert Taste ,F5(0K)” wird der freie Mischer
| abgespeichert.

3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten
Tl [standara 223 {0 Mischerin der Liste und wechseln mit der
| freleMischer o Taste ,F4(edit)” zur erweiterten
Master-wert Switch Ixuﬁ Einstellung, siehe Kapitel ,Freie Mischer”.

70% ] (7o .. [

a
- i b

Verzog.  00s  00s

s 2 s s N\ @

Mix-Ausgabe + 100% 0% 0% 100"

= 100% 0% 0% 100% |

Nur vorwarts &= X
Master Link x
Slave Link X
Trim X
X

Slave Dual-Rate |

a. Flugphasenabhdngige Mischerkonfiguration

b. Definition der Wolbklappenbeimischung in Abhangigkeit von
derQuerruderruderstellung

c.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mitdem Sendergeber
(konti-nuierliche Einstellung der Mischergewichtung).

Reaktionszeit bei der Aktivierung/Deaktivierung
Gewichtung der Mischungfiir die einzelnen Ausgange

Bei aktiviertem Tragflachentyp ,4 Klappen” wiirden beide Klappen
gleichzeitig mit den Querrudern ausschlagen. Damit eine
Zumischung der Querruder nur zu den duBeren Wolbklappen
(,camber”) erfolgt, ist es erforderlich, in der erweiterten
Konfiguration den Parameter ,Mix-Ausgabe” zu dndern und die
Spalte S2 und S3 auf 0% zu setzen. Infolge dieser Anderung werden
die Servos der Klappen S2 und S3 nicht weiter vom Mischer
beeinflusst.
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12.12 Zumischung von Wolbklappen zu den 12.13 Zumischung von den Wolbklappen zum
Querrudern Hohenruder

Ist die Tragflache des Modells mit Querrudern und mindestens vier Ist die Tragflache des Modells mit Querrudern und mindestens zwei

Klappen ausgeristet, kann dieser Mischer zur Erhéhung der Klappen ausgeristet kann dieser Mischer zur Erhéhung der

Querruder-Wirksamkeit genutzt werden. Dieser Mischer wird durch Hohenruder-Wirksamkeit genutzt werden. Dieser Mischer wird

einen freien Mischer des Sendersrealisiert. durch einen freien Mischer des Senders realisiert.

Die Vorgehensweise bei der Mischereinstellung ist bis auf die 5 . . .
A ) X X % o) | standard 20l (R 1. ” -

Endphaseidentisch mitdem vorhergehenden Mischer. _— F,,ieMis(:m Im Menii ,Feineinstellungen->Freie

> F— Mischer” erzeugen Sie einen neuen
on: . we
Tl [standard 1 [12:22:05 Mischer mitderTaste ,F2(+)".

Freie Mischer

Master-Wert Switch Kurve

70% ] (70 w B

Der oben erwdhnte Vorgang hat | yemss o0 o0s 005 oos Tgll[soniws |7 @ 2. Den ersten Parameter ,Von:*
zum Ziel, bei Bewegung der S O Freie Mischer —Mi ; = ; ;
Querruder gleichzeitig auch beide = MixAusgabe+ 0% 100% 100% 0% von: Hohe ] (_MISCherelhgang) erganzen .,Sle mit, der
ki 9 bl 9 Damit R a00a Lioos T 0% 20 wppen®) | Steuerfunktion ,Elevator” (Hohenruder) ,
appen auszuschlagen. Dami d (M

. ¢ NI OIS IV waster wert s | den Parameter ,Zu:” (=Mischerausgang)
eine ng'SChﬁng der %uﬁ"Ude; Master Link x erginzen Sie mit der Steuerfunktion
nur zu den naher am Modellrumpf | siave Link x " "
lieaenden Bremsklanoen brake* | ™ 5 ,,flaps .(Klappen). {,Master-Wert stellt
fgl - p c?pl' h”' q Slave Dual-Rate x T o1l [standara uns @ die Gewichtung dar, in welchem MaR3e die
erfolgt, ist esKer (;r ertich, md er _ ; Frele Mischer Hohenruderfunktion die Wélbklappen
Erwelterten on |gurat|<;n aen T " beeinflussen wird. Mit der Taste ,F5(OK)“
arameter ,Mix-Ausgabe” zu wird der freie Mischer abgespeichert.

andern und die Spalte S1 und S4 auf 0% zu setzen. Infolge dieser
Anderung werden die Servos der Klappen S1 und S4 nicht weiter
vom Mischer beeinflusst.
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i 3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten
’: Standard 122242 L0 . . . .
Dlsnied iz @ \pischerin der Liste  und wechseln mit der

Freie Mischer

| Taste ,F4(edit)” zur erweiterten

)
\ \Einstellung,siehe Kapitel ,,Freie Mischer”.

Verzdg. 0.0s 0.05 0.0s  0.0s)/\ (:)
s

s s s @
[ Mix-Rusgabe + 100% 0% 0% 100%)
- 100% 0% 0% 100%|;®
Nur vorwérts == v
Master Link x
Slave Link x
Trim x
x |

Slave Dual-Rate

a. Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration

b. Definition der Wolbklappenbeimischung in Abhangigkeit von
der Hohenruderstellung

c.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mit dem Sendergeber
(konti-nuierliche Einstellung der Mischergewichtung)

Reaktionszeit bei der Aktivierung/Deaktivierung
e.  GewichtungderMischungfiireinzelne Ausgange

Bei aktiviertem Tragflachentyp ,4 Klappen” wirden bei der
beschriebenen Konfiguration beide Klappen gleichzeitig
zusammen mit dem Hohenruder ausschlagen. Damit lediglich eine
Zumischung der duBBeren Wélbklappen ,camber” zum Hohenruder
erfolgt, ist es erforderlich, in der erweiterten Konfiguration den Wert
»~Mix-Ausgabe” zu andern und die Spalte S2 und S3 auf 0% zu
setzen. Infolge dieser Anderung werden die Servos der Klappen S2
und S3 nicht weiter vom Mischer beeinflusst.

12.14 Wolbklappenmischer - Steuerung der
Profilwolbung / Flugphasentrimmung

Diese Feinabstimmungsfunktion des Tragfligelprofils durch
Klappen und Querruder unterstitzt die Anpassung der Tragflache
an die Flugbedingungen. Beim Fliegen in der Thermik oder bei der
Landung ist ein erhdhter Auftrieb an der Tragflache vorteilhaft (ein
leichter Ausschlag der Querruder und/oder Klappen nach unten).
Diese Einstellungen kdnnen Sie im Menu ,Feineinstellungen >
Flugpahsentrimmung" (bei Tragflachentyp 2 Querruder und mehr)

konfigurieren.
il ‘Smndard

@ I
) T T (]
(©O——éor.emst 0% 0% 0% 0%

) [} [} )

% _ao% 0% _ao———(d)

() (] (] ()

[12:22:20

Quer.-/Flap Einstellung

s1 52 53 54

Querruder(-servos) Wegeinstellung
Flugphasenzuordnung
Querruderdifferenzierung

e oo

Klappen Wegeinstellung



12.15 Abstellen des Motors

Diese Funktion gewadhrleistet ein sicheres Abstellen von
Verbrennungsmotoren liber das Gasservo/Ziindung oder auch eine
Sicherung/Entsicherung von Elektromodellen bzw. deren
Drehzahlregler. Die Konfiguration dieser Motorfunktion erfolgt im
Ment ,Erweiterte Einstellungen->Spezielle Modelloptionen”. Mit
dem Parameter ,Motor-AUS Schalter” wahlen Sie den Geber oder
Schalter fuir das Abstellen des Antriebes. Die Gasfunktion wird nach
dessen Aktivierung den im Parameter ,Motor-AUS Position”
definierten Wert annehmen, der Gaskanal reagiert nicht weiter auf
die Position des Gaskniippels oder-schalters.

| 12:22:02

Spezielle Modelloptionen

T 0] | standard

Motor AUS

Motor-AUS Position

-100% [7]
Leerlauf
Leerlaufschalter ..
Leerlaufposition 0% [7]
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12.16 Leerlaufeinstellung des Motors

Mit dieser Funktion wird der Leerlauf-/Standgasstellung
eingestellt/angehoben, die Konfiguration erfolgt im Meni
nErweiterte Einstellungen->Spezielle Modelloptionen”. Mit dem
Parameter ,Leerlaufschalter” ordnen Sie einen Geber zu, nach
dessen Aktivierung wird zum Minimalwert des Gases der Wert
»Leerlaufposition” hinzuaddiert. Der Gaskanal reagiert weiterhin
aufden Geber des Senders.

[12:22:23

Spezielle Modelloptionen

il |Standard

Motor AUS

Motor-AUS Schalter 0 |
Motor-AUS Position -100% []
Leerlauf

Leerlaufposition 10% [&]
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@ Senderzubehor 13.2 Jeti-Windschutz fiir Jeti Duplex Sender DC/DS

Jeti-Windschutz fiir Sender DC-14/16/24

13.1 ZUBEHOR FUR SENDER
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13.3 Sendergurte fiir DC/DS 13.5 Senderschalter

Kreuzgurt DC - Sendergurt DS Schalter kurz Schalter lang
kurz - save
-.% oy é j L.';EI
. &
L
Seen Schalter Iang
kurz - save

G
Sendergurt DS

. . d . . -
13.4 Kniippelschalter fiir DC/DS .
OPTIONALE SCHALTER FUR

DEN SENDER Ziermuttern-
schliissel

3 Pos. Schalter kurz
3 Pos. Schalter lang
3 Pos. Taster lang

2 Pos. Schalter kurz

- - ” oc1s » LDS 2 Pos. Schalter lang
otentlometer teuer nuppe teuerkniippe! 2 Pos. Taster lang

. 2 Pos. Schalter kurz - save
_\ % N 1-Spring-DOWN 3-position
\ . 1-Spring-UP 3-position

Button TX

o
(9}
o
n
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13.6 NETZADAPTER

553

13.7 ZUBEHOR DC/DS:

Alu-Koffer

@

Handauflagen
fiir Senderpult

L

12V Ladeadapter § Blindstopfen USB-Kabel

(AnschluB am 12V Autotenzs)

ssves
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DEUTSCH

Benutzerinformationen zur Entsorgung von elektrischen
und elektronischen Geriten (private Haushalte)

Entsprechend der grundlegenden Firmengrundsétzen
del -Gruppe wurde ihr Produkt aus
hochwertigen Materialien und Komponenten
entwickelt und hergestellt, die recycelbar und wieder
verwendbar sind.
Dieses Symbol auf Produkten und/oder begleitenden
Dokumenten bedeutet, dass elektrische und
elektronische Produkte am Ende ihrer Lebensdauer
vom Hausmilll getrennt entsorgt werden missen,
_ Bringen Sie bitte diese Produkte fur die Behandlung,
Rohstoffriickgewinnung und Recycling zu den
eingerichteten kommunalen Sammelstellen bzw.
Wertstoffsammelhdfen, die diese Gerate kostenlos
entgegennehmen.
Die ordnungsgemaRe Entsorgung dieses Produkts
dient dem Umweltschutz und verhindert mégliche
schadliche Auswirkungen auf Mensch und Umwell,
die sich aus einer unsachgemafen Handhabung der
Geréte am Ende lhrer Lebensdauer ergeben kénnten.
Genauere Informationen zur nichstgelegenen
Sammelstelle bzw. Recyclinghof erhalten Sie bei lhrer
Gemeindeverwaltung.

Fiir Geschiftskunden in der Européischen Union

Bitte treten Sie mit Ihrem Handler oder Lieferanten in Kontakt, wenn Sie
elektrische und elektronische Gerate entsorgen michien. Er halt weitere
Informationen fiir sie bereit.

Informationen zur Entsorgung in Léndern aufierhalb der
Europaischen Union
Dieses Symbol ist nur in der Eurgpdischen Union gliltig.
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JETI model s.r.o.
Lomena 1530, 742 58 Pribor
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