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Rozméry [mm] 40x22x7
Hmotnost [g] 8
Délka antény [mm] 2x100
Pocet vystupnich kanalt 4
Provozni teplota [°C] -10 az +85
Napajeci napéti [V] 3.5-8.4
Primérny proud [mA] 75
Pirenos telemetrickych dat v realném case Ne
Programovani DC/DS
Podpora fijimacovych satelitd (Rsat) Ne
Vystupni vykon [dBm] 15
Citlivost prijimace [dBm] -106




PrijimaC R4 RES obsahuje specialni typ firmware urceny pro soutézni
kategorii elektricky pohanénych kluzakd (ERES). Méfenia

vypocty vysky odpovidaji specifikaci kategorie F5J. Nastaveni a
telemetrie jsou striktné omezeny dle potieb soutéze ERES.
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R4 RES R4 RES Nastaveni
Hlavni nastaveni >> ||
Fail-Safe >> Nastaveni Limiteru
ERES Nastaveni - . P )
inaci wchylka motoru: 1.100ms
ERES Telemetrie > Wp’ . v}f, i
Vypinaci vyska: 90m
Stawv: Pripraven Vypinaci €as: 30s
ERES Max Vyska 0.0m Reset do vychoziho nastaveni...
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ERES nastaveni:

e Vypinaciimpuls motoru (ve vychozim stavu 1.100ms)
e Nastavenivypinacivysky (ve vychozim stavu 90m)
e Nastavenicasuvypnuti(ve vychozim stavu 30s)

Regulator pro fizeni otacek motoru musi byt vzdy pfipojen k vystupu €.
1. Tento preddefinovany vystup neni mozné uzivatelsky menit.

Statusy a méiena data (nezobrazujise béhem letu):
e  Stav,vekterém senachazipfijimac

(Pripraven, Bézici, Méfici,a Hotovo nebolizméren)
e  Maximalninamérenarelativnivyska
e 10hodnotrelativnivysky



Prijimac Ize konfigurovat jen v pripadé, kdyz po pfipojeni napajeni
neni prekrocena ,vypinaci vychylka motoru” (vychozi nastaveni 1,100
ms). Jakmile jednou dojde k prekrocCeni impulsu pro ESC, jiz nelze
prijimac nastavovat, az do resetu jeho napajeni. Nastaveni lze
provadét pouze pomoci vysilace JETI DC/DS (v menu ,pfipojena
zarizeni”).

Pro zobrazeni pfijimace R4 RES v ,pfipojenych zafizenich” je nutné mit
ve slozce Devices ve vysilaci konfigura¢nisoubor R4ARES.bin.

Data z méreni Ize prochazet, pokud se senzor nachazi ve stavu
,Pripraven”nebo ,Hotovo". Prijimac si uklada data z posledniho méreni
alzejeopétovné vycist po pfipojeni napajeni.

Ve stavu,Pripraven”|ze prohlizet data z posledniho méreni. Daty z
meéreni se rozumi Maximalni dosazena relativni vyska mérena béhem
chodumotorua 10s poném, a 10 hodnot relativni vysky ukladané po 1s
od zastaveni chodu motoru.

Do stavu Pripraven se prijimac dostane ihned po pfipojeni napajeni
neni-li pfekroCena,vypinacivychylka motoru”,

Do stavu Bézici se pfijimac dostane, pokud vychylka plynu prekroci
uroven vypinacihoimpulsu motoru (vychozinastaveni 1,100 ms).

Po zastaveni motoru se pfijimac dostane ze stavu Bézici do stavu
Mériciajesté podobu 10s vyhodnocuje mérenirelativni vysky.




Kzastaveni motorudojde bud:

° Dosazenim nastavené vysky
o Dosazenim nastaveného Casu
o Stahnutim plynu motoru pod nastavenou uroven

K zastaveni motoru tedy dojde podle toho, ktera z podminek nastane
drive. Po zastaveni motoru nelze motor opétovné spustit, dokud nedojde
k odpojeni/pripojeni napajeni prijimace anavratu do stavu Pfipraven.

Pro vypocet vysky se pouziva tlak u hladiny mofre
1013,25 hPa - ISA (International Standard Atmosphere)
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